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Distinguido cliente:

Nos alegramos de que se haya decidido
por STIHL. Desarrollamos y
confeccionamos nuestros productos en
primera calidad y con arreglo a las
necesidades de nuestros clientes. De esta
manera conseguimos elaborar productos
altamente fiables incluso en condiciones
de esfuerzo extremas.

STIHL también presta un Servicio
Postventa de primera calidad. Nuestros
comercios especializados garantizan un
asesoramiento e instrucciones
competentes, asi como un amplio
asesoramiento técnico.

Le agradecemos su confianza y le
deseamos que disfrute de su producto
STIHL.

(Jis ¢

Dr. Nikolas Stihl

IMPORTANTE: LEER ANTES DE USAR
Y GUARDAR.
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Las ilustraciones muestran equipos con
euroconectores; la conexion a lared de los
equipos con otros modelos de conector se
realiza analogamente.

2.3 Instrucciones para leer el manual

Las imagenes y los textos describen
determinados pasos para el manejo del
equipo.

Todos los simbolos que se encuentran en
el equipo se explican en este manual de
instrucciones.

Perspectiva:

Perspectiva "izquierda" y "derecha" del
manual durante la utilizacion:

con el usuario situado detras del equipo y
mirando en la direccién de
desplazamiento hacia delante.

Referencias a capitulos:

Se hace referencia a los capitulos y
subcapitulos correspondientes que
contienen mas informacién con una
flecha. El siguiente ejemplo muestra una
referencia a un capitulo: (= 3.)

Identificacion de parrafos de texto:

Las instrucciones descritas pueden
identificarse como en los siguientes
ejemplos.

Pasos de manejo del equipo que
requieren la intervencion del usuario:

o Afloje el tornillo (1) con un

destornillador, accione la palanca (2) ...

Enumeraciones generales:

— Utilizacién del producto en eventos
deportivos o en campeonatos
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Texto con significado adicional:

Los fragmentos de texto con un significado
adicional tienen asignados uno de los
simbolos descritos a continuacion para

destacarlos en el manual de instrucciones.

iPeligro!

Riesgo de accidente y de sufrir
lesiones personales graves. Es
necesario evitar hacer algo o
atenerse a un comportamiento
determinado.

jAdvertencia!

Peligro de lesiones personales. Es
necesario atenerse a un
comportamiento determinado para
evitar sufrir lesiones personales.

Es posible evitar dafios materiales
o lesiones leves comportandose de
una manera determinada.

@ jAtencion!

Y Nota

1 | Informacién relativa al uso éptimo
del equipo evitando posibles
manejos erréneos.

Texto con relacién a las ilustraciones:

Al inicio del manual de instrucciones se
encuentran algunas ilustraciones que son
necesarias para el uso del equipo.

El simbolo de la camara sirve para 2
vincular las ilustraciones de las 1

diferentes paginas con el texto
correspondiente del manual.

llustraciones con texto:

Los pasos de manejo en relacién directa
con las ilustraciones los podra encontrar
inmediatamente a continuacion de las
mismas junto con las correspondientes
cifras de posiciéon de los componentes.

Ejemplo:

o

-

El botén multidireccional (1) sirve para
navegar por los menus. Con la tecla

OK (2) se confirman los ajustes y se abren
los menus. Con la tecla Volver (3) se
puede salir nuevamente de un mend.
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3. Descripcion del equipo

3.1 Robot cortacésped

Cap6 montado movil (= 5.4),
(= 5.5)

Moldura protectora

Contactos de carga:
Contactos de conexién a la estacién
de carga

Asa de transporte delantera (inte-
grada en el cap6 mévil) (= 21.1)

Tecla STOP (= 5.1)
Tapa (= 15.2)
Rueda motriz

12
13

14

Asa de transporte trasera (integrada
en el capd movil) (= 21.1)

Sensor de lluvia (® 11.12)

Empufiadura giratoria del ajuste de
la altura de corte (= 9.5)

Placa de modelo con niumero de
serie

Rueda delantera

Cuchilla afilada por ambos lados
(= 16.4)

Equipo de corte
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3.2 Estacién de carga

1 Placa base

2 Guias de cables para colocar el
cable delimitador (= 9.10)

3 Fuente de alimentacion
4 Cubierta extraible (= 9.2)

5 Contactos de carga:
Contactos de conexién al robot
cortacésped

6 Panel de mandos
conteclay LED (= 13.1)

7 Tecla
8 Indicador LED
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3.3 Display

& Mena principal  14:28{AlCT

L] il

Comandos Plan de corte

® | N

Informacion Ajustes

1 Display con capacidad grafica
2 Boton multidireccional:
Navegar en los menus (= 11.1)
3 Tecla OK:
Navegar en los menus (= 11.1)

4 Tecla Volver:
Navegar en los menus
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4. Como trabaja el robot

cortacésped

4.1 Principio de funcionamiento

El robot cortacésped (1) esta concebido
para trabajar superficies de césped de
forma automatica. Corta el césped
siguiendo una trayectoria al azar.

Para que el robot cortacésped detecte los
limites de la superficie a cortar [A), se debe
colocar un cable delimitador (2) alrededor
de esa superficie. Este transmite una
sefal de cable que emite la estacién de
carga (3).
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Con ayuda de un sensor de impacto, el
robot cortacésped puede detectar de
forma segura los obstaculos fijos (4) de la
superficie a cortar. Las zonas (5) por las
que no debe desplazarse el robot
cortacésped, y los obstaculos con los que
no debe chocar, deben separarse de la
superficie a cortar mediante el cable
delimitador.

Con el servicio automatico conectado,
el robot cortacésped abandona la estacién
de carga durante los tiempos de

actividad (= 14.3) y corta el césped. Para
cargar el acumulador, el robot
cortacésped se desplaza
automaticamente a la estacién de carga.
El nimero y duracién de los procesos de
corte y de carga incluidos en los tiempos
de actividad se adaptan de forma
totalmente automatica. De ese modo se
garantiza que siempre se alcance la
duracién de corte semanal necesaria.
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Con el servicio automatico
desconectado y para los procesos de
corte independientes de los tiempos de
actividad, se puede activar un proceso de
corte con el comando "Iniciar el corte" o
"Iniciar el corte con retardo". (= 11.5)

El robot cortacésped

STIHL puede accionarse

con fiabilidad y estabilidad

en proximidad inmediata
W a otros robots

cortacésped. La sefial de

cable cumple con el
estandar de la EGMF (Asociacion
Europea de fabricantes de maquinaria de
jardineria) en lo que respecta a sus
emisiones electromagnéticas.

5. Dispositivos de seguridad

El equipo cuenta con varios dispositivos
de seguridad para un manejo seguro y
para evitar un uso inadecuado.

iPeligro de lesiones!

A Cuando se detecta un defecto en
un dispositivo de seguridad, el
equipo no debe ser puesto en
marcha. Péngase en contacto con
un establecimiento especializado;
STIHL recomienda los
distribuidores especializados
STIHL.

5.1 Tecla STOP

Pulsando la tecla STOP roja situada en la
parte superior del robot cortacésped, el
servicio del equipo deja de funcionar
inmediatamente. La cuchilla se detendra
al cabo de unos segundos y aparecera en
la pantalla el mensaje "Tecla STOP
accionada". Mientras el mensaje esté

10

activo, el robot cortacésped no se podra
poner en servicio y se encontrara en
estado de servicio seguro. (= 24.)

Con el servicio automatico
activado, después de confirmar Aj
el mensaje con OK, aparece la L
pregunta de si desea que

prosiga el servicio automatico.

Si se responde Si, el robot cortacésped
continta cortando la superficie segun el
plan de corte.

Si se responde No, el robot cortacésped
permanece en la superficie a cortar y se
desconecta el servicio automatico.

(= 11.5)

@ | Si se pulsa prolongadamente la
1 | tecla STOP, se activa ademas el
bloqueo del equipo. (= 5.2)

5.2 Bloqueo de equipo

Antes de cualquier trabajo de
mantenimiento y de limpieza,

asi como antes del transporte o

la revision, se debe bloquear el

robot cortacésped.

Si el bloqueo de equipo esta activado, no
puede ponerse en servicio el robot
cortacésped.

Activar el bloqueo de equipo:

— Pulsar prolongadamente la tecla
STOP,

— en el ment Comandos,
— en el mena Seguridad.

Activar el bloqueo de equipo mediante
el menu Comandos:

o Enelmenut"Comandos", seleccionar la
opcién "Bloquear robot cortacésped" y
confirmar con la tecla OK. (= 11.5)

Activar el bloqueo de equipo mediante
el mend Seguridad:

e En el mend "Ajustes", abrir el submenu
"Seguridad". (= 11.16)

e Seleccionar la opcién "Blog. equipo" y
confirmar con la tecla OK.

Anular el bloqueo de equipo:

e En caso necesario, reactivar el equipo
pulsando cualquier tecla.

e Desbloquear el robot
cortacésped con la combinacién @
de teclas indicada. Para ello se 9
debe pulsar la Tecla OK y la
Tecla Volver en el orden
indicado en el display.

5.3 Cubiertas protectoras

El robot cortacésped esta equipado con
cubiertas protectoras que impiden un
contacto involuntario con la cuchilla y con
material cortado.

Esta funcién la realiza especialmente el
capd.

5.4 Sensor de impacto

El robot cortacésped esta equipado con un
cap6 movible, que sirve como sensor de
impacto. El robot se detiene
inmediatamente si, durante el servicio
automatico, se encuentra con un
obstaculo sélido que tiene una cierta altura
minima (8 cm) y esta firmemente fijado al
suelo. A continuacién, cambia de direccién
y sigue con el proceso de corte. Si el
sensor de impacto se activa demasiadas
veces, se detiene también la cuchilla.

0478 1319244 C-ES



El impacto contra un obstaculo se

A produce con relativa fuerza. Sin
embargo, existen obstaculos
delicados u objetos ligeros, como
maceteros pequefios, que pueden
volcarse o dafarse.

STIHL recomienda retirar los
obstaculos o acotar las superficies
prohibidas. (= 12.9)

5.5 Proteccion contra elevacion

Si el robot cortacésped se levanta por el
capo, este interrumpe inmediatamente el
proceso de corte. La cuchilla se detiene al
cabo de pocos segundos.

5.6 Sensor de inclinacion

Si durante el funcionamiento se supera la
pendiente permitida, el robot cortacésped
modifica inmediatamente la direccién de

marcha. En caso de vuelco, se desactivan

la traccién a las ruedas y el motor de corte.

5.7 lluminacion de la pantalla

Durante el funcionamiento se activa la
iluminacién de la pantalla. La luz permite
detectar el robot cortacésped en la
oscuridad.

5.8 Proteccion antirrobo

Cuando la proteccién antirrobo esta
activada, al levantar el robot cortacésped
suena una sefial de alarma si no se
introduce el cédigo PIN en el intervalo de
un minuto. (= 11.16)
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El robot cortacésped puede accionarse
exclusivamente junto con la estacién de
carga suministrada. Otra estacion de
carga debe conectarse al robot
cortacésped. (= 11.16)

los Niveles de seguridad "Baja",
"Media" o "Alta". De ese modo se
garantiza que ninguna persona no
autorizada pueda poner en marcha
el robot cortacésped con otras
estaciones de carga, o modificar
los ajustes o la programacién.

@ STIHL recomienda ajustar uno de

5.9 Protector GPS

El modelo RMI 422 PC viene equipado
con un receptor GPS. Si el protector GPS
esta activado, el propietario del equipo es
informado cuando el equipo se pone en
servicio fuera de la zona de hogar. En el
display se pide ademas que se ingrese el
codigo PIN. (= 14.5)

e | Recomendacion:
1 | Activar siempre el protector GPS.
(= 11.16)

6. Para su seguridad

6.1 Informacion general

Al trabajar con el equipo, el
cumplimiento de estas
prescripciones preventivas de

accidentes es imprescindible.

Antes de la primera puesta en
servicio hay que leer
atentamente el manual de

instrucciones completo. Conserve
cuidadosamente el manual de
instrucciones para su uso posterior.

Estas medidas de precaucién son una
garantia para su seguridad. No obstante,
esta enumeraciéon no es concluyente.
Utilice el equipo siempre con sentido
comun y de forma responsable y tenga en
cuenta que el usuario es el responsable en
caso de accidentes que afecten a terceras
personas o a sus propiedades.

El término "Utilizar" abarca todos los
trabajos que se realizan en el robot
cortacésped, la estacién de carga y el
cable delimitador.

Se define como "Usuario":

— Una persona que reprograma el robot
cortacésped o modifica la
programacion existente.

— Una persona que realiza trabajos con el
robot cortacésped.

— Una persona que pone en servicio o
activa el equipo.

— Una persona que instala o desinstala el
cable delimitador o la estacién de
carga.

El uso de la aplicaciéon iMow también
esta incluido en el término "usar"
contemplado en este manual de
instrucciones.

Sélo utilice el equipo descansado y en
perfecto estado fisico y psiquico. Si
padece algln trastorno de salud, deberia
consultar con su médico para ver si puede
trabajar con el equipo. No se debera
trabajar con el equipo después de tomar
alcohol, drogas o medicamentos que
afecten a la capacidad de reaccion.

Familiaricese con los elementos de

mando y con el uso apropiado del equipo.

11
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El equipo solo debe ser utilizado por
personas que hayan leido el manual de
instrucciones y estén familiarizadas con la
manipulacioén del equipo. Antes de la
primera puesta en servicio, el usuario
debe preocuparse de recibir indicaciones
técnicas y practicas por personas
especializadas. El vendedor u otro experto
debe aclarar al usuario cémo debe
utilizarse el equipo.

En esta instruccién, se deberia poner en
conocimiento del usuario que para trabajar
con el equipo son necesarias atencién y
una concentraciéon maxima.

Aun cuando utilice este equipo conforme a
las normas, siempre persisten algunos
riesgos.

iPeligro de muerte por asfixia!
Peligro de asfixia para los nifios al
jugar con el material de embalaje.
Mantener el material de embalaje
fuera del alcance de los nifios.

Ceda o preste el equipo solamente a
personas que estén familiarizadas con el
uso de este modelo y con su manejo. El
manual de instrucciones es parte del
equipo y debe entregarse siempre junto
con el equipo.

Hay que cerciorarse de que el usuario esté
capacitado en sentido corporal, sensorial y
mental para manejar el equipo y trabajar
con él. Si el usuario esta capacitado para
ello solo de forma limitada, podra trabajar
Unicamente bajo supervision o tras haber
sido instruido por una persona
responsable.

Hay que cerciorarse de que el usuario sea
mayor de edad o esté recibiendo una
formacion profesional bajo supervision,
conforme a las disposiciones nacionales.

12

n Atencion: jpeligro de accidente!

Los nifios deben mantenerse
alejados del equipo y de la
superficie a cortar mientras
se esté cortando el césped.

Perros y otras mascotas
deben mantenerse alejados
del equipo y de la superficie a
cortar mientras se esté
cortando el césped.

Por motivos de seguridad se prohibe toda
modificacién en el equipo (excepto el
montaje correcto de accesorios y acoples
autorizados por STIHL), y ello conlleva
ademas la pérdida de los derechos de
garantia. En su Distribuidor especializado
STIHL encontrara mas informacién sobre
accesorios y acoples autorizados.

De manera particular, esta prohibido
realizar cualquier tipo de modificaciéon en
el equipo con el fin de aumentar la
potencia o la velocidad de los motores
eléctricos.

En el equipo no debe realizarse ninguna
modificacién que provoque un aumento de
la emision de ruidos.

Por motivos de seguridad, no se debe
modificar ni manipular nunca el software
del equipo.

Debe tenerse un especial cuidado al
utilizar el equipo en zonas publicas,
parques, instalaciones deportivas, vias
publicas y en explotaciones agricolas y
forestales.

No esta permitido transportar objetos,
animales o personas, especialmente
niflos, con el equipo.

Nunca permita que ninguna persona,
especialmente nifios, se suba ni se siente
en el robot cortacésped.

Atencion: jpeligro de accidente!

El robot cortacésped esta concebido para
el cuidado automatico del césped.
Cualquier otro uso no esta autorizado y
podria ser peligroso o causar dafos al
equipo.

Para evitar que el usuario ponga en
peligro su integridad fisica, el equipo no
puede ser usado para los siguientes
trabajos (esta relacion es orientativa):

— para recortar matorrales, setos y
arbustos,

— para cortar plantas trepadoras,

— para el cuidado del césped en azoteas
y balcones,

— para triturar y desmenuzar restos de
poda de arboles y setos,

— para la limpieza de caminos
(aspiracion, soplado),

— para nivelar elevaciones del terreno
como, por ejemplo, toperas.

6.2 Ropa y equipamiento de trabajo

Lleve calzado resistente con
@ suelaantideslizante y notrabaje
L e —— ] . .
nunca con los pies descalzos ni
con sandalias, por ejemplo,

— si se acerca al robot cortacésped
mientras esta funcionando.

Durante la instalacion, al

realizar trabajos de

mantenimiento y cualquier otro

trabajo en el equipo y en la
estacién de carga, es necesario vestir
ropa de trabajo adecuada.
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Nunca lleve puesta ropa holgada que
pudiera quedar enganchada en los
componentes moéviles; tampoco lleve
joyas o bisuteria, corbatas o bufandas.

Especialmente, lleve pantalones largos

— si se acerca al robot cortacésped
mientras esta funcionando.

Al realizar trabajos de
mantenimiento, limpieza y
tendido de cable (tender cable y
quitarlo otra vez), asi como al
fijar la estacion de carga, hay que llevar
siempre guantes resistentes.
Es necesario protegerse las manos,
especialmente al realizar trabajos en la
cuchilla y al clavar las piquetas y los
pasadores de fijacion de la estacion de
carga.

Para todos los trabajos en el equipo debe
recogerse el pelo largo y asegurarlo
(pafiuelo, gorra, etc.).

Es necesario utilizar gafas de
proteccién adecuadas al clavar
las piquetas y los pasadores de

fijacion de la estacion de carga.

0478 1319244 C -ES

6.3 Advertencia de peligros causados
por la corriente eléctrica

jAtencion:

A Peligro de electrocucion!
Para la seguridad
eléctrica es
especialmente
importante que el cable
de red y el enchufe de red, estén
intactos. Para evitar el riesgo de
una descarga eléctrica no deben
emplearse cables, conectores ni
enchufes dafiados, ni cables de
conexién que no cumplan los
requisitos de las especificaciones.

El cable de conexiéon debe
comprobarse periédicamente para
detectar cualquier tipo de deterioro
o desgaste.

Solo se debe utilizar la fuente de
alimentacioén original.

La fuente de alimentacién no se debe
utilizar

— si esta dafiada o desgastada,

— o si hay cables dafiados o
desgastados. De forma especial debe
comprobarse la existencia de dafios en
el cable de conexion alaredy su
envejecimiento.

Los trabajos de mantenimiento y
reparacion en cables de red y fuentes de
alimentacion sélo deben ser realizados
por técnicos especialmente instruidos.

iPeligro de descarga eléctrica!

No conecte un cable dafiado a la red
eléctrica y toque Unicamente un cable en
mal estado cuando éste esté
desconectado de la red.

Los cables de conexién de la fuente de
alimentacion no se deben modificar (p. ej.
acortarse). El cable entre la fuente de
alimentacion y la estaciéon de carga no se
puede prolongar.

No colocar la fuente de alimentacién y el
cable permanentemente sobre una
superficie mojada.

iPeligro de descarga eléctrica!

No utilice cables, enchufes hembra ni
clavijas que presenten dafios, ni tampoco
cables de conexién que no cumplan las
normas.

Asegurese siempre de que las lineas
eléctricas estén protegidas
suficientemente.

Desconecte el cable de conexion tirando
de las clavijas, no de los cables.

Conecte el equipo s6lo a una alimentacion
de corriente protegida mediante un
diferencial de seguridad con una corriente
disparadora de 30 mA como maximo.
Para mas informacioén, consulte a un
electricista.

Si la fuente de alimentacién se conecta a
un enchufe que se encuentra fuera de un
edificio, el enchufe debera estar
homologado para el uso en exteriores. El
electricista le facilitara mas detalles sobre
las normativas especificas del pais.

Si se conecta el equipo a un generador
eléctrico debe tenerse en cuenta que las
fluctuaciones de corriente pueden
dafiarlo.

6.4 Acumulador

Solo se deben utilizar acumuladores
originales.
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El acumulador esta concebido
exclusivamente para montarse de forma
fija en un robot cortacésped STIHL, donde
esta perfectamente protegido y se carga
cuando el robot cortacésped se encuentra
en la estacion de carga. No se debe
utilizar un cargador diferente. La
utilizacién de un cargador inadecuado
puede provocar descargas eléctricas,
sobrecalentamiento o un derrame de
liquido corrosivo del acumulador.

No abra nunca el acumulador.
Evite cualquier caida del acumulador.

No utilice acumuladores averiados o
deformados.

Guarde el acumulador fuera del alcance
de los nifios.

iPeligro de explosion!

Proteja el acumulador de

la irradiacién solar

directa, el calor excesivo

y el fuego — no lo arroje jamas al
fuego.

Utilice y guarde el acumulador
solo en un rango de temperatura
de -10 °C a +50 °C como
maximo.

Proteja el acumulador de la
lluvia y la humedad — no lo
sumerja en ningun liquido.

No exponga el acumulador a
microondas o altas presiones.

Nunca ponga los contactos del
acumulador en contacto con objetos
metalicos (mediante cortocircuito). El
acumulador puede resultar dafiado por el
cortocircuito.
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Mantenga cualquier acumulador sin
utilizar alejado de objetos metdlicos (p. €.,
clavos, monedas, adornos). No utilice
contenedores de transporte metalicos —
iPeligro de explosion e incendio!

Un uso inadecuado puede provocar un
derrame de liquido del acumulador —
jiEvite cualquier contacto! En caso de
contacto accidental, enjuague con agua
abundante la parte afectada. Si el liquido
entra en los ojos, acuda a un médico. El
liquido del acumulador derramado puede
producir irritacién en la piel, quemaduras y
abrasion.

No introduzca ningln objeto en las
ranuras de ventilacién del acumulador.

Ver indicaciones de seguridad adicionales
en http://www.stihl.com/safety-data-
sheets

6.5 Transporte del equipo

Antes de transportar el equipo,
especialmente antes de levantar el robot
cortacésped, se debe activar el bloqueo
de equipo. (= 5.2)

Deje que el equipo se enfrie antes de
transportarlo.

Al elevar y transportar el equipo, evite el
contacto con la cuchilla. El robot
cortacésped solo se puede levantar por
las dos asas de transporte. No meter las
manos nunca debajo del equipo.

Tenga en cuenta el peso del equipo y
utilice medios auxiliares de carga
adecuados (mecanismos de elevaciéon) en
caso necesario.

Fije el equipo y las piezas del equipo que
se transporten (p. ej. la estacion de carga)
a la superficie de carga con medios de

sujecion suficientes y adecuados (correas,

cuerdas, etc.), utilizando los puntos de
fijacion descritos en este manual de
instrucciones. (= 21.)

Para el transporte del equipo observe las
normativas legales regionales, en especial
las que atafien al aseguramiento de la
cargay al transporte de objetos en
superficies de carga.

No dejar el acumulador en el vehiculo y no
exponerlo jamas a la irradiacién solar
directa.

Los acumuladores de iones de litio deben
tratarse con sumo cuidado durante el
transporte, y debe evitarse especialmente
el riesgo de cortocircuitos. Transportar el
acumulador sélo dentro del robot
cortacésped.

6.6 Antes de la puesta en servicio

Debe garantizarse que sélo utilicen el
equipo personas que conozcan el manual
de instrucciones.

Siga las instrucciones de instalacién de la
estaciéon de carga (= 9.1) y el cable
delimitador (= 12.).

El cable delimitador y el cable de red
deben quedar firmemente fijados al suelo
para evitar el riesgo de tropezar con ellos.
Debe evitarse tender el cable delimitador y
el cable de red por encima de bordes

(p. €j., bordillos de aceras o superficies
adoquinadas). Si se tienden los cables por
el suelo (p. €j., por superficies
adoquinadas o aceras) en lugares en que
no pueden clavarse las piquetas
suministradas, debe utilizarse un canal
para cables.

Se debe comprobar que el cable
delimitador y el cable de red se han
tendido correctamente.
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Clavar siempre las piquetas por completo
para evitar el riesgo de que alguien pueda
tropezar con ellas.

No instale la estaciéon de carga en lugares
de poca visibilidad en los que pueda existir
el riesgo de que alguien tropiece con ella
(p. €j., detras de las esquinas de la casa).

La estacién de carga debe instalarse lo
mas fuera posible del alcance de animales
como, por ejemplo, hormigas o caracoles.
Deben evitarse especialmente las zonas
de hormigueros y de compostaje.

Las zonas por las que no pueda
desplazarse sin peligro el robot
cortacésped (p.gj., porque existe un riesgo
de caida), deben acotarse tendiendo el
cable delimitador correspondientemente.
STIHL recomienda poner el robot
cortacésped en marcha Unicamente en
superficies de césped y caminos
afirmados (p. €]., entradas adoquinadas).

El robot cortacésped no detecta puntos
que pudieran provocar una caida como
bordes, escalones, piscinas o estanques.
Si el cable delimitador se tiende a lo largo
de estos puntos de riesgo de caida, por
motivos de seguridad se debe mantener
una distancia entre el cable delimitador y
el punto de peligro de mas de 1 m.

Revise con regularidad el terreno en el
que va a utilizar el equipo, retire todas las
piedras, palos, alambres, huesos y
cualquier otro objeto extrafio que pudiera
ser proyectado hacia arriba por el equipo.
Después de instalar el cable delimitador,
retire de la superficie a cortar
especialmente todas las herramientas. Se
deben retirar del césped y desechar las
piquetas rotas o dafiadas.

Compruebe regularmente la existencia de
irregularidades en la superficie a segar y
retirelas.
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Jamas utilice el equipo cuando los
dispositivos de proteccién estén dafados
0 no estén montados.

Los dispositivos de seguridad y de mando
instalados en el equipo por el fabricante no
deben retirarse ni anularse.

Antes de utilizar el equipo deben
sustituirse las piezas defectuosas,
desgastadas y dafiadas. Las indicaciones
de peligro y advertencia del equipo
ilegibles o dafiadas deben ser sustituidas.
Su distribuidor especializado STIHL tiene
a su disposicion adhesivos de repuesto y
todas las demas piezas de recambio.

Comprobar antes de la puesta en servicio:

— si el equipo se encuentra en un estado
seguro de funcionamiento. Esto
significa que las cubiertas, los
dispositivos de proteccion y la tapa se
encuentran en su posicion de montaje y
en perfecto estado.

— sila estacion de carga se encuentra en
un estado seguro de funcionamiento.
Para ello, todas las cubiertas tienen
que estar montadas correctamente y
encontrarse en perfecto estado.

— que la conexién eléctrica de la fuente
de alimentacién se realice en un
enchufe instalado correctamente.

— que el aislamiento del cable de
conexién y del enchufe de red de la
fuente de alimentacion estén en
perfecto estado.

— que no haya componentes del equipo
(carcasa, capbé, tapa, elementos de
fijacién, cuchilla, eje de cuchilla, etc.)
desgastados o dafiados.

— sila cuchilla y su fijaciéon estan en
perfecto estado (fijacion correcta,
dafios, desgaste). (= 16.3)

— que todos los tornillos, tuercas y el
resto de los elementos de fijacién estén
montados y apretados firmemente.
Apretar los tornillos y tuercas que se
hayan aflojado antes de la puesta en
servicio (prestar atencion a los pares de
apriete).

En caso necesario, realice todos los
trabajos pertinentes o acuda a un
establecimiento especializado. STIHL
recomienda los distribuidores
especializados STIHL.

6.7 Programacion

Respete las normas locales relativas a los
horarios de trabajo de equipos de
jardineria con motor eléctrico y programe
los tiempos de actividad
correspondientemente. (= 14.3)

Especialmente se debe adaptar la
programacion para asegurarse de que
durante el funcionamiento del robot
cortacésped no haya nifios, adultos ni
animales en la superficie que se vaya a
segar.

En el modelo RMI 422 PC, el cambio de la
programacion con la ayuda de la
aplicacion iMow puede dar lugar a
actividades inesperadas para otras
personas. Por esta razon, es necesario
notificar de antemano cualquier cambio
del plan de corte a todas las personas
afectadas.

El robot cortacésped no debe utilizarse al
mismo tiempo que un sistema de riego,
por lo que se debe ajustar la programacion
correspondientemente.

Asegurese de que en el robot cortacésped
se hayan ajustado correctamente la fecha
y la hora. Corrija en caso necesario los
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ajustes. Unos valores errébneos pueden
conllevar una puesta en servicio
accidental del robot cortacésped.

6.8 Durante el servicio

® Aseglrese de que no hay
I [ﬂ] terceros, especialmente nifios
€>|| nianimales en
la zona de peligro.

Nunca permita que los nifios se acerquen
o jueguen con el robot cortacésped
mientras esté en servicio.

En el modelo RMI 422 PC, el inicio de un
proceso de corte con la ayuda de la
aplicacion iMow puede resultar
inesperado para otras personas. Por esta
razén, hay que informar de antemano a las
personas afectadas sobre una posible
actividad del robot cortacésped.

No deje nunca el robot cortacésped
funcionando sin supervisiéon cuando se
encuentren cerca de él animales o
personas (especialmente nifios).

Si se utiliza el robot cortacésped en
lugares publicos, hay que colocar rétulos
alrededor de la superficie a cortar con la
siguiente indicacién:

"iAdvertencia! jCortacésped automatico!
iManténgase alejado de la maquina! jLos
nifios deben ser supervisados!"

Atencion: jpeligro de
lesiones!

No poner jamas las manos ni
los pies al lado o debajo de
elementos en rotaciéon. No

tocar nunca la cuchilla en funcionamiento.
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En caso de tormenta o cuando haya
peligro de rayos, desconecte la red de la
fuente de alimentacion. En ese caso no
puede ponerse en funcionamiento el robot
cortacésped.

El robot cortacésped no se puede volcar ni
levantar nunca con el motor eléctrico en
marcha.

Nunca intente realizar ajustes en el equipo
mientras haya algiin motor eléctrico en
marcha.

RMI 422:

Por motivos de seguridad, el equipo
(RMI 422) no se debe utilizar en
pendientes con una inclinacion superior a
19,3° (35 %).

iPeligro de lesiones! 19,3° de pendiente
equivalen a una subida vertical de 35 cm
por 100 cm de longitud horizontal.

ak 192

35cm

100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:

Por motivos de seguridad, el equipo
(RMI 422 P, RMI 422 PC) no se debe
utilizar en pendientes con una inclinaciéon
superior a 21,8° (40 %).

iPeligro de lesiones! 21,8° de pendiente
equivalen a una subida vertical de 40 cm
por 100 cm de longitud horizontal.

#

——

e 21 2

40 cm

100 cm

Preste atencién a la inercia de
“ ° 7 la herramienta de corte, que
seguira girando algunos
STOP segundos antes de pararse.

Durante el funcionamiento,
pulse la tecla STOP (= 5.1),

— antes de abrir la tapa.

Active el bloqueo del equipo (= 5.2),
— antes de levantar y cargar el equipo,
— antes de transportar el equipo,

— antes de eliminar atascos u
obstrucciones,

— antes de realizar trabajos en la cuchilla,
— antes de comprobar o limpiar el equipo,

— si se ha chocado contra un objeto
extrafio o si el robot cortacésped
vibrara con excesiva intensidad. En
tales casos hay que comprobar si se ha
producido algun dafio en el equipo,
especialmente en la unidad de corte
(cuchilla, eje de cuchillas, fijacién de la
cuchilla), y realizar las reparaciones
necesarias antes de ponerlo otra vez
en marcha para trabajar con él.
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n iPeligro de lesiones!

Por regla general, la aparicién de
vibraciones fuertes es indicio de
una averia.

En particular, el robot cortacésped
no debe ponerse en servicio con un
eje de cuchillas dafiado o
deformado o con una cuchilla
dafiada o deformada.

Si no cuenta con los conocimientos
necesarios, encargue las
reparaciones necesarias a un
experto (STIHL recomienda los
distribuidores especializados
STIHL).

Antes de abandonar el equipo se deben
adaptar los ajustes de seguridad del robot
cortacésped de forma que no pueda
ponerlo en marcha ninguna persona no
autorizada. (= 5.)

Al manejar la maquina y sus dispositivos
periféricos, no se incline hacia delante,
mantenga siempre el equilibrio y una
posicién segura en las pendientes, camine
siempre y no corra.

6.9 Mantenimiento y reparaciones
Antes de realizar trabajos de
limpieza, reparacion y

mantenimiento, debe activarse

el bloqueo del equipo y

colocarse el robot cortacésped en una
superficie firme y plana.

Antes de realizar trabajos en la
estaciéon de carga y en el cable
delimitador, extraer el enchufe
de la red.

pAo

Antes de todos los trabajos de
mantenimiento, dejar enfriar el robot
cortacésped durante unos 5 minutos.

0478 1319244 C -ES

El cable de la conexién a la red sélo debe
ser reparado o sustituido por un
electricista autorizado.

Después de todos los trabajos realizados
en el equipo, antes de la puesta en
servicio, debe comprobarse la
programacion del robot cortacésped y, en
caso necesario, corregirse. Deben
ajustarse especialmente la fecha y la hora.

Limpieza:

El equipo debe limpiarse a fondo y por

completo en intervalos regulares. (= 16.2)
hidrolimpiadora) sobre piezas %
del motor, juntas, componentes

eléctricos y cojinetes. Podrian producirse
dafios y costosas reparaciones.

Nunca limpie el equipo bajo agua corriente
(p. €j., con una manguera de jardin).

No utilice productos de limpieza agresivos.
Pueden dafar el plastico y el metal, lo que
podria afectar al funcionamiento seguro
de su equipo STIHL.

No proyecte nunca chorros de
agua (especialmente una

Trabajos de mantenimiento:

Solo pueden realizarse los trabajos de
mantenimiento descritos en este Manual
de instrucciones; todos los demas trabajos
deben ser realizados por un distribuidor
especializado.

En caso de que no disponga de los
conocimientos y de los medios auxiliares
necesarios, péngase siempre en contacto
con un distribuidor especializado.

STIHL recomienda la realizacién de los
trabajos de mantenimiento y reparacién
exclusivamente por el servicio técnico de
un distribuidor especializado STIHL.

Los distribuidores especializados STIHL
reciben formacién e informacion técnica
regularmente.

Utilice unicamente herramientas,
accesorios o acoples que estén
autorizados por STIHL para este equipo o
piezas técnicamente equivalentes. En
caso contrario, existe riesgo de accidentes
con lesiones personales o dafios en el
equipo. En caso de dudas deberia dirigirse
a un establecimiento especializado.

En lo que respecta a sus caracteristicas,
las herramientas, accesorios y piezas de
recambio originales STIHL estan
adaptadas de forma 6ptima al equipoy a
las necesidades del usuario. Los
recambios originales STIHL se reconocen
mediante la referencia de recambio
STIHL, el logotipo STIHL y en tal caso por
el identificativo de recambio STIHL. En las
piezas mas pequefas es posible que
solamente esté presente este
identificativo.

Mantenga los adhesivos de advertencia e
indicacion siempre limpios y legibles.
Debe sustituir los adhesivos dafiados o
ausentes por nuevos adhesivos originales
que su distribuidor especializado STIHL le
ponga a disposicién. Si un componente se
sustituye por otro nuevo, asegurese que el
nuevo componente disponga de los
mismos adhesivos.

Los trabajos en la unidad de corte sélo
deben llevarse a cabo con guantes de
trabajo resistentes y tomando especiales
medidas de precaucién.

Mantenga firmemente apretados todos los
tornillos y tuercas, especialmente todos
los tornillos y elementos de fijacién de la
unidad de corte, para que el equipo se
encuentre en condiciones de
funcionamiento seguras.

Revise la presencia de desgaste y dafios
en el equipo regularmente, especialmente
antes de almacenar el equipo (p. ej. antes
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de la pausa invernal). Por motivos de
seguridad, las piezas desgastadas o
dafadas deben ser sustituidas
inmediatamente para que el equipo se
encuentre siempre en un estado de
funcionamiento seguro.

En caso de que para los trabajos de
mantenimiento se deban retirar
componentes o dispositivos de proteccién,
es necesario volver a colocarlos
inmediatamente después de forma
correcta.

6.10 Almacenamiento durante largos
periodos de inactividad

Antes del almacenamiento
— cargar el acumulador, (= 15.7)

— activar el maximo nivel de seguridad,
(= 11.16)

— activar bloqueo de equipo. (= 5.2)

Asegurese de que el equipo no pueda ser
utilizado por personas no autorizadas
(p. €j. nifios).

El equipo debe guardarse en condiciones
de servicio seguras.

Limpiar a fondo el equipo antes de su
almacenamiento (p. €j. en invierno).

Deje que el equipo se enfrie unos 5
minutos antes de guardarlo en un lugar
cerrado.

La zona de almacenamiento debe estar
seca, estar protegida contra heladas y
poder cerrarse.

No dejar nunca el equipo cerca de un
fuego directo o fuentes de calor intenso
(p. €j. un horno).
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6.11 Eliminacion

Los productos desechables pueden ser
perjudiciales para las personas, los
animales y el medio ambiente y, por tanto,
deben eliminarse correctamente.

Pbéngase en contacto con su centro de
reciclado o su establecimiento
especializado para recibir informacion
sobre cémo eliminar los productos
desechables de forma correcta. STIHL
recomienda los distribuidores
especializados STIHL.

Asegurese de que el equipo viejo se
deseche correctamente. Inutilizar el
equipo antes de desecharlo. Para prevenir
accidentes, retirar especialmente el cable
de red y el acumulador del robot
cortacésped.

iPeligro de lesiones por la cuchilla!

Un cortacésped viejo tampoco debe
dejarse nunca sin vigilancia. Aseglrese de
que el equipo y, especialmente, la cuchilla
gueden fuera del alcance de los nifios.

El acumulador se debe eliminar de
manera separada del equipo. Hay que
garantizar que los acumuladores se
eliminen de forma segura y respetuosa
con el medio ambiente.

7. Descripcion de los

simbolos

jAdvertencia!

Leer el manual de instrucciones antes de
poner en marcha el equipo.

A |1R

jAdvertencia!

Mantener una distancia segura durante el
funcionamiento del equipo.

Impedir que otras personas se acerquen a
la zona de peligro.

jAdvertencia!
Bloquear el equipo antes de levantarlo o
realizar cualquier trabajo en él.

jAdvertencia!
No sentarse sobre el equipo ni subirse a
él.

jAdvertencia!
No tocar nunca la cuchilla en
funcionamiento.

®

jAdvertencia!

Los nifios deben mantenerse alejados del
equipo y de la superficie a cortar mientras
se esté cortando el césped.
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jAdvertencia!

Perros y otras mascotas deben
mantenerse alejados del equipo y de la
superficie a cortar mientras se esté
cortando el césped.

8. Contenido del suministro

Pos. Denominacién Unid.
A Robot cortacésped 1
B Estacion de carga 1
C Fuente de alimentacién 1
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Pos. Denominacién Unid.
D Regla virtual iMow 2
E Pasador de fijacion para

estacién de carga 4
F Extractor para disco de

arrastre 1
- Manual de instrucciones 1
- Modelo de pasillos 1

9. Instalacion inicial

Para conseguir una instalacién rapida y
robusta deben respetarse las normas e
indicaciones, y en especial en el tendido
del cable la distancia de 28 cm. (= 12.)

La superficie cortada puede aumentar
situando el cable delimitador mas cerca
del borde. (= 12.17) Para que el
funcionamiento sea seguro, la distancia
guardada al tender el cable debe
adaptarse a las particularidades del lugar.

9.1 Indicaciones para la estacion de
carga

Requisitos de la ubicacién de la
estacion de carga:

— Protegida, con sombra.
La luz directa del sol puede hacer que
aumente la temperatura del equipo y
que el tiempo de carga necesario del
acumulador sea mayor.
En la estaciéon de carga se puede
montar un techo parasol disponible
como accesorio. De ese modo el robot
cortacésped se protege mejor de las
inclemencias del tiempo.

— Visible.
La estacién de carga debe ser bien
visible en la ubicacién elegida para que
nadie tropiece con ella.

— Cerca de un enchufe adecuado.
La conexién de red debe estar lo
bastante cerca de la estacién de carga
como para que el cable eléctrico
empleado llegue tanto a la estacion de
carga como a la conexién de red. No
modificar el cable eléctrico de la fuente
de alimentacion.
Se recomienda un enchufe con
proteccién contra sobretension.

— Libre de interferencias.
Los metales, 6xido de hierro,
materiales magnéticos o conductores o
antiguas instalaciones de cables
delimitadores pueden interferir en el
funcionamiento. Se recomienda retirar
estas fuentes de interferencia.

— Posicion horizontal y superficie
plana.

Preparativos:

e Antes de la primera instalaciéon, cortar
el césped con un cortacésped
convencional (altura éptima de la
hierba: 6 cm como maximo).

e Sielsueloestaduroy seco, humedecer
ligeramente la superficie a cortar para
facilitar la sujecién de las piquetas.
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Las superficies a cortar no deben
solaparse. Debe mantenerse una
distancia minima 2 1 m entre los cables
delimitadores de dos superficies a cortar.

<8cm

-

La estacién de carga no debe estar
inclinada mas de 8 cm hacia atras 0 2 cm
hacia delante. No doblar nunca la placa
base. Los desniveles debajo de la placa
base se deben eliminar para que esta
pueda quedar apoyada completamente.

Variantes de instalaciéon:

La estacion de carga se puede instalar de
forma interna o externa.

20

Estacion de carga interna:

La estacién de carga (1) se instala dentro
de la superficie a cortar (A), junto al borde.

2

Delante de la estacién de carga (1) debe
haber una zona llana libre (2) de 1 m de
radio como minimo. Eliminar las
elevaciones o los huecos.

A izquierda y derecha de la estacion de
carga (1), tender el cable delimitador (2)
durante 0,6 m en posicion recta y en
angulo recto con respecto a la placa base.
A continuacién, seguir con el cable
delimitador el borde de la superficie a
cortar.

Estacién de carga externa:

0478 1319244 C-ES



La estacién de carga (1) se instala fuera
de la superficie a cortar (A).

e | En combinacion con una estacion
1 | de carga externa, hay que instalar
lazos de busqueda para el
regreso desplazado. (= 12.12)

Necesidad de espacio de la estacion de
carga externa:

£12m
1| 40cm
\\'
-
”
40'cm 22 cm 2

Para que la conexién y la desconexién de
la estacion de carga (1) puedan funcionar
debidamente, la estacion de carga puede
instalarse con un pasillo (2), como se
muestra en la ilustracién. Las zonas
alrededor de la estacion de carga y fuera
del cable delimitador tienen que ser llanas
y libremente transitables. Eliminar las
elevaciones o los huecos.

El pasillo (2) se instala con ayuda de un
modelo de pasillo (3). (= 12.11)

Distancia minima de la placa base al
comienzo del pasillo: 2 50 cm

Anchura lateral de la superficie libre:

40 cm

Distancia maxima a la superficie a cortar:
<12m

0478 1319244 C -ES

Instalar la estacién de carga en una
pared:

Si la estacién de carga se instala en una
pared, es necesario tirar un puente en la
placa base con la ayuda de un alicate por
el lado izquierdo o derecho (1) para crear
mas espacio para el cable de red (2).

9.2 Conexiones de la estacién de carga a

Retirar la cubierta:

Extender la cubierta (1) ligeramente por el
lado izquierdo y derecho, y retirarla hacia
arriba como se muestra en la ilustracion.
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Abrir el panel:

Cerrar el panel:

Abrir el panel (1) hacia delante. Mantener
el panel en posicién abierta, porque se
cierra de forma independiente debido a los

resortes de la bisagra.

{\\\\

2 \ Z

D
Con el panel cerrado, las conexiones para
el cable delimitador (1) y el cable

eléctrico (2) estan protegidas de las
influencias atmosféricas.

22

Cerrar el panel (1) hacia atras; no pillar
ninguno de los cables.

Colocar la cubierta:

Colocar la cubierta (1) sobre la estacion
de carga y dejar que encaje. No pillar los
cables.

9.3 Conectar el cable de alimentacién a
la estacion de carga

° Nota:
1 | El enchufe y la toma deben estar
limpios.

e Retirar la cubierta de la estacion de
carga y abrir el panel. (= 9.2)

Conectar el enchufe de la fuente de
alimentacién (1) a la placa de la estacién
de carga.

0478 1319244 C-ES



Guiar el cable eléctrico por la guia de
cables (1) en el panel.

e Cerrar el panel. (= 9.2)

Como se muestra en la ilustracion,
presionar el cable eléctrico para que entre
en la guia de cables (1) y guiarlo por el
dispositivo antitirones del cable (2) y por el
canal de cables (3) hasta la fuente de
alimentacion.

e Cerrar la cubierta de la estacion de
carga. ( 9.2)

0478 1319244 C -ES

9.4 Material de instalacion

Si el cable delimitador no es tendido por el
Distribuidor especializado, se necesita un
material de instalacién adicional no
incluido en el volumen de suministro, para
poder poner en servicio el robot
cortacésped. (= 18.)

Los kits de instalacién incluyen cable
delimitador en un rollo (1), al igual que
piguetas (2) y conectores de cable (3). Los
kits de instalacién también pueden incluir
piezas adicionales que no son necesarias
para la instalacién.

9.5 Ajustar la altura de corte

@ | Durante las primeras semanas,
1 | hasta que el cable delimitador
quede integrado en el césped,
ajuste la altura de corte en el nivel
4 como minimo para no dafiar el
cable delimitador y garantizar un
funcionamiento seguro.

Los niveles 1, 2 y 3 son alturas
especiales para superficies muy
lisas (irregularidades del suelo < +/-
1cm).

Altura de corte minima:
Nivel 1 (20 mm)

Altura de corte maxima:
Nivel 8 (60 mm)

— Abrir la tapa. (= 15.2)

Girar el botén giratorio (1). La marca (2)
muestra la altura de corte ajustada.
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El boton giratorio puede retirarse
del elemento de ajuste hacia arriba.
Este disefio sirve para la seguridad
(garantizando que el equipo no
pueda levantarse ni trasladarse
tirando del botén giratorio) y para
impedir que alguna persona no
autorizada modifique la altura de
corte.

7S

9.6 Indicaciones para la primera
instalacion

Para la instalacion del robot &+
cortacésped hay disponible un . +
asistente de instalacion. Este *
programa le guiara durante todo

el proceso en la primera instalacion:

e Ajustar idioma, fecha y hora
e Instalar la estacién de carga
e Tender el cable delimitador
e Conectar el cable delimitador

e Conectar el robot cortacésped y la
estacién de carga

e Comprobar la instalacion
e Programar el robot cortacésped
e Finalizar la primera instalacion

Se deben seguir todas las indicaciones del
asistente de la instalacién, y entonces el
robot cortacésped estara preparado para
funcionar.

e | El asistente de la instalacion se
1 | vuelve a activar después de un
reseteo (restablecimiento de los
ajustes de fabrica). (= 11.17)

24

Preparativos:

e Antes de la primera instalacién, cortar
el césped con un cortacésped
convencional (altura 6ptima de la
hierba: 6 cm como maximo).

e Sielsueloestaduroy seco, humedecer
ligeramente la superficie a cortar para
facilitar la sujecién de las piquetas.

e RMI 422 PC:
El robot cortacésped debe ser activado
por el distribuidor especializado STIHL
y asignado a la direccién de correo
electrénico del propietario. (= 10.)

o | Al manejar los menus hay que

1 | tener en cuenta las indicaciones del
capitulo "Instrucciones de manejo".
(= 11.1)

Con el boton multidireccional
pueden seleccionarse opciones,
puntos del menu o botones.

Con la tecla OK se abre un @
submenu o se confirma una
seleccion.

Con la tecla Volver se
abandona el menu activo o 9
se retrocede un paso en el
asistente de la instalacion.

Si surgen errores o anomalias
durante la primera instalacién,
aparecera un mensaje en el display
advirtiendo de ello. (= 24.)

9.7 Ajustar idioma, fecha y hora

e Pulsando cualquier tecla del display se
activa el equipo y con ello también el
asistente de instalacion.

A

Romana
Bbnrapcku

iMow: Deutsch

English
Francais
v

Seleccionar el idioma deseado del
display y confirmar con la tecla OK.

Bienvenido

Idioma ajustado

Espafol

Confirmar el idioma con la tecla OK @
o seleccionar "Modificar" para volver
a elegir el idioma.

e Sifuera necesario, introducir el nimero
de serie de 9 cifras del robot
cortacésped. Este nimero esta
impreso en la placa de modelo (véase
Descripcion del equipo). (= 3.1)
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7 Para que la fuente de alimentacién
Fecha 10:00 (T N Estac. de carga 15:33 (10 funcione correctamente, es a
A

a N necesario que la temperatura

23 06 2018 N ambiente se encuentre entre 0° C
Instalar estacion y 50° C. E
de carga

m 05 2017 9 e Tender todos los cables fuera de la
21 04 2016 superficie a cortar, especialmente fuera
v v o del alcance de la cuchilla, y fijarlos al n
suelo o colocarlos en un canal de
. ] . e Desenrollar el cable eléctrico que se n
Ajustar la fecha actual mediante el @ e Conectar el cable eléctrico en la encuentre cerca de la estacion de
botén multidireccional y confirmarla estacién de carga. (» 9.3) carga, para evitar perturbaciones dela 1)
con la tecla OK. e Sise instala la estacion de carga en sefial de cable. v
una pared, tender el cable eléctrico e Conectar el enchufe de red.
@ Hora 00:00 ICW debajo de la placa base. (= 9.1)
N A o | Enlaestacion de carga, el LED rojo
16 33 1 | parpadeara rapidamente mientras
no haya ningiin cable delimitador
- conectado. .
E do. (= 13.1)
14 31 ! e Una vez concluidos los trabajos, @
l | pulsar la tecla OK.
v v -
. En una estacion de carga
Minuto o
Hora 1 | externa:

Tras finalizar la primera instalacion,
determinar al menos un punto de
inicio que se encuentre fuera del
pasillo hacia la estacién de carga.
Definir la frecuencia de inicio de tal
manera que 0 de 10 procesos de

Ajustar la hora actual mediante el @
botén multidireccional y confirmarla
con la tecla OK.

9.8 Instalar la estacion de carga corte (0/10) se inicien en la
. estacién de carga (punto de inicio
e | Tener en cuenta el capitulo Fijar la estacién de carga (B) en la 0). (= 11.15)
1 | "Indicaciones para la estacion de posicion deseada con cuatro pasadores
carga" (= 9.1) y los ejemplos de de fijacion (E).

instalacién (= 27.) que aparecen

en este manual de instrucciones e Instalar la fuente de alimentacién fuera

de la superficie a cortar, protegida de la
luz directa del sol y la humedad. En
caso necesario, fijarla a una pared.

0478 1319244 C - ES 25



15:40 N

Colocar robot
cortacésped en
estac. de carga

Levantar el robot cortacésped ligeramente

por el asa de transporte (1) para

descargar las ruedas motrices. Desplazar

el equipo a la estacién de carga
apoyandolo sobre las ruedas delanteras.

A continuacioén, pulsar la tecla OK @

en el display.

°

1 | descargado, después de
conectarlo a la estacion de
carga aparecera en la esquina
superior derecha del display el
simbolo de un enchufe de red en

lugar del simbolo del acumulador, y
el acumulador se cargara mientras

se tiende el cable delimitador.
(= 15.7)

26

Si el acumulador esta =

9.9 Tender el cable delimitador

@ | Antes de tender el cable, hay que
1 | leer y tener en cuenta todas las
indicaciones del capitulo "Cable
delimitador". (= 12.)

Planificar especialmente el
tendido, tener en cuenta las
distancias del cable e instalar
también las superficies
prohibidas, las reservas de
cable, los tramos de unién, las
superficies contiguas y los
pasillos durante el tendido.

En superficies a cortar < 100 m2 o con una

longitud de cable < 175 m es necesario

instalar el accesorio AKM 100 junto con el

cable delimitador.

— Contorno de la superficie a cortar
con obstaculos importantes, limites y
otras superficies prohibidas en las que
no deba trabajar el robot cortacésped.
(= 27)

— Posicién de la estacién de
carga (= 9.1)

— Ubicacion del cable delimitador
En poco tiempo el cable delimitador se
integra en el suelo y deja de estar a la
vista. Anotar especialmente el tendido
del cable alrededor de los obstaculos.

— Ubicaciéon de los conectores de cable
Los conectores de cable utilizados
dejan de ser visibles al poco tiempo. Es
conveniente anotar su posicién para
poder cambiarlos en caso necesario.
(= 12.16)

El cable delimitador debe tenderse en un
lazo continuo alrededor de toda la
superficie a cortar.

Longitud maxima: 500 m

o | El robot cortacésped no debe estar
1 | en ninglin momento a mas de 17 m
del cable de delimitador, pues de lo
contrario no detectara la sefial del
cable.

S\ Delimitacion 15:40 D)

Utilizar exclusivamente piquetas y
cable delimitador originales. Los
kits de instalacién se pueden
obtener en el distribuidor
especializado STIHL junto con el
material de instalaciéon necesario.
(= 18))

o

Trazar el tendido del cable en el croquis
del jardin. Contenido del croquis:

0478 1319244 C-ES




Tender el cable delimitador partiendo de la
estacion de carga. Hay que diferenciar
entre una estacién de carga interna y
una estacion de carga externa.

Inicio con estacion de carga interna:

Fijar el cable delimitador (1) al suelo con
una piqueta (2) por el lado izquierdo o
derecho de la placa base, directamente
junto a una salida de cable.

Prever que haya un extremo de cable
libre (1) de aprox. 1,5 m de longitud.

0478 1319244 C -ES

A izquierda y derecha de la estacién de
carga (1), tender el cable delimitador (2)
durante 0,6 m en posicion recta y en
angulo recto con respecto a la placa base.
A continuacién, seguir con el cable
delimitador el borde de la superficie a
cortar.

o | Sise utiliza el regreso desplazado
1 | (corredor), el cable delimitador
debera tenderse durante al menos
1,5 m en posicién recta a izquierda
y derecha de la estacién de carga y
en angulo recto con respecto a la
placa base. (= 11.14)

Inicio con estacion de carga externa:

Fijar el cable delimitador (1) al suelo con
una piqueta (2) por el lado izquierdo o
derecho detras de la placa base,
directamente junto a una salida de cable.

Prever que haya un extremo de cable
libre (1) de aprox. 2 m de longitud.
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1 40 cm 250 cm

FS0em,
® @jyz_\
(] —3
Y

|
40 cm 2

A izquierda y derecha de la estacion de
carga (1), tender el cable delimitador (2)
durante una distancia de 50 cm en angulo
recto con respecto a la placa base. A
continuacién puede instalarse un pasillo
(= 12.11) o sequir el borde de la superficie
a cortar con el cable delimitador.

Lateralmente junto a la placa base (3)
debe haber una superficie libremente
transitable con una anchura minima de
40 cm.

@ | En el capitulo "Ejemplos de
1 | instalacién" se facilita mas
informacién sobre la instalacion de
la estacion de carga externa.

(= 27.)

28

Tendido de cable en la superficie a
cortar:

1 —. ' 2

Tender el cable delimitador (1) alrededor
de la superficie a cortar y de los posibles
obstaculos (= 12.9) y fijarlo al suelo con
piquetas (2). Controlar las distancias con
la ayuda de la regla virtual iMow. (= 12.5)

@ | El robot cortacésped no debe estar
1 | en ninglin momento a mas de 17 m
del cable de delimitador, pues de lo
contrario no detectara la sefal del
cable.

Se debe evitar el tendido en angulos
pequefios (de menos de 90°). En esquinas
estrechas del césped, fijar el cable
delimitador (1) al suelo con piquetas (2)
como muestra la ilustracion.(= 12.6)

Después de una esquina de 90° el tendido
debe ser recto durante al menos una
longitud de la regla virtual iMow antes de
poder instalar otra esquina.

28 cm

Al tender el cable alrededor de obstaculos
altos, como muros o arriates elevados (1),
en las esquinas se debe mantener la
distancia al cable para que el robot
cortacésped no roce el obstaculo. Tender
el cable delimitador (2) con ayuda de la
regla virtual iMow (3), como se muestra en
la ilustracién.

e En caso necesario, prolongar el cable
delimitador con los conectores de cable
suministrados. (= 12.16)

e Si existen varias superficies a cortar
unidas, instalar superficies contiguas
(= 12.10) o conectarlas con pasillos.
(= 12.11)
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Ultima piqueta en caso de estacion de
carga interna:

Clavar la ultima piqueta (1) en el lado
izquierdo o derecho de la placa base,
directamente junto a la salida de cable.
Cortar el cable delimitador (2) dejando
aprox. 1,5 m de longitud libre.

Ultima piqueta en caso de estacion de
carga externa:

Finalizar el tendido de cable:

e Comprobar la fijaciéon del cable
delimitador al suelo. Como orientacion,
es suficiente una piqueta por metro. El
cable delimitador debe estar siempre
en contacto con la superficie de
césped. Clavar completamente las
piquetas.

e Una vez concluidos los trabajos,
pulsar la tecla OK.

o

Si el acumulador estuviera poco
@ cargado para proseguir con los
pasos del asistente de instalacion,
se mostrara un mensaje
indicandolo. En este caso hay que
dejar el robot cortacésped en la
estacion de carga principal y seguir
cargando el acumulador.
Solo se puede pasar al siguiente
paso del asistente de instalacién
con la tecla OK si se ha alcanzado
la tensién necesaria del
acumulador.

Clavar la dltima piqueta (1) a laizquierda o
a la derecha detras de la placa base,
directamente junto a la salida de cable.
Cortar el cable delimitador (2) dejando
aprox. 2 m de longitud libre.

0478 1319244 C -ES

9.10 Conectar el cable delimitador

S& Estac. de carga 16:10 )

—

(s

[ |

Colocar robot
cortacésped en
superf. a cortar

| &

-
|

Colocar el robot cortacésped (1)
detras de la estacion de carga (2)
dentro de la superficie a cortar, tal
como lo muestra la ilustracion, y, a
continuacién, pulsar la tecla OK.

©

b Estac. de carga 16:11 (I

Extraer
enchufe de red

&0
o

Retirar el enchufe de la red de
alimentacioén y, a continuacion,
pulsar la tecla OK.

©
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&& Estac. de carga 16:12 (1)

Retirar
cubierta de la
estacion de carga

L)

Retirar la cubierta. (= 9.2)

Pulsar la tecla OK. @

N Estac. de carga 16:12 I

Conectar
cable

30

Cable delimitador en caso de estacion
de carga interna:

Cable delimitador en caso de estacion
de carga externa:

Colocar el cable delimitador (1) en las
guias de cables de la placa base y pasarlo
a través de la base (2).

Tender el cable delimitador (1) en la
zona (2) debajo de la placa base. Para
ello, introducir el cable en las salidas de
cables (3, 4); en caso necesario, aflojar los
pasadores de fijacién de la placa.

0478 1319244 C-ES



Colocar el cable delimitador (1) en las
guias de cables de la placa base y pasarlo
a través de la base (2).

Conectar el cable delimitador:

e | Nota:

1 | Comprobar que los contactos estén
limpios (sin corrosién, suciedad,
etc.).

0478 1319244 C -ES

Acortar el extremo de cable izquierdo (1) y
el extremo de cable derecho (2) a la
misma longitud. Longitud desde la salida
de cable hasta el extremo de cable: 40 cm

1
— _—T_/

Desaislar el extremo de cable
izquierdo (1) con una herramienta
apropiada a la longitud indicada (X] y
retorcer el cable trenzado.

=10-12 mm

Trenzar los extremos de cable libres (1)
entre si, como se muestra en la ilustracion.

e Abrir el panel y mantenerlo abierto.
(= 9.2)

€D Abrir la palanca del borne izquierdo (1).
B3 Introducir el extremo de cable sin
aislar (2) hasta el tope en la regleta de
bornes.

Cerrar la palanca del borne (1).

31



Desaislar el extremo de cable derecho (1)
con una herramienta apropiada a la
longitud indicada (X] y retorcer el cable
trenzado.

X =10-12 mm
Q ,' J

@ Abrir la palanca del borne derecho (1).
Introducir el extremo de cable sin
aislar (2) hasta el tope en la regleta de
bornes.

Cerrar la palanca del borne (1).

32

Controlar la fijacion de los extremos de
cable en la regleta de bornes: es
necesario fijar los dos extremos de cable.

e Cerrar el panel. (= 9.2)

Cerrar las cubiertas del canal para
cables (1).

e Una vez concluidos los trabajos, @
pulsar la tecla OK.

S\ Estac. de carga 16:15 ICIM

LL]

Montar
cubierta de la
estacion de carga

Montar la cubierta. (= 9.2)

Pulsar la tecla OK. @

16:15 I

; Estac. de carga
20

Enchufar el conector de la fuente de @
alimentacion a la red eléctrica y, a
continuacion, pulsar la tecla OK.

Conectar
enchufe de red

0478 1319244 C-ES



Cuando el cable delimitador esté instalado
correctamente y la estacién de carga esté
conectada a la red eléctrica, se encendera
el LED (1).

@ | Tener en cuenta las indicaciones
1 | del capitulo "Mandos de la estacién
de carga", especialmente si el LED
no se enciende como se describe.
(= 13.1)

& Cargar 16:20 I

Colocar robot
cortacésped en
estac. de carga

Levantar el robot cortacésped ligeramente
por el asa de transporte (1) para
descargar las ruedas motrices. Desplazar
el equipo a la estacién de carga
apoyandolo sobre las ruedas delanteras.

©

A continuacioén, pulsar la tecla OK
en el display.

0478 1319244 C -ES

9.11 Conectar el robot cortacésped y la
estacion de carga

@ | El robot cortacésped solo puede
1 | ponerse en funcionamiento si
recibe correctamente la sefial de
cable emitida por la estacion de
carga. (= 11.16)

Comprobando seial
de cable

Interrupcioén con
STOP

La comprobacién de la sefial de cable
puede durar varios minutos. Con la tecla
STOP roja, situada en la parte superior del
equipo, se interrumpe la conexién y se
accede al paso anterior del asistente de
instalacion.

Recepcién normal

& Estac. de carga 16:22 D

A Sedal cable OK
=
(~d

Seial cable OK:

En el display se visualiza el
texto "Sefal cable OK". El robot
cortacésped y la estaciéon de
carga estan conectados correctamente.

©

)

Proseguir con la primera instalacion
pulsando la tecla OK.

e | RMI 422 PC:

1 | Una vez realizada con éxito la
conexion, se activara el modo de
energia "Estandar". (= 11.11)

Recepcién perturbada

El robot cortacésped no recibe
ninguna sefial de cable:

En el display se visualiza el
texto "Ninguna sefal de cable".

)).)),

El robot cortacésped recibe una
sefal de cable perturbada:
En el display se visualiza el
texto "Comprobar sefial cable".

0

El robot cortacésped recibe una
sefal de cable invertida:

En el display se visualiza el
texto "Conexiones
intercambiadas o robot corta fuera".

1)

Posible causa:
— Anomalia temporal

— Elrobot cortacésped no esta conectado
a la estacion

— Elcable delimitador esta conectado con
polarizacion invertida

— La estacion de carga esta
desconectada o no esta conectada ala
red eléctrica

— Conexiones de enchufe deficientes

— Longitud del cable delimitador inferior al
minimo
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Cable de red enrollado en las cercanias
de la estacion de carga

Extremos del cable delimitador
demasiado largos o no trenzados
suficientemente entre si

Rotura del cable delimitador

Sefiales externas, como un teléfono
movil o la sefial de otra estacion de
carga

Cables de corriente subterraneos,
hormigén armado o metales
perturbadores bajo el suelo de la
estacién de carga

Longitud del cable delimitador superior
al maximo (= 12.1)

Solucioén:

34

Repetir la conexién sin adoptar ninguna
otra medida

Conectar el robot cortacésped a la
estacién de carga (= 15.6)

Conectar correctamente los extremos
del cable delimitador (= 9.10)

Comprobar la conexién de red de la
estacion de carga, desenrollar el cable
de red en las cercanias de la estacion
de carga; no depositarlo enrollado

Comprobar la posicién de los extremos
de cable en el bloque de sujecion;
recortar los extremos de cable
demasiado largos o trenzarlos (= 9.10)

En superficies a cortar < 100 m2 o con
una longitud de cable < 175 m es
necesario instalar el accesorio

AKM 100 junto con el cable
delimitador.(= 9.9)

Comprobar el indicador LED en la
estacién de carga (= 13.1)

Reparar cualquier cable roto

— Desconectar los teléfonos méviles o
estaciones de carga cercanas

— Cambiar la posicion de la estacién de
carga o retirar las fuentes de
interferencias debajo de esta

— Utilizar un cable delimitador de mayor
seccion (accesorio especial)

Una vez adoptada(s) la(s)
medida(s) correspondiente(s),
repetir la conexién pulsando la tecla
OK.

o | Sila sefial de cable no pudiera
1 | recibirse correctamente y las
medidas descritas no resultaran

tiles, contactar con un distribuidor

especializado.

©

Cerrar tapa

\

7~

Cerrar la tapa del robot

cortacésped. (= 15.2) Solo con la tapa
cerrada el robot cortacésped arranca
independientemente y recorre el borde a
lo largo del cable delimitador.

e | RMI 422 PC:
1 | Con el recorrido del borde se define

9.12 Comprobar la instalacién

S\ Delimitacion

16:23 I

Recorrer
borde

Iniciar un recorrido del borde

pulsando la tecla OK. La cuchilla no @

es activada en este proceso.

o

1 | robot cortacésped recorre el borde
de la superficie a cortar
alternativamente en ambas

direcciones. Por esta razén, habria

que comprobar el recorrido del
borde en ambas direcciones
durante la instalacién inicial.

Después de la instalacién inicial, el

la zona de hogar del robot
cortacésped. (= 14.5)

Si antes de iniciar el recorrido del
borde el robot cortacésped no
recibe una sefal de GPS, en el
display aparecera el texto
"Esperando GPS". Si no se recibe
una sefial de GPS, aun asi el robot
cortacésped iniciara el recorrido del
borde después de algunos minutos.
Mas tarde debera ejecutarse
entonces la funcién "Comprobar
borde" (= 11.14), para poder usar
el protector GPS, pues de lo
contrario no estaria definida una
zona de hogar.

0478 1319244 C-ES



Robot recorre
el borde

23 m

Parada con
STOP

Durante el recorrido de borde, caminar
detras del robot cortacésped y asegurarse
de que

— recorra el borde de la superficie a cortar
como esta planificado,

— las distancias a los obstaculos y los
limites de la superficie a cortar sean
correctas,

— la conexioén y desconexion de la
estacién de carga funcione
correctamente.

En el display se muestra la distancia
recorrida. Esta indicacion de metros se
necesita para el ajuste de puntos de
inicio en el borde de la superficie a cortar.
(= 11.14)

e Leery anotar el valor mostrado en el
lugar deseado. Ajustar manualmente el
punto de inicio tras finalizar la primera
instalacion.

El recorrido del borde se interrumpe
automaticamente si se detecta un
obstaculo o si se recorren pendientes con
una inclinacién excesiva, o de forma
manual pulsando la tecla STOP.

e Si el recorrido del borde se interrumpid
automaticamente, corregir la posicién
del cable delimitador y/o eliminar los
obstaculos.

0478 1319244 C -ES

e Antes de continuar recorriendo el
borde, controlar la posicion del robot
cortacésped. El equipo debe
encontrarse ya sea sobre el cable
delimitador o dentro de la superficie a
cortar, con la parte delantera en
direccion al cable delimitador.

Proseguir tras una interrupcioén:

Después de una interrupcion, continuar
recorriendo el borde seleccionando OK.

o | STIHL recomienda no interrumpir el
1 | recorrido del borde. Podrian no
detectarse posibles problemas que
se produzcan al recorrer el borde
de la superficie a cortar o al
conectarse a la estacion de carga.

En caso necesario, el recorrido del
borde se puede volver a realizar
tras la primera instalacion.

(= 11.14)

Tras haber realizado una vuelta completa
alrededor de la superficie a cortar, el robot
cortacésped se conecta a la estacién de
carga. Después aparecera una consulta,
preguntando si ha de iniciarse un segundo
recorrido en direcciéon contraria.

Finalizaciéon automatica del recorrido
de borde:

Una vez realizada la conexién a la
estacion de carga después de la segunda
vuelta completa, o tras rechazar el
recorrido de borde en direccién contraria,
se procede al siguiente paso del asistente
de instalacion.

9.13 Programar el robot cortacésped

:C]: Superf.a cort 16:40 I

A
300 m?

200 m2
v

Introducir el tamafio de la superficie @
de césped y confirmar los datos con
OK.

@ | Las superficies prohibidas o

1 | contiguas instaladas no se deben
incluir en el calculo del tamafio de
la superficie a cortar.

Calcular
Nuevo plan de corte

BTNV INTNNTNNTT

Interrupcion con
STOP

Se calcula un nuevo plan de corte.

Con latecla STOP roja, situada en la parte
superior del equipo, se puede cancelar el
proceso.
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Plan de corte
Confirmar cada dia

por separado o modificar
tiempos de actividad

Confirmar la indicacién "Confirmar
cada dia por separado o modificar @
tiempos de actividad" pulsando la

tecla OK.

& Tpos. Actividad 16:36 (1

MA MI JU VI SA DO

@ Confirmar tpos. Actividad

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

& Tiempo nuevo de actividad

Se muestran los tiempos de
actividad del lunes, y el punto de @
menU Confirmar tpos. Actividad

esta activado.

Con OK se confirman todos los @
tiempos de actividad y se muestra el
siguiente dia.

@ | En superficies a cortar pequefias

1 | no se utilizan todos los dias de la
semana para cortar césped. En ese
caso, no se muestra ningun tiempo
de actividad y se suprime el punto
de menu "Borr.todos
tpos.actividad". Los dias sin
tiempos de actividad también
deben confirmarse con OK.

36

Los tiempos de actividad
mostrados se pueden modificar.
Seleccionar con el botén

multidireccional el intervalo de tiempo
deseado y abrirlo pulsando OK. (= 11.7)

Si se desean tiempos de actividad
adicionales, seleccionar el punto de &
menU Tiempo nuevo de actividad

y abrirlo con OK. En la ventana de
seleccion, especificar el tiempo de inicio y
de fin del nuevo tiempo de actividad y
confirmarlo con OK. Son posibles hasta
tres tiempos de actividad al dia.

Si se desea borrar todos los tiempos
de actividad mostrados, seleccionar X
el punto de menu Borr.todos
tpos.actividad y confirmarlo con OK.

ﬁ Tpos. Actividad

LU MA MI JU VI

@ Confirmar tpos. Actividad

& Tiempo nuevo de actividad

Una vez confirmados los tiempos de @
actividad del domingo, se mostrara
el plan de corte.

Plan de corte 16:37 I
iV MA Ml JU VI SA DO
I BN BN B

I B

Modificar

Con OK se confirma el plan de corte @
mostrado y se procede al paso final
del asistente de instalacion.

Si es necesario realizar modificaciones,
seleccionar Modificar y ajustar
individualmente los tiempos de actividad.

Durante los tiempos de actividad se
debe mantener a terceros alejados
de la zona de peligro. Los tiempos
de actividad se deben adaptar
correspondientemente.

Ademas, se deben respetar las
normas locales sobre el uso de
robots cortacésped y las
indicaciones del capitulo "Para su
seguridad" (= 6.) y, en caso
necesario, modificar los tiempos de
actividad inmediatamente o una
vez finalizada la primera instalaciéon
en el menu "Plan de corte".

(= 11.6)

Especialmente se deberia
consultar a las autoridades
responsables en qué horario de dia
y de noche se puede utilizar el
equipo.

9.14 Finalizar la primera instalacion

Retirar de la superficie a cortar
A todos los cuerpos extrafios (p. ej.
juguetes, herramientas).
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Robot listo para iniciar

Recomendacion:
aumentar nivel de seguridad

Finalizar la primera instalacion @
pulsando la tecla OK.

Tras la primera instalacién se
encuentra activado el nivel de

seguridad "Ninguna".

Recomendacioén:

Ajustar el nivel de seguridad "Baja",
"Media" o "Alta". De ese modo se
garantiza que ninguna persona no
autorizada pueda modificar los
ajustes y poner en marcha el robot
cortacésped con otras estaciones
de carga. (= 11.16)

RMI 422 PC:
Activar también el protector GPS.
(= 5.9)

RMI 422 PC:

Iniciar App

Ahora puede iniciarse
la aplicaciéon iMow

0478 1319244 C -ES

Para que puedan aprovecharse todas las
funciones del robot cortacésped, hay que
instalar e iniciar la aplicacién iMow en un
smartphone o una tableta con conexién a
Internet y receptor GPS. (= 10.)

Cerrar la ventana de dialogo con la @
tecla OK.

9.15 Primer proceso de corte tras
finalizar la primera instalacion

Si la finalizacién de la primera instalacién
coincide con un tiempo de actividad, el
robot cortacésped comienza
inmediatamente a trabajar la superficie a
cortar.

Iniciar el corte

__~ R

Si la finalizacién de la primera
instalacion se realiza fuera del @
tiempo de actividad, se puede iniciar

un proceso de corte pulsando la tecla OK.
Seleccionar "No" si no se desea que el
robot cortacésped comience a cortar.

10. Aplicacion iMow

El modelo RMI 422 PC puede manejarse
con la aplicaciéon iMow.

La aplicacién se puede obtener para los
sistemas operativos mas habituales en el
App Store correspondiente.

En la pagina
web.imow.stihl.com/systems/ se
puede encontrar mas informacion.

o

PT

Las normas descritas en el capitulo

A "Para su seguridad" son validas
también para todos los usuarios de
la aplicaciéon iMow. (= 6.)

SL

Activacion:

Para que la aplicacion y el robot
cortacésped puedan intercambiar datos,
el distribuidor especializado debera
activar el equipo con la direccion de correo
electrénico del propietario. La direccién de
correo electronico recibira un enlace para
realizar la activacion.

La aplicacion iMow debe instalarse en un
smartphone o una tableta con conexién a
Internet y receptor GPS. El receptor del
correo electrénico se configura como
administrador y usuario principal de la
aplicacién y tiene pleno acceso a todas las
funciones.

SK

Cs

@ | Ladireccion de correo electrénico y
1 | la contrasefia deben guardarse en
un lugar seguro, para que la
aplicacion iMow pueda instalarse
otra vez en caso de cambiar el
smartphone o tableta (p. €j., por
haberse extraviado).

Trafico de datos:

La transmision de datos del robot
cortacésped a Internet (servicio M2M) esta
incluida en el precio de compra.

La transmision de datos no se realiza
permanentemente, por lo que puede
tardar algunos minutos.

Debido a la transmisién de datos de la
aplicaciéon a Internet, y en funcién de su
contrato, se generan costos con su
proveedor de telefonia mévil o proveedor
de Internet, que debera asumir usted
mismo.
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Sin una conexién de telefonia mévil
y la aplicacién, el protector GPS
solo esta disponible sin correo
electroénico ni notificacion por SMS
y sin mensajes "push".

7S

Funciones principales de la aplicacién:
— Very modificar el plan de corte
— Iniciar el corte

— Conectar/desconectar el servicio
automatico

— Enviar el robot cortacésped a la
estacién de carga

— Modificar la fecha y la hora

La modificacion del plan de corte,

A el inicio de un proceso de corte, la
conexién y desconexion del
servicio automatico, el envio del
robot cortacésped a la estacion de
carga y la modificacién de la fecha
y la hora pueden dar lugar a
actividades inesperadas para otras
personas. Por esta razén, siempre
hay que informar de antemano a
las personas afectadas sobre
posibles actividades del robot
cortacésped.

— Consultar informacién del equipo y la
ubicacién del robot cortacésped
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11.1 Instrucciones de manejo

o

T

Cuatro teclas de direccion constituyen el
botén multidireccional (1). Este sirve para
navegar por los menus. Con la tecla

OK (2) se confirman los ajustes y se abren
los menus. Con la tecla Volver (3) se
puede volver a salir de un menu.

#& Mena principal 14:57 Lnljl

i e

Plan de corte

Comandos
Informacién Ajustes

El mend principal consta de 4 submends,
representados como botones. El submenu
seleccionado se destaca en negro y se
abre con la tecla OK.

w Ajustes 15:03 Lnljl
it@ e & o »

iMow

Sensor lluvia <"">

Tiempo corte 00:30

Retardo 00:00

En el segundo nivel del mena los
diferentes submenus se representan con
fichas.

Las fichas se seleccionan pulsando el
botén multidireccional hacia la izquierda o
hacia la derecha; los submenus se
seleccionan pulsando el botén
multidireccional hacia arriba o hacia abajo.
Las fichas activas o las entradas de menu
se destacan en negro.

La barra de desplazamiento situada en el
borde derecho de la pantalla indica que
pulsando el botén multidireccional hacia
arriba o hacia abajo se pueden ver otras
entradas.

Los submenus se abren pulsando la tecla
OK.

@ Tiempo activida

LU 08:00-12:00

@ Tiempo actividad desconex
,f Modificar tiempo activ.

X Borrar tiempo actividad

0478 1319244 C-ES



En los submenuls se enumeran opciones.
Las entradas de lista activas se destacan
en negro. Pulsando la tecla OK se abre
una ventana de seleccioén o una ventana
de dialogo.

Ventana de seleccion:

Si existe una posibilidad de seleccién,
puede activarse el botén correspondiente
pulsando el boton multidireccional hacia la
izquierda o derecha.

Con la tecla OK se confirma la opcién
seleccionada y se abre el menu de orden
superior.

Los valores de ajuste pueden modificarse
pulsando el botén multidireccional. El valor
actual aparece destacado en negro.
Todos los valores se confirman con la
tecla OK.

Ventana de dialogo:

Cod. PIN nuevo
1234

Modificar

L]

En caso de que se deban memorizar
modificaciones o confirmar mensajes,
aparece una ventana de dialogo en el
display. El botén activo se destaca en
negro.

0478 1319244 C -ES

Fecha 10:09 @ml
- A - 11.2 Indicador de estado
23 06 2018
ER - x| o
21 04 2016 () G
Hora inicio Resto tiempo
v v v LU 10:00 30:00
Dia Mes Ano

V4l Robot listo p.servicio
Servicio autom. conectado

El indicador de estado aparece

— cuando se finaliza el modo de espera
del robot cortacésped pulsando una
tecla.

— cuando se pulsa la tecla Volver en el
menu principal.

— mientras esta funcionando el equipo.

e @

Horas corte Resto tiempo
LU 10:00 30:00

En la parte superior del indicador hay dos
campos configurables en los que se puede
ver diversa informacion sobre el robot
cortacésped y los procesos de corte.

(= 11.13)

Informacion de estado sin actividad en
curso — RMI 422, RMI 422 P:

J Robot listo p.servicio
Servicio autom. conectado

En la parte inferior del indicador
aparece el texto "Robot listo

p.servicio" junto con el simbolo

ilustrado y el estado del servicio
automatico. (= 11.5)

Informacion de estado sin actividad en
curso — RMI 422 PC:

Ml 422 PC
J Robot listo p.servicio
Servicio autom. conectado

Protector GPS ON

En la parte inferior del indicador
aparece el nombre del robot

cortacésped (= 10.), el texto "Robot

listo p.servicio" junto con el simbolo
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ilustrado, el estado del servicio automatico
(= 11.5), e informacién sobre el protector
GPS (= 5.9).

Informacién de estado durante
actividades en curso — todos los
modelos:

DN NNNNNNNNNNNNNT]

mﬁ Robot corta el césped
©» ’

Durante un proceso de corte Ve
aparece en el display el texto "Robot  {@w
corta el césped" y un simbolo
correspondiente. La informacién de textoy
el simbolo se adaptan al proceso activo en
ese momento.

jAtencion!
Robot cortac. arranca

Antes del proceso de corte se muestra
el texto "jAtencion! — Robot cortac.
arranca" junto con un simbolo de
advertencia.

@ | Una iluminaciéon parpadeante del
1 | display y una sefial actstica avisan
adicionalmente acerca del
arranque inminente del motor de
corte. La cuchilla se conecta solo
unos segundos después de que el
robot cortacésped se haya puesto
en movimiento.

40

Cortar el borde:
Mientras el robot cortacésped Jﬁ
trabaja el borde de la superficie a

cortar, aparece el texto "Se cortara el
borde".

Ir a la estacion de carga:
Si el robot cortacésped regresa a la @
estacion de carga, en el display

aparece el motivo concreto (p. €j.,
acumulador descargado, corte finalizado).

Carga del acumulador: -
Al cargar el acumulador aparece el *’\g
texto "Acumulador se esta

cargando".

Indicacion de mensajes — todos los
modelos:

Fuera
Colocar iMow en
superficie a cortar

11 14.05.2017 12:33 M1135

Las averias, anomalias o
recomendaciones se indican junto con el
simbolo de advertencia, la fecha, la horay
el cédigo del mensaje. Si hay varios
mensajes activos, estos aparecen de
forma alternativa. (= 24.)

e | Si el robot cortacésped esta listo
1 | para el servicio, aparecen
alternativamente el mensaje y la
informacién de estado.

11.3 Campo de informacién

all14:28tAl Cm

T 2
L] [21]
7| 69

o o)

En la esquina superior derecha del display
se indica la siguiente informacién:

1. Estado de carga del acumulador o
proceso de carga

2. Estado del servicio automatico
3. Hora
4. Senal moévil (RMI 422 PC)

1. Estado carga:
El simbolo del acumulador sirve
para indicar el estado de carga.

Sin barra — Acumulador descargado
1 a 5 barras — Acumulador
parcialmente descargado

6 barras — Acumulador
completamente cargado

EEEE000

Durante el proceso de carga se
muestra un simbolo de enchufe de
red en vez del simbolo del
acumulador.

@
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2. Estado del servicio
automatico: t_xl

Si el servicio automatico esta
conectado se muestra el simbolo del
servicio automatico.

3. Hora:
La hora actual se visualiza en el formato
de 24 horas.

4. Sehal mévil: x
La intensidad de sefal de la .III .III
conexién mévil se indica con 4 H x H
barras. Cuantas mas barras -|I -|I
estén completas, mejor sera la |HH >|<HH
recepcion. . .X
Un simbolo de recepcion con lDHH |UHH
una x mindscula indica que no DHH ?ETHH
existe una conexién con o n
Internet. y) I
o8]

Durante la inicializaciéon del

moédulo de radio (al comprobarse el
hardware y software, p. ej., tras conectar
el robot cortacésped) se muestra un signo
de interrogacion.

11.4 Men principal

14:57 Al (CT

& Menu principal

i e

Plan de corte

Comandos
Informacién Ajustes
El menu principal se visualiza .~

— cuando se abandona el indicador
de estado (= 11.2) pulsando la tecla
OK.

0478 1319244 C -ES

— cuando se activa el comando "Menu
principal”,

— cuando se pulsa la tecla Volver en el
segundo nivel del menu.

1. Comandos (= 11.5)
Mend principal I__II
Bloquear robot cortacésped
Conectar/desconectar el serv. automatico
Ir a la estacion de carga

Iniciar el corte

Iniciar el corte con retardo

Omitir el siguiente tiempo de actividad
Cortar borde

2. Plan de corte (= 11.6) U_U
Indicacién de plan semanal,
procesamiento de tiempos de
actividad y duraciéon de corte

3. Informacién (= 11.9) @

Mensajes

Eventos

Estado robot cortac.

Estado césped

Estado moédulo de radio (RMI 422 PC)

4. Ajustes (= 11.10) [
iMow hT
Instalacion

Seguridad

Servicio

Area Distribui.

11.5 Comandos

|1|Comandos 10:27@@ E
|4
Y 4]

tA' AU sllo slle|
0

Menu principal
X
0
0n
o

Seleccionar con el botén multidireccional
el comando deseado y ejecutarlo
pulsando OK.

1. Menu principal
2. Bloquear robot cortacésped

3. Conectar/desconectar el serv.
automatico

. Ir a la estacion de carga
. Iniciar el corte
. Iniciar el corte con retardo

. Omitir el siguiente tiempo de actividad

00 N O U b

. Cortar borde

1. Menu principal:
Con OK se retrocede al menu
principal.

2. Bloquear robot
cortacésped:

&
Activar bloqueo de equipo.
Para desbloquear el robot

cortacésped, pulsar la combinacién de
teclas indicada. (= 5.2)

3. Conectar el serv.

automatico/ Aj
desconectar el serv. L
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automatico:

Con el servicio automatico conectado,
en el indicador de estado aparece el texto
"Servicio autom. conectado"; al lado del
simbolo del acumulador aparece en los
menuUs el simbolo del servicio automatico.
El robot cortacésped trabaja la superficie a
cortar de forma totalmente automatica.
Con el servicio automatico
desconectado en el indicador de estado
aparece el texto "Servicio autom.
desconec."; los tiempos de actividad del
plan de corte aparecen inactivos (en gris).
La superficie a cortar no se trabaja de
forma automatica. Los procesos de corte
pueden iniciarse mediante los comandos
"Iniciar el corte" e "Iniciar el corte con
retardo".

e | RMI 422 PC:

1 | El servicio automatico también
puede conectarse y desconectarse
con la aplicacién. Después de
desconectarse el servicio
automatico con la aplicacion, el
robot cortacésped regresa a la
estacion de carga. (= 10.)

4. Ir a la estacién de carga:

El robot cortacésped regresa ala

estacion de carga y carga el —
acumulador. Con el servicio

automatico conectado, el robot
cortacésped vuelve a trabajar la superficie

a cortar en el tiempo de actividad mas
cercano posible.

e | RMI 422 PC:

1 | El robot cortacésped también
puede enviarse a la estaciéon de
carga con la aplicacion. (= 10.)

nllo

5. Iniciar el corte:

Después de la activacion, el
robot cortacésped inicia
automaticamente el proceso de
corte. Se debe determinar el final del
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proceso de corte.

Si se instalé una superficie contigua, hay
que determinar después de presionar la
tecla OK si el proceso de corte se realiza
en una superficie contigua o en la
superficie principal. (= 11.14)

El ajuste estandar para la duracion del
proceso de corte se puede modificar en
los ajustes del equipo bajo "Tiempo corte".
(= 11.8)

@ | Siseinstalé una estacion de carga
1 | externa con un pasillo, llévese el
robot cortacésped a la superficie a
cortar antes de activar el comando
"Iniciar el corte".

RMI 422 PC:
"Iniciar el corte" también puede
activarse en la aplicacién. (= 10.)

nll®

6. Iniciar el corte con retardo:
Después de la activacién, el
robot cortacésped inicia
automaticamente el proceso de
corte, aunque con retardo. Hay que
determinar la hora de inicio y el final del
proceso de corte.

Si se instalé una superficie contigua, hay
gue determinar después de presionar la
tecla OK si el proceso de corte se realiza
en una superficie contigua o en la
superficie principal. (= 11.14)

Los ajustes estandar para la duracién del
proceso de corte o el retardo se pueden
modificar en los ajustes del equipo bajo
"Tiempo corte" o "Retardo". (= 11.8)

Si se instal6é una estacion de carga
externa con un pasillo, llévese el
robot cortacésped a la superficie a
cortar antes de activar el comando
"Iniciar el corte con retardo".

RMI 422 PC:
"Iniciar el corte con retardo"
también puede activarse en la

aplicacion. (= 10.)
/'\‘
il

o

7. Omitir el siguiente tiempo
de actividad:

Este comando se puede utilizar
cuando el robot cortacésped no
debe funcionar durante el siguiente tiempo
de actividad (p. €j., porque hay una fiesta
en el jardin).

Una vez confirmado, no se cortara el
césped durante el siguiente tiempo de
actividad. Un tiempo de actividad
bloqueado de esta forma aparece en gris
en el plan de corte. Este tiempo puede
restablecerse en el "Plan diario" para que
se corte el césped. (= 11.7)

Si el comando se ejecuta varias veces
seguidas, se omitira siempre el tiempo de
actividad siguiente. Si durante la semana
en curso no queda ningun otro tiempo de
actividad, aparecera el mensaje "La
préxima semana no se corta el césped".

8. Cortar borde:

Después de la activacion, el
robot cortacésped corta el borde
de la superficie a cortar.
Después de una vuelta, el robot regresa a
la estacién de carga y carga el
acumulador.

—~~
1=1
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11.6 Plan de corte

11.7 Tiempos de actividad

Tpos. Actividad
Dur. de corte

Plan de corte 17330@@ ™ Tpos. Actividad 15!32@@
Ml vA Mi JU VI sA Do LU MA M JU SA DO
] 08:00 - 12:00
I B N ]
13:00 - 17:00
— | —
9 Tiempo nuevo de actividad

X Borr.todos tpos.actividad

El plan de corte memorizado se

abre mediante el menu "Plan de @
corte" en el menu principal. Las
superficies rectangulares de cada dia
representan los tiempos de actividad
memorizados. En los tiempos de actividad
marcados en negro puede cortarse el
césped. Las superficies grises
representan tiempos de actividad sin
procesos de corte (p. ej., cuando un
tiempo de actividad esta desconectado o
tras el comando "Omitir tiempo de
actividad"). (= 11.5)

e | Con el servicio automatico
1 | desconectado, todo el plan de corte
esta inactivo y todos los tiempos de
actividad aparecen en gris.

Si se pulsa el botéon multidireccional hacia
arriba o hacia abajo, se pueden
seleccionar y abrir con la tecla OK los
submenus Tpos. Actividad (= 11.7) o
Dur. de corte (= 11.8).

Si se desea procesar los tiempos de g
actividad de un solo dia, hay que
activar el dia con el botén
multidireccional (pulsandolo hacia la
izquierda o hacia la derecha) y abrir el
subment Tpos. Actividad.
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En los tiempos de actividad con
marca (marcados en negro en el
plan de corte) esta permitido cortar
el césped.

En los tiempos de actividad sin
marca (marcados en gris en el plan
de corte) no esta permitido cortar el
césped.

O

Tener en cuenta las indicaciones
del capitulo "Tiempos de actividad".
(= 14.3)

Sobre todo hay que mantener a
terceros alejados de la zona de
peligro durante los tiempos de
actividad.

o | RMI 422 PC:

1 | Los tiempos de actividad también
se pueden procesar con la
aplicacion. (= 10.)

Los tiempos de actividad memorizados se
pueden seleccionar y procesar por
separado.

La opcién de menl Tiempo nuevo

de actividad se puede seleccionar g
mientras se hayan memorizado

menos de 3 tiempos de actividad al dia.

Un tiempo de actividad adicional no se
puede solapar con otros tiempos de
actividad.

Si no se desea que el robot
cortacésped corte en el dia
seleccionado, se debe seleccionar
el punto de menu Borr.todos
tpos.actividad.

X

Modificar tiempo de actividad:

@ Tiempo activida

LU 08:00-12:00

@ Tiempo actividad desconex
f Modificar tiempo activ.

X Borrar tiempo actividad

Con la opcién Tiempo actividad
desconex o Tiempo actividad
conexion se bloquea o se activa el
tiempo de actividad seleccionado
para el corte automatico.

CI\Y

Con la opcién Modificar tiempo
activ. se pueden modificar los
plazos de tiempo.

4
X

Si ya no se necesita el tiempo de
actividad seleccionado, se debe
seleccionar la opcién de menu
Borrar tiempo actividad.

e | Silos plazos de tiempo no son
1 | suficientes para los procesos de
corte y de carga necesarios, se
deben prolongar o afiadir tiempos
de actividad, o se debe reducir la
duracion de corte. En el display
aparecera un mensaje advirtiendo
de ello.
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11.8 Duracion de corte

11.9 Informacién

Dur. de corte 11:02@@]

0 Adaptar duracion de corte

E.Iﬂ Nuevo plan de corte

@ Informacién 10:32@@
(1] @ o

Mensajes

Lluvia detectada VI 13:52

Recomendacion DO 15:00
El tiempo de corte semanal se a 1. Mensajes: m
puede ajustar con la opcién Lista de todas las averias,

Adaptar duracion de corte. El

valor ajustado esta adaptado al tamafio de
la superficie a cortar. (= 14.4)

Tener en cuenta las indicaciones del
capitulo "Adaptar la programacién".

(= 15.3)

e | RMI 422 PC:

1 | La duracién de corte puede
ajustarse también con la aplicacion.
(= 10.)

El comando Nuevo plan de corte Eq
borra todos los tiempos de actividad 4
memorizados. Se abre el paso
"Programar el robot cortacésped" del
asistente de la instalacion. (= 9.13)

@ | Si el momento de finalizacién de la
1 | nueva programacion coincidiera
con un tiempo de actividad, el robot
cortacésped iniciara un proceso de
corte automatico tras confirmarse
cada uno de los planes diarios.
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anomalias y recomendaciones

activas, indicadas junto con el momento
de su aparicién.

Si el equipo funciona sin problemas,
aparece el texto "No hay mensajes".

Los detalles de los mensajes se visualizan
pulsando la tecla OK. (= 24.)

2. Eventos:
Lista de las ultimas actividades del

robot cortacésped.

Los detalles de los eventos (texto
adicional, momento y c6digo) se
visualizan pulsando la tecla OK.

@ | Sialgunas actividades aparecen
1 | con excesiva frecuencia, consulte a
su distribuidor especializado para
que le dé mas detalles. Las averias
durante el servicio normal se
documentan en los mensajes.

©™

3. Estado robot cortac.:
Informacién sobre el robot
cortacésped

— Estado carga:
Carga del acumulador en porcentaje

— Resto tiempo:
Duracién de corte restante de la
semana en curso, en horas y minutos

— Fechay hora

— Hora inicio:
Inicio del siguiente proceso de corte
planificado

— Numero de todos los procesos de corte
finalizados

— Horas corte:
Duraciéon de todos los procesos de
corte finalizados en horas

— Recorrido:
Recorrido total en metros

— Ser.-No.:
Numero de serie del robot cortacésped,
gue también aparece en la placa de
modelo (véase Descripcion del equipo).
(= 3.1)

— Acumulador:
Numero de serie del acumulador

— Software:
Software instalado en el equipo

i ®

— Superficie a cortar en metro cuadrados
El valor se introduce en la primera
instalaciéon o en una nueva instalacién.
(=9.)

4. Estado césped:
Informacién sobre la superficie
de césped

— Tiempo vuelta:
Duracién de una vuelta en la superficie
a cortar en minutos y segundos

— Puntos inicio 1 — 4:
Distancia entre el punto de inicio
respectivo y la estacion de carga en
metros, medida en el sentido de las
agujas del reloj. (= 11.15)
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— Perimetro:
Perimetro de la superficie a cortar en
metros

— Cortar borde:
Frecuencia semanal del corte de

bordes (= 11.14)
Tall

5. Estado médulo de radio
(RMI 422 PC):

Informacién sobre el médulo de
radio

— Satélites:
Numero de satélites accesibles

— Posicion:
Posiciéon actual del robot cortacésped;
disponible cuando la conexion por
satélite es suficiente

— Intensidad de sefal:
Intensidad de sefal de conexién movil;
la conexién mejora en funcién del
numero de signos "+" ("++++" como
max.)

— Red:
Identificacion de red, compuesta por el
cédigo de pais (MCC) y el cédigo de
proveedor (MNC)

— Ne telefonia movil:
Numero de movil del propietario; se
introduce en la aplicacién. (= 10.)

— IMEL:
Numero de hardware del médulo de
radio

— IMSI:
Identificacién internacional del
abonado de telefonia movil

— SW:
Version de software del médulo de
radio

— Ser.-No.:
Numero de serie del médulo de radio
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11.10 Ajustes

MT Ajustes 15:03 an
Il wo B oa »
iMow
Sensor lluvia <"I">
Tiempo corte 00:30
Retardo 00:00
1. iMow:

e

Adaptacion de los ajustes del
equipo (® 11.11)

2. Instalacion:
Adaptaciéon y comprobaciéon de
la instalacion (= 11.14)

3. Seguridad: [EJ
Adaptacion de los ajustes de

seguridad (= 11.16)

158

4. Servicio: ®
Mantenimiento y servicio técnico akida
(= 11.17)

5. Area Distribui.: ® @
El menu esta protegido por el [ Y]
coédigo del distribuidor. El

Distribuidor especializado realiza
diferentes tareas de mantenimiento y
servicio técnico con la ayuda de este
menu.

11.11 iMow - Ajustes del equipo

1. Sensor de lluvia:

El sensor de lluvia se puede ajustar b
para que el corte se interrumpa o no

se inicie en caso de lluvia.

e Ajustar el sensor de lluvia (= 11.12)

2. Tiempo corte:

Ajuste de la duracion estandar de un
proceso de corte tras activarse el
comando "Iniciar el corte". (= 11.5)

3. Retardo: @
Ajuste del retardo estandar tras

activarse el comando "Iniciar el

corte con retardo". (= 11.5)

4. Indic. estado:
Seleccién de la informacién que E
debe aparecer en el indicador de

estado. (= 11.2)

e Ajustar el indicador de estado
(= 11.13)

5. Hora:
Ajuste de la hora actual. c

Para evitar que el robot cortacésped
trabaje en momentos no deseados, la hora
ajustada debe coincidir con la hora real.

o | RMI 422 PC:
1 | La hora puede ajustarse también
con la aplicacién. (= 10.)

6. Fecha:
Ajuste de la fecha actual. ﬂ

Para evitar que el robot cortacésped
trabaje en momentos no deseados, la
fecha ajustada debe coincidir con la fecha
real.

o | RMI 422 PC:
1 | La fecha puede ajustarse también
con la aplicacién. (= 10.)

7. Formato fecha: UU
Ajuste del formato de fecha
deseado.

8. Desplaz. via:

El robot cortacésped circula por Ih]
defecto con un desplazamiento

hacia dentro de 6 cm a lo largo del cable
delimitador. Con este valor se garantiza
una conexién 6ptima a la estacién de
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carga. La regla virtual iMow también esta
disefiada para un desplazamiento de via
de 6 cm.

STIHL recomienda no modificar el
ajuste estandar de 6 cm.

e Abrir la ventana de seleccién con OK
solo en caso necesario y ajustar el valor
deseado (de 3 cm a 9 cm).

9. Idioma: |E|
Ajuste del idioma deseado del

display. Por defecto esta ajustado el
idioma que se selecciond6 en la primera
instalacion.

10. Contraste: O
El contraste del display se puede
ajustar en caso necesario.

11. Modo energia
(RMI 422 PC): ;
En el modo de energia Estandar el

robot cortacésped esta en todo momento
conectado a Internety se puede acceder a
él mediante la aplicacién, siempre y
cuando el acumulador esté
suficientemente cargado. (= 10.)

En ECO se desactiva la
radiocomunicacién en periodos de reposo
para reducir el consumo de energia; en
tales casos no se puede acceder al robot
cortacésped mediante la aplicacion. En la
aplicacion se visualizan los ultimos datos
disponibles.

11.12 Ajustar el sensor de lluvia

Para ajustar el sensor de 5 L
niveles, pulsar el botén <"l
multidireccional hacia la

izquierda o hacia la derecha. El valor
actual se representa en el menu "Ajustes"
con un grafico de trazos.

>

El desplazamiento del regulador influye
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— en la sensibilidad del sensor de lluvia;

— en cuanto tiempo debe esperar el robot
cortacésped después de la lluvia hasta
que se seque la superficie a cortar.

Con una sensibilidad media ,
el robot cortacésped esta N
preparado para ser usado en

condiciones externas

normales.
Desplazar la barra mas hacia ;l,-
la izquierda para ajustar el SN

corte con mayor humedad. Si

la barra se desplaza

completamente a la

izquierda, el robot cortacésped también
cortara en condiciones externas de
humedad y no interrumpira el proceso de
corte cuando caigan gotas de lluvia sobre

el sensor.
&
ot [
Con la barra desplazada

completamente a la derecha,

el robot cortacésped cortara Unicamente
cuando el sensor de lluvia esté totalmente
seco.

Desplazar la barra mas hacia
la derecha para ajustar el
corte con menor humedad.

11.13 Ajustar el indicador de estado

Para configurar el indicador de estado,
seleccionar el indicador izquierdo o
derecho con el botén multidireccional y
confirmar con OK.

Estado carga:
Indicacion del simbolo del *
acumulador junto con el estado de
carga en porcentaje

Resto tiempo: G
Duracién de corte restante de la

semana en curso, en horas y
minutos

Hora y fecha:
Fecha y hora actual

Hora inicio:

Inicio del siguiente proceso de corte %
planificado. En un tiempo de

actividad en curso se muestra el texto
"activo".

Proceso corte:
Numero de todos los procesos de
corte realizados hasta ahora

@a

Horas corte: X
Duracién de todos los procesos de @™
corte realizados hasta ahora

Recorrido: >
Recorrido total ©~»
Red T H
(RMI 422 PC): .I|

movil con identificacion de red. Una
x minUscula o un signo de T.’
DSJH

Intensidad de sefial de la conexién T< II
ol

interrogacion indican que el robot
cortacésped no esta conectado a
Internet. (= 11.3), (= 11.9)

Recepcion GPS
(RMI 422 PC): l.’/}
Coordenadas GPS del robot
cortacésped. (= 11.9)

11.14 Instalacion

1. Corredor:

Activar y desactivar el regreso
desplazado.

Si esta activado el corredor, el robot
cortacésped circula con un

0478 1319244 C-ES



desplazamiento hacia dentro a lo largo del
cable delimitador para regresar a la
estacion de carga.

Se pueden seleccionar tres variantes:
OFF: ajuste estandar

El robot cortacésped se desplaza a lo
largo del cable delimitador.

Estrecho: 40 cm

El robot cortacésped circula
alternativamente a lo largo del cable
delimitador o con un desplazamiento de
40 cm.

Ancho: 40 - 80 cm

Dentro de este corredor, la distancia al
cable delimitador se elige al azar cada vez
que el robot regresa a la estacién de
carga.

@ | En combinacion con una estacion
1 | de carga externa, asi como con
pasillos y pasos estrechos, hay que
instalar lazos de busqueda para el
regreso desplazado. (= 12.12)

Para el regreso desplazado hay
que tener en cuenta una distancia
minima del cable de 2 m.

2 ASM (Maniobra anti-atasco):

Con ASM activado, el robot cortacésped
inicia una rutina de desviacién cuando
esta atascado.

ON: ASM puede conectarse para evitar
atascos.

OFF: ajuste estandar. ASM debe
permanecer desconectado:

— cuando se encuentren grandes
superficies planas (p. ej., avenidas
asfaltadas) en la superficie a cortar,

— cuando, con frecuencia e
inesperadamente, el robot cortacésped
gire 90° durante el trabajo,
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— cuando durante el trabajo el robot
cortacésped se detenga con el mensaje
1131 sin estar atascado.

3. Nueva instalacion: A
El asistente de instalacién se vuelve \
a iniciar y el plan de corte existente

se borra. (= 9.)

4. Puntos de inicio:
El robot cortacésped comienza los 6
procesos de corte en la estaciéon de

carga (ajuste estandar) o en uno de los
puntos de inicio.

Los puntos de inicio deben definirse:

— si se pretende recorrer de forma
controlada partes de la superficie que
no se estan trabajando lo suficiente.

— si solo se puede acceder a ciertas
zonas a través de un pasillo. En estas
partes de la superficie hay que
determinar por lo menos un punto de
inicio.

RMI 422 PC:

A los puntos de inicio se les puede asignar

un radio. En tal caso, cuando inicia el

proceso de corte en el punto de inicio
respectivo, el robot cortacésped comienza

a cortar siempre dentro del area del circulo

alrededor del punto de inicio. Solo

después de haber trabajado esta parte de
la superficie se continta el proceso de
corte en la superficie restante.

e Ajustar los puntos de inicio (= 11.15)

5. Comprobar borde: X,
Iniciar un recorrido de borde para \
comprobar si el cable esta tendido
correctamente.

Se abre el paso del asistente de
instalacion "Comprobar instalacion".

(= 9.12)

Para comprobar el tendido correcto
del cable alrededor de superficies
prohibidas, colocar el robot
cortacésped en la superficie a
cortar con la parte delantera
orientada hacia la superficie
prohibida e iniciar el recorrido del
borde.

Durante el recorrido de borde se
define la zona de hogar del robot
cortacésped. Una zona de hogar
gue ya ha sido memorizada se
amplia cuando es necesario.

(= 14.5)

6. Cortar borde:

Definir la frecuencia de corte del d
borde.

Nunca: el borde nunca se corta.

Una vez: ajuste estandar, el borde se
corta una vez a la semana.

Dos veces: el borde se corta dos veces a
la semana.

o

7. Superficies contiguas: U
Habilitar las superficies contiguas. %
Inactivo: ajuste estandar

Activo: ajuste cuando deban cortarse las
superficies contiguas. En el caso de los
comandos "Iniciar el corte" e "Iniciar el
corte con retardo", hay que seleccionar la
superficie a cortar (superficie
principal/contigua). (= 15.5)

11.15 Ajustar los puntos de inicio
Para ajustar se puede decidir

e grabar los puntos de inicio

o

e seleccionar el punto de inicio deseadoy
definirlo manualmente.
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Grabar puntos inicio:
Después de pulsar la tecla OK, el 6
robot cortacésped inicia una marcha

de grabacioén a lo largo del cable
delimitador. Si no esta conectado a la
estacién de carga, el robot primero se
desplazara hacia alla. Se borraran todos
los puntos de inicio existentes.

e | RMI 422 PC:

1 | Durante la marcha de grabacién se
define la zona de hogar del robot
cortacésped. Una zona de hogar
que ya ha sido memorizada se
amplia cuando es necesario.

(= 14.5)

Durante la marcha se pueden determinar
hasta 4 puntos de inicio pulsando la tecla
OK después de abrir la tapa.

e | Sise pulsa la tecla STOP antes de
1 | abrir la tapa, se interrumpira la
marcha de grabacion.

Una interrupcion solo suele ser
necesaria para cambiar el curso del
cable o eliminar los obstaculos.

Interrupcién del proceso de grabacion:

Manual — pulsando la tecla STOP.
Automatica — a través de obstaculos en el
borde de la superficie a cortar.

e Sila marcha de grabacién se
interrumpié automaticamente, corregir
la posiciéon del cable delimitador y/o
eliminar los obstaculos.

e Comprobar la posicion del robot
cortacésped antes de continuar con la
marcha de grabacién. El equipo debe
encontrarse ya sea sobre el cable
delimitador o dentro de la superficie a
cortar, con la parte delantera en
direccion al cable delimitador.
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Finalizacién de proceso de grabacion:
Manual — tras una interrupcién.
Automatica —tras la conexién a la estacién
de carga.
Los nuevos puntos de inicio se memorizan
tras la conexién a la estacién de carga o
después de la interrupcién confirmando
con OK (después de abrir la tapa).
Frecuencia de inicio:
Con la frecuencia de inicio se define la
frecuencia en la que debe iniciarse un
proceso de corte con un determinado
punto de inicio. El ajuste estandar es 2 de
10 procesos de corte (2/10) en cada punto
de inicio.
e En caso necesario, después de grabar
los puntos se puede modificar la
frecuencia de inicio.

e Sielproceso de grabacién ha finalizado
antes de tiempo, enviar el robot
cortacésped a la estacion de carga con
un comando. (= 11.5)

e RMI 422 PC:
Alrededor de cada punto de inicio
grabado, puede determinarse un radio
de 3 ma 30 m. De forma estandar, a los
puntos de inicio no se les ha asignado
ningun radio.

o | Puntos de inicio con radio:

1 | Si el proceso de corte se inicia en
el punto de inicio respectivo, el
robot cortacésped cortara primero
la superficie parcial ubicada dentro
del segmento circular alrededor del
punto de inicio. Solo después
trabajara el resto de la superficie a
cortar.

Ajustar manualmente el punto de 6
inicio1a 4:

Determinar la distancia entre los 6
puntos de inicio y la estacion de

carga y definir la frecuencia de a
inicio. 6
La distancia equivale al recorrido

desde la estacion de carga hasta el

punto de inicio en metros, medido en
sentido de las agujas del reloj.

La frecuencia de inicio puede
encontrarse entre 0 de 10 (0/10) y 10 de
10 procesos de corte (10/10).

RMI 422 PC:
Alrededor del punto de inicio puede
determinarse un radio de 3 ma 30 m.

e | La estacion de carga se N
1 | define como punto de inicio ‘
0. De forma estandar, los

procesos de corte se inician desde
alli.

La frecuencia de inicio equivale al
valor restante calculado sobre la
base de 10 de 10 salidas.

11.16 Seguridad

. Blog. equipo

. Nivel

. Protector GPS (RMI 422 PC)
. Modificar cédigo PIN

. Senal inicio

. Tonos aviso

. Tonos menu

. Protec. antijugueteo

W 0 N o U1 A W N =

. Blog. teclado
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10.Conex.robot+est.car.

1. Bloq. equipo:

Con OK se activa el bloqueo del
equipo; el robot cortacésped ya no

puede ponerse en servicio.

Antes de cualquier trabajo de
mantenimiento y limpieza, asi como antes
del transporte o la revisién, se debe
bloquear el robot cortacésped. (= 5.2)

e Para anular el bloqueo del equipo,
pulsar la combinacién de teclas
indicada.

2. Nivel:

Se pueden ajustar 4 niveles de @
seguridad y, segun el nivel, se

activaran determinados bloqueos y
dispositivos de proteccion.

— Ninguna:
El robot cortacésped no esta protegido.

— Baja:
La proteccion antirrobo esta activada.
La conexién del robot cortacésped y la
estacion de carga y el restablecimiento
del equipo a los ajustes de fabrica solo
son posibles tras introducir el cédigo
PIN.

— Media:
Como "Baja"; ademas esta activado el
bloqueo temporal.

— Alta:
Como "Media"; ademas, los ajustes
solo pueden modificarse tras introducir
el cédigo PIN.

@ | STIHL recomienda ajustar uno de
1 | los niveles de seguridad "Baja",
"Media" o "Alta".

e Seleccionar el nivel deseado y
confirmarlo con OK. En caso necesario,
introducir el cédigo PIN de 4 cifras.
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Prot. antirrobo:

Si el cortacésped se levanta por la
empufadura o se ladea durante mas de
10 segundos, aparecera una solicitud del
cédigo PIN. Si no se introduce el cédigo
PIN en el intervalo de 1 minuto, suena un
tono de alarmay ademas se desconecta el
servicio automatico.

Conex. con PIN:

Solicitud del cédigo PIN antes de
realizarse la conexién del robot
cortacésped y la estacién de carga.
Reseteo con PIN:

Solicitud del cédigo PIN antes del
restablecimiento del equipo a los ajustes
de fabrica.

Bloqg.temporal:

Solicitud del codigo PIN para la
modificaciéon de un ajuste, si no se ha
introducido el cédigo PIN durante mas de
1 mes.

Ajustes con PIN:

Solicitud del cédigo PIN cuando se estan
modificando ajustes.

3. Protector GPS (RMI 422 PC): @
Conexiéon o desconexion del control
de posicién. (= 5.9)

Recomendacion:

Antes de la conexion hay que
registrar el nUmero del moévil del
propietario en la aplicacion (= 10.)
y ajustar en el robot cortacésped
uno de los niveles de seguridad
"Baja", "Media" o "Alta".

4. Modificar cédigo PIN: @
El codigo PIN de 4 cifras se puede
modificar en caso necesario.

o | La opcién de menu "Modificar

1 | codigo PIN" solo se muestra en los
niveles de seguridad "Baja",
"Media" o "Alta".

o
1 | Conectar siempre el protector GPS.

e Introducir primero el cédigo PIN antiguo
y confirmar con OK.

e Ajustar el nuevo cédigo PIN de 4 cifras
y confirmar con OK.

o | STIHL recomienda anotar el cédigo

1 | PIN modificado.
Si se introduce el codigo PIN
incorrectamente 5 veces, es
necesario introducir un cédigo
maestro de 4 cifras, y ademas se
desconecta el servicio automatico.
Para crear el cédigo maestro, se
debe comunicar al distribuidor
especializado STIHL el nimero de
serie de 9 cifras y la fecha de 4
cifras que aparecen en la ventana
de seleccion.

5. Senal inicio:
Conexién o desconexién de la sefal 4)))
acustica que suena antes de

conectarse la cuchilla.

6. Tonos aviso:
Conexién o desconexién de la sefal *)))
acustica que suena cuando el robot
cortacésped choca contra algun
obstaculo.

7. Tonos menu:
Conexién o desconexion de la sefal 4)))
de clic que suena cuando se abre un

menu o se confirma una selecciéon con OK.

8. Protec. antijugueteo:

Si el sensor de impacto se activara varias
veces consecutivas en un breve periodo
de tiempo, el robot cortacésped y la
cuchilla se detendran.

Si no se sigue activando el sensor de
impacto, el robot cortacésped reanudara
el servicio de corte automatico después de
algunos segundos.

49

PT

SL

SK

Cs



9. Blog. teclado: 9
Si el blogueo del teclado esta

activado, solo se pueden utilizar &
las teclas del display si antes se °
pulsa y mantiene pulsada la tecla
Volvery, a continuacién, se pulsa el boton
multidireccional hacia delante.

El bloqueo del teclado se activa 2 minutos
después de pulsar la Gltima tecla.

10. Conex.robot+est.car.:

Tras la primera puesta en servicio el
robot cortacésped funciona
exclusivamente con la estaciéon de carga
instalada.

Después de cambiar la estaciéon de carga
0 componentes electrénicos del robot
cortacésped, o para poner el robot
cortacésped en servicio en otra superficie
a cortar con una estacion de carga
diferente, es necesario establecer la
conexioén entre el robot cortacésped y la
estacién de carga.

)

e Instalar la estaciéon de carga y conectar
el cable delimitador. (= 9.8), (= 9.10)

Levantar el robot cortacésped ligeramente
por el asa de transporte (1) para
descargar las ruedas motrices. Desplazar
el equipo a la estacién de carga
apoyandolo sobre las ruedas delanteras.

e Después de pulsar la tecla OK,
introducir el cédigo PIN. A E]
continuacioén, el robot
cortacésped buscara la sefial de cable
y la memorizara automaticamente. El
proceso dura varios minutos. (= 9.11)

e | En el nivel de seguridad "Ninguna"
1 | no es necesario el codigo PIN.
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11.17 Servicio

1. Cambio de cuchilla:
El montaje de una nueva cuchilla se
confirma con OK.

o | Silacuchilla se ha utilizado durante
1 | mas de 200 horas, aparecera el
mensaje "Cambiar la cuchilla".

(= 16.4)

2. Buscar rotura cable:

Si el LED rojo de la estacién de carga
parpadea rapidamente, significa que el
cable delimitador esta interrumpido.
(= 13.1)

o Buscar rotura de cable (= 16.7)

3. Restablecim. ajustes:

Con OK se restablece el robot
cortacésped a los ajustes de fabrica y se
vuelve a iniciar el asistente de instalacion.
(= 9.6)

e Después de pulsar la tecla OK, @
introducir el cédigo PIN.

e | En el nivel de seguridad "Ninguna"
1 | no es necesario el codigo PIN.

12. Cable delimitador

Antes de tender el cable
delimitador,
especialmente antes de
la primera instalacién,
leer el capitulo completo y planificar
el tendido de cable.

o

o~
=

Realizar la primera instalaciéon con
el asistente de instalaciéon. (= 9.)

Si necesitara ayuda, acuda a su
Distribuidor especializado STIHL
para preparar la superficie a cortar
e instalar el cable delimitador.

Antes de fijar definitivamente el cable
delimitador, se debe comprobar la
instalacion. (= 9.) Los ajustes al tendido
de cable suelen ser necesarios en
pasillos, areas estrechas o superficies
prohibidas.

Se pueden producir desviaciones

— cuando se llevan al extremo las
posibilidades técnicas del robot
cortacésped, por ejemplo, con pasillos
muy largos, o cuando se tiende el cable
en las cercanias de objetos de metal o
por encima de metal oculto bajo el
césped (p. €j. lineas eléctricas o
tuberias de agua),

— cuando se altera estructuralmente la
superficie a cortar para adaptarla a la
aplicacion del robot cortacésped.
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Las distancias de cable indicadas
en este manual de instrucciones
estan adaptadas al tendido del
cable delimitador en la superficie
de césped.

7S

El cable delimitador también puede

enterrarse hasta 10 cm de
profundidad (p. ej., con una
maquina de tendido subterraneo).

Por regla general, el enterramiento
del cable no influye en la recepcién

de sefales, sobre todo cuando se

tienden placas o adoquines encima

del cable delimitador. En caso
dado, el robot cortacésped
circulara desplazado mas hacia
fuera a lo largo del cable
delimitador, lo cual requerira un
mayor espacio en pasillos, pasos
estrechos y al recorrer el borde.
Adaptar el tendido del cable en
caso necesario.

e Cable delimitador:

El cable delimitador debe tenderse en
un lazo continuo alrededor de toda la
superficie a cortar.

Longitud maxima:

500 m

@ | En superficies a cortar < 100 m2 o
1 | con una longitud de cable < 175 m

12.1 Planificar el tendido del cable
delimitador

e | Observar los ejemplos de

1 | instalacién al final del manual de
instrucciones. (= 27.)

Instalar también las superficies
prohibidas, pasillos, superficies
contiguas, lazos de busqueda y
reservas de cable durante el
tendido del cable delimitador, a fin

de evitar correcciones posteriores.

e Determinar la ubicacion de la
estacion de carga (= 9.1)

e Eliminar los obstaculos de la
superficie a cortar o disponer
superficies prohibidas para
ellos (= 12.9)
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es necesario instalar el accesorio
AKM 100 junto con el cable
delimitador. (= 9.9)

e Pasillos y superficies contiguas:

Para cortar con el servicio automatico,
conectar todas las areas de superficie a
cortar con pasillos. (= 12.11)

Si no hay espacio suficiente, se deben
establecer superficies

contiguas. (= 12.10)

Durante el tendido del cable
delimitador, tener en cuenta las
distancias(> 12.5):

Si hay superficies transitables limitrofes
(escalones menores de +/- 1 cm, p. €.,
caminos): 0 cm

En el caso de pasillos: 22 cm

En el caso de obstaculos altos (p. €j.,
muros o arboles): 28 cm

Distancia minima del cable en pasos
estrechos: 44 cm

En superficies con agua y puntos que
podrian provocar una caida (bordes,
escalones): 100 cm

Esquinas:
Evitar el tendido en angulos estrechos
(de menos de 90°)

Lazos de busqueda:

Si se desea utilizar el regreso
desplazado (corredor), hay que instalar
lazos de busqueda en los pasillos o en
la estacion de carga externa. (= 12.12)

e Reservas de cable:
Para que el tendido del cable
delimitador se pueda modificar
posteriormente con mayor facilidad,
pueden instalarse varias reservas de
cable. (= 12.15)

T

Las superficies a cortar no deben
solaparse. Debe mantenerse una
distancia minima 2 1 m entre los cables
delimitadores de dos superficies a cortar.

@ | Los trozos restantes enrollados de
1 | cable delimitador pueden causar
perturbaciones y tienen que
eliminarse.

12.2 Preparar un croquis de la =2
superficie a cortar 1

Al instalar el robot cortacésped y la
estacién de carga es recomendable
preparar un croquis de la superficie a
cortar. Hay una pagina con indicaciones al
respecto al principio de este manual de
instrucciones.

Este croquis se debe actualizar en caso de
que haya modificaciones posteriores.

Contenido del croquis:
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— Contorno de la superficie a cortar
con obstaculos importantes, limites y
otras superficies prohibidas en las que
no puede trabajar el robot cortacésped.
(= 27)

— Posicion de la estacion de
carga (= 9.8)

— Posicion del cable delimitador
Después de un breve tiempo en el
suelo, el cable delimitador queda
incrustado y ya no es visible. Tenga
especialmente en cuenta los
obstaculos a la hora de tender el cable.
(= 9.9)

— Posicion del conector de cable
El conector de cable utilizado deja de
ser visible transcurrido un tiempo. Es
conveniente conocer su posicion para
poder sustituirlo en caso necesario.
(= 12.16)

e Tender el cable delimitador, partiendo
de la estacion de carga y rodeando la
superficie a cortar y los posibles
obstaculos (= 12.9), y fijarlo al suelo
con piquetas. Controlar las distancias
con la ayuda de la regla virtual iMow.
(= 12.5)

Tener en cuenta las indicaciones del
capitulo "Primera instalacién". (= 9.9)

e Conectar el cable delimitador. (= 12.4)

o | Nota:

1 | Evitar tensar demasiado el cable
delimitador para impedir que se
rompa. Especialmente si se emplea
una maquina de tendido de cable,
comprobar que el cable sale
libremente de la bobina.

2 1 U_z 2

12.3 Tender el cable delimitador

@ | Utilizar exclusivamente piquetas y
1 | cable delimitador originales. Los
kits de instalacion se pueden
obtener en el distribuidor
especializado STIHL junto con el
material de instalaciéon necesario.
(= 18.)

La direccién de tendido del cable
se puede elegir seglin sea
necesario (en sentido horario o
antihorario).

No extraer nunca las piquetas
sirviéndose del cable delimitador.
Utilizar siempre una herramienta
adecuada (p. €j., un alicate).

Registrar el recorrido del cable
delimitador en un croquis. (= 12.2)

e Instalar la estacién de carga. (» 9.8)
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El cable delimitador (1) se tiende en la
superficie, y en caso de irregularidades
debe fijarse con piquetas (2) adicionales.
De este modo se evita que la cuchilla
pueda cortar el cable.

12.4 Conectar el cable delimitador
e Retirarelenchufederedy, a -
continuacioén, la cubierta de ‘ D

la estacion de carga.

e Colocar el cable delimitador en la guia
de cables de la placa base, pasarlo por
la base, desaislar los extremos y
conectarlo a la estacion de carga.
Tener en cuenta las indicaciones del
capitulo "Primera instalaciéon". (= 9.10)

e Montar la cubierta de la »
estacién de cargay, a E]
continuacién, conectar el ‘

enchufe de red.

e Comprobar la sefial de cable. (= 9.11)

e Comprobar la conexién a la estacion de
carga. (= 15.6)
En caso necesario, corregir la posicion
del cable delimitador en la zona de la
estacién de carga.

12.5 Distancias del cable: utilizar la
regla virtual iMow

A lo largo de obstaculos transitables,
como terrazas y caminos transitables, el
cable delimitador (1) puede tenderse sin
guardar distancia. En tales casos el robot
cortacésped circula con una rueda trasera
fuera de la superficie a cortar.

Escalén maximo hasta el césped: +/- 1 cm
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Durante el cuidado del borde del
césped hay que fijarse en que el
cable delimitador no resulte
dafiado. En caso necesario,
instalar el cable delimitador a una
corta distancia (2-3 cm) del borde
del césped.

7S

Las distancias en la regla

virtual iMow estan definidas de
manera que el robot cortacésped
pueda recorrer el borde sin
problemas (sin que choque contra
alguin obstaculo) con un
desplazamiento de via de 6 cm.
Reducir el desplazamiento de via
en caso necesario (demasiada
hierba sin cortar en el borde).

(= 11.11)

(7S

Medir las distancias del cable con la
regla virtual iMow:

Para que el cable delimitador se coloque a
una distancia adecuada del borde de la
superficie a cortar y de los obstaculos, se
debe utilizar la regla virtual iMow para
medir esa distancia.

STIHL RMIi422

iMow" Ruler

Obstaculo alto:
Distancia entre un obstaculo
alto y el cable delimitador.

B
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El robot cortacésped debe circular
completamente dentro de la superficie a
cortar y no debe tocar el obstaculo.

Guardando la distancia de 28 cm, el robot
cortacésped circula a lo largo del cable
delimitador sin chocar contra el obstaculo
al rodear su esquina.

Tendido de cable alrededor de
obstaculos altos:

28 cm

28 cm

Al tender el cable alrededor de obstaculos
altos (1) como muros o arriates elevados,
en las esquinas se debe mantener

exactamente la distancia al cable para que
el robot cortacésped no roce el obstaculo.
Tender el cable delimitador (2) con ayuda

de la regla virtual iMow (3), tal como se
muestra en la ilustracion.
Distancia al cable: 28 cm
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Al tender el cable delimitador (1) en una
esquina interior de un obstaculo alto,
medir la distancia al cable con la regla
virtual iMow (2).

Distancia al cable: 28 cm

Medir la altura de los obstaculos:

El robot cortacésped puede recorrer
superficies limitrofes, como caminos, si el
escalén que se debe superar es menor de
+/-1cm.

La diferencia de altura con el obstaculo
transitable (1) es menor de +/- 1 cm:
Tender el cable delimitador (2) sin guardar
distancia al obstaculo.
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12.6 Esquinas pronunciadas

28 cm

En las esquinas pronunciadas del césped
(< 90°), tender el cable delimitador como
indica la ilustracién. Ambos angulos deben
guardar una distancia minima de 28 cm
para que el robot cortacésped pueda
recorrer el borde.

La distancia minima al cable es de 44 cm.

Por tanto, en pasos estrechos el espacio
necesario es el siguiente:

— entre obstaculos altos de mas de +/-
1 cm de altura, como muros: 100 cm,

— entre superficies transitables limitrofes
con un escalén menor de +/- 1 cm,
como caminos: 44 cm.

12.7 Pasos estrechos

@ | Siseinstalan pasos estrechos,
1 | desconectar el regreso desplazado
(corredor) (= 11.14) oinstalar lazos
de busqueda. (» 12.12)

El robot cortacésped recorre
automaticamente todos los pasos
estrechos, mientras se observe la
distancia minima del cable. Las zonas
mas estrechas de la superficie a cortar
deben delimitarse tendiendo el cable
delimitador como corresponda.

Si hay dos superficies a cortar conectadas
entre si por una zona estrecha transitable,
se puede instalar un pasillo. ( 12.11)
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12.8 Instalar tramos de unién

El robot cortacésped ignora la sefial del
cable delimitador si los cables se tienden
muy proéximos entre si 'y en paralelo. Hay
que instalar tramos de unién,

— si setienen que instalar superficies
contiguas. (= 12.10)

— si son necesarias superficies
prohibidas. (= 12.9)

STIHL recomienda tender tramos
de unioén junto con las superficies
prohibidas o contiguas
correspondientes durante el
tendido de cable.

o

En una instalacion posterior, el lazo
del cable se debe separar y los
tramos de unién se deben unir
mediante los conectores de cable
suministrados. (= 12.16)

1 it
— -_ ol =, _
-t ﬁ

J

En los tramos de unién, el cable
delimitador (1) se tiende en paralelo; los
cables no deben cruzarse y deben
colocarse muy préximos entre si. Fijar los
tramos de unién al suelo con una cantidad
suficiente de piquetas (2).

12.9 Superficies prohibidas

Es necesario instalar superficies
prohibidas:

— alrededor de los obstaculos que el
robot cortacésped no deba tocar,
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— alrededor de los obstaculos que no
sean suficientemente estables,

— alrededor de los obstaculos demasiado
bajos.
Altura minima: 8 cm

STIHL recomienda:

e Retirar los obstaculos o acotarlos con
superficies prohibidas.

e Comprobar las superficies prohibidas
tras la primerainstalaciéon o tras realizar
cambios en la instalacién de cables
mediante el comando "Comprobar
borde". (= 11.14)

Distancia para tender el cable delimitador
alrededor de una superficie prohibida:
28 cm

El robot cortacésped circula sin chocara lo
largo del cable delimitador (1) y rodeando
el obstaculo (2).

Para garantizar un funcionamiento
estable, las superficies prohibidas deben
ser basicamente circulares y no presentar
formas ovaladas, angulosas o con
entrantes.
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Las superficies prohibidas deben tener un
diametro minimo de 56 cm.

La distancia hasta el lazo del borde (X)
debe ser mayor de 44 cm.

e | Recomendacion:

1 | Las superficies prohibidas deben
tener un diametro maximo de 2 -
3m.

Para que la conexién a la estacién de
carga no sea vea afectada, no debe
incluirse ninguna superficie prohibida en
un radio de al menos 2 m en torno a la
estacion (1).

- |/3 t
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Guiar el cable delimitador (1) del borde al
obstaculo, colocarlo a la distancia
adecuada (utilizar la regla virtual iMow)
alrededor del obstaculo (2), y fijarlo al
suelo con una cantidad suficiente de
piquetas (3). A continuacion, volver a
colocar el cable delimitador hasta el borde.

El cable delimitador debe tenderse en
paralelo entre el obstaculo y el borde, en
un tramo de unién. Es importante
mantener la direccién de tendido
alrededor de la superficie prohibida

(= 12.8)

12.10 Superficies contiguas

Las superficies contiguas son zonas de la
superficie a cortar que el robot
cortacésped no puede trabajar de forma
automatica porque no es posible el
acceso. De ese modo se pueden rodear
con un solo cable delimitador varias
superficies a cortar separadas. El robot
cortacésped debe transportarse
manualmente de una superficie a otra. El
proceso de corte puede iniciarse con el
comando "Iniciar el corte" (= 11.5) o
"Iniciar el corte con retardo" (= 11.5).
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La estacién de carga (1) se instala en la
superficie a cortar (Al y adapta el plan de
corte de forma totalmente automatica.
Las superficies contiguas [B) y (C] estan
conectadas a la superficie a cortar (A] con
tramos de unién (2). En todas las
superficies se debe tender el cable
delimitador en la misma direccién. El cable
delimitador no debe cruzarse en las rutas.

e Activar superficies contiguas en el
menu "Ajustes — Instalacién". (= 11.14)

12.11 Pasillos

Si hay que cortar varias superficies de
césped (p. €j., delante y detras de una
casa), se puede instalar un pasillo para
conectarlas. De esa forma se pueden
trabajar todas las superficies a cortar
automaticamente.
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En los pasillos, el césped se corta
Unicamente recorriendo el cable
delimitador. En caso necesario,
activar el corte automatico de
bordes o cortar la zona del pasillo
manualmente y con regularidad.
(= 11.5), (= 11.14)

Si se han instalado pasillos,
desconectar el regreso desplazado
(corredor) (= 11.14) o instalar lazos
de busqueda. (= 12.12)

Las distancias entre cables
indicadas y el modelo de pasillos
estan adaptados al tendido del
cable delimitador por la superficie
de césped. Si el cable delimitador
discurre a gran profundidad, por
ejemplo bajo un adoquinado, las
medidas seran distintas.
Comprobar el funcionamiento y
ajustar el tendido del cable si es
necesario.

7S

Requisitos:

— Ancho minimo entre los obstaculos
fijos del area del pasillo: 88 cm, entre
los caminos transitables: 22 cm.

o | En pasillos mas largos hay que
1 | considerar un espacio necesario
ligeramente mayor, en funcién de
las condiciones del terreno. A ser
posible, los pasillos mas largos
deben instalarse siempre centrados
entre los obstaculos.

— El pasillo se puede transitar libremente.

— Enla zona de la segunda superficie a
cortar se define un punto de inicio
como minimo. (= 11.15)

La estacién de carga (1) se instala en la
superficie a cortar (A]. La superficie a
cortar (B) esta conectada por un pasillo (2)
con la superficie a cortar (A]. El robot
cortacésped puede recorrer el cable
delimitador (3) sin interrupciones. Para
trabajar la superficie a cortar (B} se deben
definir puntos de inicio (4). (= 11.15)
Segun la configuracioén (frecuencia de
inicio), cada proceso de corte comenzara
entonces en un punto de inicio.

Instalar el principio y el final del pasillo:

1 6 cm
‘ |‘HL
| |
22 cm
22 cm
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Al principio y al final de un pasillo, el cable
delimitador (1) se debe tender en forma de
embudo, como se muestra en la
ilustracion. De esta forma se evita que
durante el proceso de corte el robot
cortacésped entre involuntariamente en el
pasillo.

@ | Las dimensiones dependen en
1 | gran medida del entorno y del
terreno. En pasillos con un principio
y final en forma de embudo hay que
comprobar siempre si el robot
cortacésped puede atravesarlos.

Tender en recta el cable delimitador
a izquierda y derecha de la entrada
al pasillo durante aproximadamente
una longitud del equipo.

Para la instalacién de la entrada y salida
en forma de embudo también puede
utilizarse el modelo de pasillo (2) que se
incluye.
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Instalar un pasillo:

88 cm

‘22 cm

‘22 cml
[ ]

[l ]

Distancia del cable en pasillos: 22 cm
Por ello se necesita el siguiente espacio:

— entre obstaculos altos (mas de 1 cm de
altitud, por ejemplo muros):
88 cm,

— entre caminos u obstaculos transitables
(menos de 1 cm de altura,
Como caminos):
22 cm.

En los pasillos, el cable delimitador (1) se
tiende en paralelo y se fija al suelo con un
numero suficiente de piquetas (2). Al
principio y al final del pasillo debe
instalarse también una entrada y salida en
forma de embudo.

12.12 Lazos de busqueda para el
regreso desplazado

Si se activa el regreso desplazado, es
necesario prever lazos de busqueda,

— cuando se instalé una estacion de
carga externa

(0]

— cuando hay pasillos o pasos estrechos
en la superficie a cortar.

Modo de funcionamiento:

Cuando el robot cortacésped sigue al
cable delimitador en posicién desplazada
hacia dentro, cruza uno de los lazos de
busqueda en el curso de su regreso a la
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estacién de carga. Después se desplaza
al cable delimitador y sigue hasta la
estacién de carga.

Lazos de busqueda con una estacion
de carga externa:

En el lado derecho e izquierdo del acceso
a la estacion de carga externa hay que
instalar dos lazos de busqueda (1) en un
angulo de 90° con respecto al cable
delimitador.

Distancia minima al acceso: 2 m

Lazos de busqueda en pasillos:

En el lado izquierdo y derecho de la
entrada al pasillo hay que instalar dos
lazos de busqueda (1) en un angulo de
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90° con respecto al cable delimitador, a
saber, siempre en aquella parte de la
superficie a cortar que solo es accesible a
través de un pasillo.

Distancia minima hacia la entrada al
pasillo: 2 m

Si se instalaron varios pasillos uno
detras del otro, hay que instalar
lazos de busqueda en cada
superficie afectada.

i@

Instalacién de un lazo de blisqueda:

r--
1}

"

|

L

‘\“”
o
o
-—

we <
/

Los lazos de busqueda no se deben
instalar cerca de esquinas.
Distancia minima a las esquinas: 2 m

L
1

2100 cm

Instale el lazo de busqueda en la
superficie de césped, tal como se muestra
en la ilustracion. En el borde (A), el cable
delimitador (1) debe fijarse al suelo con
dos piquetas y no debe cruzarse.
Longitud minima: 100 cm

Anchura: 1 cm

e Fijar el lazo de busqueda al suelo con
una cantidad suficiente de piquetas.

12.13 Corte preciso de bordes

o | Con un desplazamiento de via de
1 | 6 cm, se forma a lo largo de
obstaculos altos una franja de
hierba sin cortar de hasta 26 cm de
ancho. En caso necesario se
pueden colocar bordillos alrededor
de obstaculos altos.

Ancho minimo de los bordillos:

=

__—

LY =1
\

Tender el cable delimitador a una
distancia de 28 cm del obstaculo. Para
que el borde del césped se corte por
completo, los bordillos deben tener un
ancho de al menos 26 cm. Si se colocan
bordillos mas anchos, se trabajara el
borde del césped incluso con mayor
exactitud.
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12.14 Terreno inclinado en la superficie
a cortar

o | Nota:

1 | Para que lainstalacién sea robusta,
se recomienda tender el cable
delimitador con un desnivel maximo
de +/- 10° (17 %). El cable puede
tenderse con un desnivel de hasta
+/- 15° (27 %), pero en este caso el
trabajo y la adaptacion del tendido
pueden ser mas laboriosos. Las
inclinaciones y caidas deben
anotarse necesariamente en los
croquis del jardin.

Para que el robot cortacésped pueda
cortar una zona inclinada de la superficie
(con una pendiente de hasta 15°)
automaticamente y sin anomalias, el cable
delimitador en la pendiente debera
instalarse con una distancia minima al
borde del terreno.

Si existen superficies de agua o zonas de
caida, como bordes o escalones, se debe
guardar una distancia minima de 100 cm.

Zona inclinada con una pendiente de
5°-15°

Si en la superficie a cortar se encuentra
una zona inclinada con un declive de
5°-15°, el cable delimitador podra
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tenderse en la superficie inclinada por
debajo del borde del terreno, como se
muestra en la ilustracién. La distancia
minima (0,5 m) del borde del terreno al
cable delimitador debe tomarse en cuenta
para que el funcionamiento robot
cortacésped no sufra anomalias.

Zona inclinada con una pendiente
superior a 15°:

-—

>15°

Si en la superficie a cortar se encuentra
una zona inclinada con una pendiente
superior a 15°, se recomienda tender el
cable delimitador (1) en la superficie
plana, por encima del borde del terreno, tal
como se muestra en la ilustracion. En el
borde del terreno y en la zona inclinada no
se cortara el césped.

12.15 Instalar reservas de cable

Si hay reservas de cable instaladas a una
distancia regular, resulta facil hacer las
correcciones necesarias para modificar
posteriormente la posiciéon de la estacién
de carga o el recorrido del cable
delimitador.

Las reservas de cable se deberian instalar
especialmente cerca de pasos dificiles.

P g

Tender el cable delimitador (1) en una
longitud de aprox. 1 m entre las 2 piquetas
tal como muestra la imagen. Fijar al suelo
la reserva de cable por el centro con otra
piqueta.

12.16 Utilizar conectores de cable

Para alargar el cable delimitador o
conectar extremos de cable sueltos, se
deben utilizar exclusivamente los
conectores de cable rellenos de gel
disponibles como accesorio. Estos evitan
un desgaste prematuro (p. ej., por
corrosion en los extremos del cable) y
garantizan una conexion éptima.

Anotar la posicion de los conectores de
cable en el croquis de la superficie a
cortar. (= 12.2)
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Introducir los extremos de cable sueltos
sin aislar (1) hasta el tope en un conector
de cable (2). Comprimir el conector de
cable con unos alicates adecuados.
Asegurarse de que encaje correctamente.

O,

i/

Para conseguir una descarga de la
traccién del cable, fijar el cable delimitador
al suelo con dos piquetas, tal como se
muestra en la ilustracion.
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12.17 Distancias al borde reducidas

En los tramos rectos, no en las esquinas,
existe la posibilidad de reducir la distancia
del cable a un obstaculo alto a 22 cm. Asi
aumenta la superficie cortada.

Al recorrer el borde (= 9.12), (= 11.14)
debe guardarse una distancia suficiente
(minimo 5 cm) entre el robot cortacésped
y los obstaculos. En caso necesario,
aumentar la distancia del cable a los
obstaculos.

e | Las distancias al borde reducidas
1 | debenindicarse necesariamente en
los croquis del jardin. (= 12.2)

Distancias al borde reducidas en
esquinas interiores:

e e e e
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Tender el cable delimitador (1) en la
esquina interior como se muestra en la
ilustracion. Utilizar la regla virtual
iMow (2).

Distancias al borde reducidas en las
esquinas exteriores:

2_5 22 cm l
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Tender el cable delimitador (1) en la
esquina exterior como se muestra en la
ilustracion. Utilizar la regla virtual

iMow (2).

13. Estacion de carga

13.1 Mandos de la estacion de carga

2

o

1

Un LED rojo circular (1) informa sobre el
estado de la estacion de carga y la sefial
de cable.

0478 1319244 C-ES



Tecla de funciones (2):

— Conectar y desconectar la estacion de
carga

— Activar el regreso a la estacion
— Activar la busqueda de rotura de cable
El LED no se enciende:

— Laestacién de cargay la sefial de cable
estan desconectadas.

El LED se enciende permanentemente:

— Laestacionde cargay la sefial de cable
estan conectadas.

— Elrobot cortacésped no esta conectado
a la estacion.

El LED parpadea lentamente (se
enciende 2 segundos y se apaga
brevemente):

— El robot cortacésped esta conectado a
la estacion de carga. El acumulador se
carga en caso necesario.

— Laestacionde cargay la sefial de cable
estan conectadas.

El LED parpadea rapidamente:

— El cable delimitador esta interrumpido:
rotura de cable o el cable no esta
conectado correctamente a la estaciéon
de carga.(= 16.7)

El LED se enciende 3 segundos y hace
una pausa de 1 segundo:

— Se ha activado el regreso a la estacion
(Ir a est).

El LED realiza 3 parpadeos breves, 3
parpadeos largos, 3 parpadeos breves,
y hace una pausa de aprox. 5 segundos
(sefal SOS):

— Error en la estacion de carga.
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Conectar y desconectar la |
estacion de carga: O
En el servicio automatico, la

conexién y desconexion se realiza
automaticamente.

Si el robot cortacésped no esta conectado
a la estacion de carga, una breve
pulsacién de la tecla hace que se active
la estacion de carga. La sefal de cable
permanece activa durante 48 horas, a
menos que el robot cortacésped se
conecte antes a la estacion de carga.

La estaciéon de carga se desconecta si se
pulsa la tecla durante 2 segundos .

Activar el regreso a la estacion:
Pulsar el botén 2 veces en 2 Q
segundos durante una operaciéon de

corte.

El robot cortacésped finaliza el corte que
esta realizando, busca el cable delimitador
y regresa a la estacion de carga para
cargar el acumulador. Mientras dura el
tiempo de actividad, no tiene lugar ningtin
otro proceso de corte.

o | Elregreso a la estacion permanece
1 | activo hasta que el robot
cortacésped esté conectado a la
estacioén. Si se pulsa de nuevo la
tecla 2 veces en la estacién de
carga se finaliza también el regreso
a la estacion.

14. Indicaciones para cortar

14.1 Informacién general

El robot cortacésped esta concebido para
trabajar automaticamente superficies de
césped. El césped se mantiene corto, ya
que se trabaja sobre él con regularidad. El
resultado es un césped bonito y tupido.

Las superficies de césped que no se han
cortado antes con un cortacésped
convencional se trabajan después de
varios procesos de corte. Sobre todo
cuando la hierba es un poco mas alta,
después de un par de procesos de corte,
la calidad del corte es mayor.

En climas calurosos y secos el césped
debe mantenerse bastante corto, puesto
que de lo contrario el sol lo quemaray
tendra mal aspecto;

Con una cuchilla afilada se consigue una
mejor calidad de corte que con una
cuchilla desafilada, por lo que debe
sustituirse periédicamente.

14.2 Mulching

El robot cortacésped es un cortacésped
para mulching.

Durante el mulching, una vez cortados los
tallos de hierba se desmenuzan ain mas
en la carcasa del equipo de corte. A
continuacién, vuelven a caer al césped,
donde se quedan hasta que se pudren.

El material cortado fino devuelve al suelo
nutrientes organicos en forma de abono
natural. De este modo se reduce
considerablemente la necesidad de usar
abono.
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14.3 Tiempos de actividad

Durante los tiempos de actividad, el robot
cortacésped puede abandonar la estaciéon
de carga en cualquier momento y cortar el
césped. Por tanto, durante estos tiempos,
tienen lugar los procesos de corte,
procesos de carga y fases de parada. El
robot cortacésped distribuye
automaticamente los procesos de corte y
de carga necesarios en el plazo
disponible.

En la instalacién se distribuyen
automaticamente los tiempos de actividad
alo largo de toda la semana. Se tienen en
cuenta las reservas de tiempo. De ese
modo se garantiza un cuidado éptimo del
césped incluso cuando no se lleva a cabo
alguin proceso de corte (p. ej. a causa de
la lluvia).

Durante los tiempos de actividad se
debe mantener a terceros alejados
de la zona de peligro. Los tiempos
de actividad se deben adaptar
correspondientemente.

Ademas, se deben respetar las
normas locales sobre el uso de
robots cortacésped y las notas del
capitulo "Para su seguridad" (= 6.)
y modificarse los tiempos de
actividad en el ment "Plan de
corte". (= 11.7)

Especialmente se deberia
consultar a las autoridades
responsables en qué horario de dia
y de noche se puede utilizar el
equipo.

14.4 Duracion de corte

La duracién de corte indica cuantas horas
a la semana se debe cortar el césped. Es
posible prolongarla o acortarla. (= 11.8)
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La duraciéon de corte equivale al tiempo
durante el cual el robot cortacésped corta
el césped. El tiempo en el que el
acumulador se esta cargando no se
incluye en la duracion de corte.

En la primera instalacion, el robot
cortacésped calcula la duracién de corte
automaticamente a partir del tamafio
indicado de la superficie a cortar. Este
valor indicativo se determina teniendo en
cuenta un césped normal en un clima
seco.

Capacidad de trabajo:

Para 100 m? el robot cortacésped necesita
un promedio de:

RMI 422: 120 minutos
RMI 422 P,
RMI 422 PC: 100 minutos

14.5 Zona de hogar (RMI 422 PC)

El robot cortacésped reconoce su
ubicacién con la ayuda del receptor GPS
integrado. Cada vez que recorre el borde
para comprobar el tendido correcto del
cable (= 9.12), y al grabar los puntos de
inicio (= 11.15), el robot cortacésped
memoriza las coordenadas del punto
ubicado mas al oeste, este, sury norte.

Esta superficie se define como zona de
hogar; esta es la zona en la que puede
usarse el robot cortacésped. Las
coordenadas se actualizan cada vez que
se repite un recorrido del borde.

Si el protector GPS esta activado, el
propietario del equipo es informado
cuando el equipo se pone en servicio fuera
de la zona de hogar. Ademas se solicitara
el codigo PIN en el display del robot
cortacésped.

15. Poner el equipo en

servicio

15.1 Preparacion

e | Para la primera instalacion hay
1 | disponible un asistente de
instalacion. (= 9.)

o | Elrobot cortacésped debe cargarse
1 | y utilizarse a una temperatura
ambiente de entre +5 °Cy +40 °C.

e |Instalar la estacién de carga (= 9.8)

e Tender el cable delimitador (= 9.9) y
conectarlo (= 9.10)

e Retirar de la superficie a cortar los
cuerpos extrafios (p. €j. juguetes,
herramientas).

e Cargar el acumulador. (= 15.7)
e Ajustar horay fecha (= 11.11)

e Comprobar el plan de corte y, en caso
necesario, ajustarlo. Durante los
tiempos de actividad se debe mantener
a terceros alejados de la zona de
peligro. (= 11.6)

o | Cortar ligeramente el césped muy

1 | alto con un cortacésped
convencional antes de utilizar el
robot cortacésped (p. €j., después
de una interrupcion prolongada).

15.2 Tapa

El robot cortacésped cuenta con una tapa,
que protege el display contra las
inclemencias del tiempo y contra cualquier
manejo involuntario. Si la tapa se abre
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mientras esta trabajando el robot
cortacésped, el proceso se detiene y la
cuchilla y el robot se paran.

Abrir la tapa:

e | Por motivos de seguridad, mientras
1 | funciona el robot cortacésped hay
que pulsar la tecla Stop antes de
abrir la tapa.

Sujetar la tapa (1) por el punto de
agarre (A) y soltarla con un ligero tirén
hacia arriba. Abrir la tapa hasta el tope.

e | La tapa abierta puede extraerse
1 | hacia arriba del equipo. El objetivo
de este disefio es la seguridad: De
este modo se garantiza que el
equipo no se levante ni transporte
sujetandolo por la tapa.

Cerrar la tapa:

Guiar la tapa con precaucion hacia abajoy
permitir que encaje.

e | El robot cortacésped solo se puede
1 | poner en funcionamiento con la
tapa completamente encajada.
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15.3 Adaptar la programacion

La programacion actual se puede ver en el
plan de corte o en el modelo RMI 422 PC
en la aplicacién iMow. (= 11.6)

El plan de corte se calcula durante la
instalacion o al crear un nuevo plan de
corte a partir del tamafio de la superficie a
cortar.

Los tiempos de actividad y la duraciéon
de corte se pueden modificar por
separado. Los procesos de corte
necesarios se distribuyen
automaticamente entre los tiempos de
actividad posibles. En caso necesario
pueden realizarse varios procesos de
corte y carga durante un tiempo de
actividad. Si se desea, el borde de la
superficie a cortar se corta
automaticamente a intervalos regulares.
(= 11.14)

Son posibles hasta tres tiempos de
actividad diferentes al dia. (= 11.7)

Si el robot cortacésped debe recorrer
determinadas areas de la superficie a
cortar, se deben definir puntos de inicio
especificos. (= 11.15)

@ | En algunos casos (p. €j., en dias

1 | despejados o espacios de tiempo
amplios), no se utilizan todos los
tiempos de actividad para
conseguir un cuidado éptimo del
césped.

Modificacién de tiempos de actividad:
(= 11.7)

— Tiempos de actividad adicionales para
otros procesos de corte

— Adaptacién de los plazos de tiempo
(p. €j., para evitar que se corte el
césped por la mafiana o por la noche).

— Omisién de algunos tiempos de
actividad, porque la superficie a cortar
se va a ocupar, p. €j., para una fiesta.

Prolongacion de la duracién del corte:

-

(= 11.8) o

— Hay areas que no se cortan
suficientemente, p. ej., porque la _|
superficie a cortar es de dificil acceso. n

— Crecimiento intensivo de la hierba en el
periodo de crecimiento %

— Césped especialmente denso

Reduccién de la duracion de corte: 8

(= 11.8)

— Crecimiento reducido de la hierba a
causa de calor, frio o sequedad

Creaciéon de un nuevo plan de corte:
(= 11.6)

— Eltamafio de la superficie a cortar se ha
modificado.

Nueva instalacion: (= 11.14)
— Nueva posicién de la estacién de carga

— Primera puesta en servicio en una
nueva superficie a cortar

15.4 Corte con servicio automatico

e Conectar el servicio
automatico: Aj
Con el servicio automatico L
conectado, aparece en el
display el simbolo del servicio
automatico al lado del simbolo del
acumulador. (= 11.5)

e Iniciar procesos de corte:
Los procesos de corte se distribuyen
automaticamente entre los tiempos de
actividad disponibles. (= 11.7)
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e Finalizar procesos de corte:
Cuando el acumulador esta
descargado, el robot cortacésped
regresa automaticamente a la estacion
de carga. (= 15.6)
Con la tecla STOP el proceso de corte
en curso se puede finalizar
manualmente en cualquier instante.
(= 5.1)
La activacion de Ir a est en la estacion
de carga también finaliza
inmediatamente el proceso de corte en
curso. (= 13.1)
RMI 422 PC:
El proceso de corte también puede
finalizarse con la aplicacién. Enviar el
robot cortacésped a la estaciéon de
carga. (= 10.)

@ | Las superficies a cortar a las que el
1 | robot cortacésped accede a través
de un pasillo solo se trabajan si
hay puntos de inicio definidos en
esas superficies.

15.5 Corte independientemente de los
tiempos de actividad

e Activar el robot cortacésped conectado
a la estacién de carga pulsando una
tecla. De esta manera se activa
también la estacion de carga.

Superficies a cortar con estacion de
carga:

e Para trabajar una zona de la superficie
a cortar a la que solo se accede
mediante un pasillo, llevar el robot
cortacésped hasta alli.
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e Cortar inmediatamente:
Abrir el comando Iniciar el corte
(= 11.5).
El proceso de corte comienza
inmediatamente y prosigue hasta la
hora seleccionada.

e Cortar el césped con retardo:
Abrir el comando Iniciar el corte con
retardo. (= 11.5)
El proceso de corte comienza a la hora
de inicio seleccionada y prosigue hasta
el fin seleccionado.

e RMI 422 PC:
Iniciar el corte con la aplicacién. (= 10.)
El proceso de corte comienza a la hora
de inicio seleccionada y prosigue hasta
el fin seleccionado.

e Finalizar el corte manualmente:
Con la tecla STOP el proceso de corte
en curso se puede finalizar en cualquier
momento. (= 5.1)
Activando Ir a est en la estacién de
carga, el proceso de corte en curso
también se puede finalizar
inmediatamente. (= 13.1)
RMI 422 PC:
El proceso de corte también puede
finalizarse con la aplicacién. Enviar el
robot cortacésped a la estacién de
carga. (= 10.)

@ | En caso necesario, el robot

1 | cortacésped carga el acumulador
mientras tanto y, a continuacion,
prosigue con el proceso de corte
hasta el fin seleccionado.

Superficies contiguas:

e Activar el robot cortacésped de pie en
la estacién de carga. De esta manera
se activa también la estacion de carga.

e Llevar el robot cortacésped a la
superficie contigua.

e Activar la superficie contigua. (= 11.14)

e Cortar inmediatamente:
Abrir el comando Iniciar el corte
(= 11.5).
El proceso de corte comienza
inmediatamente y prosigue hasta la
hora seleccionada.

e Cortar el césped con retardo:
Abrir el comando Iniciar el corte con
retardo. (= 11.5)
El proceso de corte comienza a la hora
de inicio seleccionada y prosigue hasta
el fin seleccionado.

e Finalizar el corte:
Una vez alcanzado el fin seleccionado,
el robot cortacésped se traslada al
cable delimitador y se detiene. Para
cargar el acumulador, llevar el equipo a
la estacion de carga y confirmar el
mensaje visualizado. (= 24.)
Con la tecla STOP el proceso de corte
en curso se puede finalizar
manualmente en cualquier instante.
(= 5.1)

e | Si el acumulador se descargara

1 | antes del fin seleccionado, el
proceso de corte se acortara
correspondientemente.

15.6 Conectar el robot cortacésped a la
estacion de carga

Conexion a la estacion de carga en
servicio automatico:

El robot cortacésped se desplaza

automaticamente a la estacién de carga
cuando finaliza el tiempo de actividad o
cuando el acumulador esta descargado.

Forzar conexion a la estacion de carga:

e En caso necesario, conectar la |
estacion de carga (= 13.1) O
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e Activar el comando Ir a la estacién de
carga. (= 11.5)
Durante un proceso de corte,
también se puede activar Ir a est
en la estacion de carga.

e RMI 422 PC:
En la aplicacion, enviar el robot
cortacésped a la estacién de carga.
(= 10.)

e | En el tiempo de actividad en curso

1 | no tiene lugar ningtin otro proceso
de corte después de la conexién a
la estacion de carga.

Conexién manual a la estacién de
carga:

e Desplazar el robot cortacésped
manualmente a la estacién de carga.

Levantar el robot cortacésped ligeramente
por el asa de transporte (1) para
descargar las ruedas motrices. Desplazar
el equipo a la estacién de carga
apoyandolo sobre las ruedas delanteras.
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15.7 Cargar el acumulador

Cargar el acumulador
exclusivamente mediante la

estacion de carga.

No desmontar nunca el acumulador
ni cargarlo con un cargador
externo.

Carga automatica:

Durante el corte la carga se realiza de
forma automatica al finalizar el proceso de
corte, cuando el robot cortacésped se
conecta a la estaciéon de carga.

Iniciar el proceso de carga
manualmente:

e Después de usarlo en superficies
contiguas , llevar el robot cortacésped
a la superficie a cortar y conectarlo a la
estacién de carga. (= 15.6)

o Después de la interrupcién de un
proceso de corte, conectar el robot
cortacésped a la estacién de carga.
(= 15.6)

e En caso necesario, finalizar el modo de
espera del robot cortacésped pulsando
una tecla.

El proceso de carga se inicia
automaticamente.

Proceso de carga:

Durante el proceso de carga se -
muestra en el indicador de estado fEI
el texto "Acumulador se esta

cargando".

En todos los demas menus aparece =
en el campo de informacién del

display el simbolo de un enchufe de

red en lugar del simbolo del acumulador.

La duracién del proceso de carga varia y

uso. a

se adapta automaticamente al siguiente

@ | Encaso de problemas de carga, en
1 | el display aparece un mensaje
advirtiendo de ello. (= 24.)

PT

El acumulador se carga solo
cuando la tensién desciende por
debajo de un determinado valor.

SL

SK

Estado de carga:

En el indicador de estado se =
puede leer directamente el estado *@
de carga momentaneo si se ha
seleccionado el indicador
correspondiente. (= 11.13)

Cs

En todos los demas mends, el
simbolo del acumulador en el (il
campo de informacién del display

sirve para mostrar el estado de carga.

(= 11.3)

Si la carga del acumulador es insuficiente,
aparecera el simbolo del acumulador
correspondiente.

En tal caso habra que colocar el robot
cortacésped en la estaciéon de carga para
cargarlo.
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16. Mantenimiento

iPeligro de lesiones!

Antes de realizar trabajos de

mantenimiento o limpieza en el

equipo, leer detenidamente el

capitulo "Para su seguridad" (= 6.),

especialmente el subcapitulo

"Mantenimiento y reparacion"

(= 6.9) y seguir detenidamente

todas las instrucciones de

seguridad.

mantenimiento o

limpieza hay que activar

el bloqueo de equipo. (= 5.2)
«0

mantenimiento en la ‘

estacién de carga debe

extraerse el enchufe de la red.

Antes de realizar
cualquier trabajo de

Antes de ejecutar
cualquier trabajo de

En todos los trabajos de
mantenimiento, utilizar
guantes, sobre todo al
realizar cualquier trabajo
en la cuchilla.

16.1 Plan de mantenimiento

Los intervalos de mantenimiento del
equipo dependen, entre otras cosas, de
las horas de trabajo. El contador
correspondiente "Horas corte" se puede
abrir en el menu "Informacién”. (= 11.9)

Los intervalos de mantenimiento
indicados se deben respetar
rigurosamente.
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Trabajos de mantenimiento en dias con
tiempos de actividad:

e Comprobar el estado general del
equipo y de la estacién de carga
visualmente.

e Comprobar en el display la hora actual
y el inicio del siguiente proceso de
corte.

e Comprobar la superficie a cortar y, en
caso necesario, retirar cualquier objeto
extrafio, etc.

e Comprobar si se esta cargando el
acumulador. (= 15.7)

Trabajos de mantenimiento semanales:

e Limpiar el equipo. (= 16.2)

o Comprobar visualmente sila cuchilla, la
fijacién de la cuchilla y el equipo de
corte presentan dafios o desgaste
(muescas, fisuras, puntos de rotura,
etc.). (® 16.3)

Cada 200 horas:

e Sustituir la cuchilla. En el display
aparece un mensaje correspondiente
como recordatorio. (= 16.4)

Trabajos de mantenimiento anuales:

e STIHL recomienda encargar un
revision anual a los distribuidores
especializados STIHL durante los
meses de invierno.

En ella se revisa sobre todo el
acumulador, la electrénica y el
software.

Para que el Distribuidor
especializado pueda realizar
correctamente todos los trabajos

de mantenimiento, modificar el
nivel de seguridad a "Ninguna" o

comunicarle el cédigo PIN utilizado.

16.2 Limpiar el equipo

Un tratamiento cuidadoso evita dafios en

el equipo y alarga su vida util.

Posicién de limpieza y mantenimiento:
Los trabajos de limpieza en la

A cuchilla solo deben realizarse con

guantes resistentes y con suma
precaucion.

Para limpiar la parte superior del equipo
(capé, tapa), colocar el equipo sobre una
superficie plana, firme y horizontal. Para
limpiar la parte inferior del equipo
(cuchilla, equipo de corte), volcar el robot
cortacésped por su lado izquierdo o
derecho, tal como se muestra en la
ilustracién, y apoyarlo contra una pared.
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e Eliminar cualquier suciedad con un
cepillo o un pafio. Limpiar sobre todo
también la cuchilla y la estacion de
carga.

e Eliminar previamente los restos
endurecidos de hierba de la carcasa y
del equipo de corte con un palo de
madera.

e En caso necesario, utilizar un limpiador
especial (p. €j., el limpiador especial
STIHL).

e Desmontar el disco de arrastre en
intervalos regulares y eliminar los
restos de hierba. (= 16.6)

o | En tiempo himedo se debe limpiar
1 | el disco de arrastre mas a menudo.
La suciedad adherida entre el disco
de arrastre y la carcasa del equipo
de corte genera friccion, dando
lugar a un aumento del consumo
de energia.
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16.3 Comprobar los limites de
desgaste de la cuchilla

iPeligro de lesiones!

Una cuchilla desgastada puede
romperse y causar lesiones graves.
Por ello deben cumplirse las
indicaciones para el mantenimiento
de las cuchillas. Las cuchillas se
desgastan con diferente intensidad,
dependiendo del lugar de
utilizacién y del tiempo de servicio.
Si se utiliza el equipo en terrenos
arenosos o0 a menudo bajo
condiciones de sequedad, las
cuchillas sufren un mayor esfuerzo
y se desgastan con una rapidez
superior al promedio.

La cuchilla se debe cambiar como
minimo cada 200 horas de trabajo,
y no se debe afilar. (= 16.5)

e Activar bloqueo de equipo. (= 5.2)

e Volcar el robot cortacésped a un lado y
apoyarlo con cuidado contra una pared
estable. Limpiar minuciosamente el
equipo de corte y la cuchilla. (= 16.2)

Comprobar la anchura de la cuchilla (Al y
el grosor de la cuchilla (B con un calibre
pie de rey.

La cuchilla debe sustituirse, si en algin
punto tiene menos de 25 mm de anchura
o menos de 1,3 mm de grosor.

16.4 Desmontar y montar la cuchilla

La cuchilla esta disefiada para una

A vida util de 200 horas. Una vez
transcurrido este tiempo, aparece
en el display un mensaje
advirtiendo de ello.

e Activar bloqueo de
equipo (= 5.2) y llevar
guantes.
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e Volcar el robot cortacésped a unlado y
apoyarlo con cuidado contra una pared
estable. Limpiar minuciosamente el
equipo de corte y la cuchilla. (= 16.2)

Desmontar la cuchilla:

q

Mantener presionadas ambas
lenglietas (1) del disco de
arrastre con una mano.
Desenroscar la tuerca de
fijacién (2) con la otra mano. Retirar la
cuchilla junto con la tuerca de fijacién.

©
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Montar la cuchilla:

iPeligro de lesiones!

Comprobar que la cuchilla no
presente dafios antes de montarla.
La cuchilla debe sustituirse cuando
se detecten mellas o fisuras, o
cuando los filos se hayan
desgastado mas de 25 mm en
alglin punto, o cuando tengan
menos de 1,3 mm de grosor.

(= 16.3)

El disco de arrastre y la tuerca de
fijacion también deben sustituirse
si presentan algun dafio (p. €j.,
rotura o desgaste). Sobre todo la
tuerca de fijacién debe encajar
perfectamente en el disco de
arrastre.

e Antes del montaje, limpiar la cuchilla, el
disco de arrastre y la tuerca de fijacion.

Colocar la cuchilla (1) y la tuerca de
fijacion (2) sobre el disco de arrastre (3),
como se muestra en la ilustraciéon. Prestar
atencion a que las pestafias (4) queden
ubicadas correctamente en la cuchilla.

CLICK

8

Enroscar la tuerca de fijacion (1) hasta el
tope. Al apretarla se oira un clic varias
veces. Comprobar que la cuchilla esté
bien colocada sacudiéndola con cuidado.

e Una vez montada la nueva cuchilla,
confirmar el cambio de cuchilla en el
menu "Servicio". (= 11.17)

16.5 Afilar la cuchilla
La cuchilla no se debe reafilar jamas.

STIHL recomienda cambiar siempre una
cuchilla desafilada por una nueva.

@ | Solo una cuchilla nueva esta

1 | equilibrada con la debida precision,
garantizando un funcionamiento
correcto del equipo y bajas
emisiones de ruido.
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16.6 Desmontar y montar el disco de
arrastre

e | Para limpiar el equipo de corte
1 | puede desmontarse el disco de
arrastre.

e Active el bloqueo de
equipo (= 5.2) y péngase
guantes.

e Vuelque el robot
cortacésped a un lado y apéyelo con
cuidado contra una pared estable.
Limpie minuciosamente el equipo de
corte y la cuchilla. (= 16.2)

Desmontar el disco de arrastre:

e Desmonte la cuchilla. (= 16.4)

Introduzca un extractor (F) y girelo hasta
el tope en sentido antihorario.
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4

Apoye el equipo con una mano. Extraiga el
disco de arrastre (1) tirando del
extractor (2).

Montar el disco de arrastre:

Limpie a fondo el eje de cuchillas (1) y el
alojamiento del disco de arrastre (2).
Coloque el disco de arrastre sobre el eje
de cuchillas hasta que haga tope.

e Monte la cuchilla. (= 16.4)

16.7 Buscar rotura de cable

@ | En caso de rotura de cable, el LED
1 | rojo parpadea rapidamente en la
estacion de carga. (= 13.1) En el
display del robot cortacésped
aparece un mensaje advirtiendo de
ello.

Si no puede encontrarse una rotura
de cable del modo descrito,
contactar con el distribuidor
especializado.

e Antes de proceder a la blusqueda de la
rotura de cable, debe pulsarse la tecla
de la estacion de carga 1 vez (el LED
sigue parpadeando rapidamente).

e Retirar la cubierta de la estacion de
carga y abrir el panel. (= 9.2)

|

e

S
N

1
-

& Abrir la palanca del borne izquierdo (1).
B} Sacar el extremo de cable (2) de la
regleta de bornes y cerrar nuevamente la
palanca del borne.

e Cerrar el panel y colocar la cubierta de
la estacion de carga. (= 9.2)
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Seguidamente se describe la blisqueda de
la rotura de cable en sentido horario, es
decir, el cable delimitador se recorre en
sentido horario partiendo de la estacion de
carga. Si fuera necesario, también se
puede realizar una blsqueda en sentido
antihorario, en cuyo caso habria que
retirar el extremo derecho del cable de la
regleta de bornes.

e En el menu "Servicio", seleccionar la
opcion "Buscar rotura cable" y
confirmar con OK. (= 11.17)

colocados de forma 6ptima por encima del
cable delimitador cuando el valor es el
maximo.

Mientras los sensores de cable
reciben correctamente la sefal
de cable, aparece en el display

o~
2

e Separar el enchufe de la red de
alimentacion

e Limpiar a fondo todos los componentes
externos del robot cortacésped y de la
estacion de carga

el simbolo Sefial cable OK.

En la zona donde se rompi6 el
cable, la intensidad de sefal
baja y en el display aparece el
simbolo de Comprobar senal
cable.

{
=

)

e Puentear la zona de la rotura mediante
un conector de cable (= 12.16). En
caso necesario, volver a tender el cable
delimitador en la zona de la rotura.

e Volver a conectar el extremo izquierdo
del cable. (= 9.10)

e Silarotura de cable se ha solucionado
correctamente, se encendera el LED
rojo. (= 13.1)

Con el robot cortacésped partiendo desde
la estacién de carga, recorrer el borde de
la superficie a cortar en sentido horario.
Para ello, levantar el equipo ligeramente
por el asa de transporte trasera (1) para
descargar las ruedas motrices. Seguir el
cable delimitador (2) con el robot
cortacésped apoyado sobre las ruedas
delanteras. Hay que prestar atencion a
que el cable delimitador (2) pase por
debajo de los sensores de cable. Los
sensores de cable estan montados con
proteccién a la izquierda y a la derecha del
area delantera del robot cortacésped.
Durante la busqueda de la rotura de cable,
se muestra en el display la intensidad de
sefal; los sensores de cable estan
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16.8 Almacenamiento y parada
invernal

Si el robot cortacésped va a estar parado
un tiempo (p. €j., en invierno o durante un
almacenamiento provisional), hay que
tener en cuenta los puntos siguientes:

e Cargar el acumulador. (= 15.7)

e Desconectar el servicio automatico
(= 11.5)

e Activar el maximo nivel de seguridad
(= 11.16)

o RMI 422 PC:
Activar el modo de energia ECO
(= 11.11)

e Activar el bloqueo de equipo (= 5.2)

O.K.

Cubrir la estacién de carga con un cubo
adecuado y fijarlo.

e | os robots cortacésped deben
guardarse sobre sus ruedas en un lugar
seco, cerrado y sin polvo. Aseglrese
de que el equipo quede fuera del
alcance de los nifios.

e Guardar el robot cortacésped solo en
un estado de servicio seguro

e Mantener todos los tornillos firmemente
apretados, sustituir las indicaciones de
advertencia y peligro del equipo que
sean ilegibles, y revisar la maquina
completa para ver si presenta signos de
desgaste o dafos. Sustituir las piezas
desgastadas o dafiadas.

e Deben eliminarse siempre las posibles
anomalias presentes en el equipo
antes de guardarlo.
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No depositar ni almacenar nunca
objetos encima del robot
cortacésped.

7S

La temperatura en la zona de
almacenamiento no deberia bajar a
menos de 5 °C.

Nueva puesta en servicio del robot
cortacésped tras una parada prolongada:

@ | Después de una parada

1 | prolongada es posible que haya
que corregir la fecha y la hora.
Durante la puesta en servicio
apareceran las ventanas de
seleccion correspondientes. Si las
ventanas de seleccién no aparecen
automaticamente, controlar la
fecha y la hora en el menu
"Ajustes" y realizar la correccién en
caso necesario. (= 11.11)

e Preparar la superficie a cortar:
Retirar los cuerpos extrafios y cortar
primero el césped muy alto con un
cortacésped convencional.

e Desbloquear la estaciéon de carga y
conectar la fuente de alimentacion a la
red eléctrica.

e Cargar el acumulador. (= 15.7)

e Comprobar el plan de corte y cambiarlo
en caso necesario. (= 11.6)

e Conectar el servicio automatico
(= 11.5)

e RMI 422 PC:
En caso necesario, activar el modo de
energia Estandar (= 11.11) y conectar
el protector GPS. (= 5.9)
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16.9 Desmontaje de la estacion de
carga

Si el robot cortacésped va a estar parado
por un tiempo prolongado (p. €j., por
parada invernal), también es posible
desmontar la estacion de carga.

e Preparar el robot cortacésped para una
parada prolongada (= 16.8)

e Separar el enchufe de la fuente de
alimentacién de la red eléctrica

e Retirar la cubierta de la estacion de
carga y abrir el panel (= 9.2)

@D Abrir la palanca del borne izquierdo (1).
B Retirar el extremo de cable

izquierdo (2) de la regleta de bornes.
Cerrar de nuevo la palanca del borne (1)
E) Abrir la palanca del borne derecho (3).
3 Retirar el extremo de cable derecho (4)
de la regleta de bornes.

Cerrar de nuevo la palanca del borne (3)

e Cerrar el panel (= 9.2)

e Sacar los extremos de cable derecho e
izquierdo por separado de la estacion
de carga

e Colocar la cubierta de la estacion de
carga (= 9.2)

Extraer las piquetas de sujecion (1), retirar
la estacion de carga (2) de la superficie de
césped con la fuente de alimentacion
conectada, limpiarla a fondo con un trapo
hdamedo y almacenarla.

e Guardar el robot cortacésped junto con
la estacion de carga y la fuente de
alimentacion en posicién normal y en
un lugar seco, cerrado y sin polvo.
Conectar el robot cortacésped a la
estacién de carga. Asegurese de que el
equipo quede fuera del alcance de los
nifios.

e Proteger los extremos libres del cable
delimitador de las influencias del
entorno (p. ej., cubrirlos con una cinta
aislante adecuada).
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e Al montar de nuevo la estaciéon de
carga, llevar a cabo la instalacién como
si se tratase de la primera instalacioén;
conectar sobre todo los extremos del
cable delimitador cada uno en el lado
correcto. (= 9.8)

17. Piezas de recambio

habituales

Cuchilla:
6301 702 0101

18. Accesorios

— STIHL Kit S para superficies de
césped de hasta 500 m2

— STIHL Kit L para superficies de césped
de 2000 m? — 4000 m?

— Piquetas STIHL AFN 075

— Cable delimitador STIHL ARB 501:
Longitud: 500 m
Diametro: 3,4 mm

— Conector de cable STIHL ADV 010

— Moédulo para superficies pequeias
STIHL AKM 100

Hay disponibles otros accesorios para el
equipo.

Encontrara mas informaciéon en su
Distribuidor especializado STIHL, en
Internet (www.stihl.es) o en el

catalogo STIHL.

e | Por motivos de seguridad, con el
1 | equipo solo pueden utilizarse
accesorios autorizados por STIHL.
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19. Reducir el desgaste y

prevenir danos

Informacion importante referente al
mantenimiento y cuidado del grupo de
productos

Robot cortacésped, con acumulador
(STIHL RMI)

STIHL no se hace responsable de los
dafios personales y materiales
ocasionados por la no observacién de las
indicaciones contenidas en las
instrucciones de funcionamiento,
especialmente en lo referente a la
seguridad, el funcionamiento y el
mantenimiento, o de los dafios que
aparezcan debidos a una utilizacién de
accesorios o piezas de repuesto no
autorizadas.

Siga siempre las instrucciones siguientes,
gue son importantes para evitar dafios o

un desgaste excesivo de su equipo STIHL:

1. Piezas de desgaste

Algunas piezas del equipo STIHL estan
sometidas a un desgaste normal, incluso
utilizando el equipo de manera adecuada,
por lo que deberan ser sustituidas a
tiempo (dependiendo del tipo y de la
duracion de uso).

Estas son, entre otras:
— Cuchilla
— Acumulador

2. Observacion de las indicaciones del
presente manual de instrucciones

El uso, mantenimiento y almacenamiento
del equipo STIHL debera efectuarse con
sumo cuidado, tal y como se describe en
este manual de instrucciones. El propio
usuario es el responsable de todos los

dafios ocasionados por incumplimiento de
las indicaciones de seguridad, utilizaciény
mantenimiento.

Esto es especialmente valido en caso de:

— manejo incorrecto del acumulador (al
cargarlo o almacenarlo),

— conexion eléctrica incorrecta (tension),

— modificaciones en el producto no
autorizadas por STIHL,

— utilizacién de herramientas o
accesorios no autorizados, no
adecuados o de una calidad inferior,

— uso inadecuado del producto,

— utilizacién del producto en eventos
deportivos o en competiciones,

— dafios ocasionados como
consecuencia de un uso continuado del
producto con componentes
defectuosos.

3. Trabajos de mantenimiento

Todos los trabajos descritos en el
apartado titulado "Mantenimiento" tienen
que ser ejecutados regularmente.

Si el usuario no puede realizar alguno de
estos trabajos de mantenimiento, debera
encomendar esta tarea a un
establecimiento especializado.

STIHL recomienda que los trabajos de
mantenimiento y reparacion se realicen
exclusivamente en las instalaciones del
distribuidor especializado STIHL.

Los distribuidores especializados STIHL
reciben formacién e informacién técnica
regularmente.

Si se descuidan estos trabajos pueden
producirse dafios de los que sera
responsable el usuario.

Los posibles dafios son, entre otros:
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— dafios en el equipo debido a una
limpieza insuficiente o incorrecta,

— dafios por corrosién y otros dafios
derivados de un almacenamiento
indebido,

— dafios en el equipo debido a la
utilizacion de piezas de recambio de
una calidad inferior,

— dafios por no realizar un mantenimiento
periédico o por realizar un
mantenimiento insuficiente, o bien por
no realizar los trabajos de
mantenimiento o reparacion en un taller
especializado.

20. Proteccion del medio

ambiente

Los embalajes, el equipo y los accesorios
estan fabricados con materiales
reciclables y deben desecharse
correspondientemente.

Una eliminacioén de restos de materiales
por separado, respetando el medio
ambiente, ofrece la posibilidad de reciclar
las materias primas empleadas. Por esta
razén, debe llevar el equipo a un centro de
reciclaje cuando desee deshacerse de él.
Tenga en cuenta para ello las indicaciones
del capitulo "Eliminacién”. (= 6.11)

Los productos desechables,

como los acumuladores, deben

eliminarse siempre

correctamente. Observe las
|

normativas locales.

@ Los acumuladores de iones de

litio no deben eliminarse con la

Q] basura normal, sino que hay
Li-lon due entregarlos en un
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establecimiento especializado o en un
centro de recogida de desechos
especiales.

20.1 Desmontar el acumulador
e Activar bloqueo de equipo. (= 5.2)
e Abrir la tapa. ( 15.2)

Extraer el boton giratorio (1) hacia arriba.

Desenroscar y sacar los tornillos (1) de la
cubierta (2). Extraer la cubierta (2) hacia
arriba.
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Desenroscar y sacar los tornillos (1).

Abrir la parte superior de la carcasa (1)
hacia atras.

iPeligro de lesiones!

En el acumulador no debe cortarse
ningun cable. jPeligro de
cortocircuito!

Desenchufar siempre los cables y
retirarlos junto con el acumulador.
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Desenchufar el conector de cable (1)
(battery).

Sacar el cable (1) y el cable (2) de sus
guias y retirar el acumulador (3).

iPeligro de lesiones!
Evitar que el acumulador sufra
dafos.

21. Transporte

iPeligro de lesiones!

Antes del transporte, leer
detenidamente el capitulo "Para su
seguridad" (= 6.), especialmente el
subcapitulo "Transporte del equipo"
(= 6.5) y seguir todas las normas
de seguridad. Activar siempre el
bloqueo del equipo. (= 5.2)
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21.1 Levantar o sostener el equipo

21.2 Amarrar el equipo

Levantar y sostener el robot cortacésped
por el asa de transporte delantera (1) y por
el asa de transporte trasera (2). Al hacerlo
hay que prestar atencién a que la cuchilla
esté siempre alejada y a una distancia
suficiente del cuerpo, especialmente de
los pies y las piernas.

0478 1319244 C -ES

Asegurar el cortacésped sobre la
superficie de carga. Para ello, fijar el
equipo como se muestra en la ilustracién,
utilizando medios de sujecién apropiados
(correas, cuerdas).

Asegurar también las piezas del equipo
que se incluyan en el transporte (p. ej., la
estacién de carga, piezas pequefias), para
gue no se muevan.

22. Declaracion de

conformidad de la UE

22.1 Robot cortacésped, automatico y
de acumulador (RMI)
con estacion de carga (ADO)

STIHL Tirol GmbH

Hans Peter Stihl-StraRe 5
6336 Langkampfen
Austria

declara, como Unico responsable, que

Articulo: Cortacésped,
automatico y de
acumulador

Marca: STIHL -

Tipo: RMI 422.0 o
RMI 422.0 P
RMI 422.0 PC )

Numero de serie: 6301

Articulo: Estacion de %
carga

Marca: STIHL 0

Tipo: ADO 401 v
Firmware
VvV 1.02-1.07

Numero de serie: 6301

cumple con las disposiciones aplicables
de las directivas 2006/42/EC, 2011/65/EU,
2006/66/EC, 2014/53/EU y ha sido
disefiado y fabricado en conformidad con
las normas siguientes, en sus versiones
en vigor en la fecha de produccion:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3V 2.2.1 (2017-03)
ETSI EN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

adicionalmente para RMI 422.0 PC:

ETSI EN 301 489-52 V 1.1.0 (2016-11)
ETSI EN 301 511V 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303413V 1.1.1 (2017-12)

La entidad notificada TUV Rheinland LGA
Products GmbH, N.° 0197, ha

comprobado la conformidad segun el
Anexo |l Médulo B de la Directiva
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2014/53/EU y expedido el siguiente
certificado de examen UE de tipo:
RT 60131603 0001

Conservacion de la documentaciéon
técnica:

STIHL Tirol GmbH

Homologacién del producto

El afio de fabricacién y el nUmero de serie
se indican en el equipo.

Langkampfen, 2/1/2020
STIHL Tirol GmbH

&

Matthias Fleischer, director de
Investigacion y Desarrollo

p-p-
fmmwmw f/\/\

Sven Zimmermann, director de Calidad

23. Datos técnicos

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:
Numero de serie 6301
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RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Sistema de corte
Dispositivo de corte

Ancho de corte

Velocidad del dispo-
sitivo de corte

Tipo de acumulador
Tensiéon acumul. U
Altura de corte

Clase de proteccion
Tipo de proteccion

Mecanismo de
mulching

Barra
portacuchillas

20 cm

4450 rpm
lones de litio
18,5V

20 - 60 mm
[

IPX4

Segun la directiva 2006/42/EC
y la norma EN 50636-2-107:

Potencia sonora
medida Lya

Factor Ky

Lwa + Kwa

Nivel sonoro L
Factor Kpa
Longitud

Ancho

Altura

RMI 422.0:
Potencia

Referencia
acumulador

Energia acumulador

Capacidad
acumulador

Peso

RMI 422.0 P:
Potencia

Referencia
acumulador

Energia acumulador

60 dB(A)
2 dB(A)
62 dB(A)
49 dB(A)
2 dB(A)
60 cm
43 cm
27 cm

60 W

AAIl 40
42 Wh

2,25 Ah
9 kg
60 W

AAIl 80
83 Wh

RMI 422.0 P:

Capacidad
acumulador

Peso

RMI 422.0 PC:
Potencia

Referencia
acumulador

Energia acumulador

Capacidad
acumulador

Peso

Senal movil:
Bandas de frecuen-
cia admitidas:

4,50 Ah
9 kg
60 W

AAIl 80
83 Wh

4,50 Ah
10 kg

E-GSM-900 y
DCS-1800

Potencia de transmision maxima:

E-GSM-900:

DCS-1800:

880 - 915 MHz:
33,0dBm
1710 -

1785 MHz:
30,0 dBm

Estacion de carga ADO 401:

Tension Ucc

Clase de protecciéon
Tipo de protecciéon
Peso

27V
Il

IPX1
3 kg

Cable delimitador y lazo de busqueda:

Intervalo de
frecuencias:

Intensidad de campo

maxima

1,0 kHz - 90 kHz

<72 pA/m

Fuente de alimentacion:

Tension de red Uac

OWA-60E-27
2,23 A
100-240 V
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Fuente de alimentacion:

Frecuencia 50/60 Hz
Corriente continua

Ucc 27V
Clase de proteccion Il

Tipo de proteccién IP67

Transporte de acumuladores STIHL:

Los acumuladores STIHL cumplen los
requisitos mencionados en el manual de la
ONU ST/SG/AC.10/11/Rev.5 Parte I,
subapartado 38.3.

El usuario puede transportar los
acumuladores STIHL sin imposiciones
adicionales hasta el lugar de utilizacién del
equipo.

Para el transporte aéreo o maritimo han
de respetarse las prescripciones
nacionales respectivas.

Ver indicaciones de transporte adicionales
en http://www.stihl.com/safety-data-
sheets

REACH:

REACH es el marco reglamentario de la
CE sobre registro, evaluaciéon y
autorizaciéon de sustancias quimicas. Mas
informacién sobre el cumplimiento del
reglamento REACH (CE) Nr. 1907/2006
en www.stihl.com/reach

24. Mensajes

Los mensajes informan de errores,
anomalias y recomendaciones |I|
activos. Se muestran en una

ventana de diadlogo y se pueden abrir
pulsando la tecla OK en el menu
"Mensajes". (= 11.9)
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Las recomendaciones y los mensajes
activos también aparecen en el indicador
de estado. (= 11.2)

En los detalles del mensaje se pueden
consultar el cédigo del mensaje, el
momento de su aparicioén, la prioridad y la
frecuencia de aparicion.

— Las recomendaciones tienen la m
prioridad "Baja" o "Inform.", y
aparecen en el indicador de estado
alternativamente con el texto "Robot
listo p.servicio".

El robot cortacésped puede seguir en
marcha y el servicio automatico
proseguira.

— Las anomalias tienen la prioridad @
"Media"y requieren una accién del
usuario.

El robot cortacésped puede ponerse en
servicio otra vez solo después de
eliminar la anomalia.

— En el caso de errores con la
prioridad "Alta", aparece en el
display el texto "Contactar con
distribuidor especializado".
El robot cortacésped puede volver a
ponerse en servicio solo después de
que el distribuidor especializado STIHL
haya eliminado el error.

@ | Siapesarde la solucion propuesta
1 | el mensaje permanece activo, hay
que contactar al distribuidor
especializado STIHL.

Los errores que solo puede
solucionar un distribuidor
especializado STIHL no se listan a
continuacién. Si surgiera un error
de este tipo, se deben transmitir al
distribuidor especializado el cédigo
de error de 4 cifras y el texto del
error.

RMI 422 PC:

Los mensajes que alteran el
funcionamiento normal del equipo
también son enviados a la
aplicacion. (= 10.)

o

Una vez enviado el mensaje, el
robot cortacésped pasa al modo de
espera y desactiva la comunicacién
por telefonia moévil para proteger el
acumulador.

Mensaje:
0001 — Datos actualizados
Para liberar pulsar OK

Posible causa:

— Se ha llevado a cabo la actualizacién
del software del equipo

— Pérdida de tensiéon

— Error de software o hardware

Solucién:

— Después de pulsar la tecla OK, el robot
cortacésped funciona con los ajustes
predefinidos. Comprobar y corregir los
ajustes (fecha, hora, plan de corte)

Mensaje:
0100 — Acumul. descargado
Cargar acumulador

Posible causa:

— Tensién del acumulador demasiado
baja

Solucion:

— Para cargar el acumulador, colocar el
robot cortacésped en la estacién de
carga (» 15.7)
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Mensaje:
0180 — Temperatura baja
Rango de temperatura no alcanzado

Posible causa:
— Temperatura en el interior del robot
cortacésped demasiado baja

Solucion:
— Dejar que el robot cortacésped se
caliente

Mensaje:
0181 — Temperatura alta
Rango de temperatura sobrepasado

Posible causa:
— Temperatura en el interior del robot
cortacésped demasiado alta

Solucion:
— Dejar que el robot cortacésped se
enfrie

Mensaje:
0183 — Temperatura demasiado alta
Véase el mensaje 0181

Mensaje:
0185 — Temperatura alta
Véase el mensaje 0181

Mensaje:
0186 — Temperatura baja
Véase el mensaje 0180

Mensaje:
0187 — Temperatura alta
Véase el mensaje 0181
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Mensaje:
0302 — Averia motor accion.
Rango de temperatura sobrepasado

Posible causa:

— Termosensor del motor de
accionamiento izquierdo demasiado
alta

Solucion:
— Dejar que el robot cortacésped se
enfrie

Mensaje:
0305 — Averia motor accion.
Rueda izquierda esta inmovilizada

Posible causa:
— Sobrecarga de la rueda motriz
izquierda.

Solucion:

— Limpiar el robot cortacésped (= 16.2)

— Eliminar las irregularidades (hoyos,
depresiones) de la superficie a cortar.

Mensaje:
0402 — Averia motor accion.
Rango de temperatura sobrepasado

Posible causa:
— Termosensor del motor de
accionamiento derecho demasiado alta

Solucioén:
— Dejar que el robot cortacésped se
enfrie

Mensaje:
0405 — Averia motor accion.
Rueda derecha esta inmovilizada

Posible causa:
— Sobrecarga de la rueda motriz derecha

Solucioén:

— Limpiar el robot cortacésped (= 16.2)

— Eliminar las irregularidades (hoyos,
depresiones) de la superficie a cortar

Mensaje:
0502 — Averia motor corte
Rango de temperatura sobrepasado

Posible causa:
— Temperatura del motor de corte
demasiado alta

Solucién:
— Dejar que el robot cortacésped se
enfrie

Mensaje:
0505 — Averia motor corte
Cuchilla esta inmovilizada

Posible causa:

— Suciedad entre el disco de arrastre y la
carcasa del equipo de corte

— ElI motor de corte no se puede conectar

— Sobrecarga en el motor de corte

Solucién:
— Limpiar la cuchilla y el equipo de corte
(= 16.2)
Limpiar el disco de arrastre (= 16.6)
— Ajustar una altura de corte mayor
(= 9.5)
— Eliminar las irregularidades (hoyos,
depresiones) de la superficie a cortar
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Mensaje:
0703 — Acumul. descargado
Véase el mensaje 0100

Mensaje:
0704 — Acumul. descargado
Véase el mensaje 0100

Mensaje:
1000 — Vuelco
Inclinacién admisible sobrepasada

Posible causa:
— El sensor de inclinacion ha detectado
un vuelco

Solucion:

— Colocar el robot cortacésped sobre las
ruedas, comprobar si esta dafiado y
confirmar el mensaje con OK

Mensaje:
1010 — Robot cort.levantado
Para liberar pulsar OK

Posible causa:
— El robot cortacésped se ha levantado
por el capd

Solucioén:
— Comprobar la movilidad del cap6 y
confirmar el mensaje con OK

Mensaje:

1030 — Fallo en el capé
Comprobar el capé
Después pulsar OK

Posible causa:
— No se ha detectado ninglin capé

Solucioén:
— Comprobar el cap6 (movilidad, posicion
fija) y confirmar con el mensaje OK

0478 1319244 C -ES

Mensaje:
1105 — Tapa abierta
Proceso cancelado

Posible causa:

— La tapa se abri6 durante el servicio
automatico

— Latapa se abrié durante el recorrido de
borde automatico

Solucioén:
— Cerrar latapa (= 15.2)

Mensaje:

1120 — Capé bloqueado
Comprobar el cap6
Después pulsar OK

Posible causa:
— Colisién permanente detectada

Solucién:

— Liberar el robot cortacésped, retirar el
obstaculo en caso necesario o
modificar el recorrido del cable
delimitador. A continuacién, confirmar
el mensaje con OK

— Comprobar la movilidad del capé y
confirmar el mensaje con OK

Mensaje:
1125 — Eliminar obstaculo
Comprob. tendido cable

Posible causa:
— Cable delimitador tendido
incorrectamente

Solucién:

— Comprobar el tendido del cable
delimitador, comprobar las distancias
con la regla virtual iMow (= 12.5)

Mensaje:

1130 — Esta inmovil.

Liberar el robot cortacésped
Después pulsar OK

Posible causa:
— El robot cortacésped esta atascado
— Las ruedas motrices giran

Solucion:

— Liberar el robot cortacésped, eliminar
las irregularidades de la superficie a
cortar o modificar el recorrido del cable
delimitador. A continuaciéon, confirmar
el mensaje con OK

— Limpiar las ruedas motrices. En caso
necesario, evitar el uso durante la
lluvia. A continuacién, confirmar el
mensaje con OK (= 11.12)

Mensaje:

1131 — Esta imovil.

En las superficie planas:
desconectar ASM

Posible causa:
— ASM encendido sobre una superficie
plana

Solucién:
— Desconectar ASM en las superficies
planas (= 11.14)

Mensaje:

1135 — Fuera

Colocar el robot cortacésped en la
superficie a cortar

Posible causa:
— El robot cortacésped se encuentra
fuera de la superficie a cortar.

Solucion:
— Trasladar el robot cortacésped a la
superficie a cortar
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Mensaje:
1140 — Demas.inclin.
Comprob. tendido cable

Posible causa:

— RMI 422:
El sensor de inclinacién ha detectado
una pendiente de mas de 35%

— RMI 422 P:
El sensor de inclinacién ha detectado
una pendiente de mas de 40%

Solucién:

— RMI 422:
Modificar el recorrido del cable
delimitador, excluir superficies de
césped con una pendiente de mas de
35%

— RMI 422 P:
Modificar el recorrido del cable
delimitador, excluir superficies de
césped con una pendiente de mas de
40%

Mensaje:
1170 — Ninguna sefial
Conectar la estacion de carga

Posible causa:

— La estacion de carga esta
desconectada

— La sefial del cable no se recibe durante
el funcionamiento

— El robot cortacésped se encuentra
fuera de la superficie a cortar

— La estacion de carga o sus
componentes electrénicos se han
sustituido

Solucioén:

— Conectar la estacion de carga 'y
ejecutar el comando de corte

— Comprobar la alimentaciéon de la
estacién de carga
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— Comprobar el LED en la estacion de
carga. El LED rojo debe estar
constantemente encendido durante el
servicio (= 13.1)

— Trasladar el robot cortacésped a la
superficie a cortar

— Conectar el robot cortacésped y la
estacion de carga (= 11.16)

Mensaje:

1180 — Conectar robot cortac. a la
estacién de carga

Conexién automatica

no es posible

Posible causa:

— La estacién de carga no se ha
encontrado

— Se instalé mal un principio o un final de
un pasillo

Solucién:

— Comprobar el LED en la estacion de
carga. En caso necesario, conectar la
estacion de carga (= 13.1)

— Comprobar la conexién a la estacion de
carga (= 15.6)

— Comprobar la entrada y salida en forma
de embudo del pasillo (= 12.11)

Mensaje:
1190 — Error conex.a estac.
Estacién carga ocupada

Posible causa:
— Estacién de carga conectada a un
segundo robot cortacésped

Solucioén:

— Conectar el robot cortacésped a la
estacién de carga cuando ésta vuelva a
estar libre.

Mensaje:
1200 — Averia motor corte
Véase el mensaje 0505

Mensaje:
1210 — Averia motor accion.
Rueda inmovilizada

Posible causa:
— Sobrecarga de una rueda motriz

Solucién:

— Limpiar el robot cortacésped (= 16.2)

— Eliminar las irregularidades (hoyos,
depresiones) de la superficie a cortar.

Mensaje:
1220 — Lluvia detectada
Corte interrumpido

Posible causa:

— El proceso de corte se ha interrumpido
0 no ha comenzado por causa de la
lluvia

Solucién:

— No es necesaria ninguna accion. En
caso necesario, ajustar el sensor de
lluvia (= 11.12)

Mensaje:

1230 — Error conex.a estac.

Conectar robot cortac. a la estacion de
carga

Posible causa:

— Laestacion de carga se ha encontrado;
no es posible realizar la conexién
automatica

Solucién:

— Comprobar la conexién a la estacion de
carga; conectar el robot cortacésped
manualmente en caso necesario
(= 15.6)
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— Comprobar el cable delimitador.
Asegurarse de que el recorrido es el
correcto en la zona de la estacion de
carga (= 9.10)

Mensaje:

2000 — Problema de sefal

Conectar robot cortac. a la estacion de
carga

Posible causa:
— Senfal de cable incorrecta, se requiere
una sintonizacién precisa

Solucién:

— Colocar el robot cortacésped en la
estacion de carga. A continuacién,
pulsar OK

Mensaje:
2010 — Cambiar la cuchilla
Vida util admisible alcanzada

Posible causa:
— La cuchilla se ha utilizado mas de 200
horas y hay que cambiarla

Solucioén:

— Cambiar la cuchilla y, a continuacioén,
confirmar el cambio de cuchilla en el
menu "Servicio" (= 16.4)

Mensaje:
2020 — Recomendacién
Servicio anual por distribuidor especial.

Posible causa:

— Servicio técnico del equipo
recomendado

Solucion:

— Encargar la realizacién del servicio

anual al Distribuidor especializado
STIHL
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Mensaje:
2030 — Acumulador
Vida atil admisible alcanzada

Posible causa:
— Es necesario sustituir el acumulador

Solucién:
— Acudir a un Distribuidor especializado
STIHL para sustituir el acumulador

Mensaje:
2031 — Fallo de carga
Comprobar los contactos de carga

Posible causa:
— El proceso de carga no se puede iniciar

Solucioén:

— Compruebe los contactos de carga en
la estacion de carga y en el robot
cortacésped y limpielos en caso
necesario. A continuacién, confirme el
mensaje con OK

Mensaje:
2032 — Temper. acumulador
Abandonar rango de temperatura

Posible causa:

— Temperatura del acumulador
demasiado baja o demasiado alta
durante la carga

Solucioén:

— Dejar que se caliente o se enfrie el
robot cortacésped; tener en cuenta el
rango de temperatura permitido del
acumulador

Mensaje: a
2040 — Temperatura del acumulador

Abandonar rango de temperatura

PT

Posible causa:

— Temperatura del acumulador
demasiado baja o demasiado alta al
iniciarse el corte de césped

SL

Solucién:

— Dejar que se caliente o se enfrie el X
robot cortacésped. Tener en cuenta el
rango de temperatura permitido del
acumulador (= 6.4)

Cs

Mensaje:
2050 — Adaptar plan corte
Prolongar tiempos de actividad

Posible causa:

— Los tiempos de actividad se han
acortado/borrado o la duracién de corte
se ha prolongado. Los tiempos de
actividad memorizados no son
suficientes para los procesos de corte
necesarios

Solucién:

— Prolongar los tiempos de actividad
(= 11.7) o reducir la duracién de corte
(= 11.8)

Mensaje:
2060 — Corte finalizado
Para liberar pulsar OK

Posible causa:
— Corte en superficie contigua finalizado
con éxito

Solucién:

— Llevar el robot cortacésped a la
superficie a cortar y conectarlo a la
estacién de carga para cargar el
acumulador (= 15.6)
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Mensaje:
2070 — Sefial de GPS
Sin recepcién en borde

Posible causa:
— Todo el borde de la superficie a cortar
se encuentra en una zona de sombra

Solucion:

— Repetir el recorrido de borde (= 11.14)

— Contactar al Distribuidor especializado
STIHL pidiéndole un diagnéstico
detallado

Mensaje:
2071 — Sefial de GPS
Sin recepcién en punto de inicio 1

Posible causa:
— Elpunto deinicio 1 se encuentra en una
zona de sombra

Solucién:
— Cambiar la posicién del punto de inicio
1(=» 11.15)

Mensaje:
2072 - Sefial de GPS
Sin recepcién en punto de inicio 2

Posible causa:
— Elpunto deinicio 2 se encuentra en una
zona de sombra

Solucién:
— Cambiar la posicién del punto de inicio
2 (= 11.15)
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Mensaje:
2073 — Sefial de GPS
Sin recepcién en punto de inicio 3

Posible causa:
— Elpuntodeinicio 3 se encuentraenuna
zona de sombra

Solucién:
— Cambiar la posicion del punto de inicio
3(= 11.15)

Mensaje:
2074 — Sefal de GPS
Sin recepcién en punto de inicio 4

Posible causa:
— Elpuntodeinicio 4 se encuentraenuna
zona de sombra

Solucién:
— Cambiar la posicion del punto de inicio
4 (= 11.15)

Mensaje:
2075 — Sefal de GPS
Sin recepcién en zona deseada

Posible causa:
— La zona deseada se encuentra en una
zona de sombra

Solucioén:
— Determinar nuevamente la zona
deseada (= 10.)

Mensaje:
2076 — Sefial de GPS
Zona deseada no se ha encontrado

Posible causa:
— La zona deseada no se ha podido
encontrar al recorrer el borde

Solucion:

— Determinar nuevamente la zona
deseada. Prestar atencién a que la
zona deseada y el cable delimitador se
entrecrucen (= 10.)

Mensaje:
2077 — Zona deseada
Zona deseada fuera de zona delimitada

Posible causa:
— Lazonadeseada se encuentra fuera de
la zona delimitada memorizada

Solucion:
— Determinar nuevamente la zona
deseada (= 10.)

Mensaje:
2090 — Médulo de radio
Contactar con distribuidor especializado

Posible causa:
— Comunicacion con el médulo de radio
perturbada

Solucién:

— Ninguna accién necesaria; el firmware
se actualiza automaticamente en caso
necesario

— Siel problema perdura, contactar con el
distribuidor especializado STIHL
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Mensaje:

2100 — Protector GPS

Zona delimitada abandonada
Equipo blogqueado

Posible causa:
— Elrobot cortacésped ha sido alejado de
la zona delimitada

Solucion:

— Lleve el robot cortacésped nuevamente
a la zona delimitada e introduzca el
cédigo PIN (= 5.9)

Mensaje:

2110 — Protector GPS
Nueva localizacion

Nueva instalacién necesaria

Posible causa:

— El robot cortacésped se ha puesto en
servicio en otra superficie a cortar. La
sefal de cable de la segunda estacion
de carga ya ha sido memorizada.

Solucioén:
— Realizar una nueva instalacion
(= 11.14)

Mensaje:
2120 — Protec. antijugueteo
Proteccién antijugueteo activ.

Posible causa:

— Sensor de impacto accionado varias
veces consecutivas

— Robot cortacésped levantado durante
la marcha

Solucién:

— No es necesaria ninguna accién. Si el
sensor de impacto no se sigue
activando, el mensaje se desactiva
automaticamente en el transcurso de 1
minuto como maximo
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— Desconectar proteccién antijugueteo
(= 11.16)

Mensaje:
2400 — iMow restablecido con éxito a los
ajustes de fabrica

Posible causa:
— El robot cortacésped ha sido
restablecido a los ajustes de fabrica

Solucion:
— Confirmar el mensaje con OK

Mensaje:
4001 — Error interno
Abandonar rango de temperatura

Posible causa:

— Temperatura del acumulador o del
interior del equipo demasiado baja o
demasiado alta

Solucion:

— Dejar que se caliente o se enfrie el
robot cortacésped. Tener en cuenta el
rango de temperatura permitido del
acumulador (= 6.4)

Mensaje:
4002 — Vuelco
Véase el mensaje 1000

Mensaje:

4003 — Cap6 levantado
Comprobar el cap6
Después pulsar OK

Posible causa:
— El cap6 se ha levantado.

Solucioén:
— Comprobar el capé y confirmar el
mensaje con OK.

Mensaje:
4004 — Error interno
Para liberar pulsar OK

Posible causa:

— Error en el desarrollo del programa

— Fallo eléctrico durante el servicio
automatico

— El robot cortacésped se encuentra
fuera de la superficie a cortar

Solucién:

— Confirmar el mensaje con la tecla OK
— Comprobar la alimentacioén de corriente
de la estacion de carga. El LED rojo

debe estar constantemente encendido
durante el servicio. A continuacion,
pulsar la tecla OK (= 13.1)

— Trasladar el robot cortacésped a la
superficie a cortar y, a continuacion,
pulsar la tecla OK

Mensaje:
4005 — Error interno
Véase el mensaje 4004

Mensaje:
4006 — Error interno
Véase el mensaje 4004

Mensaje:
4027 — Tecla STOP accionada
Para liberar pulsar OK

Posible causa:
— Se ha pulsado la tecla STOP

Solucién:
— Confirmar el mensaje con la tecla OK
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25. Localizacion de

anomalias

Asistencia técnica y ayuda para la
aplicacion
En los distribuidores especializados

STIHL se puede obtener asistencia
técnica y ayuda para la aplicacién.

En el sitio https://support.stihl.com/ o
https://www.stihl.com/ encontrara
posibilidades de contacto e informacién
adicional.

% En caso necesario ponerse en con-
tacto con un establecimiento
especializado: STIHL recomienda los
distribuidores especializados STIHL.

Anomalia:
El robot cortacésped trabaja en el
momento incorrecto

Posible causa:

— Horay fecha ajustadas
incorrectamente

— Tiempos de actividad ajustados
incorrectamente

— El equipo ha sido puesto en marcha por
una persona no autorizada

Solucioén:

— Ajustar hora y fecha (= 11.13)

— Ajustar tiempos de actividad (= 11.6)

— Ajustar nivel de seguridad "Media" o
"Alta" (= 11.16)

Anomalia:
El robot cortacésped no funciona durante
un tiempo de actividad

Posible causa:

— El acumulador se esta cargando

— El servicio automatico esta
desconectado
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— Eltiempo de actividad esta
desconectado

— Se ha detectado lluvia

— Se ha alcanzado la duraciéon de corte
semanal, no es necesario otro proceso
de corte en esta semana

— El mensaje esta activo

— Latapa esta abierta o no esta presente

— Laestacion de carga no esta conectada
a la red eléctrica

— Latemperatura esta fuera del rango de
admisible

— Interrupcién del suministro eléctrico

Solucioén:

— Dejar que termine la carga del
acumulador (= 15.7)

— Conectar el servicio automatico
(= 11.5)

— Activar el tiempo de actividad (= 11.7)

— Ajustar el sensor de lluvia (= 11.12)

— No es necesaria ninguna otra accion;
los procesos de corte se distribuyen
automaticamente a lo largo de la
semana. En caso necesario, iniciar el
proceso de corte con el comando
"Corte" (= 11.5)

— Solucionar la anomalia indicada y
confirmar el mensaje con OK (= 24.)

— Cerrar la tapa (= 15.2)

— Comprobar la alimentacion de la
estacién de carga (= 9.8)

— Dejar que el robot cortacésped se
caliente o se enfrie. Rango de
temperatura normal para poner en
funcionamiento el robot cortacésped:
+5 °C a +40 °C. Su distribuidor
especializado le ofrecera informacion
detallada. %

— Comprobar la alimentacién de
corriente. Si tras una comprobacion
periédica, el robot cortacésped
reconoce otra vez una sefial de cable,
seguira con el proceso de corte
interrumpido. Por ello pueden

transcurrir varios minutos hasta que se
continle el corte de césped después de
una interrupciéon del suministro
eléctrico. El intervalo entre las
comprobaciones periédicas aumentara
cuanto mas tiempo dure la interrupcion.

Anomalia:

El robot cortacésped no corta con el
comando "Iniciar el corte" o "Iniciar el corte
con retardo".

Posible causa:

— Carga del acumulador insuficiente

— Lluvia detectada

— Latapa no esta cerrada o no existe

— El mensaje esta activo

— Se ha activado Ir a estacién en la
estacion de carga

Solucién:

— Cargar el acumulador. (= 15.7)

— Ajustar el sensor de lluvia (= 11.12)

— Cerrar la tapa (» 15.2)

— Solucionar la anomalia indicada y
confirmar el mensaje con OK (= 24.)

— Finalizar Ir a estacién o volver a
ejecutar el comando después de la
conexién a la estacién de carga

Anomalia:
El robot cortacésped no trabaja y no se
visualiza ningln mensaje en el display

Posible causa:
— El equipo esta en modo de espera
— Acumulador averiado

Solucion:

— Pulsar cualquier tecla para reactivar el
robot cortacésped. Aparece el
indicador de estado (= 11.2)

— Cambiar el acumulador ()
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Anomalia:
El robot cortacésped hace mucho ruido y
vibra

Posible causa:
— La cuchilla esta dafiada
— El equipo de corte esta muy sucio

Solucion:

— Cambiar la cuchilla. Retirar los
obstaculos de la superficie de césped
(= 16.4), (%)

— Limpiar el equipo de corte (= 16.2)

Anomalia:
Mal resultado de mulching y corte

Posible causa:

— La altura del césped es excesiva en
relacién a la altura de corte

— El césped esta muy mojado

— Cuchilla desafilada o desgastada

— Tiempos de actividad insuficientes,
duracion de corte demasiado breve

— Eltamafio de la superficie a cortar esta
ajustado incorrectamente

— Superficie a cortar con césped muy alto

— Fases de lluvia largas

Solucién:

— Ajustar la altura de corte (= 9.5)

— Ajustar el sensor de lluvia (= 11.12)
Posponer tiempos de actividad
(= 11.7)

— Cambiar la cuchilla (= 16.4), (%)

— Prolongar o afadir tiempos de actividad
(= 11.7)

Prolongar la duracion de corte (= 11.8)

— Crear nuevo plan de corte (= 11.6)

— Para un resultado de corte bonito, el
robot cortacésped necesita hasta 2
semanas, dependiendo del tamafio de
la superficie a cortar
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— Permitir corte con lluvia (= 11.12)
Prolongar tiempos de actividad
(= 11.7)

Anomalia:
El display esta en un idioma extranjero

Posible causa:

— Se han modificado los ajustes del
idioma

Solucioén:

— Ajustar el idioma (= 11.11)

Anomalia:
En la superficie a cortar hay puntos
marrones (se ve la tierra)

Posible causa:

— La duracién del corte en relacién con la
superficie a cortar es excesiva

— El cable delimitador se ha colocado en
curvas demasiado estrechas

— Eltamafio de la superficie a cortar esta
ajustado incorrectamente

Solucién:

— Reducir la duracién de corte (= 11.8)

— Corregir el recorrido del cable
delimitador (= 9.9)

— Crear nuevo plan de corte (= 11.6)

Anomalia:

Los procesos de corte son
considerablemente mas breves de lo
habitual

Posible causa:

— El césped es muy alto o esta
demasiado mojado

— El equipo (equipo de corte, ruedas
motrices) esta muy sucio

— El acumulador se encuentra al final de
su vida atil

Solucién:

— Ajustar la altura de corte (= 9.5)
Ajustar el sensor de lluvia (= 11.12)
Posponer tiempos de actividad
(= 11.7)

— Limpiar el equipo (= 16.2)

— Cambiar el acumulador — Tener en
cuenta la recomendacién que aparece
en el display (%), ( 24.)

Anomalia:

El robot cortacésped esta conectado a la
estacién de carga. El acumulador no se
esta cargando

Posible causa:

— Carga del acumulador innecesaria

— Laestaciéon de carga no esta conectada
a la red eléctrica

— Conexion a la estacién de carga
incorrecta

— Los contactos de carga estan corroidos

— El equipo esta en modo de espera

Solucién:

— No es necesaria ninguna accién. La
carga del acumulador se realiza de
forma automatica cuando la tensién
esta por debajo de un determinado
valor

— Comprobar la alimentacién de tensién
de la estacion de carga (= 9.8)

— Colocar el robot cortacésped en la
superficie a cortar y enviarlo otra vez a
la estacién de carga (= 11.5).
Comprobar que se conecte
correctamente. En caso necesario,
corregir la posiciéon de la estacién de
carga (= 9.1)

— Cambiar los contactos de carga (%)

— Pulsar cualquier tecla para reactivar el
robot cortacésped. El indicador de
estado aparecera (= 11.13)
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Anomalia:
No se puede conectar el equipo a la
estacién de carga

Posible causa:

— Desniveles en la zona de entrada de la
estacién de carga

— Ruedas motrices o placa base sucias

— Cable delimitador tendido
incorrectamente en la zona de la
estacion de carga

— Extremos del cable delimitador no
cortados

Solucioén:

— Corregir los desniveles en la zona de
entrada (= 9.1)

— Limpiar las ruedas motrices y la placa
base de la estacién de carga (= 16.2)

— Volver a tender el cable delimitador.
Asegurarse de que el recorrido es el
correcto en la zona de la estaciéon de
carga (= 9.9)

— Cortar el cable delimitador como se
describe y tenderlo sin reservar cable.
No enrollar los extremos sobrantes
(= 9.10)

Anomalia:

El robot cortacésped pasa de largo de la
estacion de carga o se conecta en
posicién oblicua

Posible causa:
— La sefal del cable esta sometida a las
influencias del entorno

86

— Cable delimitador tendido
incorrectamente en la zona de la
estacién de carga

Solucién:

— Conectar nuevamente el robot
cortacésped y la estaciéon de carga.
Prestar atencién a que el robot se
encuentre en posicion recta para
conectarse a la estacion (= 11.16)

— Volver a tender el cable delimitador.
Asegurarse de que el recorrido es el
correcto en la zona de la estacion de
carga (= 9.9)

Verificar que los extremos del cable
delimitador estan debidamente
conectados a la estacién de carga
(= 9.10)

Anomalia:
El robot cortacésped ha pasado por
encima del cable delimitador

Posible causa:

— El cable delimitador esta tendido
incorrectamente. Las distancias no
coinciden

— La superficie a cortar tiene una
inclinacion excesiva

— Elrobot cortacésped se ve afectado por
interferencias

Solucién:

— Comprobar el tendido del cable
delimitador (= 11.14), comprobar las
distancias con la regla virtual iMow
(= 12.5)

— Comprobar el tendido del cable
delimitador, bloquear las zonas con una
pendiente excesiva (= 11.14)

— Contactar con el Distribuidor
especializado STIHL (%)

Anomalia:
El robot cortacésped se atasca con
frecuencia

Posible causa:

— La altura de corte es demasiado baja

— Las ruedas motrices estan sucias

— Hendiduras, obstaculos en la superficie
de corte

Solucién:
— Aumentar la altura de corte (= 9.5)

— Limpiar las ruedas motrices (= 16.2)
— Rellenar los agujeros de la superficie a
cortar, instalar superficies prohibidas
alrededor de obstaculos como raices
superficiales, retirar los obstaculos

(= 9.9)

Anomalia:

El sensor de impacto no se activa cuando
el robot cortacésped se topa con un
obstaculo

Posible causa:

— Obstaculo bajo (con una altura inferior
a8cm)

— El obstaculo no esta arraigado al suelo
(p. €j., una fruta caida o una pelota de
tenis)

Solucioén:

— Retirar el obstaculo o acotarlo con una
superficie prohibida (=> 12.9)

— Retirar el obstaculo

Anomalia:
Carriles de ruedas en el borde de la
superficie a cortar

Posible causa:
— Corte del borde demasiado frecuente
— Puntos de inicio en uso
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— Hacia el final de su vida util, el
acumulador se carga con mucha
frecuencia

— El regreso desplazado (corredor) no
esta activado

Solucion:

— Desactivar el corte del borde o reducirlo
a una vez por semana (= 11.14)

— En superficies a cortar adecuadas,
iniciar todos los procesos de corte en la
estacién de carga (= 11.15)

— Cambiar el acumulador — Tener en
cuenta la recomendacién que aparece
en el display (%), (> 24.)

— Activar el regreso desplazado
(corredor) (= 11.14)

Anomalia:
Hierba no cortada en el borde de la
superficie a cortar

Posible causa:

— Cortar borde desconectado

— Cable delimitador tendido
incorrectamente

— La hierba se encuentra fuera del
alcance de la cuchilla

Solucion:

— Cortar el césped una o dos veces a la
semana (= 11.14)

— Comprobar el tendido del cable
delimitador (= 11.14), comprobar las
distancias con la regla virtual iMow
(= 12.5)

— Trabajar regularmente con un
cortabordes adecuado las zonas no
cortadas

Anomalia:
Ninguna sefial de cable

Posible causa:
— Estacién de carga desconectada — el
LED no se enciende
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— Laestacion de carga no esta conectada
a la red eléctrica — el LED no se
enciende

— El cable delimitador no esta conectado
a la estacion de carga. EI LED rojo
parpadea (= 13.1)

— Cable delimitador interrumpido. EI LED
rojo parpadea (= 13.1)

— El robot cortacésped y la estacion de
carga no estan conectados

— Sistema electronico defectuoso — el
LED parpadea SOS (= 13.1)

Solucioén:

— Conectar la estacion de carga (= 13.1)

— Comprobar la alimentacién de tensién
de la estacion de carga (= 9.8)

— Conectar el cable delimitador a la
estacién de carga (= 9.10)

— Buscar la rotura de cable (= 16.7). A
continuacioén, reparar el cable
delimitador con conectores de cable
(= 12.16)

— Conectar el robot cortacésped y la
estacién de carga (= 11.16)

— Contactar con distribuidor
especializado (%)

Anomalia:
ElI LED en la estacion de carga parpadea
SOS

Posible causa:

— Longitud minima del cable delimitador
no alcanzada

— Sistema electronico defectuoso

Solucioén:

— Instalar accesorios (AKM 100) ()

— Contactar con distribuidor
especializado (%)

Anomalia:
El robot cortacésped no recibe ninguna
sefial de GPS

Posible causa:

— Se esta estableciendo una conexién
con satélites

— 3 0 menos satélites accesibles

— El equipo se encuentra en una zona de
sombra

Solucién:

— No es necesaria ninguna accion; el
establecimiento de la conexién puede
tardar unos minutos

— Rodear o retirar obstaculos
apantalladores (p. ej. arboles, aleros)

Anomalia:
El robot cortacésped no puede establecer
una conexién de telefonia movil

Posible causa:

— La superficie a cortar se encuentra en
una zona de sombra

— Modulo de radio no activado

Solucién:

— Encargar la comprobacién del médulo
de radio a un distribuidor especializado
STIHL ()

Anomalia:
El robot cortacésped no puede ser
alcanzado con la aplicacion

Posible causa:

— Modulo de radio inactivo

— Robot cortacésped en modo de espera
— No hay conexién a Internet
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— Al robot cortacésped no se le ha
asignado la direcciéon de correo
electronico correcta

Solucién:

— El médulo de radio se desconecta al
realizarse la conexién a la estacion de
carga; después se activa nuevamente y
el robot cortacésped vuelve a ser
accesible

— Activar el robot cortacésped mediante
la pulsacién de teclas; ajustar el modo
de energia "Estandar" (= 11.11)

— Conectar a Internet el equipo en el que
se ha instalado la aplicacion

— Corregir la direcciéon de correo
electrénico (= 10.)

26. Plan de mantenimiento

26.1 Confirmacion de entrega

Modelo:

Numero de serie:

IRl NN

Fecha: | || Il

Proxima revision

Fecha: | || || |
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26.2 Confirmacion de servicio 2
técnico 2

Entregue este Manual de

instrucciones a su distribuidor
especializado STIHL al realizarse trabajos
de mantenimiento.

El le confirmara la ejecucion de los
trabajos de servicio técnico en los campos
preimpresos.

[ Servicio técnico realizado el

>ﬂ Fecha del préximo servicio
técnico
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27. Ejemplos de instalaciéon

[
J
7
L
N

Superficie a cortar rectangular con un solo
arbol y una piscina

Estacion de carga:
Ubicacién (1) junto a la casa

Superficie prohibida:

Instalacion alrededor del arbol aislado (3),
partiendo de un tramo de unién instalado
en angulo recto con respecto al borde.

Piscina:

Por motivos de seguridad (distancia del
cable reglamentaria), el cable
delimitador (2) se tiende alrededor de la

piscina BJ.
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Distancias del cable: (= 12.5)

Distancia al borde: 28 cm

Distancia a la superficie transitable
limitrofe (por ejemplo, un camino) con
escalén inferior a +/- 1 cm: 0 cm
Distancia alrededor del arbol: 28 cm
Distancia a la superficie de agua: 100 cm

Programacion:

Una vez determinado el tamafio de la
superficie a cortar, ya no hay que realizar
mas ajustes.

Particularidades:

Cortar manualmente y con regularidad las
zonas no cortadas alrededor de la piscina,
o trabajarlas con un cortabordes
adecuado.
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Superficie a cortar en forma de U, con
varios arboles aislados

Estacion de carga:
Ubicacioén (1) junto a la casa

Superficies prohibidas:

Instalacion alrededor de los arboles
aislados, partiendo en cada caso de
tramos de unién instalados en angulo
recto con respecto al borde (2); dos
superficies prohibidas conectadas por un
tramo de unién.

Distancias del cable: (= 12.5)

Distancia al borde: 28 cm

Distancia a la superficie transitable
limitrofe (por ejemplo, un camino) con
escalén inferior a +/- 1 cm: 0 cm
Distancia alrededor de los arboles: 28 cm
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Programacion:

Una vez determinado el tamafio de la
superficie a cortar, ya no hay que realizar
mas ajustes.

Particularidades:

Para el arbol en la esquina de la superficie
a cortar, hay que emplear regularmente un
cortabordes adecuado en la zona situada

detras o dejarla como zona de hierba alta.
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Superficie a cortar dividida en dos, con un
estanque y un arbol aislado

Estacién de carga:
Ubicacién (1) junto a la casa

Superficie prohibida:

Instalaciéon alrededor del arbol aislado,
partiendo de un tramo de unién instalado
en angulo recto con respecto al borde.

Estanque:

Por motivos de seguridad (distancia del
cable reglamentaria), el cable
delimitador (2) se tiende alrededor del
estanque (BJ.

Distancias del cable: (= 12.5)
Distancia al borde: 28 cm

Distancia a la superficie transitable
limitrofe (por ejemplo, un camino) con
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escaloén inferiora +/- 1 cm: 0 cm
Alrededor del arbol: 28 cm
Distancia a la superficie de agua: 100 cm

Pasillo:
Instalacion de un pasillo (3). Distancia del
cable: 22 cm (= 12.11)

Lazos de busqueda:

Instalacion de dos lazos de busqueda (4)
para la funcién de regreso
desplazado.(= 11.14)

Distancia minima a la entrada al pasillo:
2m

Observar la distancia minima a las
esquinas. (= 12.12)

Programacion:
Determinar el tamafio total de la superficie
a cortar, programar 2 puntos de inicio (5)

(cerca de la estacion de carga y en la
esquina en angulo del estanque)
(= 11.15)

Particularidades:

Cortar manualmente y con regularidad las
zonas no cortadas, p. €j., alrededor del
estanque, o trabajarlas con un
cortabordes adecuado.
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Superficie a cortar dividida en dos. El robot
cortacésped no puede trasladarse
autbnomamente de una superficie a cortar
a otra.

Estacion de carga:
Ubicacién (1) junto a las casas

Superficies prohibidas:

Instalacion alrededor del arbol aislado y
del huerto (B), partiendo de un tramo de
union instalado en angulo recto con
respecto al borde.

Distancias del cable: (= 12.5)
Distancia a la superficie transitable
limitrofe (por ejemplo, una terraza) con
escalén inferior a +/- 1 cm: 0 cm
Distancia hacia obstaculos altos: 28 cm
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Distancia hacia el arbol: 28 cm
Distancia minima del cable en los pasos
estrechos detras del huerto. 100 cm

Superficie contigua:

Instalacién de una superficie contigua (C).
colocar el tramo de union (3) en la terraza
de la casa en un canal de cables.

Programacion:

Determinar el tamafio de la superficie a
cortar (sin la superficie contigua),
programar 1 punto de inicio (4) en el paso
estrecho para usar la funcién de regreso
desplazado (= 11.14). Frecuencia de
inicio 2 de cada 10 salidas (= 11.15)

Particularidades:

Llevar el robot cortacésped a la superficie
contigua varias veces a la semana y
activar el comando "Iniciar el corte".

(= 11.5)

Tener en cuenta la capacidad de trabajo.
(= 14.4)

En caso necesario, instalar dos superficies
a cortar separadas con 2 estaciones de
carga.
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Superficie a cortar con estacion de carga 2m Tener en cuenta el espacio que se

externa (1)

Estacion de carga:
Ubicacién (1) junto al garaje (B] y detras
de la casa (Al.

Distancias del cable: (= 12.5)
Distancia al borde: 28 cm

Distancia a la superficie transitable
limitrofe (por ejemplo, una terraza) con
escalén inferior a +/- 1 cm: 0 cm
Distancia hacia la superficie de agua:
100 cm

Lazos de busqueda:

Instalacion de dos lazos de busqueda (2)
para la funcion de regreso desplazado.
(= 11.14)

Distancia minima de la entrada al pasillo:
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Observar la distancia minima a las
esquinas. (= 12.12)

necesita en el pasillo y al lado de la
estacion de carga.

Programacion:

Determinar el tamafio de la superficie a
cortar y fijar al menos un punto de inicio
gue se encuentre fuera del pasillo hacia la
estacién de carga.(» 11.15)

Particularidades:

Instalacion de un pasillo (4) con una
entrada en forma de embudo (3).
(= 12.11)

Distancia del cable: 22 cm

El pasillo (4) conduce a la estacién de
carga externa (1). Un metro antes de la
estacién de carga, agrandar la distancia
del cable en el pasillo hasta alcanzar la
anchura de la placa base (5). (= 9.9)
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Seguranca
Assisténcia
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Exemplos de Instalagdo 182

2. Sobre este manual de

utilizacao

2.1 Generalidades

Este manual de utilizagdo é um manual
de instrucoes original do fabricante de
acordo com a Diretiva Comunitaria
2006/42/EC.

A STIHL trabalha continuamente no
desenvolvimento da sua gama de
produtos, pelo que se reserva o direito de
efetuar alteragdes nos componentes
fornecidos no que respeita a forma, a
técnica e ao equipamento.

Por esta razao, nao é possivel reclamar
determinados direitos resultantes das
indicacdes e figuras nesta brochura.

Neste manual de utilizacdo, poderao ser
descritos modelos que nao estédo
disponiveis em todos os paises.

Este manual de utilizagdo esta protegido
por direitos de autor. Todos os direitos
estao reservados, em particular o direito
de reproducdo, traducao e processamento
com sistemas eletrénicos.
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2.2 Diferencas entre paises

A STIHL fornece aparelhos com diferentes
fichas e comutadores, dependendo do
pais de fornecimento.

As figuras mostram os aparelhos com
fichas do tipo Euro. A ligacdo de aparelhos
com outras versdes de fichas a rede faz-
se da mesma forma.

2.3 Instrucoes sobre a leitura do
manual de utilizacao

As imagens e os textos descrevem
determinados passos de operacao.

Todos os simbolos graficos aplicados no
aparelho sdo explicados neste manual de
utilizagao.

Perspetiva:

Perspetiva ao utilizar as designacdes
"esquerda" e "direita" no manual de
utilizagao:

O utilizador encontra-se atras do aparelho

e olha para a frente no sentido de marcha.

Referéncia de capitulo:

Uma seta remete para os respetivos
capitulos e subcapitulos para mais
explicagdes. O seguinte exemplo indica
uma referéncia para um capitulo: (= 3.)

Identificacdo de seccgdes de texto:

As instrucdes descritas podem ser
identificadas conforme os exemplos que
se seguem.

Passos de operagao que necessitam da
intervencgao do utilizador:

e Solte o parafuso (1) com uma chave de
fendas, acione a alavanca (2)...

Enumeragdes gerais:
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— Utilizagdo do produto em eventos
desportivos ou concursos

Textos com especial relevancia:

As secgdes de texto com especial
relevancia sao identificadas com um dos
simbolos descritos a seguir, de modo a
dar-lhes destaque adicional no manual de
utilizagao.

Perigo!

Perigo de acidentes e ferimentos
graves para pessoas. Um
determinado comportamento é
necessario ou deve ser omitido.

Aviso!

A Perigo de ferimentos para pessoas.
Um determinado comportamento
evita ferimentos possiveis ou
provaveis.

Cuidado!
Ferimentos ou danos materiais

ligeiros que podem ser evitados
através de um determinado
comportamento.

Y Nota

1 | Informacéo para uma melhor
utilizacdo do aparelho e para evitar
possiveis falhas na utilizagéo.

Textos com referéncia a imagens:

Algumas figuras necessarias para a
utilizagdo do aparelho encontram-se logo
no inicio do manual de utilizagéo.

O simbolo da maquina fotografica O
serve para associar as imagens nas 1

paginas de imagens a respetiva
parte do texto no manual de
utilizagao.

Imagens com textos:

Podera encontrar passos de operacao
com ligagao direta a imagem
imediatamente ap6s a imagem com os
respetivos numeros de item.

Exemplo:
.|
0
T
X
w0
0
|0

T

A cruz de comando (1) destina-se a
navegagao nos menus. Os ajustes sdo
confirmados e os menus sdo abertos com
o0 botdo OK (2). E possivel sair novamente
dos menus com o botdo Voltar (3).
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3. Descricao do aparelho

3.1 Robot cortador de relva

[<)]

98

Capot montado de forma flexivel
(= 5.4), (= 5.5)

Friso protetor

Contactos de carga:
Contactos de ligacao a unidade de
acoplamento

Pega de transporte dianteira (inte-
grada no capot mével) (= 21.1)

Botdo STOP (= 5.1)
Tampa (= 15.2)
Roda de acionamento

12
13

14

Pega de transporte traseira (inte-
grada no capot mével) (= 21.1)

Sensor de chuva (= 11.12)

Manipulo rotativo do ajuste da altura
de corte (= 9.5)

Placa de identificagdo com namero
de maquina

Roda dianteira

Lamina de corte afiada em ambos
os lados (= 16.4)

Mecanismo de corte
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3.2 Unidade de acoplamento

X
(7]

Cs

1 Placa de base

2 Guias de cabo para a colocacao do
fio metalico limitador (= 9.10)

3 Transformador
4 Cobertura amovivel (= 9.2)

5 Contactos de carga:
Contactos de ligacdo ao robot corta-
dor de relva

6 Painel de comando
com botdo e LED (= 13.1)

7 Botao
8 Indicacdo LED

0478 131 9244 C - PT 99



3.3 Visor

#& Menu principal 14:28{A) (1D

] il

Comandos Plano corte

® | N

Informacgao Ajustes

1 Visor com capacidade grafica
2 Cruz de comando:

Navegar nos menus (= 11.1)
3 Botao OK:

Navegar nos menus (= 11.1)
4 Botédo Voltar:

Navegar nos menus
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4. Modo de funcionamento

do robot cortador de relva

4.1 Principio de funcionamento

X
(7]

Cs

O robot cortador de relva (1) é concebido
para o processamento automatico de
relvados. Este aparelho corta a relva em
filas escolhidas aleatoriamente.

Para que o robot cortador de relva detete
os limites da superficie a cortar (A), é
necessario colocar um fio metalico
limitador (2) em torno dessas superficies.
Um sinal de fio produzido pela unidade de
acoplamento (3) passa por este
componente.
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Os obstaculos fixos (4) na superficie a
cortar sao detetados pelo robot cortador
de relva com o auxilio de um sensor de
colisdo. E necessario delimitar as

areas (5) que o robot cortador de relva nao
esta autorizado a percorrer e 0s
obstaculos com que nao deve colidir antes
das restantes superficies a cortar.

Com o modo automatico ligado, o robot
cortador de relva sai da unidade de
acoplamento e corta a relva de forma
automatica durante os tempos de

atividade (= 14.3). O robot cortador de
relva dirige-se automaticamente para a
unidade de acoplamento para carregar a
bateria. Neste caso, a quantidade e a
duragdo dos processos de corte e de
carga no ambito dos tempos de atividade
sao adaptadas automaticamente. Desta
forma, garante-se que é sempre atingida a
duracdo de corte semanal necessaria.

Com o modo automatico desligado, e
para processos de corte independentes
dos tempos de atividade, é possivel
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ativar um processo de corte com o
comando "Iniciar corte" ou "Retardar inicio
de corte". (= 11.5)

O robot cortador de relva

STIHL pode ser utilizado

de forma fiavel e sem

interferéncias nas
W imediagdes de outros

robots cortadores de

relva. O sinal de fio
cumpre a norma da EGMF (Federagdo
Europeia de Maquinas de Jardim) no que
diz respeito as emissdes
eletromagnéticas.

5. Dispositivos de seguranca

Para proporcionar um funcionamento
seguro e uma protecdo contra utilizagao
inadequada, o aparelho esta equipado
com varios dispositivos de seguranca.

Se for detetada uma avaria num
dos dispositivos de seguranga, ndo
sera possivel colocar o aparelho
em funcionamento. Dirija-se a um
distribuidor oficial, a STIHL
recomenda os distribuidores
oficiais STIHL.

g Perigo de ferimentos!

5.1 Botdao STOP

O funcionamento do aparelho é
imediatamente interrompido ao premir o
botdo STOP vermelho na parte superior
do robot cortador de relva. A lamina de
corte para no espago de alguns segundos
e é apresentada no visor a mensagem
"Botdo STOP premido". Enquanto a
mensagem estiver ativa, ndo sera possivel
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colocar o robot cortador de relva em
funcionamento, permanecendo num
estado seguro. (= 24.)

Com o modo automatico
ligado, é perguntado apés a
confirmagdo da mensagem com
o botdo OK se pretende
prosseguir com o funcionamento
automatico.

Se a resposta for Sim, o robot cortador de
relva continuara a processar a superficie a
cortar de acordo com o plano de corte.
Se a resposta for Nao, o robot cortador de
relva permanecera na superficie a cortar e
o modo automatico sera desligado.

(= 11.5)

A

@ | Premir prolongadamente o botdo
1 | STOP ativa adicionalmente o

5.2 Bloqueio do aparelho

bloqueio do aparelho. (= 5.2)

E necessario bloquear o robot

cortador de relva antes de todos

os trabalhos de manutengéo e

limpeza, antes do transporte e

antes da verificagdo.

Com o bloqueio do aparelho ativado, ndao
é possivel colocar o robot cortador de
relva em funcionamento.

Ativar o bloqueio do aparelho:

— Prima prolongadamente o botao
STOP,

— no menu Comandos,
— no menu Seguranca.

Ativar o bloqueio do aparelho através
do menu Comandos:

e Nomenu"Comandos", selecione o item
"Bloquear iMow" e confirme com o
botdo OK. (= 11.5)

Ativar o bloqueio do aparelho através
do menu Seguranca:

e No menu "Ajustes", abra o submenu
"Seguranga". (= 11.16)

e Selecione o item "Blog.aparelho" e
confirme com o botao OK.

Ativar o bloqueio do aparelho:

e Se necessario, ative o aparelho
premindo qualquer botao.

e Desbloqueie o robot cortador de
relva com a combinagédo de @
botdes ilustrada. Para tal, devera 9
premir o botao OK e o botdo
Voltar pela sequéncia
apresentada no visor.

5.3 Coberturas de protecao

O robot cortador de relva esta equipado
com coberturas de protecdo que evitam
um contacto inadvertido com a lamina de
corte e com material a cortar.

Entre estas, inclui-se particularmente o
capot.

5.4 Sensor de colisao

O robot cortador de relva esta equipado
com um capot mével, o qual funciona
como sensor de colisdo. O robot cortador
de relva imobilizar-se-a imediatamente se
encontrar um obstaculo fixo que tenha
uma determinada altura minima (8 cm) e
que esteja ligado ao solo. Em seguida,
alterara o sentido de marcha e
prosseguird com o processo de corte. Se
o sensor de colisdo for acionado com
frequéncia excessiva, a lamina de corte
sera adicionalmente parada.
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A colisdo contra um obstaculo

A ocorre com uma determinada forga.
Como tal, os obstaculos sensiveis
ou objetos leves, como vasos de
plantas mais pequenos, poderdo
ser derrubados ou danificados.

A STIHL recomenda a remogao ou
delimitagdo de obstaculos com
superficies de bloqueio. (= 12.9)

5.5 Protecao de elevacédo

Se o robot cortador de relva for elevado
pelo capot, interrompera imediatamente o
processo de corte. A lamina de corte para
ao fim de alguns segundos.

5.6 Sensor de inclinacao

Se a inclinagao de terreno permitida for
excedida durante o funcionamento, o
robot cortador de relva alterara
imediatamente o sentido de marcha. Em
caso de capotamento, o mecanismo de
translacao e o motor de corte sdo
desligados.

5.7 lluminacao do visor

A iluminacdo do visor é ativada durante o
funcionamento. Com a luz, é possivel
detetar facilmente o robot cortador de
relva mesmo na escuriddo.

5.8 Protecao contra roubo

Se a protegao contra roubo estiver ativa,
sera emitido um sinal de alarme apés a
elevagao do robot cortador de relva, caso
o codigo PIN nao seja introduzido no
espacgo de um minuto. (= 11.16)
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O robot cortador de relva apenas pode ser
utilizado em conjunto com a unidade de
acoplamento fornecida. Uma unidade de
acoplamento adicional tera de ser
acoplada com o robot cortador de relva.
(= 11.16)

A STIHL recomenda a definicdo de
@ um dos niveis de seguranca
"Reduzida", "Média" ou "Elevada".
Dessa forma, garante-se que
pessoas ndo autorizadas serdo
incapazes de colocar o robot
cortador de relva em
funcionamento com outras
unidades de acoplamento ou de
alterar ajustes ou a programacao.

5.9 Protecdao GPS

O modelo RMI 422 PCesta equipado com
um recetor GPS. Com a prote¢do GPS
ativada, o proprietario do aparelho é
informado quando o aparelho é colocado
em funcionamento fora do ponto de
recolha. Além disso, é pedido o cédigo
PIN no visor. (= 14.5)

e | Recomendacéo:
1 | Ative sempre a protecdo GPS.
(= 11.16)

6. Para sua seguranca

6.1 Generalidades

Ao trabalhar com o aparelho,
devera obrigatoriamente seguir
as seguintes instrugcdes de

prevencao de acidentes.

Antes da primeira colocagdoem

funcionamento, é necessario ler

atentamente todo o manual de

utilizacado. Guarde o manual de
utilizagdo com cuidado para futura
utilizacao.

Estas medidas preventivas sdo
imprescindiveis para a sua seguranca; no
entanto, a listagem nao é definitiva. Utilize
o aparelho sempre com cuidado e com
consciéncia da responsabilidade, tendo
em consideragao que o utilizador é
responsavel por eventuais acidentes
causados a terceiros ou aos seus bens.

O termo "utilizar" abrange todos os
trabalhos no robot cortador de relva, na
unidade de acoplamento e no fio metalico
limitador.

Como "utilizador" entende-se:

— Uma pessoa que reprograme o robot
cortador de relva ou altere a
programacdo existente.

— Uma pessoa que realize trabalhos no
robot cortador de relva.

— Uma pessoa que ative ou coloque o
aparelho em funcionamento.

— Uma pessoa que instale ou desinstale o
fio metalico limitador ou a unidade de
acoplamento.

O uso da aplicagao iMow também esta
abrangido pelo conceito "Utilizar" no
ambito deste manual de utilizagao.

Utilize o aparelho apenas se estiver
descansado e se estiver em boas
condicdes fisicas e psiquicas. Se sofrer de
algum problema de salde, informe-se
junto do seu médico sobre se pode
trabalhar com o aparelho. Apés a ingestédo
de bebidas alcodlicas, drogas ou
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medicamentos que possam afetar o poder
de reagdo, ndo é permitido trabalhar com
o aparelho.

Familiarize-se com os elementos de
comando e aprenda a utilizar o aparelho.

O aparelho apenas pode ser utilizado por
pessoas que tenham lido o manual de
utilizagao e estejam familiarizadas com o
manuseamento do aparelho. Antes da
primeira colocagdo em funcionamento, o
utilizador deve procurar obter instru¢des
competentes e praticas. O utilizador tem
de ser instruido pelo vendedor ou por
outra pessoa competente sobre a
utilizagcao do aparelho.

Com essas instrugdes, o utilizador devera
aprender em particular que é necessario
ter o maximo cuidado e concentragdo para
trabalhar com o aparelho.

Apesar de utilizar este aparelho de acordo
com as normas, existem sempre alguns
riscos.

Perigo de morte por asfixia!
Perigo de asfixia para criancas que
brinquem com os materiais da
embalagem. Mantenha os
materiais da embalagem fora do
alcance de criangas.

Por principio, o aparelho apenas pode ser
entregue ou emprestado a pessoas que
tenham sido instruidas ou que estejam
familiarizadas com este modelo e
respetivo manuseamento. O manual de
utilizagao é parte integrante do aparelho e
tem de ser sempre fornecido.

Certifique-se de que o utilizador esta em
plena posse das suas capacidades fisicas,
sensoriais e mentais para utilizar e
trabalhar com o aparelho. Caso o
utilizador apresente capacidades fisicas,
sensoriais ou mentais limitadas para tal, o
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utilizador apenas podera trabalhar com o
aparelho sob supervisdo ou de acordo
com as indicagbes de uma pessoa
responsavel.

Garanta que o utilizador é maior de idade
ou devidamente formado numa atividade
sob supervisdo, de acordo com a
regulamentacdo nacional.

n Atencao - Perigo de acidentes!

Durante o funcionamento de
corte, as criangas devem ser
mantidas afastadas do
aparelho e da superficie a
cortar.

Durante o funcionamento de
corte, os cdes e outros
animais domésticos devem
ser mantidos afastados do
aparelho e da superficie a
cortar.

Por motivos de seguranga, é proibida
qualquer alteragdo ao aparelho, com
excecdo da montagem de acessorios e
aparelhos acoplaveis autorizados pela
STIHL. Qualquer alteracao resultara na
invalidagdo do direito a garantia. Podera
obter informacdes sobre acessoérios e
aparelhos acoplaveis autorizados junto do
seu distribuidor oficial STIHL.

Em particular, é proibida qualquer
alteragcdo ao aparelho que altere a
poténcia ou a rotagdo dos motores
elétricos.

N&o poderao ser efetuadas quaisquer
alteragdes no aparelho que conduzam a
um aumento da emissao de ruidos.

O software do aparelho nunca pode ser
alterado ou manipulado, por motivos de
segurancga.

Durante a utilizagdo em parques publicos,
em instalagées desportivas, em ruas e em
empresas agrarias e florestais, dever-se-a
tomar cuidados especiais.

Nao podem ser transportados objetos,
animais ou pessoas, especialmente
criangas, com o aparelho.

Nunca permita que pessoas, em particular
criangas, viajem ou se sentem no robot
cortador de relva.

Atencao — Perigo de acidentes!

O robot cortador de relva destina-se a
cuidados automaticos com o relvado. Nao
é permitida qualquer outra utilizagao, a
qual podera ser perigosa ou originar
danos no aparelho.

Devido ao risco de ferimentos do
utilizador, o aparelho ndo pode ser
utilizado para os seguintes trabalhos (lista
incompleta):

— para aparar arbustos, sebes vivas e
ramagens,
— para cortar trepadeiras,

— para cuidar de relvados em telhados ou
em canteiros de varanda,

— para triturar ou lascar ramagens de
arvores ou aparas de sebes,

— para limpar passeios (aspiragao,
expulsao por sopro),
— para aplanar o solo, como,

por exemplo, para aplanar montes de
toupeiras.

6.2 Vestuario e equipamento

Utilize calgado robusto com
&. sola antiderrapante e nunca

trabalhe com os pés descalcos
ou, por exemplo, de sandalias
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— ao aproximar-se do robot cortador de
relva durante o funcionamento.

Use vestuario de trabalho
adequado durante a instalagao,
os trabalhos de manutencgédo e
todos os outros trabalhos do
género no aparelho e na unidade de
acoplamento.

Nunca use vestuario solto que possa ficar
pendurado em pecas moéveis — nao utilize
também joias, gravatas ou cachecois.

Use em particular calgas compridas

— ao aproximar-se do robot cortador de
relva durante o funcionamento.

Utilize sempre luvas justas
durante os trabalhos de
manutencao e limpeza, durante
os trabalhos de colocag&o do fio
(colocar e retirar novamente o fio) e
durante a fixagdo da unidade de
acoplamento.
Proteja as maos em particular durante
todos os trabalhos na lamina de corte e ao
pregar os pregos de fixagdo e as estacas
da unidade de acoplamento.

Prenda e proteja os cabelos compridos
durante todos os trabalhos no aparelho

(elastico, gorro, etc.).
os pregos de fixagdo e as

estacas da unidade de

acoplamento.

E necessario usar 6culos de
protecao adequados ao pregar
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6.3 Aviso — Perigos originados pela
corrente elétrica

Atencao!

Perigo de choque elétrico!

Um cabo de rede e uma

ficha de rede do

transformador intactos

sdo especialmente

importantes para a seguranca
elétrica. Cabos de ligacao,
acoplamentos e fichas danificados
ou que nao correspondam as
normas nao poderao ser utilizados,
para que ndo se verifique o risco de
um choque elétrico.

Por isso, verifique regularmente se
o cabo de ligagdo apresenta
indicios de danos ou
envelhecimento (fragilidade).

Utilize apenas um transformador original.
O transformador nao pode ser utilizado
— se estiver danificado ou gasto,

— se os cabos estiverem danificados ou
gastos. Verifique em particular se o
cabo de ligacdo a rede apresenta
danos e sinais de degradagao.

Os trabalhos de manutencgdo e de
reparagao em cabos de rede e no
transformador apenas podem ser
efetuados por especialistas com formacao
especifica.

Perigo de choque elétrico!

Nao ligue um cabo danificado a corrente e
toque num cabo defeituoso apenas
guando estiver desligado da corrente.

Os cabos de ligagdo do transformador ndo
podem ser modificados (por exemplo,
encurtados). O cabo entre o transformador
e a unidade de acoplamento ndo pode ser
prolongado.

N&o deixe o transformador e o cabo em
solo humido durante muito tempo.

Perigo de choque elétrico!

Cabos, acoplamentos e fichas danificados
ou cabos de ligacdo que ndo
correspondem as prescri¢cdes nao
poderdo ser utilizados.

Certifique-se sempre de que os cabos de
rede utilizados estdo adequadamente
protegidos.

Desligue o cabo de ligacdo da ficha e da
tomada e ndo puxe pelos cabos de
ligacao.

Ligue o aparelho apenas a uma tomada
protegida por um interrutor de protecdo de
corrente de falha com uma corrente de
disparo maxima de 30 mA. O seu
eletricista podera dar-lhe mais
informagdes a este respeito.

Se o transformador for ligado a rede
elétrica no exterior de um edificio, a
tomada deve estar aprovada para uso em
areas exteriores. O eletricista poder-lhe-a
dar mais informagdes a respeito das
normas especificas de cada pais.

Se o aparelho for ligado a um grupo
eletrogéneo, devera ter em atencdo que
podera ser danificado por variagdes de
corrente.

6.4 Bateria

Utilize apenas uma bateria original.
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A bateria esta exclusivamente destinada a
ser montada de forma fixa num robot
cortador de relva STIHL. Nesse local, é
protegida de forma ideal e é carregada
quando o robot cortador de relva esta na
unidade de acoplamento. N&o é permitido
utilizar outro carregador. A utilizagdo de
um carregador inadequado podera
constituir um perigo de choque elétrico,
originar um sobreaquecimento ou o
derrame do liquido caustico da bateria.

Nunca abra a bateria.
N&o deixe cair a bateria.

Nao utilize uma bateria avariada ou
deformada.

Guarde a bateria fora do alcance das
criangas.

Perigo de explosao!

Proteja a bateria contra a
exposicdo solar direta,

contra o calor e contra

incéndios — nunca a deite no fogo.

Utilize e guarde a bateria apenas
num intervalo de temperaturas
entre -10 °C e +50 °C, no
maximo.

Proteja a bateria contra a chuva
e a humidade — ndo a mergulhe
em liquidos.

Nao exponha a bateria a micro-
ondas ou a pressodes elevadas.

Nunca ligue (provocando um curto-
circuito) os contactos da bateria a objetos
metalicos. A bateria podera ser danificada
através de um curto-circuito.

Mantenha uma bateria ndo utilizada
afastada de objetos metalicos
(por exemplo, pregos, moedas, joias).
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Na&o utilize um suporte de transporte
metalico — perigo de explosao e de
incéndio!

No caso de uma utilizagdo incorreta,
podera sair liquido da bateria — evite o
contacto! Em caso de contacto acidental,
lave com agua. Se o liquido entrar em
contacto com os olhos, procure
adicionalmente ajuda médica. O liquido
derramado pela bateria podera originar
irritacdes da pele, queimaduras e
cauterizacdes.

N&o encaixe nenhum objeto nas ranhuras
de ventilagao da bateria.

Para mais instru¢des de seguranga,
consulte http://www.stihl.com/safety-data-
sheets

6.5 Transporte do aparelho

Ative o bloqueio do aparelho antes de
cada transporte, em particular antes de
elevar o robot cortador de relva. (= 5.2)

Deixe o aparelho arrefecer antes de ser
transportado.

Ao levantar e carregar o aparelho, evite o
contacto com a lamina de corte. O robot
cortador de relva apenas pode ser elevado
pelas duas pegas de transporte, nunca
pegue pela parte inferior do aparelho.

Observe o peso do aparelho e, se
necessario, utilize auxilios de carga
adequados (dispositivos de elevacao).

Proteja o aparelho e as respetivas pegas
transportadas (por exemplo, unidade de
acoplamento) na superficie de carga com
meios de fixagado (cintas, cabos, etc.)
suficientemente dimensionados nos
pontos de fixagao descritos neste manual
de utilizagdo. (= 21.)

No transporte do aparelho, deve ser
respeitada a legislagdo regional em vigor,
em particular a que diz respeito a protecao
das cargas e ao transporte de objetos em
superficies de carga.

N&o deixe a bateria no automoével e nunca
a sujeite a exposigao solar direta.

As baterias de ides de litio tém de ser
manuseadas com especial cuidado
durante o transporte, sendo necessario
prestar especial atengao a seguranga ao
nivel do curto-circuito. Transporte a
bateria apenas no cortador de relva.

6.6 Antes da colocacao em
funcionamento

Certifique-se de que todas as pessoas que
utilizam o aparelho estdo familiarizadas
com o manual de utilizagao.

Siga as indicagbes para a instalacao da
unidade de acoplamento (= 9.1) e do fio
metalico limitador (= 12.).

O fio metdlico limitador e o cabo de rede
tém de estar bem fixados ao solo, de
modo a ndo representarem perigo de
tropecdes. Dever-se-a evitar uma
colocacgao sobre arestas (por exemplo,
calcadas, arestas em paralelo). Durante a
colocagdo em solos em que ndo seja
possivel pregar os pregos de fixacdo
fornecidos (por exemplo, calgadas,
arestas em paralelo), dever-se-a utilizar
um canal do cabo.

A colocacao correta do fio metalico
limitador e do cabo de rede devera ser
verificada regularmente.

Pregue os pregos de fixagdo sempre até
ao fim, de modo a evitar o perigo de
tropegoes.
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Nao instale a unidade de acoplamento
num ponto com pouca visibilidade que
possa dar origem a tropecgdes

(por exemplo, cantos traseiros da casa).

Instale a unidade de acoplamento, se
possivel, fora do alcance de répteis como
formigas ou caracois — deve evitar-se, em
particular, areas onde existam
formigueiros e unidades de
compostagem.

As areas que o robot cortador de relva ndo
possa percorrer sem perigo (por exemplo,
devido ao perigo de tropecgar) deverdo ser
bloqueadas através de uma colocagao
correspondente do fio metalico limitador.
A STIHL recomenda colocar o robot
cortador de relva em funcionamento
apenas em relvados e caminhos soélidos
(por exemplo, entradas pavimentadas).

O robot cortador de relva nao deteta
qualquer ponto propicio a trope¢des, tais
como arestas, saliéncias, piscinas ou
lagos. Se o fio metdlico limitador for
colocado ao longo de potenciais pontos
propicios a tropegdes, devera ser
respeitada uma distancia de seguranga
superior a 1 m entre o fio metalico
limitador e o ponto de perigo, por motivos
de segurancga.

Verifique regularmente o terreno em que
ird utilizar o aparelho e remova todas as
pedras, paus, arames, 0ssos e todos os
outros objetos estranhos que porventura
possam ser projetados pelo aparelho.
Apos a instalacao do fio metdlico limitador,
remova em particular todas as
ferramentas da superficie a cortar. Os
pregos de fixagdo partidos ou danificados
tém de ser extraidos da relva e
eliminados.
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Verifique regularmente se existem
irregularidades nas superficies a cortar e
elimine-as.

Nunca utilize o aparelho se os dispositivos
de protecdo estiverem danificados ou se
ndo estiverem montados.

Os dispositivos de comando e de
seguranca instalados no aparelho nao
podem ser retirados ou ligados em ponte.

Antes da utilizagdo do aparelho, substitua
os componentes avariados, gastos e
danificados. Substitua os avisos de perigo
e alerta no aparelho que se tenham
tornado ilegiveis ou estejam danificados.
O seu distribuidor oficial STIHL tem
disponiveis avisos autocolantes de
reposicao e todas as restantes pegas de
reposicao.

Antes da colocagdo em funcionamento,
verifique

— se o aparelho esta num estado
operacionalmente seguro. Ou seja, se
as coberturas, os dispositivos de
seguranga e a tampa se encontram no
devido lugar e se estdo em perfeitas
condigdes.

— se a unidade de acoplamento se
encontra num estado
operacionalmente seguro. Neste caso,
todas as coberturas tém de estar
corretamente montadas e em perfeitas
condicdes.

— se a ligacao elétrica do transformador
foi efetuada numa tomada
corretamente instalada.

— seoisolamento do cabo de ligagdo e da
ficha de rede no transformador estao
em perfeitas condicdes.

— se nenhuma parte do aparelho (carter,
capot, tampa, elementos de fixacao,
lamina de corte, eixo de laminas, etc.)
esta gasta ou danificada.

— se alamina de corte e a fixacdo da
lamina estdo em perfeitas condi¢des
(assentamento correto, danos,
desgaste). (= 16.3)

— se todos os parafusos, porcas e outros
elementos de fixagao estao presentes
ou firmemente fixados. Aperte os
parafusos e as porcas soltos antes da
colocagdo em funcionamento (respeite
os binarios de aperto).

Se necessario, realize todos os trabalhos
necessarios ou dirija-se a um distribuidor
oficial. A STIHL recomenda os
distribuidores oficiais STIHL.

6.7 Programacao

Tenha em consideragdo as normas
municipais sobre as horas em que é
permitido usar maquinas para o jardim
com motor elétrico e programe os tempos
de atividade em conformidade. (= 14.3)

Em particular, a programacao devera ser
igualmente adaptada de modo que ndo se
encontrem criangas, observadores ou
animais na superficie a cortar durante o
funcionamento de corte.

A alteracdo da programacgdo com a ajuda
da aplicacao iMow pode gerar atividade
no modelo RMI 422 PC inesperada para
outras pessoas. A alteracao do plano de
corte devera, por conseguinte, ser
comunicada a todas as pessoas afetadas.

O robot cortador de relva ndo pode ser
utilizado em simultaneo com um sistema
de irrigagdo. A programacéo devera ser
adaptada em conformidade.
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Certifique-se de que estao acertadas a
hora e a data no robot cortador de relva.
Se necessario, corrija os ajustes. Valores
incorretos poderao originar um arranque
involuntario do robot cortador de relva.

6.8 Durante o funcionamento

® Mantenha terceiros afastados

I da zona de risco,
© em especial criangas e animais.

Nunca permita que as criangas se
aproximem ou brinquem com o robot
cortador de relva durante o
funcionamento.

O inicio do processo de corte com ajuda
da aplicagcao iMow no modelo

RMI 422 PC pode constituir um imprevisto
para terceiros. As pessoas afetadas
deverdo, por conseguinte, ser informadas
de antem&o de uma possivel atividade do
robot cortador de relva.

Nunca deixe o robot cortador de relva a
trabalhar sem supervisao se souber que
existem animais ou pessoas — em
particular criancas — nas imediagdes.

No caso do funcionamento do robot
cortador de relva em locais publicos,
deverdo ser colocados avisos com a
seguinte instrugdo a volta da superficie a
cortar:

"Aviso! Cortador de relva automatico!
Mantenha-se afastado da maquina! As
criancas deverao ser supervisionadas!"

Atencao — Perigo de

ferimentos!

Nunca aproxime as maos ou

0s pés de pecas em rotagao.

Nunca toque na lamina em
rotacao.
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Antes de tempestades ou em caso de
perigo de relampagos, desligue o
transformador. O robot cortador de relva
nao pode ser colocado em funcionamento
nesse momento.

O robot cortador de relva nunca pode ser
inclinado ou elevado com o motor elétrico
em funcionamento.

Nunca tente configurar ajustes no
aparelho enquanto um dos motores
elétricos estiver em funcionamento.

RMI 422:

Por motivos de seguranga, o aparelho
(RMI 422) nao podera ser aplicado em
declives com uma inclinagdo superior a
19,3° (35 %).

Perigo de ferimentos! Uma inclinagdo de
terreno de 19,3° corresponde a uma
subida vertical de 35 cm num
comprimento horizontal de 100 cm.

ak 192

35cm

100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:

Por motivos de seguranga, o aparelho
(RMI 422 P, RMI 422 PC) ndo pode ser
utilizado em declives com uma inclinagao
superior a 21,8° (40 %).

Perigo de ferimentos! Uma inclinacao de

terreno de 21,8° corresponde a uma
subida vertical de 40 cm num
comprimento horizontal de 100 cm.

——
—

e 21 2

40 cm

100 cm

Atencdo a desaceleragdo da
“ ° 7 ferramenta de corte, que leva
alguns segundos até parar

STOP completamente.

Durante o funcionamento,
prima o botdo STOP (= 5.1)

— antes de abrir a tampa.
Ative o bloqueio do aparelho (= 5.2)

— antes de levantar e carregar o
aparelho,

— antes de transportar o aparelho,

— antes de eliminar bloqueios ou
entupimentos,

— antes de realizar trabalhos na lamina
de corte,

— antes de verificar ou limpar o aparelho,

— se tiver sido encontrado um objeto
estranho ou caso o robot cortador de
relva vibre fortemente, de modo
anormal. Nestes casos, verifique se
existem danos no aparelho,
nomeadamente a unidade de corte
(lamina, eixo da lamina, fixacdo da
lamina) e realize as reparagdes
necessarias antes de voltar a ligar o
aparelho e trabalhar com o mesmo.
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n Perigo de ferimentos!

Vibragdes fortes indicam, por regra,
uma avaria.

O robot cortador de relva ndo pode
em particular ser colocado em
funcionamento com o eixo de
laminas danificado ou empenado,
ou com uma lamina de corte
danificada ou empenada.

Se lhe faltarem os conhecimentos
necessarios, solicite a realizagcao
das reparagbes necessarias a um
especialista. A STIHL recomenda
os distribuidores oficiais STIHL.

Antes de sair do aparelho, os dispositivos
de seguranca do robot cortador de relva
deveréo ser adaptados de modo que nao
possam ser colocados em funcionamento
por pessoas ndo autorizadas. (= 5.)

Durante a utilizagdo da maquina e dos
respetivos aparelhos periféricos, ndo se
incline para a frente e garanta sempre um
equilibrio e uma posicéo firme em

6.9 Manutencao e reparagoes

Antes do inicio dos trabalhos de

encostas; caminhe sempre e ndo corra.
limpeza, reparagdo e
manutencgao, ative o bloqueio

do aparelho e coloque o robot

cortador de relva em solo firme e plano.

Remova o transformador antes -

de todos os trabalhos na ‘ E

unidade de acoplamento e no
fio metalico limitador.

Antes de todos os trabalhos de
manutencao, deixe o robot cortador de
relva arrefecer durante
aproximadamente 5 minutos.
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O cabo de ligacado a rede apenas pode ser
reparado ou substituido por técnicos
eletricistas autorizados.

Apés todos os trabalhos no aparelho, a
programacao do robot cortador de relva
devera ser verificada e, se necessario,
corrigida antes da nova colocacdo em
funcionamento. E necessario acertar a
data e a hora, em particular.

Limpeza:

E necessario limpar cuidadosamente todo
o aparelho em intervalos regulares.

(= 16.2)

Nunca dirija jatos de agua (em

particular de aparelhos de Q
limpeza por alta presséo) para

pecas do motor, vedagdes,

componentes elétricos e pontos de apoio.
Isso podera causar danos e exigir
reparacdes dispendiosas.

N&o limpe o aparelho com agua a correr
(por exemplo, com uma mangueira de
jardim).

Na&o utilize produtos de limpeza
agressivos. Estes produtos podem
danificar plasticos e metais, prejudicando
o funcionamento seguro do seu aparelho
STIHL.

Trabalhos de manutencao:

Apenas podem ser realizados trabalhos
de manutencgao descritos neste manual de
instrugdes; todos os restantes trabalhos
deverdo ser executados por um
distribuidor oficial.

Se |he faltarem os conhecimentos e os
meios necessarios, dirija-se sempre a um
distribuidor oficial.

A STIHL recomenda a realizagéo de
trabalhos de manutencao e de reparacao
apenas por um distribuidor oficial STIHL.
Os distribuidores oficiais STIHL

beneficiam de a¢des de formagao
regulares e dispdem de informacdes
técnicas.

Utilize apenas ferramentas, acessérios ou
aparelhos acoplaveis autorizados pela
STIHL para este aparelho ou pecas
tecnicamente idénticas. Caso contrario,
poderdo ocorrer ferimentos ou danos no
aparelho. Em caso de duvidas, devera
dirigir-se a um distribuidor oficial.

As carateristicas das ferramentas,
acessorios e pecas de substituicao
originais da STIHL estdo adaptadas de
formaideal ao aparelho e as exigéncias do
utilizador. As pecas de reposicdo STIHL
originais podem ser reconhecidas pelo
numero de peca de substituicdo STIHL,
pela inscricdo STIHL e, eventualmente,
pela identificacdo de peca de substituigao
STIHL. Em pecas pequenas, pode estar
apenas o simbolo.

Mantenha os autocolantes de adverténcia
e de indicacdo sempre limpos e legiveis.
Os autocolantes danificados ou perdidos
devem ser substituidos por novas placas
originais do seu distribuidor oficial STIHL.
Se um componente for substituido por
uma peca nova, certifique-se de que a
peca nova obtém os mesmos
autocolantes.

Realize os trabalhos na unidade de corte
apenas com luvas de protecdo grossas e
com extremo cuidado.

Mantenha todos os parafusos e porcas,
em particular todos os parafusos e
elementos de fixacdo da unidade de corte,
bem apertados, para que o aparelho se
encontre em condi¢des de funcionamento
seguras.

Verifique frequentemente todo o aparelho,
especialmente antes do armazenamento
(por exemplo, antes do periodo de
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inverno), quanto a desgaste e danos.
Substitua imediatamente as pecas gastas
ou danificadas, por motivos de seguranca,
de modo que o aparelho esteja sempre em
condi¢des de funcionamento seguro.

Se tiverem sido retirados componentes ou
dispositivos de seguranca para efetuar
trabalhos de manutencao, estes deverao
ser imediatamente recolocados de forma
correta.

6.10 Armazenamento no caso de
periodos de paragem mais longos

Antes de arrumar
— Carregar a bateria, (= 15.7)

— Definir o nivel de seguranca mais
elevado, (= 11.16)

— Ativar o blogueio do aparelho. (= 5.2)

Certifique-se de que o aparelho esta
protegido contra uma utilizagdo indevida
(por exemplo, por criangas).

Armazene o aparelho num estado
operacionalmente seguro.

Limpe minuciosamente o aparelho antes
do armazenamento (por exemplo, periodo
de inverno).

Deixe o aparelho arrefecer durante
aproximadamente 5 minutos antes de o
colocar num compartimento fechado.

O compartimento de arrumagao tem de
estar seco, protegido contra geada e tem
de poder ser bem fechado.

Nunca guarde o aparelho junto a chamas
vivas ou fontes de calor intenso
(por exemplo, fornos).
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6.11 Eliminacao

Os residuos podem prejudicar os seres
humanos, os animais e o meio-ambiente,
tendo como tal de ser devidamente
eliminados.

Dirija-se ao seu centro de reciclagem ou
ao seu distribuidor oficial para saber como
os residuos devem ser eliminados
adequadamente. A STIHL recomenda os
distribuidores oficiais STIHL.

Certifique-se de que um aparelho ja
desativado é encaminhado para ser
eliminado de maneira tecnicamente
correta. Antes de proceder a eliminagao,
inutilize o aparelho. No sentido de evitar
acidentes, remova em particular o cabo de
rede do transformador e a bateria do robot
cortador de relva.

Perigo de ferimentos na lamina de
corte!

Nunca deixe um cortador de relva
desativado sem alguém a vigiar.
Certifique-se de que o aparelho e, em
particular, a lamina de corte sdo
guardados fora do alcance das criangas.

A bateria tem de ser eliminada
separadamente do aparelho. E necessario
garantir que as baterias sdo eliminadas de
forma segura e ecolégica.

7. Descricao de simbolos

L]

Antes da colocacao em funcionamento,
leia 0 manual de utilizagao.

A |1R

Aviso!

Durante o funcionamento, mantenha-se a
uma distancia segura do aparelho.
Mantenha terceiros afastados da zona de

risco.
Y=<
Aviso!

Bloqueie o aparelho antes de o levantar ou
antes da realizagdo de trabalhos no
mesmo.

Aviso!
N&o se sente nem se ponha em cima do
aparelho.

Aviso!
Nunca toque na lamina em rotacao.

®

Aviso!

Durante o funcionamento de corte,
mantenha as criangas afastadas do
aparelho e da superficie a cortar.
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— com visibilidade.

Item Designacao Unids. ) . n
D Réqua iMow 5 A unidade de acoplamento devera ser
9 ) facil de detetar no local pretendido, de
E Estaca para a unidade de modo a ndo dar origem a tropecées.
acoplamento 4 L . .
Aviso! F Extrator do disco de nas proximidades imediatas de uma
. tomada adequada.
Durante o funcionamento de corte, arrastamento 1

A ligacao a rede devera estar

mant'enha 0s cées e outros animais - Manual de utilizagdo 1 suficientemente perto da unidade de ﬁ
domeésticos afastados do aparelho e da - Modelo das travessas 1 acoplamento de modo que o respetivo
superficie a cortar. cabo de corrente possa ser ligado tanto
a unidade de acoplamento como a %
. 9. Primeira instalagéo ligagdo a rede. Nao modifique o cabo
8. Fornecimento de corrente do transformador.
Para uma instalacdo simples, rapida e Recomenda-se uma tomada com 8

duradoura, observe e respeite as
especificagdes e notas, em particular no
que respeita a distancia do fio de 28 cm
durante a colocagdo. (= 12.)

Pode alargar a superficie cortada
colocando o fio metalico limitador mais
perto da margem. (= 12.17) Para um
funcionamento seguro, a distancia do fio
durante a colocagdo deve ser adequada
as condigdes do local.

protecdo contra sobretensdes.

livre de interferéncias.

Os metais, 6xidos de ferro ou materiais
magnéticos ou condutores de
eletricidade, bem como as instalagbes
antigas de fio metalico limitador, podem
interferir na operacdo de corte.
Recomenda-se a eliminacdo de
interferéncias.

— nivelada e plana.

Medidas preparatorias:

9.1 Indicagdes para a unidade de
acoplamento

e Corte o relvado com um cortador de
relva convencional antes da primeira
instalacdo (altura maximaideal da relva
de 6 cm).

Requisitos da localizacao da unidade

de acoplamento:

e No caso de um solo duro e seco, regue
ligeiramente a superficie a cortar, de
modo a facilitar o processo de pregar
os pregos de fixagao.

— limpa, protegida.
A exposicao solar direta podera originar
temperaturas demasiado altas no
aparelho e periodos mais longos de
carregamento da bateria.
E possivel montar um tejadilho de sol,
disponivel como acessério, na unidade
de acoplamento. Dessa forma, o robot

ltem Designacao Unids. cortador de relva fica mais bem

A Robot cortador de relva 1 protegido das condices atmosféricas.
B Unidade de acoplamento 1

(o Transformador 1
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Nao deve haver sobreposicao de
superficies a cortar. Deve existir uma
distancia minima de 2 1 m entre os fios
metalicos limitadores de duas superficies
a cortar.

<8cm

"

/—\

A unidade de acoplamento pode estar
inclinada, no maximo, 8 cm para tras e

2 cm para a frente. Nunca deforme a placa
de base. As irregularidades sob a placa de
base deverdo ser eliminadas, de modo
que possa assentar na totalidade.

Versoes de instalacao:

A unidade de acoplamento pode ser
instalada interna e externamente.

112

Unidade de acoplamento interna:

A unidade de acoplamento (1) é instalada
no interior da superficie a cortar (A),
mesmo na margem.

A frente da unidade de acoplamento (1), é
necessario que exista uma superficie livre
plana (2) com um raio minimo de 1 m.
Elimine elevagdes ou depressoes.

Coloque o fio metalico limitador (2) 0,6 m
em linha reta e em angulo reto
relativamente a placa de base antes e
depois da unidade de acoplamento (1).
Depois, siga a margem da superficie a
cortar com o fio metalico limitador.

Unidade de acoplamento externa:

0478 131 9244 C - PT




A unidade de acoplamento (1) é instalada
fora da superficie a cortar (A).

e | Em conjunto com uma unidade de
1 | acoplamento externa, é necessario
instalar circuitos de procura para
o desvio do caminho de recolha.
(= 12.12)

Necessidade de espaco da unidade de
acoplamento externa:

£12m

22 cm 2

40 cm

E possivel instalar a unidade de
acoplamento (1) conforme ilustrado, com
uma travessa (2), para que o acoplamento
e o desacoplamento funcionem
corretamente. As areas em torno da
unidade de acoplamento e no exterior do
fio metalico limitador tém de ser planas e
livremente transitaveis. Elimine elevagdes
ou depressoes.

Instale a travessa (2) com a ajuda do
modelo das travessas (3). (= 12.11)

Distancia minima da placa de base ao
inicio da travessa: 2 50 cm

Largura da superficie livre lateralmente:
40 cm

Distancia maxima relativamente a
superficie a cortar: <12 m

0478 131 9244 C - PT

Instalar a unidade de acoplamento
numa parede:

Se pretender instalar a unidade de
acoplamento numa parede, é necessario
abrir um caminho (1) no lado esquerdo ou
direito da placa de base com a ajuda de
um alicate para criar espago para o cabo
de rede (2).

9.2 Ligagoes da unidade de
acoplamento

Remover a cobertura:

Puxe ligeiramente a cobertura (1) no lado
esquerdo e direito conforme ilustrado e
remova-a para cima.
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Abrir o painel:

Fechar o painel:

Abra o painel (1) para a frente. Segure o
painel na posicdo aberta, caso contrario,
este fechar-se-a automaticamente devido
as suas dobradicas de mola.

/ S|

1

N L

As ligagdes do fio metalico limitador (1) e
do cabo de corrente (2) estdo protegidas
das condi¢des atmosféricas no interior do
painel.
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Feche o painel (1) para tras — ndo entale
nenhum cabo.

Colocar a cobertura:

Coloque a cobertura (1) na unidade de
acoplamento e deixe-a engatar — ndo
entale nenhum cabo.

9.3 Ligar o cabo de rede a unidade de
acoplamento

° Nota:
1 | Aficha e a tomada devem estar
limpas.

e Remova a cobertura da unidade de
acoplamento e abra o painel. (= 9.2)

Encaixe a ficha do transformador (1) na
placa da unidade de acoplamento.
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Introduza o cabo de corrente através da
guia do cabo (1) no painel.

e Feche o painel. (= 9.2)

Pressione o cabo de corrente, conforme
ilustrado, na guia do cabo (1) através do
alivio de tracao (2) e do canal do cabo (3)
até ao transformador.

e Feche a cobertura da unidade de
acoplamento. (= 9.2)

0478 131 9244 C - PT

9.4 Material de instalacao

Caso o fio metalico limitador ndo seja
colocado pelo distribuidor oficial, sera
necessario material adicional (ndo
incluido no fornecimento) para poder
colocar o robot cortador de relva em
funcionamento. (= 18.)

Os kits de instalagao incluem fio metalico
limitador emrolo (1), pregos de fixagao (2)
e conetores com fio (3). Os kits de
instalagdo também podem incluir pegas
adicionais que ndo sdo necessarias a
instalacdo.

9.5 Ajustar a altura de corte

o | Nas primeiras semanas, até o fio
1 | metélico limitador deixar de estar
entre a relva, ajuste a altura de
corte, pelo menos, no Nivel 4 para
ndo danificar o fio metdlico
limitador e garantir um
funcionamento seguro.

Os niveis 1, 2 e 3 sdo alturas
especiais para relvados muito
planos (desniveis < +/- 1 cm).

Altura de corte mais reduzida:
nivel 1 (20 mm)

Altura de corte mais elevada:
nivel 8 (60 mm)

— Abra atampa. ( 15.2)

Rode o botéo rotativo (1). A marca (2)
aponta para a altura de corte ajustada.

o | O botdo rotativo pode ser removido
1 | do elemento de ajuste para cima.
Esta construcao destina-se a
garantir a seguranga (desta forma,
garante-se que o aparelho nao é
elevado e transportado pelo botdo
rotativo) ou a prote¢do contra uma
alteracdo da altura de corte por
pessoas ndo autorizadas.

9.6 Instrucoes sobre a primeira
instalacao

Esta disponivel um assistente
de instalacdo para a instalagao
do robot cortador de relva. Este

L+
+
N

programa orienta-lo-a ao longo

de todo o processo da primeira instalagao:

e Definir o idioma e acertar adata e a
hora
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e Instalar a unidade de acoplamento
e Colocar o fio metalico limitador
e Ligar o fio metalico limitador

e Acoplar o robot cortador de relva e a
unidade de acoplamento

e Verificar a instalagao
e Programar o robot cortador de relva
e Concluir a primeira instalagédo

O assistente de instalagdo tem de ser
executado até ao fim. S6 entdo o robot
cortador de relva estara operacional.

e | O assistente de instalacao é
1 | novamente ativado ap6s uma
reposicao (reposicdo das
definicdes de fabrica). (= 11.17)

Medidas preparatorias:

e Corte o relvado com um cortador de
relva convencional antes da primeira
instalacdo (altura maximaideal darelva
de 6 cm).

e No caso de um solo duro e seco, regue
ligeiramente a superficie a cortar, de
modo a facilitar o processo de pregar
os pregos de fixagao.

e RMI 422 PC:
O robot cortador de relva tem de ser
ativado pelo distribuidor oficial STIHL,
sendo necessario indicar o endereco
de e-mail do proprietario. (= 10.)
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Para navegar nos menus, siga as

D)

1 | instrugdes no capitulo "Indicacées .
de comando”. (= 11.1) Bem-vindo
Com a cruz de comando, sado Idioma definido
selecionadas opg¢oes, itens de
menu ou botdes. Portugués

Com o botdo OK, é aberto @

um submenu ou confirmada
uma selegdo. Alterar ’ OK I

Com o botao Voltar, é 9
possivel sair do menu ativo

Confirme a seleg¢do do idioma com o @

Ou regressar a um passo botdo OK ou selecione "Alterar" e
anterior do assistente de repita a selecéo do idioma.
instalagao. L ,
- ) e Se necessario, introduza o nimero de
Se se verificarem erros ou avarias série de 9 algarismos do robot cortador
durante a primeira instalacao, sera de relva. Este nimero esta impresso na
apresentada uma mensagem placa de identificacdo (consulte a
correspondente no visor. (= 24.) descricdo do aparelho). (= 3.1)
U U
10:09 I(10
9.7 Definir idioma, acertar data e hora Data
. ~ . . A A A
e Premir qualquer botdo no visor ativa o 23 06 2018

aparelho e, por conseguinte, o

assistente de instalagao. m 05 2017

A 21 04 2016
Romani v v v
Bbnrapckm Dia Més Ano
iMOW Deutsch Acerte a data atual com o auxilio da @
cruz de comando e confirme com o
English botdo OK.
Francais
v

Selecione o idioma pretendido do @
visor e confirme com o botdo OK.
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@ Hora 00:00 I
A A
16 33
B
14 31
v v
Hora Minuto

Acerte a hora atual com o auxilio da
cruz de comando e confirme com o
botdo OK.

©

9.8 Instalar unidade de acoplamento

@ | Respeite as instru¢des do capitulo
1 | "Indicacdes para a unidade de
acoplamento" (= 9.1) e os
exemplos de instalagdo (= 27.)
neste manual de utilizagdo.

@\“ Und acoplamento 15:33 ICT0

Instalar unidade
de acoplamento

LL]

e Coloque o cabo de corrente na unidade
de acoplamento. (= 9.3)

e Se instalar a unidade de acoplamento
numa parede, coloque o cabo de
corrente sob a placa de base. (= 9.1)

0478 131 9244 C - PT

Fixe a unidade de acoplamento (B) no
local pretendido com quatro estacas (E).

e |Instale o transformador no exterior da
superficie a cortar, protegido da
exposicdo solar direta e da humidade —
se necessario, fixe-o a uma parede.

So registara um funcionamento

@ correto do transformador a uma
temperatura ambiente entre 0° C
e 50° C.

e Coloque todos os cabos de corrente no
exterior da superficie a cortar, em
particular fora do alcance da lamina de
corte, e fixe-os no solo ou arrume-os
num canal do cabo.

e Estenda o cabo de corrente pela area
circundante da unidade de
acoplamento, de modo a evitar
interferéncias no sinal de fio.

o Encaixe a ficha de rede.

o | Na unidade de acoplamento, o LED
1 | vermelho piscara rapidamente
enquanto ndo estiver ligado
qualquer fio metalico limitador.

(= 13.1)

e Apobs a conclusédo dos trabalhos,
prima o botdo OK.

0

e | Numa unidade de acoplamento

1 | externa:
Apbs a conclusdo da primeira
instalagdo, determine, pelo menos,
um ponto inicial no exterior da
travessa em direcdo a unidade de
acoplamento. Defina a frequéncia
inicial de modo que sejam iniciados
0 de 10 processos de corte (0/10)
na unidade de acoplamento (ponto
inicial 0). (® 11.15)

& Carregar 15:40 ICIN)

Colocar iMow na
unidade de
acoplamento

Levante ligeiramente o robot cortador de
relva pela pega de transporte (1) de modo
a aliviar as rodas de acionamento.

117

X
(7]

Cs



Empurre o aparelho até a unidade de
acoplamento apoiado nas rodas
dianteiras.

Em seguida, prima o botao OK no
visor.

e | Caso a bateria esteja
1 | descarregada, sera
apresentado no canto
superior direito do visor o simbolo
de uma ficha de rede em vez do
simbolo da bateria apés o
acoplamento e a bateria é
carregada enquanto o fio metalico
limitador é colocado. (= 15.7)

©

[ Ex3)

9.9 Colocar o fio metalico limitador

e | Antes de colocar o fio, leia e
1 | observe todo o capitulo "Fio
metalico limitador". (= 12.)

Planeie a colocacao especifica,
respeite as distancias do fio e
instale as superficies de
bloqueio, as reservas de fio, os
trajetos de ligacao, as
superficies circundantes e as
travessas durante a colocagao.

Em superficies a cortar com menos
de 100 m2 ou comprimentos de fio

inferiores a 175 m, é necessario instalar o
acessorio AKM 100 em conjunto com o fio

metalico limitador.
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Utilize apenas pregos de fixagao

o
1 | originais e um fio metalico limitador

original. Os kits de instalagdo com
o devido material de instalagdo
estao disponiveis como acessérios
no distribuidor oficial STIHL.

(= 18.)

Trace a colocagédo do fio no desenho do
jardim. Contetdo do esboco:

Contorno da superficie a cortar com
obstaculos relevantes, limites e
possiveis superficies de bloqueio nas
quais o robot cortador de relva ndo
possa trabalhar. (= 27.)

Posicdo da unidade de
acoplamento (= 9.1)

Posicado do fio metalico limitador

O fio metalico limitador penetra no solo
ao fim de pouco tempo e ndo volta a ser
visto. Registe em particular a colocagao
do fio a volta de obstaculos.

— Posigcao do conector com fio
Os conectores com fio utilizados
deixardo de ser vistos ao fim de pouco
tempo. A posicdo destes conectores
devera ser registada, de modo a
permitir a respetiva substituicao, se
necessario. (= 12.16)

O fio metalico limitador tem de ser
colocado num circuito continuo em torno
de toda a superficie a cortar.
Comprimento maximo: 500 m

e | O robot cortador de relva ndo deve
1 | ficar afastado do fio metalico
limitador em nenhum ponto mais
17 m. Caso contrario, o sinal do fio
deixara de ser detetavel.

X Delimitagdo 15:40

Colocar
o fio

Coloque o fio metalico limitador a partir da
unidade de acoplamento. Ha que fazer a
distingao entre uma Unidade de
acoplamento interna e uma Unidade de
acoplamento externa.
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Inicio com uma unidade de
acoplamento interna:

Fixe o fio metalico limitador (1) a
esquerda ou a direita no solo, ao lado da
placa de base, imediatamente junto a uma

saida do fio, com um prego de fixagao (2).

Deixe uma extremidade livre do fio (1)
com aproximadamente 1,5 m de
comprimento.

0478 131 9244 C - PT

Coloque o fio metalico limitador (2) 0,6 m
em linha reta e em angulo reto
relativamente a placa de base antes e
depois da unidade de acoplamento (1).
Depois, siga a margem da superficie a
cortar com o fio metalico limitador.

@ | Se o desvio do caminho de recolha
1 | (corredor) for utilizado, sera
necessario colocar o fio metalico
limitador, pelo menos, 1,5 m em
linha reta e em angulo reto
relativamente a placa de base
antes e depois da unidade de
acoplamento. (= 11.14)

Inicio com uma unidade de
acoplamento externa:

Fixe o fio metalico limitador (1) a

esquerda ou a direita no solo, por tras da
placa de base, imediatamente junto a uma
saida do fio, com um prego de fixagdo (2).

Deixe uma extremidade livre do fio (1)
com aproximadamente 2 m de
comprimento.

119

X
(7]

Cs



1 40 cm 250 cm

FS0em,
® @zyz_\
(] —3
Y

|
40 cm 2

Antes ou depois da unidade de
acoplamento (1), coloque o fio metalico
limitador (2) com a distancia de 50 cm em
angulo reto relativamente a placa de base.
Em seguida, é possivel instalar uma
travessa (= 12.11) ou seguir a margem da
superficie a cortar com o fio metdlico
limitador.

E necessario que exista uma superficie
com uma largura minima de 40 cm
livremente transitavel ao lado da placa de
base (3).

o | Sdo apresentadas mais

1 | informacées sobre a instalagdo da
unidade de acoplamento externa
no capitulo Exemplos de
instalacdo. (= 27.)
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Colocacao do fio na superficie a cortar:

1— —2
- . .-

Coloque o fio metalico limitador (1) em
torno da superficie a cortar e em torno de
obstaculos eventualmente existentes

(= 12.9) e fixe-o no solo com pregos de
fixagao (2). Verifiqgue as distancias com o
auxilio da régua iMow. (= 12.5)

@ | O robot cortador de relva ndo deve
1 | ficar afastado do fio metalico
limitador em nenhum ponto mais
17 m. Caso contrario, o sinal do fio
deixara de ser detetavel.

A colocacdo em angulos agudos
(inferiores a 90°) devera ser evitada. Em
cantos pontiagudos do relvado, fixe o fio
metalico limitador (1) no solo com pregos
de fixagdo (2), conforme

ilustrado.(= 12.6)

Depois de um canto de 90°, deve ser
colocado, pelo menos, o comprimento de
uma régua iMow antes de ser instalado o
canto seguinte.

28 cm

Durante a colocacao em torno de
obstaculos altos, tais como cantos de
paredes ou canteiros altos (1), é
necessario manter a distancia do fio nos
cantos, de modo que o robot cortador de
relva nao raspe no obstaculo. Coloque o
fio metalico limitador (2) com o auxilio da
régua iMow (3) conforme ilustrado.

e Se necessario, prolongue o fio metalico
limitador com os conectores com fio
fornecidos. (= 12.16)

e Caso existam varias superficies a
cortar ligadas entre si, instale
superficies circundantes (= 12.10) ou
ligue as superficies a cortar com
travessas. (= 12.11)
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Ultimo prego de fixacdo na unidade de
acoplamento interna:

Pregue o Ultimo prego de fixagdo (1) a
esquerda ou a direita perto da placa de
base, imediatamente junto a saida do fio.
Recorte o fio metalico limitador (2), com
aproximadamente 1,5 m de comprimento.

Ultimo prego de fixacdo na unidade de
acoplamento externa:

Pregue o ultimo prego de fixagdo (1) a
esquerda ou a direita por tras da placa de
base, imediatamente junto a saida do fio.
Recorte o fio metalico limitador (2), com
aproximadamente 2 m de comprimento.

0478 131 9244 C - PT

Conclusao da colocacao do fio:

e Verifique a fixagdo do fio metalico
limitador no solo. Como valor de
referéncia, um prego de fixagdo por
metro é suficiente. O fio metalico
limitador tem de assentar sempre no
relvado. Pregue o prego de fixagdo até

ao fim.
(0

o Apods a conclusdo dos trabalhos,
prima o botdo OK.

Caso a carga da bateria seja
insuficiente para processar os

restantes passos do assistente de
instalagdo, sera apresentada uma
mensagem correspondente. Neste
caso, deixe o robot cortador de
relva na unidade de acoplamento
principal e continue a carregar a
bateria.

O avango para o passo seguinte do
assistente de instalagdo com o
botdo OK s6 é possivel quando a
tensdo necessaria da bateria é
atingida.

9.10 Ligar o fio metalico limitador

N\ Undacoplamento  16:10 3]

—

(©

[ |

Colocar iMow na
superficie
a cortar

| &

-
|

Coloque o robot cortador de

relva (1) atras da unidade de @
acoplamento (2) dentro da

superficie a cortar conforme ilustrado e,
em seguida, prima o botdo OK.

b undacoplamento  16:11 10

Remover
ficha de rede

&0

Desligue a ficha do transformador
da corrente e, em seguida, prima o
botao OK.

©
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&& Und acoplamento 16:12 (I

Remover cobertura
da unidade de
acoplamento

L)

Remova a cobertura. (= 9.2)

Prima a tecla OK. @

N Und acoplamento  16:12 ICTN

Ligar
| I fio
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Fio metalico limitador numa unidade de
acoplamento interna:

Fio metalico limitador numa unidade de
acoplamento externa:

Coloque o fio metalico limitador (1) em
guias de cabo da placa de base e enfie-o
pela base (2).

Coloque o fio metalico limitador (1) na
area (2) sob a placa de base. Para o fazer,
enfie o fio nas saidas do fio (3, 4) e, se
necessario, solte as estacas.
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Coloque o fio metalico limitador (1) em
guias de cabo da placa de base e enfie-o
pela base (2).

Ligar o fio metalico limitador:

e | Nota:

1 | Verifique se os contactos estdo
limpos (n&o estao corroidos, sujos,
etc.).

0478 131 9244 C - PT

Encurte a extremidade do fio esquerda (1)
e a extremidade do fio direita (2) para que
figuem com o mesmo comprimento.
Comprimento da saida do fio até a
extremidade do fio: 40 cm

— _—T_/

Descarne a extremidade do fio
esquerda (1) com uma ferramenta
adequada até ao comprimento indicado
e entrelace a tranca do fio.

=10-12 mm

Entrelace as extremidades do fio livres (1)
conforme ilustrado.

e Abra e segure o painel. (= 9.2)

€D Abra a alavanca de fixacdo

esquerda (1).

A Insira a extremidade descarnada (2) no
bloco de terminais até ao encosto.

Feche a alavanca de fixagao (1).
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Descarne a extremidade do fio direita (1)
com uma ferramenta adequada até ao
comprimento indicado (X] e entrelace a
tranca do fio.

Colocacgao das extremidades do fio no
bloco de terminais: Ambas as
extremidades do fio devem estar bem
fixas.

=10-12 mm e Feche o painel. (= 9.2)
\ J
TN ?‘ J

€D Abra a alavanca de fixaco direita (1).
Insira a extremidade descarnada (2) no
bloco de terminais até ao encosto.

Feche a alavanca de fixagao (1).

124

Feche as coberturas do canal do cabo (1).

e Apos a conclusdo dos trabalhos, @
prima o botdo OK.

S\, Und acoplamento 16:15 ICIM

Montar cobertura
da unidade de
acoplamento

Monte a cobertura. (= 9.2)

Prima a tecla OK. @

16:15 I

; Und acoplamento
£0

Ligue a ficha do transformador a @
corrente e, em seguida, prima o
botao OK.

Ligar
ficha de rede
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Se o fio metalico limitador for
corretamente montado e a unidade de
acoplamento estiver ligada a corrente, o
LED (1) acender-se-a.

e | Observe o capitulo "Elementos de
1 | comando da unidade de
acoplamento", em particular se o
LED nao acender conforme
descrito. (= 13.1)

XN Carregar 16:20 I

Colocar iMow na
unidade de
acoplamento

Levante ligeiramente o robot cortador de
relva pela pega de transporte (1) de modo
a aliviar as rodas de acionamento.
Empurre o aparelho até a unidade de
acoplamento apoiado nas rodas
dianteiras.

Em seguida, prima o botdo OK no
visor.

©
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9.11 Acoplar o robot cortador de relva
e a unidade de acoplamento

o | O robot cortador de relva s6 pode
1 | ser colocado em funcionamento se
receber corretamente o sinal de fio
emitido pela unidade de
acoplamento. (= 11.16)

Verif. sinal fio

Interrupcao com
STOP

A verificagdo do sinal de fio podera
demorar alguns minutos. O acoplamento é
interrompido com o botdo STOP vermelho
na parte superior do aparelho, sendo
chamado o passo anterior do assistente
de instalacao.

Rececdo normal

& Und acoplamento 16:22 D

&  sinaldefio OK
=
(~d

Sinal de fio OK:

E apresentado no visor o texto
"Sinal de fio OK". O robot
cortador de relva e a unidade de
acoplamento estdo corretamente
acoplados.

)

Prossiga com a primeira instalagao
premindo o botdo OK.

0
RMI 422 PC:

°

1 | Depois de o acoplamento ter sido
efetuado com éxito, o modo de
energia "Standard" é ativado.

(= 11.11)

Rececao com interferéncias

O robot cortador de relva nao

recebe qualquer sinal de fio:
E apresentado no visor o texto
"Sem sinal de fio".

)))}l

O robot cortador de relva
recebe um sinal de fio com
interferéncias:

E apresentado no visor o texto
"Verificar sinal de fio".

0

O robot cortador de relva
recebe um sinal de fio com
polaridade invertida:

E apresentado no visor o texto
"Ligagdes trocadas ou iMow fora".

1)

Possivel causa:
— Avaria temporaria

— O robot cortador de relva ndo esta
acoplado

— Fio metalico limitador ligado com
polaridade invertida (lado invertido)

— A unidade de acoplamento esta
desligada ou ndo esta ligada a corrente

— Conectores deficientes

— Comprimento minimo do fio metalico
limitador ndo alcangado
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Um cabo de rede enrolado na area
circundante da unidade de
acoplamento

Extremidades do fio metalico limitador
demasiado compridas ou ndo bem
entrangadas

Quebra do fio metalico limitador

Sinais externos como, por exemplo, um
telemével ou o sinal de uma outra
unidade de acoplamento

Cabo de terra com tensao, betao
armado ou a presenca de metais no
solo por baixo da unidade de
acoplamento que causem
interferéncias

Comprimento maximo do fio metalico
limitador excedido (= 12.1)

Solugao:

Repetir o acoplamento sem qualquer
acao corretiva

Acoplar o robot cortador de relva
(= 15.6)

Ligar corretamente as extremidades do
fio metalico limitador (= 9.10)

Verificar a ligagdo a rede da unidade de
acoplamento, desenrolar o cabo de
rede na area circundante a unidade de
acoplamento, nao colocar o cabo
enrolado

Verificar o assentamento das
extremidades do fio no bloco de
terminais, encurtar as extremidades do
fio demasiado longas ou entrelacar as
extremidades do fio (= 9.10)

126

— Em superficies a cortar com menos
de 100 m2 ou comprimentos de fio
inferiores a 175 m, é necessario
instalar o acessério AKM 100 em
conjunto com o fio metalico
limitador.(=> 9.9)

— Verificar o indicador LED da unidade de
acoplamento (= 13.1)

— Reparar a quebra do fio

— Desligar teleméveis ou unidades de
acoplamento contiguas

— Alterar a posicdo da unidade de
acoplamento ou remover as origens
das interferéncias sob a unidade de
acoplamento

— Utilizar o fio metalico limitador com uma
seccdo transversal maior (acessorio
especial)

Apbs a correspondente agdo @
corretiva, repita o acoplamento
premindo o botao OK.

@ | Se ndo for possivel receber
1 | corretamente o sinal de fio e as
medidas descritas ndo oferecerem
qualquer solugdo, contacte um
distribuidor oficial.

9.12 Verificar a instalacao

X\ Delimitagdo 16:23 D

Percorrer a
margem

Inicie o percurso na margem @
premindo o botdo OK. A lamina de
corte ndo é ativada.

® | Apos a primeira instalagdo, o robot
1 | cortador de relva percorre a
margem da superficie a cortar
alternadamente em ambos os
sentidos no modo de
funcionamento. Como tal, o
percurso na margem devera ser
igualmente verificado em ambos os
sentidos durante a primeira
instalacdo.

Fechar a tampa

\
7~

Interromper

Feche a tampa do robot cortador de
relva. (= 15.2) O robot cortador de relva
apenas arranca automaticamente e
circula ao longo do fio metalico limitador
com a tampa fechada.
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RMI 422 PC:

Com o percurso na margem, é
definido o ponto de recolha do
robot cortador de relva. (= 14.5)

7S

Se o robot cortador de relva ndo
receber sinal GPS antes do inicio
do percurso na margem, é
apresentado o texto "Manutengéo
no GPS" no visor. Mesmo que nao
haja rececao de sinal GPS, o robot
cortador de relva iniciara o
percurso na margem ao fim de
alguns minutos. Posteriormente, é
necessario executar a funcao
"Testar margem" (= 11.14) para
poder utilizar a protecdo GPS.
Caso contrario, ndo é definido o
ponto de recolha.

O iMow percorre a
margem

23 m
EENNNNNNN NN

Parar com
STOP

o

Durante o percurso na margem,
mantenha-se atras do robot cortador de
relva e certifique-se de que:

— o robot cortador de relva percorre a
margem da superficie a cortar
conforme planeado,

— adistancia para os obstaculos e para
os limites da superficie a cortar estédo
corretos,

— o acoplamento e o desacoplamento
funcionam corretamente.
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A distancia percorrida é apresentada no
visor. Esta indicagdo em metros é
necessaria para definir os pontos de
partida na margem da superficie a cortar.
(= 11.14)

e Leia e anote o valor apresentado no
local pretendido. O ponto de partida
deve ser definido manualmente depois
da primeira instalacao.

O percurso na margem é interrompido
automaticamente por obstaculos ou por
percorrer declives com uma inclinagdo
excessiva, ou manualmente premindo o
botdo STOP.

e Se 0 percurso na margem tiver sido
interrompido automaticamente, corrija
a posicao do fio metdlico limitador ou
remova os obstaculos.

e Antes de prosseguir com o percurso na
margem, verifique a posicao do robot
cortador de relva. O aparelho tem de
estar sobre o fio metalico limitador ou
no interior da superficie a cortar com a
parte dianteira na diregdo do fio
metalico limitador.

Prosseguir apés interrupcao:

Ap6s uma interrupcao, prossiga o
percurso na margem com OK.

e | A STIHL recomenda que ndo

1 | interrompa o percurso na margem.
Podera nao ser possivel detetar
eventuais problemas ao percorrer a
margem da superficie a cortar ou
ao acoplar.

Se necessario, 0 percurso na
margem podera ser realizado
novamente apés a primeira
instalagdo. (= 11.14)

O robot cortador de relva é acoplado apés
uma volta completa em torno da superficie
a cortar. Em seguida, é perguntado se
pretende realizar um segundo percurso no
sentido contrario.

Conclusao automatica do percurso na
margem:

Com o acoplamento ap6és a segunda volta
completa ou a recusa do percurso na
margem no sentido contrario, é chamado
0 passo seguinte do assistente de
instalagao.

9.13 Programar o robot cortador de
relva

T Sup. a cortar 16:40 IC10

A
300 m?

200 m?

v

Introduza a dimensao do relvado e @
confirme com OK.

@ | As superficies de bloqueio ou

1 | superficies circundantes instaladas
ndo deverao ser incluidas no
calculo da dimensao da superficie
a cortar.
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Sera calculado um
novo plano de corte

Interrupgcao com
STOP

Esta a ser calculado um novo plano de
corte.

O processo pode ser interrompido com o
botdo STOP vermelho na parte superior
do aparelho.

Plano corte

Confir. cada dia individual
ou alterar tempos atividade

0

16:36 ICIM

TE QA QI SX SA DO

@ Confirmar tempos ativid.

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
& Novo tempo atividade

Confirme a indicacdo "Confir. cada
dia individual ou alterar tempos
atividade" premindo o botdo OK.

g Tempos ativid.

Os tempos de atividade de
segunda-feira sdo apresentados e o @
item de menu Confirmar tempos

ativid. é ativado.

Ao premir OK, todos os tempos de @
atividade sao confirmados, sendo
apresentado o dia seguinte.

@ | No caso de pequenas superficies a
1 | cortar, nem todos os dias da
semana sao utilizados para cortar a
relva. Neste caso, ndo sao
indicados quaisquer tempos de
atividade, sendo suprimido o item
de menu "Apagar todos tempos
atv.". Os dias sem tempos de
atividade deverao ser igualmente
confirmados com OK.

Os tempos de atividade
apresentados podem ser alterados.
Para tal, selecione o intervalo de

tempo pretendido com a cruz de comando
e abra-o com OK. (= 11.7)

Se pretender tempos de atividade
adicionais, escolha o item de menu 9
Novo tempo atividade e abra com

OK. Na janela de selecdo, determine a
hora de inicio e 0 momento final do novo
tempo de atividade e confirme com OK.
Sao possiveis até trés tempos de
atividade por dia.

Se pretender eliminar todos os
tempos de atividade apresentados, X
escolha o item de menu Apagar

todos tempos atv. e confirme com OK.

16:36 ICT0
s TE Qo @ sx sA EER

@ Confirmar tempos ativid.

9 Novo tempo atividade

g Tempos ativid.

O plano de corte é apresentado @
apds a confirmacao dos tempos de
atividade de domingo.

Plano corte 16:37 (I
’ETE QA QI SX SA DO

Alterar

O plano de corte apresentado é
confirmado com OK, sendo @
chamado o passo final do assistente

de instalacao.

Se for necessario efetuar alteragoes,
selecione Alterar e adapte cada tempo de
atividade.
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afastados da zona de risco durante
os tempos de atividade. Os tempos
de atividade deverao ser
adaptados em conformidade.
Respeite igualmente a legislagao
municipal vigente relativa a robots
cortadores de relva e as indicages
do capitulo "Para sua

seguranga" (= 6.) e altere os
tempos de atividade imediatamente
ou apés a conclusdo da primeira
instalacdo, se necessario, no menu
"Plano corte". (= 11.6)

Devera informar-se em particular
junto das autoridades competentes
sobre as horas diurnas e noturnas
em que o aparelho podera ser
utilizado.

2 Terceiros tém de se manter

9.14 Concluir a primeira instalacdao

Remova todos os objetos
A estranhos (por exemplo,

brinquedos, ferramentas) da

superficie a cortar.

iMow operacional

Recomendacao:
aumentar o nivel de seguranca

Conclua a primeira instalagao
premindo o botdo OK.

©
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Apoés a primeira instalagao, é
ativado o nivel de seguranca
"Nenhuma".

Recomendacao:

Defina o nivel de seguranca
"Reduzida", "Média" ou "Elevada".
Dessa forma, garante-se que
pessoas ndo autorizadas serdo
incapazes de alterar ajustes e que
o robot cortador de relva ndo
podera funcionar com outras
unidades de acoplamento.

(= 11.16)

RMI 422 PC:
Ative também a protecado GPS.
(= 5.9)

RMI 422 PC:

Iniciar a aplicacao

Agora, é possivel iniciar
a aplicacao iMow

Para que todas as fungées do robot
cortador de relva possam ser utilizadas, é
necessario instalar e iniciar a aplicacao
iMow num smartphone ou num tablet com
ligacdo a Internet e recetor GPS. (= 10.)

Feche a caixa de didlogo com o @
botdo OK.

9.15 Primeiro processo de corte apés a
primeira instalacao

Se a conclusao da primeira instalagdo
coincidir com um tempo de atividade, o
robot cortador de relva comecara
imediatamente a processar a superficie a
cortar.

Iniciar corte

‘ Nao

Se a conclusdo da primeira
instalacdo ocorrer fora do tempo de @
atividade, sera possivel iniciar um
processo de corte premindo o botdo OK.
Se néo pretender que o robot cortador de
relva corte a relva, selecione "Nao".

10. Aplicacao iMow

O modelo RMI 422 PC pode ser utilizado
com a aplicagdo iMow.

A aplicagao é disponibilizada nos
principais sistemas operativos disponiveis
na respetiva loja de aplicagdes.

@ | Podera encontrar informacdes mais
1 | pormenorizadas na pagina da
Internet
web.imow.stihl.com/systems/.
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As indicacdes incluidas no capitulo
A "Para sua seguranga" sao validas

para todos os utilizadores da

aplicagao iMow. (= 6.)

Ativacao:

Para que possa existir troca de dados
entre a aplicagdo e o robot cortador de
relva, é necessario que o distribuidor
oficial ative o aparelho em conjunto com o
endereco de e-mail do proprietario. E
enviada uma hiperligagdo para o endereco
de e-mail para efetuar a ativagao.

A aplicacao iMow deve ser instalada num
smartphone ou tablet com ligagdo a
Internet e um recetor GPS. O recetor do
e-mail é definido como administrador e
principal utilizador da aplicagao, tendo
total acesso a todas as fungoes.

e | O endereco de e-mail e a
1 | palavra-passe devem ser
guardados em seguranga de modo
a ser possivel instalar novamente a
aplicacao iMow apés trocar de
smartphone ou tablet (por exemplo,
se perder o dispositivo movel).

Comunicacao de dados:

A transmissao de dados do robot cortador
de relva pela Internet (assisténcia M2M)
esta incluida no preco de compra.

A transmissao de dados ndo é
permanente e podera durar alguns
minutos.

A transmissao de dados da aplicacdo
através da Internet podera acarretar
custos decorrentes do contrato com a
operadora de servicos méveis ou com o
fornecedor de servicos de Internet que
serdo da sua inteira responsabilidade.

e | Sem uma ligagdo moével e sem a
1 | aplicacio, a protecdo GPS s6 esta
disponivel sem a comunicagdo por
SMS e e-mail e sem mensagens
Push.
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Principais fungdes da aplicacao:

— Consultar e processar o plano de corte
— Iniciar corte

— Ligar e desligar o modo automatico

— Enviar o robot cortador de relva para a
unidade de acoplamento

— Alterar a data e a hora

A alteracdo do plano de corte, o

A inicio do processo de corte, a
ativacdo e a desativacdo do modo
automatico, o envio do robot
cortador de relva para o ponto
inicial e a alteracdo da data e da
hora podem gerar atividades
inesperadas para as outras
pessoas. As pessoas afetadas
deverao, por conseguinte, ser
sempre informadas de antemao de
possiveis atividades do robot
cortador de relva.

— Aceder as informagdes do aparelho e a
localizagao do robot cortador de relva

11.1 Indicacdes de comando

o

T

A cruz de comando (1) é constituida por
quatro botbes direcionais. A cruz de
comando destina-se a navegagao nos
menus. Os ajustes sdo confirmados e os
menus sdo abertos com o botdo OK (2). E
possivel sair novamente dos menus com o
botdo Voltar (3).

& Menu principal 14:57 @m
Plano corte
Comandos
Informacao Ajustes

O menu principal é composto por 4
submenus, apresentados como botdes. O
submenu selecionado é sombreado a
preto e é aberto com o botdo OK.
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Janela de selecao:

IY Ajustes 15:03 {Al (T
el @ B & » Data 10:09 tA} (1
iMow “ A 4
(1M1} 23 06 2018
Sensor chuva <T>
Tempo corte .
P 00:30 21 04 2016
Retardamento 00:00 v v v
Dia Més Ano
No segundo nivel do menu, os respetivos

submenus sao apresentados com
separadores.

Os separadores sao selecionados
premindo a cruz de comando para a
esquerda ou para a direita. Os submenus
sao selecionados premindo a cruz de
comando para baixo ou para cima.

Os separadores ou itens de menu ativos
sdo sombreados a preto.

A barra de deslocamento na margem
direita do visor indica que é possivel
visualizar mais itens premindo a cruz de
comando para baixo ou para cima.

Os submenus sado abertos premindo o
botdo OK.

@ Tempo ativid.

SE 08:00-12:00

@ Tempo ativid. desligado
’ Alterar tempo atividade

X Apagar tempo atividade

Sao listadas opg¢des nos submenus. Os
itens de lista ativos sdo sombreados a
preto. Premir o botdo OK abre uma janela
de selecao ou uma janela de dialogo.
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E possivel alterar os valores de ajuste
premindo a cruz de comando. O valor
atual esta destacado a preto. A
confirmagéao de todos os valores é
efetuada com o bot&o OK.

Janela de dialogo:

Novo cédigo PIN
1234

’ Alterar

)

Caso seja necessario guardar alteragdes
ou confirmar mensagens, sera
apresentada no visor uma janela de
diadlogo. O botdo ativo é sombreado a
preto.

No caso de uma opcao, é possivel ativar o
respetivo botdo premindo a cruz de
comando para a esquerda ou para a
direita.

A opcao selecionada é confirmada com o
botdo OK, sendo chamado o menu
superior.

11.2 Indicacao de estado

@

Hora inicio
SE 10:00

@

Per. descanso
30:00

iMow operacional
Automatico ligado

A indicacdo de estado sera apresentada

— se o modo de standby do robot cortador
de relva for concluido premindo um
botao,

— se o botdo Voltar no menu principal for
premido,

— durante o funcionamento.

e

Hora inicio
SE 10:00

@

Per. descanso
30:00

Na area superior da indicacdo, podera
encontrar dois campos configuraveis,
onde poderao ser apresentadas diversas
informagdes sobre o robot cortador de
relva ou sobre os processos de corte.

(= 11.13)

Informacao de estado sem atividade em
curso — RMI 422, RMI 422 P:
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V@l iMow operacional
Automatico ligado

Atencao
O iMow ¢ ligado

Na area inferior da indicacao, é
apresentado o texto "iMow

operacional" em conjunto com o

simbolo ilustrado e o estado do modo
automatico. (= 11.5)

Informacao de estado sem atividade em
curso — RMI 422 PC:

Mi 422 PC
V4 iMow operacional
Automatico ligado

Protecdo GPS Lig

Na area inferior da indicagdo, sao
apresentados o nome do robot

cortador de relva (= 10.), o texto

"iMow operacional" em conjunto com o
simbolo ilustrado, o estado do modo
automatico (= 11.5) e informagdes sobre
a protecao GPS (= 5.9).

Informacao de estado com atividades
em curso — todos os modelos:

DN NNNNNNNNNNNNNT]

]}L‘u O iMow corta o relvado
©»

Durante um processo de corte em =
curso, é apresentado o texto "O ©»
iMow corta o relvado" no visor em
conjunto com o respetivo simbolo. As
informacgdes textuais e o simbolo
correspondem a cada processo ativo.
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Antes do processo de corte, é
apresentado o texto "Atengao — O iMow é
ligado" em conjunto com um simbolo de
aviso.

o | Uma iluminacdo intermitente do
1 | visor e um sinal sonoro indicam
ainda o arranque iminente do motor
de corte. A lamina de corte é ligada
ao fim de alguns segundos, depois
de o robot cortador de relva se
colocar em movimento.

Cortar margem:

O texto "A margem sera cortada" é d
apresentado enquanto o robot

cortador de relva trabalha na margem da
superficie a cortar.

Levar para a unidade de
acoplamento: @
Se o robot cortador de relva

regressar a unidade de acoplamento, o
respetivo motivo (por exemplo, Bateria
descarregada, Corte concluido) sera
apresentado no visor.

Carregar a bateria:
Enquanto a bateria esta a ser *
carregada, é apresentado o texto
"Bateria a carregar".

Apresentacao de mensagem —todos os
modelos:

Exterior
Colocar iMow na
superficie a cortar

7 14.05.2017 12:33 M1135

Erros, avarias ou recomendagdes sao
apresentados em conjunto com o simbolo
de aviso, a data, a hora e o codigo da
mensagem. Se houver varias mensagens
ativas, estas serao apresentadas
alternadamente. (= 24.)

@ | Se o robot cortador de relva estiver
1 | operacional, as mensagens e as
informagdes de estado serao
apresentadas alternadamente.

11.3 Area de informacées

all14:28tAl Cm

N oS
Bl X
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No canto superior direito do visor, sdo
apresentadas as seguintes informacdes:

1. Estado de carga da bateria ou processo
de carga

2. Estado automatico
3. Hora
4. Sinal da ligagdo moével (RMI 422 PC)

1. Estado de carga:
O simbolo da bateria destina-se a
apresentar o estado de carga.

Sem barras — bateria descarregada
1 a 5 barras — bateria parcialmente
descarregada

6 barras — bateria totalmente
carregada

EEERR00

Durante o processo de carga, é
apresentado um simbolo de uma
ficha de rede em vez do simbolo de
bateria.

@

2. Estado automatico:

Com o modo automatico ligado, é
apresentado o Simbolo do modo
automatico.

ta

3. Hora:
A hora atual é apresentada no formato de
24 horas.

4. Sinal da ligacao movel: x
A Intensidade do sinal da .lII ||II
ligacdo movel é apresentada H x H
com 4 barras. Quantas mais ||| ] |I
barras existirem, melhor serd a H H X” H
rececs oAUl
gao. >
Um simbolo de rece¢do com -DHH -UHH
um pequeno x indica uma falha D”H ﬁ”ﬂ
de ligagdo a Internet. o g
2l
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Durante a inicializagdo do médulo de radio
(verificacdo do hardware e do software,
por exemplo, ap6s a ligagcao do robot
cortador de relva), é apresentado um
ponto de interrogagao.

11.4 Menu principal

# Menu principal 14:57 Lnljl
Plano corte
Comandos
@ iY
Informacao Ajustes

O menu principal é apresentado

]

— ao sair da indicacao de estado
(= 11.2) premindo o botdo OK,

— se o comando "Menu principal" for
ativado,

— se o botdo Voltar for premido no
segundo nivel do menu.

1. Comandos (= 11.5)
Menu principal I—_I’
Bloquear iMow

Ligar e desligar o modo automatico

Levar para a unidade de acoplamento
Iniciar corte

Retardar inicio de corte

Omitir tempo de atividade seguinte
Cortar margem

2. Plano corte (= 11.6) u_u
Apresentagao do plano semanal,
processamento dos tempos de
atividade e da duragao do corte

3. Informacao (= 11.9)
Mensagens @
Eventos

Estado do iMow

Estado relvado

Estado do médulo de radio (RMI 422 PC)

4. Ajustes (= 11.10) i
iMow hT
Instalacao

Seguranca

Assisténcia

Area distrib.

11.5 Comandos

|1| Comandos 10:27 an

>
tAY 4 sl slle

Menu principal

Selecione o comando pretendido com a
cruz de comando e execute-o com OK.

. Menu principal
. Bloquear iMow

. Ligar/desligar o modo automatico

. Iniciar corte

1
2
3
4. Levar para a unidade de acoplamento
5
6. Retardar inicio de corte

7

. Omitir tempo de atividade seguinte
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8. Cortar margem

1. Menu principal:
Ao premir OK, volta-se para o
menu principal.

&
2. Bloquear iMow:
Ativar o bloqueio do
aparelho.
Para desbloquear, prima a
combinagao de botdes apresentada.
(= 5.2)
3. Ligar o modo automatico/
desligar o modo automatico: A-l
Com o modo automatico L
ligado, é apresentado o texto
"Automatico ligado" na indicacdo de
estado. O simbolo do modo automatico é
apresentado nos menus junto ao simbolo
da bateria. O robot cortador de relva
processa a superficie a cortar de forma
totalmente automatica.
Com o modo automatico desligado, é
apresentado o texto "Automatico
desligado" na indicagdo de estado. Os
tempos de atividade do plano de corte sdo
desativados (cinzento). A superficie a
cortar ndo é processada de forma
automatica. Os processos de corte podem
ser iniciados através dos comandos
"Iniciar corte" e "Retardar inicio de corte".

e | RMI 422 PC:

1 | O modo Automatico também pode
ser ligado e desligado com a
aplicacao. Depois de desligar o
modo Automatico com a aplicagéo,
o robot cortador de relva regressa a
unidade de acoplamento. (= 10.)

4. Levar para a unidade de

O robot cortador de relva fll;l
regressa a unidade de

acoplamento e carrega a bateria. Com o

acoplamento:

134

modo automatico ligado, o robot cortador
de relva processa novamente a superficie
a cortar no proximo tempo de atividade
possivel.

o | RMI 422 PC:

1 | O robot cortador de relva também
pode ser enviado para a unidade
de acoplamento com a aplicagao.
(= 10.)

5. Iniciar corte:

Apbs a ativagdo, o robot cortador -"lo
de relva inicia automaticamente 1

o processo de corte. E

necessario determinar o fim do processo
de corte.

Nos casos em que tiver sido instalada uma
Superficie circundante, é necessario
definir ap6s premir o botdo OK se o
processo de corte deve ser efetuado numa
superficie circundante ou na superficie
principal. (= 11.14)

O ajuste predefinido da duragao do
processo de corte pode ser alterado nos
ajustes do aparelho, em "Tempo corte".
(= 11.8)

® | Se uma unidade de acoplamento
1 | tiver sido instalada com uma
travessa, coloque o robot cortador
de relva na superficie a cortar
antes de proceder a ativagao do
comando "Iniciar corte".

RMI 422 PC:
"Iniciar corte" também pode ser
ativado na aplicacado. (= 10.)

6. Retardar inicio de corte:

Apos a ativagao, o robot cortador m"lg
de relva inicia automaticamente

o processo de corte, mas
retardadamente. E necessario determinar
a hora de inicio e o fim do processo de
corte.

Nos casos em que tiver sido instalada uma

Superficie circundante, é necessario
definir apés premir o botdo OK se o
processo de corte deve ser efetuado numa
superficie circundante ou na superficie
principal. (=> 11.14)

Os ajustes predefinidos da duracao do
processo de corte e do retardamento
podem ser alterados nos ajustes do
aparelho, em "Tempo corte" ou
"Retardamento"”. (= 11.8)

@ | Se uma unidade de acoplamento
1 | tiver sido instalada com uma
travessa, coloque o Robot Cortador
de Relva na superficie a cortar
antes de proceder a ativagao do
comando "Retardar inicio de corte".

RMI 422 PC:
"Retardar inicio de corte" também
pode ser ativado na aplicagao.

(= 10.)
o
mll

7. Omitir tempo de atividade
seguinte:

O comando podera ser utilizado
se nao pretender que o robot
cortador de relva funcione durante o
tempo de atividade seguinte

(por exemplo, durante uma festa no
jardim).

Apo6s a confirmagao, a relva ndo sera
cortada durante o tempo de atividade
seguinte. Um tempo de atividade
bloqueado desta forma é apresentado a
cinzento no plano de corte. Este tempo de
atividade pode ser novamente
desblogueado para o corte da relva no
menu "Plano diario". (= 11.7)

Se o comando for executado varias vezes
seguidas, o tempo de atividade seguinte
sera sempre omitido. Se ndo restar mais
nenhum tempo de atividade na semana
em curso, sera apresentada a mensagem
"Nao havera corte na préxima semana".
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8. Cortar margem:

Apos a ativagdo, o robot cortador

de relva corta a margem da =
superficie a cortar. Apés uma

volta, regressa a unidade de acoplamento
e carrega a bateria.

Se pretender editar os tempos de
atividade de um dia individual, sera g
necessario ativar o dia com a cruz

de comando (premir para a esquerda ou
para a direita) e abrir o submenu Tempos
ativid.

11.6 Plano de corte

11.7 Tempos de atividade

Plano corte 17:30@@

ﬁ Tempos ativid. 15:32@ i1

’ETE QA QI SX SA DO

Tempos ativid.
Duracao corte

SE TE QA Q B
08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
9 Novo tempo atividade

SA DO

X Apagar todos tempos atv.

O plano de corte guardado é

chamado através do menu "Plano @
corte" no menu principal. As

superficies retangulares sob o respetivo
dia representam os tempos de atividade
guardados. Nos tempos de atividade
marcados a preto, a relva pode ser
cortada. As superficies a cinzento
representam tempos de atividade sem
processos de corte — por exemplo, no
caso de um tempo de atividade desligado

ou apoés o comando "Omitir tempo de
atividade". (= 11.5)

e | Com o modo automatico desligado,
1 | todo o plano de corte fica inativo e
todos os tempos de atividade sao
apresentados a cinzento.

Se a cruz de comando for premida para
cima ou para baixo, sera possivel
selecionar os submenus Tempos

ativid. (® 11.7) ouDur.de corte (= 11.8)
e abri-los com o botao OK.
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Nos tempos de atividade

assinalados, o corte da relva é
permitido. Esses tempos de

atividade sao marcados a preto no plano
de corte.

assinalados, o corte da relva ndo é D
permitido. Esses tempos de

atividade sdo marcados a cinzento no
plano de corte.

Nos tempos de atividade nao

Siga as instru¢cbes do capitulo
A "Tempos de atividade". (= 14.3)

Terceiros tém de se manter
afastados da zona de risco, em
especial, durante os tempos de
atividade.

RMI 422 PC:

Os tempos de atividade também
podem ser processados com a
aplicacdo. (= 10.)

i@

Os tempos de atividade guardados podem
ser selecionados e editados de forma
individual.

O item de menu Novo tempo
atividade pode ser selecionado 9
desde que estejam guardados

menos de 3 tempos de atividade por dia.
Um tempo de atividade adicional ndo pode
sobrepor-se a outros tempos de atividade.
cortador de relva corte a relva no dia X
selecionado, devera selecionar o

item de menu Apagar todos tempos atv.

Se nédo pretender que o robot

Editar tempo de atividade:

Tempo ativid.
@ SE 08:00-12:00

7:) Tempo ativid. desligado
f Alterar tempo atividade

X Apagar tempo atividade

Com Tempo ativid. desligado ou
Tempo ativid. ligado, o tempo de
atividade selecionado para o corte
automatico da relva é bloqueado ou
desbloqueado.

4,
G

Com Alterar tempo atividade, é
possivel alterar o intervalo de
tempo.

Se o tempo de atividade
selecionado deixar de ser X
necessario, devera selecionar o

item de menu Apagar tempo atividade.
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Se os intervalos de tempo ndo
forem suficientes para os
processos de corte e de carga
necessarios, os tempos de
atividade deverao ser prolongados
ou complementados, ou a duragao
de corte devera ser diminuida. Sera
apresentada uma mensagem
correspondente no visor.

7S

11.8 Duracao de corte

Duragéo corte 11:02@@]

c Adaptar duragao de corte

Ev.*ﬂ Novo plano de corte

O tempo de corte semanal pode ser
ajustado em Adaptar duracao de c
corte. O valor definido tem como

base a dimensédo da superficie a cortar.
(= 14.4)

Siga as instrugdes do capitulo "Adaptar a
programacao". (= 15.3)

e | RMI 422 PC:

1 | A duracéo do corte também pode
ser ajustada com a aplicagdo.

(= 10.)

O comando Novo plano de corte Ez.'
elimina todos os tempos de L
atividade guardados. E chamado o
passo "Programar o robot cortador de
relva" do assistente de instalagéao.

(= 9.13)
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Caso a conclusao da
reprogramacao coincida com um
tempo de atividade, o robot
cortador de relva iniciara um
processo de corte automatico apoés
a confirmacao dos planos diarios
individuais.

7S

11.9 Informacao

@ Informacao 10:32@@]
0] @ &
Mensagens
Recomendacao DO 15:00
1: Mensagens: ‘ m
Lista todos os erros, avarias e

recomendagdes ativos; a

apresentacdo é efetuada juntamente com
0 momento da ocorréncia.

No caso de um funcionamento sem
problemas, é apresentado o texto "Sem
mensagens".

Os detalhes das mensagens séo
apresentados ap6s premir o botdo OK.
(= 24.)

2. Eventos:
Lista as ultimas atividades do robot

cortador de relva.

Os detalhes dos eventos (texto
complementar, momento e cédigo) sdo
apresentados ap6s premir o botdo OK.

Se algumas atividades ocorrerem
com frequéncia invulgar, o

o

3.
Informacgdes sobre o robot

distribuidor oficial dispora de mais
informacdes. As avarias no
funcionamento normal sdo
documentadas nas mensagens.

Estado do iMow: @

cortador de relva

4

Estado carga:
Carga da bateria em percentagem

Per. descanso:
Duracdo de corte restante na semana
em curso, em horas e minutos

Data e hora

Hora inicio:
Inicio do préximo processo de corte
planeado

Quantidade de todos os processos de
corte concluidos

Horas corte:
Duracao de todos os processos de
corte concluidos em horas

Quilometragem:
Total de quilémetros percorridos em
metros

Ser.-No.:

Numero de série do robot cortador de
relva, o qual também podera ser
consultado na placa de identificagao
(consulte a descricao do aparelho).
(= 3.1)

Bateria:
Numero de série da bateria

Software:
Software do aparelho instalado

. Estado relvado:
Informagdes sobre o relvado ]]]]]]]@
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— Superficie a cortar em metros
quadrados:
O valor é introduzido durante a primeira
instalagdo ou no caso de uma nova
instalagdo. (= 9.)

— Tempo volta:
Duracao de uma volta em torno da
superficie a cortar em minutos e
segundos

— Pontos iniciais 1 - 4:
Distancia entre o respetivo ponto inicial
e a unidade de acoplamento em
metros, medida no sentido dos
ponteiros do relégio. (= 11.15)

— Perimetro:
Perimetro da superficie a cortar em
metros

— Cortar margem:
Frequéncia do corte da margem por
semana (= 11.14)

5. Estado do médulo de radio
(RMI 422 PC): T.I||0'.’//
Informagdes sobre o médulo de
radio
— Satélites:
Numero de satélites que é possivel
alcancar

— Posicéao:
Posigao atual do robot cortador de
relva; disponivel se a ligagao ao satélite
for suficiente

— Intensidade do sinal:
Intensidade do sinal da ligagdo moével;
guantos mais sinais de adi¢cdo (maximo
de "++++") forem apresentados, melhor
é aligagao.

— Rede:
Identificacdo da rede, composta pelo
cédigo do pais (MCC) e o cédigo do
fornecedor (MNC)
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— Nudmero radio s/ fios:
O numero de telemoével do proprietario;
é introduzido na aplicacao. (= 10.)

— IMEL
Numero do hardware do radio sem fios

— IMSI:
Identidade Internacional de Assinante
Movel

— SW:
Versédo do software do méddulo de radio

— Ser.-No.:
NUmero de série do radio sem fios

11.10 Ajustes

iy Ajustes 15:03 anl
M «@ & 2
iMow
Sensor chuva S
Tempo corte 00:30
Retardamento 00:00
1. iMow:

Adaptacao de ajustes do
aparelho (= 11.11)

2. Instalagao: [ll(@

Adaptacdo e testes da
instalagao (= 11.14)

seguranca (= 11.16)

4. Assisténcia:
Manutencdo e assisténcia
(= 11.17)

3. Seguranga: @
Adaptacdo dos ajustes de
®
ahila

5. Area distrib.: ® B "
O menu esta protegido pelo ahiln It}
Cad. distrib. O distribuidor

oficial executa diversas atividades de
manutengao e assisténcia com o auxilio
deste menu.

-
11.11 iMow - ajustes do aparelho 0
1. Sensor de chuva: o X
O sensor de chuva pode ser )]
ajustado de modo que o corte da
relva a chuva seja interrompido ou ndo 0
seja iniciado. (O]

e Ajustar o sensor de chuva (= 11.12)

2. Tempo corte:

Ajuste o padrao da duragdo de um o g
processo de corte apés ativar o
comando "Iniciar corte". (= 11.5)

3. Retardamento:
Ajuste o padrdo do retardamento @
apos ativar o comando "Retardar

inicio de corte". (= 11.5)

4. Indicacao de estado:
Selecione as informagdes que E
deverédo ser apresentadas na
indicacdo de estado. (= 11.2)

e Ajustar a indicagdo de estado
(= 11.13)

5. Hora:
Ajuste da hora atual. c

A hora ajustada tem de coincidir

com a hora real, de modo a evitar que o
robot cortador de relva corte a relva
inadvertidamente.

o | RMI 422 PC:
1 | A hora do corte também pode ser
ajustada com a aplicagdo. (= 10.)
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6. Data:
Ajuste da data atual. @

A data ajustada tem de coincidir

com a data real do calendario, de modo a
evitar que o robot cortador de relva corte a
relva inadvertidamente.

e | RMI 422 PC:
1 | A data do corte também pode ser
ajustada com a aplicagdo. (= 10.)

7. Formato data: UU
Ajuste do formato da data
pretendido.

8. Desvio da via:

O robot cortador de relva circula de Ih]
série ao longo do fio metdlico

limitador com um desvio de 6 cm para
dentro. Com este valor, é garantido um
acoplamento ideal. A régua iMow foi
igualmente concebida para um desvio da
via de 6 cm.

A STIHL recomenda que o ajuste
predefinido de 6 cm nao seja
alterado.

e Abra a janela de selegdo com OK e
ajuste o valor pretendido (entre 3 cm e
9 cm) apenas se tal for necessario.

9. Idioma: |E|
Defina o idioma pretendido do visor.

De série, é definido o idioma

selecionado durante a primeira instalagao.

10. Contraste: O
Se necessario, é possivel ajustar o
contraste do visor.

11. Modo energia
(RMI 422 PC): ;
Com Standard, o robot cortador de

relva esta sempre ligado a Internet e pode
ser acedido através da aplicagao, desde

que haja carga suficiente na bateria.

(= 10.)

Com ECO, a comunicagdo por radio é

138

desativada para reduzir o consumo de
energia nas fases de repouso, pelo que o
robot cortador de relva ndo pode ser
acedido através da aplicagao. Os dados
disponibilizados mais recentemente s&o
apresentados na aplicagao.

11.12 Ajustar o sensor de chuva

Para ajustar o sensor de chuva i
de 5 niveis, prima a cruz de <l
comando para a esquerda ou

para a direita. O valor atual é apresentado
no menu "Ajustes" através de um grafico
de linhas.

>

O deslocamento do regulador influencia
— a sensibilidade do sensor de chuva,

— quanto tempo o robot cortador de relva
devera aguardar que a superficie a
cortar seque depois de chover.

No caso da sensibilidade ;,_
média, o robot cortador de oot "

relva esta pronto para ser
utilizado em condi¢des
exteriores normais.

Desloque a barra mais para a
esquerda para cortar a relva
na presencga de maior
humidade. Se deslocar a
barra totalmente para a
esquerda, o robot cortador de relva
também cortara a relva em condigbes
exteriores humidas e nao interrompera o
processo de corte quando o sensor
detetar pingos de chuva.

Desloque a barra mais paraa 2
direita para cortararelvana ¢ “1%
presenca de menor

humidade. Se deslocar a

barra totalmente para a

direita, o robot cortador de relva apenas
cortara a relva se o sensor de chuva
estiver completamente seco.

11.13 Ajustar a indicacao de estado

Para configurar a indicacdo de estado,
selecione a indicagao esquerda ou direita
com a cruz de comando e confirme com
OK.

Estado carga: a
Indicagdo do simbolo da bateria *E

juntamente com o estado de carga
em percentagem

Per. descanso:

Duracdo de corte restante na G
semana em curso, em horas e

minutos

Data e hora:
Data e hora atuais

Hora inicio:

Inicio do préximo processo de corte %
planeado. No caso de um tempo de
atividade em curso, é apresentado o texto
"ativo".

Proc. corte: [#]
Quantidade de todos os processos ©™»
de corte realizados até aoc momento

Horas corte: R
Duracio de todos os processos de @
corte realizados até ao momento

Quilometragem: Aty

Total de quilémetros percorridos ©~

Rede

(RMI 422 PC): T.I'H

Intensidade do sinal da ligagdo

moével com identificagdo da rede. T.<|II

Um pequeno x ou um ponto de T’
DEJH
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interrogagao indica uma falha de ligagao
do robot cortador de relva a Internet.
(= 11.3), (= 11.9)

Rececao GPS

(RMI 422 PC):
Coordenadas GPS do robot
cortador de relva. (= 11.9)

&

11.14 Instalacao

1. Corredor:

Ligue e desligue o desvio do caminho de
recolha.

Com o corredor ligado, o robot cortador de
relva regressa a unidade de acoplamento
desviando-se para dentro ao longo do fio
metalico limitador.

E possivel selecionar trés variantes:
Desligado — Predefinicdo

O robot cortador de relva passa ao longo
do fio metalico limitador.

Estreito — 40 cm

O robot cortador de relva circula
alternadamente sobre o fio metalico
limitador ou de forma desfasada em

40 cm.

Largo — 40 - 80 cm

A distancia relativamente ao fio metalico
limitador é selecionada aleatoriamente no
interior deste corredor em todos os
caminhos de recolha.

o | No caso de uma unidade de
1 | acoplamento externa, bem como
de travessas e locais estreitos, é
necessario instalar circuitos de
procura para o desvio do caminho
de recolha. ( 12.12)

Mantenha uma distancia minima do
fio de 2 m no desvio do caminho de
recolha.
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2 ASM (manobras Anti-Stuck):

Com o ASM ligado, o robot cortador de
relva inicia uma rotina de desvio caso
esteja preso.

Ligado — A funcionalidade ASM pode ser
ativada para evitar que fique preso.
Desligado — Predefinicdo. A
funcionalidade ASM devera ser desligada

— quando existem superficies grandes e
planas (por exemplo, acessos
alcatroados) na superficie a cortar,

— quando o robot cortador de relva vira
durante o trabalho com frequéncia e de
forma inesperada em 90°,

— quando o robot cortador de relva
permanece imével durante o trabalho
mostrando a mensagem 1131 sem que
esteja preso.

3. Nova instalagao: \,
O assistente de instalagao é iniciado \
uma vez mais. O plano de corte

existente é eliminado. (= 9.)

4. Pontos iniciais:
O robot cortador de relva inicia 6
sempre 0s processos de corte pela
unidade de acoplamento (predefini¢cdo) ou
por um dos pontos iniciais.

Os pontos iniciais devem ser definidos

— quando as partes da superficie tiverem
de ser percorridas de forma orientada
por ndo terem sido suficientemente
processadas,

— quando as areas apenas estiverem
acessiveis através de uma travessa.
Nestas partes da superficie, deve ser
definido, pelo menos, um ponto inicial.

RMI 422 PC:

Pode ser atribuido um raio aos pontos
iniciais. Nos casos em que o processo de
corte é iniciado num determinado ponto
inicial, o robot cortador de relva corta

sempre em primeiro lugar a superficie
circular em torno do ponto inicial. O
processo de corte na restante superficie a
cortar apenas prosseguira apos a
conclusao do processamento desta parte
da superficie.

e Definir pontos iniciais (= 11.15)

5. Testar margem: X
Inicie o percurso na margem para \
verificar a colocagao correta do fio.

O passo "Verificar a instalagao" do
assistente de instalagdo é chamado.

(= 9.12)

e | Para verificar a correta colocagdo
1 | do fio relativamente & superficie de
bloqueio, posicione o robot
cortador de relva com a parte da
frente virada para a superficie de
bloqueio na superficie a cortar e
inicie o percurso na margem.

Durante o percurso na margem, é
definido o ponto de recolha do
robot cortador de relva. Se
necessario, é possivel alargar um
ponto de recolha ja guardado.

(= 14.5)

6. Cortar margem:

Defina a frequéncia do corte da
margem.

Nunca — a margem nunca é cortada.
Uma vez — predefinicdo, a margem é
cortada uma vez por semana.

Duas vezes — a margem é cortada duas
vezes por semana.

=l

7. Superficies circundantes: —"
Ative as superficies circundantes. LC]A
Inativo — predefinicdo

Ativo — definicdo se pretender cortar nas
superficies circundantes. Com os
comandos "Iniciar corte" e "Retardar inicio

139

X
(7]

Cs



de corte", é necessario selecionar a
superficie a cortar (superficie
principal/superficie circundante). (= 15.5)

11.15 Definir pontos iniciais
Para definir,

e programe 0s pontos iniciais
ou

e selecione e defina manualmente o
ponto inicial pretendido.

Programar os pontos iniciais:
Apo6s premir o botdo OK, o robot 5
cortador de relva inicia uma viagem
programada ao longo do fio metalico
limitador. Se ndo estiver acoplado, seguira
previamente para a unidade de
acoplamento. Todos os pontos iniciais
existentes serao eliminados.

e | RMI 422 PC:

1 | Durante a viagem programada, é
definido o ponto de recolha do
robot cortador de relva. Se
necessario, é possivel alargar um
ponto de recolha ja guardado.

(= 14.5)

E possivel determinar até 4 pontos iniciais
durante o percurso premindo o botdo OK
depois de abrir a tampa.

e | Evite premir o botdo OK antes de
1 | abrir a tampa para ndo interromper
a viagem programada.
Em regra, sé é necessaria uma
interrupgdo para alterar o curso do
fio ou eliminar obstaculos.

Interrupcao do processo de
programacao:

Manualmente — premindo o botdo STOP.
Automaticamente — através de obstaculos
na margem da superficie a cortar.
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e Se aviagem programada tiver sido
interrompida automaticamente, corrija
a posicao do fio metdlico limitador ou
remova os obstaculos.

e Antes de prosseguir a viagem
programada, verifique a posi¢do do
robot cortador de relva. O aparelho tem
de estar sobre o fio metalico limitador
ou no interior da superficie a cortar com
a parte dianteira na diregao do fio
metalico limitador.

Conclusao do processo de
programacao:

Manualmente — apés uma interrupgao.
Automaticamente — ap6s o acoplamento.
Os novos pontos iniciais sdo guardados
apo6s o acoplamento ou a interrupgao
premindo o botdo OK (depois de abrir a
tampa).

Frequéncia inicial:

A frequéncia inicial define com que
frequéncia um processo de corte devera
comecar num determinado ponto inicial. A
predefinicao é de 2 de 10 processos de
corte (2/10) em cada ponto inicial.

e Se necessario, altere a frequéncia
inicial apés a programacao.

e Se 0 processo de programacao tiver
sido concluido prematuramente, envie
o robot cortador de relva para a
unidade de acoplamento através do
comando. (= 11.5)

e RMI 422 PC:
Em torno de cada ponto inicial, é
possivel definirum Raiode3 ma30m
ap6és a programacdo. Os pontos iniciais
guardados, por predefinicdo, ndo tém
um raio atribuido.

Pontos iniciais com raio:

Se o processo de corte for iniciado
no respetivo ponto inicial, o robot
cortador de relva cortara em
primeiro lugar a parte da superficie
no interior do segmento circular em
torno do ponto inicial. A restante
superficie a cortar apenas sera
processada em seguida.

o

Definir manualmente os pontos
iniciais 1 a 4: 6
Determine a distancia entre os 5
pontos iniciais e a unidade de
acoplamento e defina a frequéncia 5

inicial. 6
A distancia corresponde ao trajeto

entre a unidade de acoplamento e o

ponto inicial em metros, medida no sentido
dos ponteiros do relégio.

A frequéncia inicial pode estar
compreendida entre 0 de 10 processos de
corte (0/10) e 10 de 10 processos de corte
(10/10).

RMI 422 PC:
Em torno do ponto inicial, é possivel definir
um raiode 3ma 30 m.

@ | A unidade de acoplamento N
1 | é definida como ponto ‘
inicial 0 e, por predefinicao,

0s processos de corte sdo ai
iniciados.

A frequéncia inicial corresponde ao
valor residual calculado de 10 de
10 saidas.

11.16 Segurancga

1. Blogueio do aparelho

2. Nivel

3. Protecdo GPS (RMI 422 PC)
4. Alterar codigo PIN
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. Sinal inicio
. Tons de aviso
. Tons de menu

. Protecdo antijogo

W 0 N o Uun

. Blog. botdes

10.Acpl. iMow + acoplm.

1. Bloqueio do aparelho:

Ao premir OK, o bloqueio do
aparelho é ativado e deixa de ser
possivel colocar o robot cortador de relva
em funcionamento.

E necessario bloquear o robot cortador de
relva antes de todos os trabalhos de
manutencdo e limpeza, antes do
transporte e antes da verificagdo. (= 5.2)

e Para eliminar o blogueio do aparelho,
prima a combinagdo de botdes
ilustrada.

2. Nivel:

E possivel definir 4 niveis de @
seguranca. Em func¢ao do nivel, sdo
ativados determinados bloqueios e
dispositivos de protecao.

— Nenhuma:
O robot cortador de relva esta
desprotegido.

— Reduzida:
A protecdo contra roubo esta ativa; o
acoplamento do robot cortador de relva
e da unidade de acoplamento, bem
como a reposicao das definicdes de
fabrica do aparelho, apenas séo
possiveis ap6s a introducao do cédigo
PIN.

— Média:
Tal como acontece com o nivel
"Reduzida", mas adicionalmente esta
ativo o bloqueio por tempo.
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— Elevada:
Tal como acontece com o nivel
"Média", apenas é possivel alterar
ajustes adicionais ap6s a introducao do
cédigo PIN.

e | A STIHL recomenda a defini¢ao de
1 | um dos niveis de seguranca
"Reduzida", "Média" ou "Elevada".

e Selecione o nivel pretendido e confirme
com OK. Se necessario, introduza o
codigo PIN de 4 algarismos.

Protecdo contra roubo:

Se o cortador de relva for levantado ou
inclinado pela pega durante mais de 10
segundos, sera apresentado um pedido
do PIN. Se o cédigo PIN nao for
introduzido no espago de 1 minuto,
comegara a soar um sinal de alarme e o
modo automatico sera adicionalmente
desligado.

Blog. acoplam.:

Pedido do cédigo PIN antes do
acoplamento do robot cortador de relva e
da unidade de acoplamento.

Blog. reposicao:

Pedido do coédigo PIN antes da reposicao
das definicdes de fabrica do aparelho.
Bloqueio tempo:

Pedido do cédigo PIN para a alteracao de
um ajuste, se nao tiver sido introduzido
qualquer cédigo PIN ha mais de 1 més.
Prot. ajustes:

Pedido do cédigo PIN quando sao
alterados ajustes.

3. Protecdao GPS (RMI 422 PC): @
Ative ou desative a monitorizagdo
da posigado. (= 5.9)

Recomendacao:

Ligue sempre a protecdo GPS.
Antes de ligar, introduza o Nimero
de telemovel do proprietario na
aplicacdo (= 10.) e configure um
dos niveis de seguranca
"Reduzida", "Média" ou "Elevada"
no robot cortador de relva.

o

4. Alterar cédigo PIN: @
O codigo PIN de 4 algarismos
podera ser alterado, se necessario.

o | O item de menu "Alterar cédigo
1 | PIN" apenas é apresentado nos
niveis de seguranca "Reduzida",
"Média" ou "Elevada".

e Introduza em primeiro lugar o cédigo
PIN antigo e confirme com OK.

e Defina o novo cédigo PIN de 4
algarismos e confirme com OK.

® | A STIHL recomenda que anote o
1 | codigo PIN alterado.

Se o cédigo PIN tiver sido
incorretamente introduzido 5 vezes,
sera necessario um Codigo
principal de 4 algarismos e o modo
automatico sera adicionalmente
desligado.

Para a criagao do codigo principal,
devera indicar ao distribuidor oficial
STIHL o nimero de série de 9
algarismos e a data de 4
algarismos que estao apresentados
na janela de selecao.

5. Sinal inicio:
Ligue ou desligue o sinal sonoro *’»
emitido antes de a lamina de corte

ser ligada.

6. Tons de aviso: <)))
Ligue ou desligue o sinal sonoro

emitido quando o robot cortador de

relva bate contra um obstaculo.
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7. Tons de menu:
Ligue ou desligue o sinal sonoro de 4)))
clique emitido quando um menu é

aberto ou uma selegdo é confirmada com
OK.

8. Protecdo antijogo:

Se o sensor de colisdo for acionado varias
vezes seguidas num curto espago de
tempo, o robot cortador de relva e alamina
de corte param.

Se o sensor de colisdo ndo for novamente
acionado, o robot cortador de relva
prosseguira com o funcionamento de corte
automatico ao fim de alguns segundos.

9. Blog. botées: 9
Se o bloqueio de botdes estiver

ligado, apenas sera possivel o’%
utilizar os botdes do visor se o °
botdo Voltar for mantido premido

e, em seguida, a cruz de comando para a
frente for premida.

O bloqueio de botdes ficara ativo 2
minutos apés premir o Gltimo botdo.

10. Acpl. iMow + acopim.:

Apos a primeira colocagdo em
funcionamento, o robot cortador de
relva funciona exclusivamente com a
unidade de acoplamento instalada.

E necessario acoplar o robot cortador de
relva e a unidade de acoplamento ap6s
uma substituicdo da unidade de
acoplamento ou de componentes
eletrénicos no robot cortador de relva, ou
para a colocagdo em funcionamento do
robot cortador de relva numa superficie a
cortar adicional com outra unidade de
acoplamento.

)

e Instale a unidade de acoplamento e
ligue o fio metalico limitador. (= 9.8),
(= 9.10)
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Levante ligeiramente o robot cortador de
relva pela pega de transporte (1) de modo
a aliviar as rodas de acionamento.
Empurre o aparelho até a unidade de
acoplamento apoiado nas rodas
dianteiras.

o Apobs premir o botdo OK, [EJ
introduza o cédigo PIN. Em
seguida, o robot cortador de relva
procurara o sinal de fio e guarda-lo-a
automaticamente. O processo demora
alguns minutos. (= 9.11)

@ | O cddigo PIN nao é necessario no
1 | nivel de seguranca "Nenhuma".

11.17 Assisténcia

1. Substituir lamina:
A montagem de uma nova lamina de corte
é confirmada com OK.

o | Caso a lamina esteja em utilizagao
1 | ha mais de 200 horas, sera
apresentada a mensagem "Subst.
lamina corte". (= 16.4)

2. Procurar quebra do fio:

Se o LED vermelho da unidade de
acoplamento piscar rapidamente, o fio
metalico limitador estara interrompido.
(= 13.1)

e Procurar quebra do fio (= 16.7)

3. Repor definicoes:

Ao premir OK, sao repostas as definicbes
de fabrica do robot cortador de relva e o
assistente de instalagcdo é novamente
iniciado. (= 9.6)

o Apbs premir o botdo OK, El
introduza o coédigo PIN.

@ | O cddigo PIN ndo é necessario no
1 | nivel de seguranca "Nenhuma".

12. Fio metalico limitador

Antes de colocar o fio
metalico limitador,
particularmente antes da
primeira instalacao, leia
todo o capitulo e planeie a
colocagéo do fio com precisao.

o

o~
=

Realize a primeira instalagdo com o
assistente de instalacdo. (= 9.)

Se necessitar de apoio, o
distribuidor oficial STIHL fara todo o
gosto em ajuda-lo a preparar a
superficie a cortar e a instalar o fio
metalico limitador.

Antes da fixagao definitiva do fio metalico
limitador, verifique a instalagdo. (= 9.) Por
norma, sdo necessarios ajustes na
colocacgao do fio em areas de travessas,
locais estreitos ou superficies de bloqueio.

Podem ocorrer desvios
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— nos casos em que as possibilidades
técnicas do robot cortador de relva
tenham sido atingidas, por exemplo,
em travessas muito longas ou na
colocacdo em areas com objetos
metalicos ou com metal sob o relvado
(por exemplo, cabos elétricos e
tubagens da agua),

— nos casos em que a estrutura da
superficie a cortar tenha sido
especificamente alterada para a
utilizagao do robot cortador de relva.

e | As distancias do fio indicadas neste
1 | manual de utilizacdo sdo
determinadas com base na
colocacao do fio metalico limitador
na superficie do relvado.

O fio metdlico limitador também
pode ser enterrado até 10 cm de
profundidade (por exemplo, com
uma maquina de colocagéo).

O enterro no solo influencia, por
regra, a rececao do sinal,
particularmente quando sao
colocadas placas ou calgadas
sobre o fio metalico limitador. Se
necessario, o robot cortador de
relva prossegue a sua marcha ao
longo do fio metalico limitador
desviando-se para fora, o que
implica uma necessidade de
espaco superior ao nivel das
travessas, locais estreitos e ao
percorrer a margem. Se
necessario, adapte a colocagdo do
fio.
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12.1 Planear a colocacao do fio
metalico limitador

@ | Observe os exemplos de

1 | instalacédo no final do manual de
utilizagado. (= 27.)

Instale as superficies de blogueio,
as travessas, as superficies
circundantes, os circuitos de
procura e as reservas de fio
durante a colocacao do fio metalico
limitador, de modo a evitar
correcdes posteriores.

e Determine o local da unidade de
acoplamento (= 9.1)

e Remova os obstaculos na superficie a
cortar ou estabelega superficies de
bloqueio. (= 12.9)

e Fio metadlico limitador:
O fio metalico limitador tem de ser
colocado num circuito continuo em
torno de toda a superficie a cortar.
Comprimento maximo:
500 m

e | Em superficies a cortar com menos
1 | de 100 m2 ou comprimentos de fio
inferiores a 175 m, é necessario
instalar o acessério AKM 100 em
conjunto com o fio metalico
limitador. (= 9.9)

e Travessas e superficies
circundantes:
Para cortar a relva com o modo
automatico, ligue todas as areas da
superficie a cortar com
travessas. (= 12.11)
Se o0 espago nao for suficiente para tal,
deveréo ser estabelecidas superficies
circundantes. (= 12.10)

e Ao colocar o fio metalico limitador,

respeite as distancias (= 12.5):

em superficies transitaveis contiguas
(desniveis de terreno inferiores a +/-

1 cm, por exemplo, passeios): 0 cm
no caso das travessas: 22 cm

no caso de obstaculos altos

(por exemplo, muros, arvores): 28 cm
de distancia minima em locais
estreitos: 44 cm

no caso de superficies de agua e
potenciais pontos propicios a tropecdes
(arestas, saliéncias): 100 cm

X
(7]
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Cantos:
Evitar a colocagdo em angulos agudos
(inferiores a 90°)

Circuitos de procura:

Se o desvio do caminho de recolha
(corredor) for utilizado, sera necessario
instalar circuitos de procura no caso de
travessas ou de uma unidade de
acoplamento externa. (= 12.12)

Reservas de fio:

Para que seja mais facil modificar
posteriormente a colocagdo do fio
metalico limitador, deverdo ser
instaladas varias reservas de

fio. (= 12.15)

T
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Nao deve haver sobreposicdo de
superficies a cortar. Deve existir uma
distancia minima de 2 1 m entre os fios

metalicos limitadores de duas superficies

a cortar.

Os restos de fio metalico limitador

e tém de ser removidos.

12.3 Colocar o fio metalico limitador

@ | Utilize apenas pregos de fixagao
1 | originais e um fio metalico limitador

°
1 | enrolados poderéo originar avarias

12.2 Criar um esboco da 2

superficie a cortar 1

Durante a instalagdo do robot

cortador de relva e da unidade de
acoplamento, é aconselhavel criar um
esboco da superficie a cortar. E
apresentada no inicio deste manual de
utilizagdo uma pagina para o efeito.
Este esbogo devera ser atualizado caso
se verifiquem alteragbes posteriores.

Contetido do esbhoco:

Contorno da superficie a cortar com
obstaculos relevantes, limites e
possiveis superficies de bloqueio nas
quais o robot cortador de relva nao
possa trabalhar. (= 27.)

Posicdo da unidade de
acoplamento (= 9.8)

Posicao do fio metalico limitador

O fio metalico limitador penetra no solo
ao fim de pouco tempo e ndo volta a ser
visto. Registe em particular a colocagéo
do fio a volta de obstaculos. (= 9.9)

Posicdo dos conetores com fio

Os conetores com fio utilizados
deixardo de ser vistos ao fim de pouco
tempo. A posicdo destes conetores
devera ser registada, de modo a
permitir a respetiva substituicao, se
necessario. (= 12.16)
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original. Os kits de instalagdo com
o devido material de instalagédo
estao disponiveis como acessérios
no distribuidor oficial STIHL.

(= 18.)

O sentido da colocagé&o (no sentido
dos ponteiros do rel6gio ou em
sentido contrario) pode ser
selecionado conforme a
necessidade.

Nunca extraia pregos de fixagdo
com o auxilio do fio metalico
limitador — utilize sempre uma
ferramenta adequada

(por exemplo, um alicate universal).

Estabeleca o curso do fio metdlico
limitador num esbogo. (= 12.2)

e Instale a unidade de acoplamento.

(= 9.8)

Coloque o fio metalico limitador a partir
da unidade de acoplamento em torno
da superficie a cortar e em torno de
obstaculos eventualmente existentes
(= 12.9) e fixe-o0 ao solo com pregos de
fixacdo. Verifique as distancias com o
auxilio da régua iMow. (= 12.5)

Siga as instrug¢des do capitulo
"Primeira instalagao". (= 9.9)

e Ligue o fio metalico limitador. (= 12.4)

o | Nota:
1 | Nao estire demasiado o fio metalico

limitador para evitar que este
quebre. Quando o colocar com
uma maquina de colocagao de fio,
deve ainda ter em conta que o fio
metalico limitador deve correr
livremente na bonina.

O fio metalico limitador (1) é colocado
acima do solo e, em irregularidades,
fixado com pregos de fixagao adicionais
(2). Desta forma, evita-se que o fio seja
cortado pela lamina de corte.

12.4 Ligar o fio metalico limitador

e Remova a ficha de rede e, -
em seguida, remova a ‘ B
cobertura da unidade de

acoplamento.

e Coloque o fio metalico limitador nas
guias de cabo da placa de base, passe-
o pela base, descarne as extremidades
e ligue a unidade de acoplamento.
Siga as instru¢des do capitulo
"Primeira instalacao". (= 9.10)

e Monte a cobertura da
unidade de acoplamento e,
em seguida, encaixe a ficha
de rede.

&0

e Verifique o sinal de fio. (= 9.11)

e Verifique o acoplamento. (= 15.6)
Se necessario, corrija a posicao do fio
metalico limitador na area da unidade
de acoplamento.
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12.5 Distancias do fio — utilizar a
régua iMow

O fio metalico limitador (1) pode ser
colocado sem distancia ao longo de
obstaculos transitaveis, tais como terragos
e caminhos transitaveis. O robot cortador
de relva prossegue com uma roda traseira
fora da superficie a cortar.

Desnivel maximo do terreno relvado: +/-
1cm

@ | No caso da manutencao da beira
1 | do relvado, certifique-se de que o
fio metalico limitador ndo é
danificado. Se necessario, instale o
fio metalico limitador com alguma
distancia (2-3 cm) relativamente a
beira do relvado.

As distancias na régua iMow sao
definidas de modo que o robot
cortador de relva possa percorrer a
margem com um desvio da via de
6 cm sem perturbagdes (sem
colisbes com obstaculos). Se
necessario (demasiada relva por
cortar na margem), diminua o
desvio da via. (= 11.11)

—rs
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Medir as distancias do fio com a
régua iMow:

A régua iMow devera ser utilizada para as
medi¢des da distancia, de modo que o fio
metalico limitador seja colocado a uma
distancia correta relativamente a margem
da superficie a cortar e aos obstaculos.

STIHL RMI422

iMow Ruler

Obstaculo alto:
Distancia entre um obstaculo
alto e o fio metalico limitador.

e

O robot cortador de relva tem de circular
totalmente dentro da superficie a cortar e
ndo pode tocar no objeto.

Gracas a distancia de 28 cm, o robot
cortador de relva contorna um obstaculo
alto no canto ao longo do fio metalico
limitador sem colidir com o obstaculo.

Colocacao do fio em torno do
obstaculo alto:

28 cm

Durante a colocacdo em torno de
obstaculos altos (1), tais como cantos de
paredes ou canteiros altos, é necessario
manter uma distancia exata do fio nos
cantos, de modo que o robot cortador de
relva nao raspe no obstaculo. Coloque o
fio metalico limitador (2) com o auxilio da
régua iMow (3) conforme ilustrado.
Distancia do fio: 28 cm

28 cm

Durante a colocagao do fio metalico
limitador (1) num canto interior de um
obstaculo alto, mega a distancia do fio
com a régua iMow (2).

Distancia do fio: 28 cm
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Medir a altura de obstaculos:

O robot cortador de relva pode percorrer
superficies contiguas, como, por exemplo,
caminhos, se o desnivel do terreno a
vencer for inferior a +/- 1 cm.

Se a diferencga de altura do obstaculo
transitavel (1) for inferior a +/- 1 cm:
coloque o fio metalico limitador (2) sem
distancia relativamente ao obstaculo.

12.6 Cantos pontiagudos

28 cm

Em cantos pontiagudos do relvado

(< 90°), o fio metalico limitador é colocado
conforme ilustrado. Ambos os angulos
devem ficar a uma distancia de, pelo
menos, 28 cm, para que o robot cortador
de relva consiga percorrer a margem.
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12.7 Locais estreitos

@ | Se ainstalagcdo contiver locais
1 | estreitos, desligue o desvio do
caminho de recolha (corredor)
(= 11.14) ou instale fios de
procura. (= 12.12)

O robot cortador de relva percorre
automaticamente todos os locais estreitos
desde que a distancia minima do fio seja
respeitada. As areas mais estreitas da
superficie a cortar deverao ser delimitadas
através da correspondente colocagdo do
fio metdlico limitador.

Se duas superficies a cortar estiverem
ligadas entre si por uma area estreita
transitavel, podera ser instalada uma
travessa. (= 12.11)

100 cm

44 cm

A distancia do fio minima é de 44 cm.

Isto origina a seguinte necessidade de
espaco em locais estreitos:

— entre obstaculos altos com mais de +/-
1 cm de altura, tais como muros
100 cm,

— entre superficies transitaveis contiguas
com um desnivel inferior a +/- 1 cm,
como, por exemplo, passeios 44 cm.

12.8 Instalar trajetos de ligacao

O robot cortador de relva ignorara o sinal

de fio de delimitacdo se os fios forem

colocados paralelamente préximos um do

outro. E necessario instalar trajetos de

ligacao

— se pretender instalar superficies
circundantes. (= 12.10)

— se forem necessérias superficies de
bloqueio. (= 12.9)

@ | A STIHL recomenda a colocacdo
1 | de trajetos de ligagdo em conjunto
com as respetivas superficies de
bloqueio ou superficies
circundantes em virtude da
colocacao dos fios.

No caso de uma instalagao
posterior, o lago dos fios devera ser
separado. E necessario ligar em
seguida os trajetos de ligagdo
através dos conetores com fio
fornecidos. (= 12.16)
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Nos trajetos de ligagao, se o fio metalico
limitador (1) for colocado em paralelo, os
fios ndo poderao cruzar-se e terdo de ficar
préoximos um do outro. Fixe os trajetos de
ligacdo ao solo com uma quantidade
suficiente de pregos de fixagao (2).

12.9 Superficies de bloqueio

As superficies de bloqueio deverao ser
instaladas

— em torno de obstaculos que o robot
cortador de relva ndo possa tocar,

— em torno de obstaculos que ndo sejam
suficientemente estaveis,

— em torno de obstaculos que sejam
demasiado pequenos.
Altura minima: 8 cm

A STIHL recomenda

e A remocédo de obstaculos ou a sua
delimitagcdo com superficies de
bloqueio.
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e Verifique as superficies de bloqueio
apos a primeira instalagéo ou depois de
efetuar alteragées na instalacéo do fio
metalico utilizando o comando "Testar
margem". (= 11.14)

Distancia para a colocagao do fio metalico
limitador em torno de uma superficie de
bloqueio: 28 cm

O robot cortador de relva contorna o
obstaculo (2) ao longo do fio metalico
limitador (1) sem colidir.

Para garantir uma operagao estavel, as
superficies de bloqueio devem ser
essencialmente circulares e ndo devem
apresentar formas ovais, angulos ou
reentrancias.

As superficies de bloqueio tém de ter um
diametro minimo de 56 cm.

A distancia relativamente a margem (X)
deve ser superior a 44 cm.

e | Recomendacao:

1 | As superficies de bloqueio devem
ter um diametro maximo de
2a3m.

No sentido de nao perturbar o
acoplamento, ndo é permitido instalar
qualquer superficie de bloqueio num raio
de, pelo menos, 2 m em torno da unidade
de acoplamento (1).
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Guie o fio metalico limitador (1) da borda
até ao obstaculo, coloque-o a distancia
correta (utilizando a régua iMow) em torno
do obstaculo (2) e fixe-o ao solo com um
numero suficiente de pregos de

fixagao (3). Em seguida, coloque
novamente o fio metalico limitador na
borda.

Num trajeto de ligagdo, o fio metdlico
limitador devera ser colocado entre o
obstaculo e a borda em paralelo, lado a
lado. E importante manter o sentido da
colocagdo em torno da superficie de
bloqueio (= 12.8)

12.10 Superficies circundantes

As superficies circundantes sdo areas da
superficie a cortar que ndo podem ser
processadas pelo robot cortador de relva
de forma totalmente automatica, pois o
acesso nao é permitido. Desta forma, é
possivel contornar varias superficies a
cortar separadas com um Unico fio
metalico limitador. E necessario levar
manualmente o robot cortador de relva de
uma superficie a cortar para a outra. O
processo de corte é acionado através do
comando "Iniciar corte" (= 11.5) ou
"Retardar inicio de corte" (= 11.5).
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A unidade de acoplamento (1) é instalada
na superficie a cortar (A}, a qual é
processada de forma totalmente
automatica segundo o plano de corte.

As superficies circundantes [B) e (C] estao
ligadas por trajetos de ligacao (2) a
superficie a cortar (A]. E necessario
colocar o fio metalico limitador na mesma
diregao em todas as superficies — nao
cruze o fio metalico limitador nos trajetos
de ligagao.

e Ative as superficies circundantes no
menu "Ajustes — Instalagdo". (= 11.14)

12.11 Travessas

Se pretender cortar a relva de varias
superficies a cortar (por exemplo,
superficies a cortar a frente e atras da
casa), é possivel instalar uma travessa
para as ligar. Como tal, podera trabalhar
automaticamente todas as superficies a
cortar.

Nas travessas, a relva sé é cortada
com a passagem do fio metdlico
limitador. Se necessario, ative o
corte automatico da margem ou
corte manualmente a area da
travessa com regularidade.

(= 11.5), (= 11.14)

o

Se a instalagao contiver travessas,
desligue o desvio do caminho de
recolha (corredor) (= 11.14) ou
instale fios de procura. (= 12.12)

As distancias do fio indicadas e o
modelo das travessas sdo
determinados com base na
colocacdo do fio metalico limitador
na superficie do relvado. Se o fio
metalico limitador estiver colocado
a grande profundidade, por
exemplo, por baixo de pavimento,
as medidas serado diferentes.
Verifique o funcionamento e, se
necessario, ajuste a colocagao do
fio.

Pré-requisitos:

— Largura minima entre obstaculos fixos
na area da travessa 88 cm, entre
objetos transitaveis 22 cm.

@ | No caso de travessas mais

1 | compridas, devera ser tomada em
consideragdo uma necessidade de
espaco ligeiramente superior,
dependendo das propriedades do
solo. Sempre que possivel, as
travessas mais compridas deverao
ser instaladas numa posicao
central entre obstaculos.

— A travessa é livremente transitavel.

— Na area da segunda superficie a cortar,
é definido, pelo menos, 1 ponto inicial.
(= 11.15)
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A unidade de acoplamento (1) é instalada
na superficie a cortar (A]. A superficie a
cortar (B) esta ligada por uma travessa (2)
a superficie a cortar (A]. O fio metalico
limitador (3) pode ser continuamente
percorrido pelo robot cortador de relva.
Para processar a superficie a cortar B,
deveréo ser definidos pontos iniciais (4).
(= 11.15)

Os diferentes processos de corte
comecam em seguida nos pontos iniciais
(frequéncia inicial), dependendo da
definicdo.
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Instalar o inicio e o fim da travessa:

1 6 cm
' ] |‘HL
22 cm
22 cm

O fio metalico limitador (1) devera ser
colocado em forma de funil no inicio e no
fim de uma travessa, conforme ilustrado.
Deste modo, evita-se que o robot cortador
de relva siga involuntariamente para a
travessa durante o processo de corte.

® | As dimensdes dependem do tipo
1 | de terreno e de ambiente. Nas
travessas com inicio ou fim em
forma de funil, verifique sempre se
o robot cortador de relva também
as consegue percorrer.

Coloque o fio metalico limitador, em
linha reta, a direita e a esquerda da
entrada da travessa durante
aproximadamente um comprimento
do aparelho.

Utilize o modelo de travessas (2) fornecido
para a instalacdo da entrada e saida em
forma de funil.

Instalar a travessa:

88 cm

22 cm‘

‘22 cml
[ ]

L™ |

Distancia do fio nas travessas: 22 cm

Isto origina a seguinte necessidade de
espago:

— entre obstaculos altos (com mais de
1 cm de altura — por exemplo, muros):
88 cm,
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— entre passeios ou obstaculos
transitaveis (com menos de 1 cm de
altura — por exemplo, caminhos):

22 cm.

B 22cm ]
|
1 o

Nas travessas, o fio metalico limitador (1)
é colocado de forma paralela e é fixado ao
solo com uma quantidade suficiente de
pregos de fixagdo (2). Devera ser
montada uma entrada e uma saida em
forma de funil no inicio e no fim da
travessa.

12.12 Circuitos de procura para o
desvio do caminho de recolha

Se for ativado o desvio do caminho de
recolha, devem ser utilizados fios de
procura

— se tiver sido instalada uma unidade de
acoplamento externa

ou
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— se houver travessas ou locais estreitos
na superficie a cortar.

Modo de funcionamento:

Quando o robot cortador de relva segue o
fio metalico limitador desviando-se para
dentro, atravessa um dos fios de procura
durante o caminho de recolha. Em
seguida, o robot desloca-se para o fio
metalico limitador e prossegue até a
unidade de acoplamento.

Fios de procura numa unidade de
acoplamento externa:

A esquerda e a direita ao lado do acesso a
unidade de acoplamento externa, devem
ser instalados dois fios de procura (1) num
angulo de 90° relativamente ao fio
metalico limitador.

Distancia minima relativamente ao
acesso: 2 m

Fios de procura em travessas:

S S

A esquerda e a direita ao lado do acesso &
travessa, devem ser instalados dois fios
de procura (1) num angulo de 90° em
relagao ao fio metalico limitador. Isto deve
ser sempre efetuado na parte da
superficie a cortar que apenas esta
acessivel através de uma travessa.
Distancia minima relativamente ao acesso
atravessa: 2 m

Se estiverem instaladas varias
travessas seguidas, entdao devem
ser colocados fios de procura em
cada superficie a cortar afetada.

o

Instalacao de um fio de procura:

we <
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Os fios de procura ndo podem ser
instalados nas areas circundantes de
cantos.

Distancia minima relativamente a cantos:
2m

‘ﬁ - O O =i
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Instalar o fio de procura no relvado,
conforme ilustrado. O fio metalico
limitador (1) tem de ser fixado na
margem (A] com dois pregos de fixagdo ao
solo e sem se cruzar.

Comprimento minimo: 100 cm

Largura: 1 cm

e Fixe o fio de procura ao solo com uma
quantidade suficiente de pregos de
fixagao.

__—

Coloque o fio metalico limitador a uma
distancia de 28 cm do obstaculo. De modo
a permitir que a relva da beira do relvado
seja cortada na totalidade, as pedras de
canto tém de ter uma largura minima de
26 cm. Se forem colocadas pedras de
canto mais largas, a beira do relvado sera
processada de forma ainda mais precisa.

12.13 Corte exato da relva nos cantos

@ | Com um desvio da via de 6 cm,
1 | surge uma tira com relva ndo
cortada com uma largura maxima
de 26 cm ao longo de obstaculos
altos. Se necessario, é possivel
colocar pedras de canto em torno
de obstaculos altos.

Largura minima das pedras de canto:
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12.14 Terrenos inclinados na superficie
a cortar

o | Nota:

1 | Para uma instalacdo duradoura,
recomendamos a colocagéo do fio
metalico limitador até uma
inclinacdo maxima de +/- 10°
(17%). O fio pode ser colocado até
uma inclinagdo de +/- 15° (27%).
Contudo, isso pode aumentar
significativamente o esforco e a
adaptagao necessarios durante a
colocac&o do fio. E igualmente
fundamental indicar subidas e
declives nos esbogos do jardim.

De modo a permitir que o robot cortador
de relva corte a relva de uma area
inclinada da superficie a cortar (declive até
15°) de forma automatica e sem
perturbacdes, é necessario instalar o fio

metalico limitador no terreno com uma
distancia minima relativamente a
extremidade do terreno.

Em superficies de agua e pontos propicios
a tropegdes, como cantos e ressaltos, é
necessario manter uma distancia minima
de 100 cm.

Area inclinada com um declive de
5° - 15°;

Caso exista uma area inclinada na
superficie a cortar com um declive de
5°-15°, o fio metalico limitador podera ser
colocado por baixo da extremidade do
terreno na area inclinada, conforme
ilustrado. A distancia minima (0,5 m) entre
a extremidade do terreno e o fio metalico
limitador tem de ser tomada em
consideragao para o correto
funcionamento do robot cortador de relva.
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Area inclinada com um declive > 15°:

Caso exista uma area inclinada na

superficie a cortar com um declive > 15°,
sera aconselhavel colocar o fio metalico
limitador (1) na superficie plana por cima
da extremidade do terreno, conforme
ilustrado. A relva na extremidade do
terreno e na area inclinada nao é cortada.

12.15 Instalar reservas de fio

As reservas de fio instaladas em intervalos
regulares facilitam as corre¢cbes
necessarias, como, por exemplo, para
modificar a posi¢do da unidade de
acoplamento ou o curso do fio metalico
limitador.

As reservas de fio deverao ser instaladas
em particular nas proximidades de
passagens dificeis.

152

v

)

7

Coloque o fio metalico limitador (1) ao
longo de um comprimento de
aproximadamente 1 m entre 2 pregos de
fixacdo, conforme ilustrado. Fixe areserva
de fio no solo ao centro com um prego de
fixagdo adicional.

12.16 Utilizar conetores com fio

Para prolongar o fio metalico limitador ou
para ligar extremidades soltas do fio,
apenas podem ser utilizados os conetores
com fio enchidos com gel disponiveis
como acessoério. Estes conetores com fio
impedem o desgaste prematuro

(por exemplo, corrosdo nas extremidades
do fio) e garantem uma ligagao ideal.

Registe a posi¢ao dos conetores com fio
no esbogo da superficie a cortar. (= 12.2)

Encaixe as extremidades soltas e ndo
descarnadas do fio (1) nos conetores com
fio (2) até ao encosto. Comprima os
conetores com fio com um alicate
adequado, garantindo o engate correto.

S
S

Para o alivio de tracao, fixe o fio metdlico
limitador no solo com dois pregos de
fixagcdo conforme ilustrado.
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12.17 Distancias estreitas da margem

Em trajetos retos, mas ndo em cantos, é
possivel reduzir a distancia do fio
relativamente a um obstaculo alto em

22 cm. Deste modo, obtém-se uma maior
superficie cortada.

Durante o percurso na margem (= 9.12),
(= 11.14), certifique-se de que é mantida
distancia suficiente (no minimo, 5 cm)
entre o robot cortador de relva e os
obstaculos. Se necessario, aumente a
distancia do fio relativamente aos
obstaculos.

e | E imprescindivel indicar as
1 | distancias estreitas da margem no
esboco do jardim. (= 12.2)

Distancias estreitas da margem no
canto interior:
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Coloque o fio metalico limitador (1) no
canto interior conforme ilustrado,
utilizando uma régua iMow (2).
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Distancias estreitas da margem no
canto exterior:

22 cm
QGQP

@é& e i@qg@%% i
e %ﬁoﬁé%’&oﬁ«% zﬁ‘% e ‘%

waoﬂ SO0l

e

%’3
?(90(

I

f‘f
O

oogoo

%

Ry
BN
£

=
e
Rt
DpRISHS

D
S
D
: [SASL
Loy
o%‘%égpooi T

22cm o L
Bl
E£000
BEA0T
i

Coloque o fio metalico limitador (1) no
canto exterior conforme ilustrado,
utilizando uma régua iMow (2).

13. Unidade de acoplamento

13.1 Elementos de comando da
unidade de acoplamento

Um LED vermelho circular (1) fornece

informagdes sobre o estado da unidade de

acoplamento e do sinal de fio.

Botao de fungodes (2):

— Ligar e desligar a unidade de
acoplamento

Ativar o regresso
— Ativar a procura de quebra

O LED nao acende:

Unidade de acoplamento e sinal de fio
desligados.

O LED acende-se de forma continua:

Unidade de acoplamento e sinal de fio
ligados.

O robot cortador de relva ndo esta
acoplado.

O LED pisca lentamente (2 segundos
ligado — brevemente desligado):

— O robot cortador de relva esta
acoplado. Se necessario, a bateria sera
carregada.

— Unidade de acoplamento e sinal de fio
ligados.

O LED pisca rapidamente:

— Fio metalico limitador interrompido —
Quebra de fio ou fio ndo corretamente
ligado a unidade de
acoplamento.(= 16.7)

LED acende-se 3 segundos, seguindo-
se 1 segundo de pausa:

— Regresso ativado.

O LED faz 3 sinais de luz breves, 3
sinais de luz longos, 3 sinais de luz
breves, seguidos de cerca de 5
segundos de pausa (sinal de SOS):

— Erro na unidade de acoplamento.
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Ligar e desligar a unidade de |
acoplamento: O
No modo automatico, a unidade é

ligada e desligada de forma automatica.

Se o robot cortador de relva nao estiver
acoplado, a unidade de acoplamento é
ativada premindo brevemente o botéao.
O sinal de fio permanece ativo durante
48 horas, desde que o robot cortador de
relva nao tenha sido acoplado
anteriormente.

Se premir o botdo por mais de 2
segundos, a unidade de acoplamento é
desligada.

Ativar o regresso: Q
Durante o processo de corte, prima

brevemente o botao 2 vezes no

espaco de 2 segundos.

O robot cortador de relva conclui o
processo de corte em curso, procura o fio
metalico limitador e regressa a unidade de
acoplamento, de modo a carregar a
bateria. No tempo de atividade em curso,
nao ocorre mais nenhum processo de
corte.

e | O regresso mantém-se ativo até ao
1 | robot cortador de relva estar
acoplado. O regresso pode ser
concluido premindo novamente 2
vezes o botdo na unidade de
acoplamento.
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14. Indicacoes sobre cortar a

relva

14.1 Generalidades

O robot cortador de relva é concebido para
0 processamento automatico de relvados.
Neste caso, a relva é mantida curta
através de um corte continuo. O resultado
é um relvado mais bonito e denso.

Os relvados que nao tenham sido
previamente cortados com um cortador de
relva convencional apenas serdo
corretamente processados ap06s varios
processos de corte. Uma imagem de corte
perfeita apenas tem origem ao fim de
alguns processos de corte, especialmente
no caso de relva ligeiramente mais alta.

No caso de tempo quente e seco, a relva
ndo devera ser mantida demasiado curta,
pois ficara queimada pelo sol, ganhando,
assim, um aspeto feio.

Com uma lamina afiada, a imagem de
corte é mais bonita do que com uma
lamina embotada, devendo, como tal, ser
substituida com regularidade.

14.2 Mulching

O robot cortador de relva é um cortador de
mulching.

Durante o mulching, as vergbnteas
continuam a ser trituradas apés o corte no
carter do mecanismo de corte. Em
seguida, sdo sopradas de volta para a
relva, onde ficam e apodrecem.

O material a cortar finamente triturado
devolve a relva nutrientes organicos e,
dessa forma, funciona como adubo
natural. A necessidade de adubo é
significativamente reduzida.

14.3 Tempos de atividade

Durante os tempos de atividade, o robot
cortador de relva tem autorizagdo para
sair da unidade de acoplamento a
qualquer momento e cortar a relva. Como
tal, durante esses periodos, ha lugar a
processos de corte, processos de
carga e fases de repouso. O robot
cortador de relva distribui
automaticamente os processos de corte e
de carga necessarios pelo intervalo de
tempo disponivel.

Durante a instalagao, sdo
automaticamente distribuidos tempos de
atividade por toda a semana. Sao
tomadas em consideragdo reservas de
tempo, garantindo dessa forma os
melhores cuidados com o relvado, mesmo
quando ndo é possivel realizar processos
de corte isolados (por exemplo, devido a
chuva).
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afastados da zona de risco durante
os tempos de atividade. Os tempos
de atividade deverao ser
adaptados em conformidade.
Respeite igualmente a legislagao
municipal vigente relativa a robots
cortadores de relva e as indicages
do capitulo "Para sua

seguranga" (= 6.) e altere os
tempos de atividade no menu
"Plano corte". (= 11.7)

Devera informar-se em particular
junto das autoridades competentes
sobre as horas diurnas e noturnas
em que o aparelho podera ser
utilizado.

2 Terceiros tém de se manter

14.4 Duracgao de corte

A duracao de corte indica durante quantas
horas por semana a relva devera ser
cortada. A duracao de corte pode ser
aumentada ou diminuida. (= 11.8)

A duracgédo de corte corresponde ao
periodo durante o qual o robot cortador de
relva corta a relva. Os periodos de carga
da bateria nao sao contabilizados para a
duragao de corte.

Na primeira instalagao, o robot cortador de
relva calcula automaticamente a duragao
de corte com base na dimensao indicada
da superficie a cortar. Em relvados
normais, este valor de referéncia é
determinado com base em condi¢des de
tempo seco.

Desempenho de superficie:
Para 100 m2, o robot cortador de relva
precisa em média de:

RMI 422: 120 minutos
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RMI 422 P,

RMI 422 PC: 100 minutos

14.5 Ponto recolha (RMI 422 PC)

O robot cortador de relva reconhece a sua
localizagcao com a ajuda do recetor GPS
incorporado. O robot cortador de relva
guarda as coordenadas do ponto mais a
norte, sul, este e oeste durante o percurso
na margem para verificagcdo da colocacao
do fio (= 9.12) e a programagao dos
pontos iniciais (= 11.15).

Esta superficie é definida como o ponto de
recolha e é aqui que o robot cortador de
relva deve ser utilizado. As coordenadas
sao atualizadas em cada repeticdo de um
percurso na margem.

Com a protecao GPS ativada, o
proprietario do aparelho é informado
quando o aparelho é colocado em
funcionamento fora do ponto de recolha.
Além disso, é também pedido o cédigo
PIN no visor do robot cortador de relva.

15. Colocar o aparelho em

funcionamento

15.1 Preparativos

o | Esta disponivel um assistente de
1 | instalacio para a primeira
instalagdo. (= 9.)

o | O robot cortador de relva deve ser
1 | carregado e utilizado a uma
temperatura ambiente entre +5°C e
+40°C.

e Instale a unidade de acoplamento
(= 9.8)

e Coloque o fio metalico limitador (= 9.9)
e ligue-o (= 9.10)

e Remova objetos estranhos
(por exemplo, brinquedos,
ferramentas) da superficie a cortar

e Carregue a bateria (= 15.7)
e Acerte adata e ahora (= 11.11)

e Verifique e, se necessario, adapte o
plano de corte, garantindo em particular
o afastamento de terceiros da zona de
risco durante os tempos de atividade.
(= 11.6)

@ | Antes da utilizagao do robot

1 | cortador de relva, corte a relva
muito alta de forma curta com um
cortador de relva convencional
(por exemplo, apés um intervalo
mais longo).

15.2 Tampa

O robot cortador de relva esta equipado
com uma tampa, a qual protege o visor
das condigdes atmosféricas e de uma
utilizagdo inadvertida. Se a tampa for
aberta durante uma utilizagdo do robot
cortador de relva, o processo sera
interrompido e a lamina de corte e o robot
cortador de relva pararao.

Abrir a tampa:

@ | Por motivos de seguranga, é
1 | necessario premir o botdo Stop
durante o funcionamento do robot
cortador de relva antes de abrir a
tampa.
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Pegue na tampa (1) pelo ponto de
fixagcdo (A) e solte-a para cima com um
ligeiro puxdo. Abra a tampa até ao
encosto.

o | Atampa aberta pode ser removida
1 | do aparelho para cima. Esta
construcao destina-se a garantir a
seguranca: desta forma, garante-se
que o aparelho ndo é elevado e
transportado pela tampa.

Fechar a tampa:

Oriente cuidadosamente a tampa para
baixo e deixe-a engatar.

@ | O robot cortador de relva apenas
1 | pode ser colocado em
funcionamento com a tampa
engatada por completo.

15.3 Adaptar a programacao

A programacéo atual pode ser consultada
no Plano de corte ou no modelo

RMI 422 PC na aplicagao iMow. (= 11.6)
O plano de corte é calculado durante a
instalagdo ou durante a criagdo de um
novo plano de corte, com base na
dimensao da superficie a cortar.
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Os tempos de atividade e a duragao de
corte podem ser alterados
individualmente. Os processos de corte
necessarios serao automaticamente
distribuidos pelos tempos de atividade
possiveis. Se necessario, decorrerdo
igualmente varios processos de corte e de
carga durante um tempo de atividade.
Caso pretenda, a margem da superficie a
cortar sera automaticamente cortada em
intervalos regulares. (= 11.14)

Sao possiveis, no maximo, trés diferentes
tempos de atividade por dia. (=> 11.7)

Se pretender que o robot cortador de relva
percorra determinadas areas da superficie
a cortar de forma assistida, deverao ser
definidos pontos iniciais especificos.

(= 11.15)

o | Em determinadas circunstancias
1 | (por exemplo, condicdes
atmosféricas favoraveis ou
intervalo de tempo generoso), nao
sdo utilizados todos os tempos de
atividade para obter os melhores
cuidados com o relvado.

Alteragao dos tempos de atividade:
(= 11.7)

— Tempos de atividade suplementares
para processos de corte adicionais

— Adaptagao do intervalo de tempo, de
modo a evitar, por exemplo, cortar a
relva de manh& ou durante a noite.

— Suprimir tempos de atividade
individuais, pois a superficie a cortar foi
utilizada, por exemplo, para uma festa.

Aumentar a duragao de corte: (= 11.8)

— Existem areas que nao sao
suficientemente cortadas, por exemplo,
porque a superficie a cortar é muito
sinuosa.

— Crescimento intensivo da relva no
periodo de crescimento

— Relva particularmente densa
Reduzir a duracao de corte: (= 11.8)

— Crescimento reduzido da relva devido a
calor, frio ou seca

Criar um novo plano de corte: (= 11.6)

— A dimenséo da superficie a cortar foi
alterada.

Nova instalacdo: (= 11.14)
— Novo local da unidade de acoplamento.

— Primeira colocagdo em funcionamento
numa nova superficie a cortar

15.4 Cortar a relva no modo automatico

e Ligar o modo automatico:
Com o modo automatico Aj
ligado, é apresentado no visor L
o simbolo do modo

automatico, para além do simbolo da
bateria. (= 11.5)

o Iniciar processos de corte:
Os processos de corte sdo
automaticamente distribuidos pelos
tempos de atividade disponiveis.
(= 11.7)
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e Terminar processos de corte:
Quando a bateria fica descarregada, o
robot cortador de relva segue
automaticamente para a unidade de
acoplamento. (= 15.6)
E possivel terminar manualmente o
processo de corte em curso em
qualquer altura com o botdo STOP.
(= 5.1)
O processo de corte em curso também
é concluido de imediato com a ativagao
do Regresso na unidade de
acoplamento. (= 13.1)
RMI 422 PC:
O processo de corte pode ainda ser
terminado com a aplicagdo — o robot
cortador de relva é enviado para a
unidade de acoplamento. (= 10.)

@ | As superficies a cortar as quais o
1 | robot cortador de relva aceda
através de uma travessa s6 sdo
cortadas quando sao definidos
pontos iniciais nessa superficie.

15.5 Cortar a relva independentemente
dos tempos de atividade

e Ative o robot cortador de relva acoplado
premindo um botdo. Deste modo, a
unidade de acoplamento é igualmente
ligada.

Superficie a cortar com unidade de
acoplamento:

e Para cortar uma area da superficie a
cortar apenas acessivel através de
uma travessa, carregue o robot
cortador de relva até esse local.

e Cortar a relva de imediato:
Chame o comando Iniciar corte
(= 11.5).
O processo de corte tem inicio de
imediato e dura até a hora escolhida.
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e Retardar o corte da relva:
Chame o comando Retardar inicio de
corte. (= 11.5)
O processo de corte comeca a hora de
inicio escolhida e dura até ao momento
final escolhido.

e RMI 422 PC:
Inicie o corte com a aplicagdo. (= 10.)
O processo de corte comeca a hora de
inicio escolhida e dura até ao momento
final escolhido.

e Terminar o corte manualmente:
E possivel terminar o processo de corte
em curso em qualquer altura com o
botao STOP. (= 5.1)
O processo de corte em curso é
igualmente concluido de imediato com
a ativacdo do Regresso na unidade de
acoplamento. (= 13.1)
RMI 422 PC:
O processo de corte pode ainda ser
terminado com a aplicagdo — o robot
cortador de relva é enviado para a
unidade de acoplamento. (= 10.)

® | Se necessario, o robot cortador de
1 | relva carrega a bateria entretanto e,
em seguida, continua o processo
de corte até ao momento final
escolhido.

Superficies circundantes:

e Ative sempre o robot cortador de relva
na unidade de acoplamento. Deste
modo, a unidade de acoplamento é
igualmente ativada.

e Conduza o robot cortador de relva até a
superficie circundante.

e Ative a superficie circundante.
(= 11.14)

e Cortar a relva de imediato:
Chame o comando Iniciar corte
(= 11.5).
O processo de corte tem inicio de
imediato e dura até a hora escolhida.

e Retardar o corte da relva:
Chame o comando Retardar inicio de 3
corte. (= 11.5) n
O processo de corte comeca a hora de
inicio escolhida e dura até ao momento

final escolhido. %

e Terminar o corte:
Se o momento final escolhido for )
o

atingido, o robot cortador de relva
dirige-se ao fio metalico limitador e
imobiliza-se. Leve o aparelho para
carregar a bateria na unidade de
acoplamento e confirme a mensagem
apresentada. (= 24.)

E possivel terminar manualmente o
processo de corte em curso em
qualquer altura com o botao STOP.
(= 5.1)

@ | Se a bateria ficar descarregada

1 | antes do momento final escolhido,
0 processo de corte é encurtado
em conformidade.

15.6 Acoplar o robot cortador de relva
Acoplar no modo automatico:

O robot cortador de relva segue
automaticamente para a unidade de
acoplamento quando o tempo de atividade
chega ao fim ou a bateria fica
descarregada.

Forcar o acoplamento:

e Se necessario, ligue a unidade |
de acoplamento (= 13.1) O
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e Ative o comando Ir p/ estacao de
carga. (= 11.5)
Durante um processo de corte,
também é possivel ativar o Q
Regresso na unidade de
acoplamento.

e RMI 422 PC:
Na aplicacdo, envie o robot cortador de
relva para a unidade de acoplamento.
(= 10.)

e | No tempo de atividade em curso,
1 | ndo ocorre qualquer outro processo
de corte apés o acoplamento.

Acoplamento manual:

e Empurre manualmente o robot cortador
de relva até a unidade de acoplamento.

Levante ligeiramente o robot cortador de
relva pela pega de transporte (1) de modo
a aliviar as rodas de acionamento.
Empurre o aparelho até a unidade de
acoplamento apoiado nas rodas
dianteiras.
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15.7 Carregar a bateria

Carregue a bateria exclusivamente
A através da unidade de
acoplamento.
Nunca desmonte a bateria nem
carregue a bateria com um
carregador externo.

Carregamento automatico:

Ao cortar a relva, o carregamento ocorre
automaticamente no final de cada
processo de corte, quando o robot
cortador de relva é acoplado a unidade de
acoplamento.

Iniciar manualmente o processo de
carga:

e Apo6s uma utilizacdo em superficies
circundantes, coloque o robot cortador
de relva na superficie a cortar e acople-
0. (® 15.6)

e Apods a interrupgcao de um processo
de corte, acople o robot cortador de
relva. (= 15.6)

e Se necessario, termine o standby do
robot cortador de relva premindo um
botao.

O processo de carga inicia
automaticamente.

Processo de carga:

Durante o processo de carga, é
apresentado na Indicacao de f
estado o texto "Bateria a carregar".

Em todos os restantes menus, é
apresentada na area de indicagao
do visor o simbolo de uma ficha de
rede em vez do simbolo da bateria.

[ En3)

O processo de carga tem diferentes
duragbes e é automaticamente adaptado
a utilizagdo seguinte.

Se houver problemas durante o
carregamento, é apresentada uma
mensagem correspondente no
visor. (= 24.)

o

A bateria apenas é carregada apés
passar abaixo de uma determinada
tensao.

Estado de carga:

Na indicacao de estado, é possivel -
ler o estado de carga quando esta *Q
selecionada a indicacéo

correspondente. (= 11.13)

Em todos os restantes menus, o
Simbolo da bateria na area de m
indicacdo do visor destina-se a

indicar o estado de carga. (= 11.3)

Se a carga da bateria for demasiado
baixa, é apresentado o simbolo de bateria
correspondente.

Neste caso, coloque o robot cortador de
relva na unidade de acoplamento para
carregar.
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16. Manutencao

Perigo de ferimentos!
A Antes de todos os trabalhos de

manutencao e de limpeza no
aparelho, leia cuidadosamente o
capitulo "Para sua seguranga"
(= 6.), especialmente o
subcapitulo "Manutencao e
reparacdes" (= 6.9), e siga
escrupulosamente todas as
instrucdes de seguranca.

Ative o blogueio do
aparelho antes de todos
os trabalhos de
manutencao ou de
limpeza. (= 5.2)

Antes de iniciar trabalhos

de manutencao na ; E

unidade de acoplamento,
remova a ficha de rede.

Use luvas em todos os
trabalhos de

manutencao,

especialmente em

trabalhos na lamina de corte.

16.1 Plano de manutencéao

Os intervalos de manutengéo sao
orientados pelas horas de funcionamento,
entre outras coisas. E possivel chamar o
respetivo contador "Horas corte" no menu
"Informacgdo". (= 11.9)

Os intervalos de manutencgéo indicados
deverao ser escrupulosamente
respeitados.
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Trabalhos de manutencao em dias com
tempos de atividade:

e Verificar visualmente o estado geral do

aparelho e da unidade de acoplamento.

e Verificar a indicagdo do visor — a hora
atual e o inicio do préximo processo de
corte.

e Verificar a superficie a cortar e, se
necessario, remover os objetos
estranhos.

e Verificar se a bateria esta a ser
carregada. (= 15.7)

Trabalhos de manutencao semanais:
e Limpar o aparelho. (= 16.2)

e Verificar visualmente se existem danos
e desgaste na lamina de corte, na
fixagdo da lamina e no mecanismo de
corte (entalhes, fendas, pontos de
fratura, etc). (= 16.3)

A cada 200 horas:

e Substituir a lamina de corte. E
apresentado um lembrete
correspondente no visor. (= 16.4)

Trabalhos de manutencao anuais:

e A STIHL recomenda uma inspegéo
anual nos meses de inverno realizada
pelos distribuidores oficiais STIHL.
Nessa inspecdo, é realizada em
particular a manutengao da bateria, do
sistema eletrénico e do software.

realizar corretamente todos os
trabalhos de manutencao, altere o
nivel de seguranga para
"Nenhuma" ou comunique ao
distribuidor oficial o cédigo PIN
utilizado.

@ Para que o distribuidor oficial possa

16.2 Limpar o aparelho

Um manuseamento cuidadoso protege o
aparelho contra danos e aumenta a sua
vida util.

Posicao de limpeza e manutencao:

Realize os trabalhos de limpeza na d
lamina de corte apenas com luvas
grossas e com um cuidado
especial.

SK

Cs

Para limpar a parte superior do aparelho
(capot, tampa), coloque o aparelho num
piso plano, estavel e horizontal. Para
limpar a parte inferior do aparelho
(lamina de corte, mecanismo de corte),
incline o robot cortador de relva para o
lado esquerdo ou direito do aparelho
conforme ilustrado e encoste-o a uma
parede.
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e Remova as sujidades com uma escova
ou com um pano. Limpe também, em
particular, a lamina de corte e a
unidade de acoplamento.

e Solte primeiro os restos de relva
encrostados no carter e no mecanismo
de corte com uma tala de madeira.

e Se necessario, utilize um produto
especial de limpeza (por exemplo,
produto especial de limpeza STIHL).

e Desmonte o disco de arrastamento em
intervalos regulares e remova restos de
relva. (= 16.6)

e | Com o tempo molhado, é
1 | necessario limpar o disco de
arrastamento com maior
frequéncia. A sujidade encrostada
entre o disco de arrastamento e o
carter do mecanismo de corte
provoca fricgdo e, como tal, origina
um maior consumo de energia.
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16.3 Verificar os limites de desgaste da
lamina de corte

Perigo de ferimentos!
A Uma lamina de corte gasta pode

partir e causar ferimentos graves.
E, por isso, imprescindivel respeitar
as indicages para a manutengao
das laminas. As laminas de corte
sofrem um desgaste mais ou
menos acentuado consoante o
local e a duracao da utilizagao. Se
usar o aparelho sobre um chao
arenoso ou com frequéncia em
condigbes secas, as laminas de
corte estardo sujeitas a um maior
esforco, desgastando-se acima da
média.

E necessario substituir a lamina de
corte, pelo menos, a cada

200 horas de funcionamento.

(= 16.5)

e Ative o bloqueio do aparelho. (= 5.2)

e Incline lateralmente o robot cortador de
relva e encoste-o a uma parede estavel
de forma segura. Limpe
cuidadosamente a lamina de corte e o
mecanismo de corte. (= 16.2)

Meca a largura da lamina (A] e a
espessura da lamina (B) com uma
corredica de medicdo.

Se a largura da lamina de corte for inferior
a 25 mm ou se a espessura for inferior a
1,3 mm num determinado ponto, sera
necessario substituir a lamina.

16.4 Montar e desmontar a lamina de
corte

A lamina de corte foi concebida
para uma vida util de 200 horas.
ApOs esse periodo, é apresentada
uma mensagem correspondente no
visor.

e Ative o bloqueio do
aparelho (= 5.2) e use
luvas.
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e Incline lateralmente o robot cortador de
relva e encoste-o a uma parede estavel
de forma segura. Limpe
cuidadosamente a lamina de corte e o
mecanismo de corte. (= 16.2)

Desmontar a lamina de corte:

Pressione ambas as talas (1) do 2
disco de arrastamento com uma
mao e mantenha-as nessa

posicao. Desenrosque a porca de
fixacdo (2) com a outra mao. Remova a

lamina de corte juntamente com a porca
de fixagdo.

5
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Montar a lamina de corte:

Perigo de ferimentos!
A Antes da montagem, verifique se a

lamina apresenta danos. A lamina
tera de ser substituida se forem
visiveis entalhes ou fendas, ou se
for mais estreita do que 25 mm ou
tiver uma espessura inferior a

1,3 mm num determinado ponto.
(= 16.3)

O disco de arrastamento e a
porca de fixacao terdo de ser
igualmente substituidos se
estiverem danificados

(por exemplo, partidos, gastos). E
necessario em particular engatar
bem a porca de fixagao no disco de
arrastamento.

e Limpe alamina, o disco de
arrastamento e a porca de fixagdo
antes da montagem.

Coloque alamina de corte (1) e a porcade
fixacdo (2) no disco de arrastamento (3)
conforme ilustrado. Tenha em atencdo a
posicao correta das saliéncias de
retencao (4) na lamina de corte.

CLICK

X
(7]

Cs

Enrosque a porca de fixagdo (1) até ao
encosto. Serao audiveis varios cliques
durante o aperto. Verifique se a lamina de
corte assenta de forma segura agitando-a
cuidadosamente.

e Apds a montagem de uma nova lamina
de corte, confirme a substituicdo da
[amina no menu "Assisténcia".

(= 11.17)

16.5 Afiar a lamina de corte
Nunca reafie a lamina de corte.

A STIHL aconselha a substituir sempre
uma lamina de corte embotada por uma
nova.

® | Apenas uma nova lamina de corte
1 | equilibrada com a precisao
necessaria garante um
funcionamento correto do aparelho
e baixas emissdes de ruido.
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16.6 Montar e desmontar o disco de
arrastamento

e | Paralimpar a lamina de corte, é
1 | possivel desmontar o disco de
arrastamento.

e Ative o bloqueio do
aparelho (= 5.2) e use
luvas.

e Incline lateralmente o robot
cortador de relva e encoste-o a uma
parede estavel de forma segura. Limpe
cuidadosamente a lamina de corte e o
mecanismo de corte. (= 16.2)

Desmontar o disco de arrastamento:

e Desmonte a lamina de corte. (= 16.4)

Introduza o extrator (F) e rode-o até ao
encosto no sentido contrario ao dos
ponteiros do relégio.
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4

Apoie o aparelho com uma mao. Extraia o
disco de arrastamento (1) puxando pelo
extrator (2).

1

Montar o disco de arrastamento:

Limpe minuciosamente o eixo da
lamina (1) e o alojamento no disco de
arrastamento (2). Insira o disco de
arrastamento no eixo da lamina até ao
encosto.

e Monte a lamina de corte. (= 16.4)

16.7 Procurar quebra do fio

@ | No caso de existir uma quebra do
1 | fio, o LED vermelho da unidade de
acoplamento pisca rapidamente.
(= 13.1) E apresentada uma
mensagem correspondente no
visor do robot cortador de relva.

Caso nao seja possivel encontrar
uma quebra do fio conforme
descrito, contacte um distribuidor
oficial.

e Antes da procura da quebra do fio,
prima o botdo da unidade de
acoplamento 1 vez (o LED continuara a
piscar rapidamente).

e Remova a cobertura da unidade de
acoplamento e abra o painel. (= 9.2)

£

-
N
\\‘a

\C U 1

/

/o

€D Abra a alavanca de fixacdo

esquerda (1).

Retire a extremidade do fio (2) do bloco
de terminais e volte a fechar a alavanca de
fixacdo.

e Feche o painel e coloque a cobertura
da unidade de acoplamento. (= 9.2)
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Em seguida, é descrita a procura de
quebras de fio no sentido dos ponteiros do
relégio, ou seja, o fio metalico limitador é
percorrido no sentido dos ponteiros do
relégio a partir da unidade de
acoplamento. Se necessario, a procura
pode ser igualmente realizada no sentido
contrario ao dos ponteiros do rel6gio, mas,
nesse caso, devera retirar a extremidade
do fio direita do bloco de terminais.

e No menu "Assisténcia", selecione o
item "Procurar quebra fio" e confirme
com OK. (= 11.17)

Com o robot cortador de relva, verifique a
margem da superficie a cortar no sentido
dos ponteiros do relégio a partir da
unidade de acoplamento. Para tal, levante
ligeiramente o aparelho pela pega de
transporte traseira (1) de modo a aliviar as
rodas de acionamento. Siga o fio metalico
limitador (2) com o robot cortador de relva
apoiado nas rodas dianteiras. Certifique-
se de que o fio metalico limitador (2) passa
por baixo dos sensores de fio. Os
sensores de fio estdo protegidos a
esquerda e a direita, estando montados na
area frontal do robot cortador de relva.
Em caso de procura da quebra do fio, é
apresentada no visor a intensidade de
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sinal. O valor maximo verifica-se quando
os sensores de fio estdo posicionados de
forma ideal sobre o fio metalico limitador.

Enquanto os sensores de fio
receberem corretamente o sinal
de fio, surgira no visor o
simbolo Sinal de fio OK.

Na area da quebra do fio, a
intensidade do sinal diminui e é
apresentado no visor o simbolo
Verificar sinal de fio.

3)))

1)

e Ligue o ponto da quebra em ponte com
0 auxilio de um conetor com fio
(= 12.16). Se necessario, coloque
novamente o fio metalico limitador na
area do ponto da quebra.

e Volte a ligar a extremidade do fio
esquerda. (= 9.10)

e Se a quebra do fio tiver sido
corretamente eliminada, acender-se-a
o LED vermelho. (= 13.1)

16.8 Arrumacao e periodo de inverno

No caso de uma imobilizagcao do robot
cortador de relva (por exemplo,
armazenamento temporario), tenha em
conta os pontos seguintes:

e Carregar a bateria (= 15.7)
e Desligar o modo automatico (= 11.5)

e Ativar o nivel de seguranca mais
elevado (= 11.16)

e RMI 422 PC:
Ativar o modo de energia ECO
(= 11.11)

e Ativar o bloqueio do aparelho (= 5.2)

e Desligar a ficha do transformador da
corrente

Limpar cuidadosamente todas as
pecas exteriores do robot cortador de
relva e da unidade de acoplamento

X
(7]

Cs

O.K.

Cubra a unidade de acoplamento com um
balde adequado, fixando-o.

O robot cortador de relva deve ser
armazenado com as rodas fixas num
compartimento fechado e com pouco
pé. Certifique-se de que o aparelho
esta guardado fora do alcance de
criangas.

Armazene o robot cortador de relva
apenas num estado operacionalmente
seguro

Mantenha todos os parafusos
apertados, substitua os avisos ilegiveis
de perigo e adverténcia fixados no
aparelho e verifique se existem danos
ou desgaste em toda a maquina.
Substitua pecas gastas ou danificadas.

As eventuais avarias do aparelho
deverao ser sempre reparadas antes
do armazenamento.
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Nunca pouse nem guarde objetos
sobre o robot cortador de relva.

7S

A temperatura do compartimento
de arrumacao nao deve ser inferior
a5°C.

Nova colocagdo em funcionamento do
robot cortador de relva apés uma
imobilizagdo mais prolongada:

® | Ap6s uma imobilizagdo mais

1 | prolongada, podera ser necessario
corrigir a data e a hora. Na
colocagdo em funcionamento, sdo
apresentadas as janelas de
selegao correspondentes. Caso as
janelas de selecao nao sejam
apresentadas automaticamente,
verifique e, se necessario, corrija a
data e a hora no menu "Ajustes".
(= 11.11)

e Prepare a superficie a cortar:
Remova os objetos estranhos e corte a
relva muito alta de forma curta com um
cortador de relva convencional.

e Desbloqueie a unidade de acoplamento
e ligue o transformador a corrente.

e Carregue a bateria (= 15.7)

e Verifique e, se necessario, altere o
plano de corte. (= 11.6)

e Ligue o modo automatico (= 11.5)

e RMI 422 PC:
Se necessario, ative o modo de energia
Standard (= 11.11) e ligue a protecao
GPS. (» 5.9)
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16.9 Desmontagem da unidade de
acoplamento

No caso de uma imobilizacao
prolongada do robot cortador de relva
(por exemplo, periodo de inverno), a
unidade de acoplamento pode também
ser desmontada.

e Prepare o robot cortador de relva para
uma imobilizagao mais prolongada
(= 16.8)

e Desligue a ficha do transformador da
corrente

e Remova a cobertura da unidade de
acoplamento e abra o painel (= 9.2)

D Abra a alavanca de fixacdo

esquerda (1).

A Retire a extremidade do fio

esquerda (2) do bloco de terminais.
Volte a fechar a alavanca de fixagao (1).
E) Abra a alavanca de fixacao direita (3).
@ Retire a extremidade do fio direita (4)
do bloco de terminais.

Volte a fechar a alavanca de fixagao (3).

o Feche o painel (» 9.2)

e Retire as extremidades do fio direita e
esquerda, separadas uma da outra, da
unidade de acoplamento

e Coloque a cobertura da unidade de
acoplamento (= 9.2)

Remova as estacas (1), retire a unidade
de acoplamento (2) com o transformador
ligado do relvado, limpe minuciosamente
(com um pano humido) e armazene.

e Armazene o robot cortador de relva
com a unidade de acoplamento e o
transformador num compartimento
fechado, seco e com pouco pé na
posicao normal. Acople o robot
cortador de relva na unidade de
acoplamento. Certifique-se de que o
aparelho esta guardado fora do alcance
de criangas.

e Proteja as extremidades livres do fio
metalico limitador das influéncias
ambientais, por exemplo, colando uma
fita isoladora adequada.
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e Quando voltar a montar a unidade de
acoplamento, siga os passos efetuados
durante a primeira instalagdo, em
especial, a ligagdo das extremidades
direita e esquerda do fio metalico
limitador no lado correto. (= 9.8)

17. Pecas de reposicao

comuns

Lamina de corte:
6301 702 0101

18. Acessorios

— Kit STIHL S para relvados até 500 m?

— Kit STIHL L para relvados de 2000 m?
a 4000 m?

— Pregos de fixacao STIHL AFN 075

— Fio metdalico limitador STIHL ARB 501:

Comprimento: 500 m
Diametro: 3,4 mm

— Conector com fio STIHL ADV 010

— Moédulo de pequena superficie
STIHL AKM 100

Estdo disponiveis mais acessérios para o
aparelho.

Podera encontrar informagdes mais
pormenorizadas junto do seu distribuidor
oficial STIHL, na Internet (www.stihl.com)
ou no catalogo da STIHL.

@ | Por motivos de seguranca, s6
1 | podem ser utilizados acessoérios
autorizados pela STIHL com o
aparelho.
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19. Minimizacao do desgaste

e prevencao de danos

IndicagOes importantes sobre a
manutencao e cuidados do grupo de
produtos

Robot cortador de relva, acionado a
bateria (STIHLRMI)

A empresa STIHL exclui-se de toda e
qualquer responsabilidade por danos
materiais e pessoais causados pelo
incumprimento das indica¢des deste
manual de instrugbes, em especial no
tocante a seguranga, operagéo e
manutengdo, ou danos que ocorram em
consequéncia da utilizacao de pecas de
acoplamento e pegas de substituicdo nao
permitidas.

Siga imprescindivelmente as seguintes
indicagbes importantes, a fim de evitar
danos ou um desgaste excessivo do seu
aparelho STIHL:

1. Pecas de desgaste

Algumas pecas do aparelho STIHL estdo
sujeitas a um desgaste normal, mesmo
quando utilizadas devidamente e,
dependendo do tipo e da duracdo da
utilizacdo, necessitam de ser substituidas
oportunamente.

Entre estes, incluem-se:
— Lamina de corte
— Bateria

2. Cumprimento das prescricées deste
manual de utilizacdo

A utilizagdo, manutencao e armazenagem
do aparelho STIHL devem ser realizadas
tdo cuidadosamente conforme descrito
neste manual de utilizagdo. Todos os
danos causados pelo incumprimento das

instrucdes de segurancga, de
funcionamento e de manutencao sao da
responsabilidade exclusiva do utilizador.

Isto aplica-se especialmente no caso de:

— manuseamento indevido da bateria
(carga, armazenamento),

— ligagao elétrica incorreta (tensao),

— alteragdes no produto ndo autorizadas
pela STIHL,

— utilizacdo de ferramentas ou de
acessorios ndo permitidos nem
adequados para o aparelho, bem como
ferramentas e acessérios de qualidade
inferior,

— utilizagdo indevida do produto,

— utilizagdo do aparelho em eventos
desportivos e concursos,

— danos resultantes da utilizagdo
continua do produto com pegas
defeituosas.

3. Trabalhos de manutencao

Todos os trabalhos mencionados no
capitulo "Manutengao" tém de ser
realizados regularmente.

Na medida em que estes trabalhos de
manutenc¢ao ndo possam ser realizados
pelo proprio utilizador, um distribuidor
oficial dever-se-a encarregar da
realizacdo dos mesmos.

A STIHL recomenda a realizacao de
trabalhos de manutencéo e reparacdes
apenas por um distribuidor oficial STIHL.

Os distribuidores oficiais STIHL
beneficiam de a¢des de formacao
regulares e dispdem de informagdes
técnicas.
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Se estes trabalhos nao forem realizados,
poderdo ocorrer danos, cuja
responsabilidade cabera ao utilizador.

Entre estes, incluem-se:

— Danos no aparelho, em consequéncia
de uma limpeza insuficiente ou
incorreta,

— Danos por corrosao e outros danos
resultantes de um armazenamento
indevido,

— Danos no aparelho causados pela
utilizagao de pecas de reposicao de ma
qualidade,

— Danos causados por uma manutencao
ndo atempada ou insuficiente ou danos
causados por trabalhos de manutengao
ou de reparagao que nao tenham sido
realizados nas oficinas de
distribuidores oficiais.

20. Protecao do meio

ambiente

As embalagens, o aparelho e seus
acessoérios sao fabricados a partir de
materiais reciclaveis e deverao ser
eliminados como tal.

A eliminacdo de residuos de materiais de
forma separada e adequada a
conservacdo do meio ambiente promove
as possibilidades de reutilizagédo das
matérias reaproveitaveis. Por essa razao,
depois de terminar o tempo normal de vida
util do aparelho, este deve ser entregue
para reciclagem. Durante a eliminagao,
siga as indicagdes no capitulo
"Eliminagao". (= 6.11)
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N&o elimine as baterias de ides
de litio no lixo doméstico;
entregue-as ao distribuidor
oficial ou elimine-as no local de
recolha dos materiais
problematicos.

Remova os lixos como, por
exemplo, as baterias sempre de
forma adequada. Respeite as
normas locais.

[

&S

Li-lon

20.1 Desmontar a bateria
e Ative o bloqueio do aparelho. (= 5.2)
e Abra atampa. (= 15.2)

Retire o botdo rotativo (1) para cima.

0
@

Desenrosque os parafusos (1) na
cobertura (2) e remova-os. Retire a
cobertura (2) para cima.
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Desenrosque e retire os parafusos (1).

X
(7]

Cs

Rebata a parte superior do carter (1) para

tras. Remova os cabos (1) e (2) das guias de

cabos e remova a bateria (3).

Perigo de ferimentos!

Nao é permitido separar qualquer
cabo da bateria. Perigo de curto-
circuito!

i v
Desencaixe e remova sempre 0s -
cabos em conjunto com a bateria. Retire a ficha do cabo (1) (bateria). 21. Transporte

Perigo de ferimentos!

Antes do transporte, leia
cuidadosamente o capitulo "Para
sua seguranga" (= 6.),
especialmente o subcapitulo
"Transporte do aparelho" (= 6.5), e
siga escrupulosamente todas as
instrugdes de seguranga, ativando
sempre o bloqueio do aparelho.

(= 5.2)

Perigo de ferimentos!
Evite danificar a bateria.
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21.1 Levantar ou transportar o
aparelho

Levante ou transporte o robot cortador de
relva pelas pegas de transporte

dianteira (1) e traseira (2). Certifique-se
de que a lamina de corte esta sempre
afastada do corpo e que existe uma
distancia suficiente relativamente ao
corpo, particularmente ao nivel dos pés e
das pernas.
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21.2 Prender o aparelho

Fixe o cortador de relva na superficie de

carga. Para tal, fixe o aparelho conforme

ilustrado com meios de fixagdo adequados
(cintas, cabos).

Fixe também as pecas do aparelho
transportadas (por exemplo, unidade de
acoplamento, pecas pequenas) para que
nao escorreguem.

22. Declaracao de

conformidade UE

22.1 Robot cortador de relva,
automatico e acionado por bateria
(RMI)

com unidade de acoplamento (ADO)

STIHL Tirol GmbH

Hans Peter Stihl-StraRe 5
6336 Langkampfen
Austria

declara sob a sua exclusiva
responsabilidade que

Modelo:

Cortador de
relva, automa-
tico e acionado

por bateria
Marca: STIHL
Tipo: RMI 422.0
RMI 422.0 P
RMI 422.0 PC
Identificacdo da 6301
série:
Modelo: Unidade de
acoplamento
Marca: STIHL
Tipo: ADO 401
Firmware
VvV 1.02-1.07
Identificacdo da 6301

série:

satisfaz as disposi¢des aplicaveis da
diretiva 2006/42/EC, 2011/65/EU,
2006/66/EC, 2014/53/EU e foi
desenvolvido e produzido em
conformidade com as versdes validas a
data da produgéo das seguintes normas:
EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN

61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3 V 2.2.1 (2017-03)
ETSIEN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

adicionalmente para o RMI 422.0 PC:

ETSI EN 301 489-52 V 1.1.0 (2016-11)
ETSI EN 301 511V 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303413V 1.1.1 (2017-12)

O organismo notificado TUV Rheinland

LGA Products GmbH, N.° 0197, verificou a
conformidade de acordo com o Anexo I
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do Médulo B da diretiva 2014/53/EU e
emitiu o seguinte certificado de exame de
tipo da UE:

RT 60131603 0001

Deposito da documentagao técnica:
STIHL Tirol GmbH
Autorizacao do produto

O ano de fabrico e o nimero de maquina
(numero de série) encontram-se indicados
no aparelho.

Langkampfen, 02.01.2020
STIHL Tirol GmbH

&

Matthias Fleischer, responsavel pela area
de Pesquisa e Desenvolvimento

p- p.
fmmwmw fl\/\

Sven Zimmermann, responsavel pela area
da Qualidade
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23. Dados técnicos

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:
Identificagdo de série

Sistema de corte
Dispositivo de corte

Largura de corte
Rotacao do disposi-
tivo de corte

Tipo de bateria
Tensdo da bateria
Upc

Altura de corte
Classe de protegdo
Tipo de protecao

6301

Mecanismo de
mulching

Barra
porta-laminas
20 cm

4450 rpm
16es de litio

18,5V

20 -60 mm
[}

IPX4

Segundo a diretiva 2006/42/EC
e a norma EN 50636-2-107:

Nivel de poténcia

acustica medido Lyya

Incerteza Kyya

Lwa + Kwa
Nivel de pressao
acustica Lpa

Incerteza K
Comprimento
Largura
Altura

RMI 422.0:
Poténcia
Designagdo da
bateria

Energia da bateria

Capacidade da
bateria

60 dB(A)
2 dB(A)
62 dB(A)

49 dB(A)
2 dB(A)
60 cm
43 cm
27 cm

60 W

AAl 40
42 Wh

2,25 Ah

RMI 422.0:

Peso 9 kg
RMI 422.0 P:

Poténcia 60 W
Designagao da

bateria AAI 80
Energia da bateria 83 Wh
Capacidade da

bateria 4,50 Ah
Peso 9 kg
RMI 422.0 PC:

Poténcia 60 W
Designagao da

bateria AAIl 80
Energia da bateria 83 Wh
Capacidade da

bateria 4,50 Ah
Peso 10 kg
Ligacdo movel:

Bandas de frequén- E-GSM-900 e
cia suportadas: DCS-1800

Poténcia de saida maxima radiada:

E-GSM-900: 880 - 915 MHz:
33,0 dBm
DCS-1800: 1710 -
1785 MHz:
30,0 dBm

Unidade de acoplamento ADO 401:

Tensdo Upc 27V
Classe de protecao 11

Tipo de protecao IPX1
Peso 3 kg
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Fio metalico limitador e circuito de
procura:

Gama de
frequéncias:

Intensidade maxima

1,0 kHz - 90 kHz

do campo <72 pA/m
Transformador:
OWA-60E-27
2,23 A
Tensdo de rede Upc 100-240 V
Frequéncia 50/60 Hz

Tensdo continua Upe 27 V
Classe de protecéo Il

Tipo de protecédo IP67
Transporte de baterias STIHL:

As baterias STIHL cumprem os requisitos
de acordo com o manual UN
ST/SG/AC.10/11/Rev. 5 parte I,
subsecgdo 38.3.

O utilizador pode levar as baterias STIHL
através do transporte rodoviario para o
local de utilizagdo do aparelho sem outros
suportes.

No caso de transporte aéreo ou maritimo,
é necessario respeitar a legislagédo
nacional especifica.

Para mais instrugdes de transporte,
consulte http://www.stihl.com/safety-data-
sheets

REACH:

REACH designa um regulamento da CE
sobre registo, avaliacdo e licenca de
quimicos. Para obter informagdes sobre o
cumprimento do regulamento REACH
(CE) n.° 1907/2006, consulte
www.stihl.com/reach
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24. Mensagens

As mensagens fornecem
informagdes sobre erros, avarias e ‘Il
recomendacdes ativos. As

mensagens sao apresentadas numa
janela de dialogo e podem ser consultadas
apo6s premir o botdo OK no menu
"Mensagens". (= 11.9)

As recomendagdes e as mensagens
ativas surgem igualmente na indicacdo de
estado. (= 11.2)

Nos detalhes da mensagem, é possivel
consultar o cédigo da mensagem, o
momento da ocorréncia, a prioridade e a
frequéncia de ocorréncia.

— As recomendagodes tém uma EI
prioridade "Reduzida" ou "Info",
surgindo na indicagao de estado em
alternancia com o texto "iMow
operacional".

O robot cortador de relva pode
continuar a ser colocado em
funcionamento. O funcionamento
automatico prossegue.

— As avarias tém uma prioridade @
"Média" e necessitam de uma
agao por parte do utilizador.
O robot cortador de relva apenas pode
ser novamente colocado em
funcionamento apés a eliminagdo da
avaria.

— No caso de erros com prioridade
"Elevada", surge no visor o texto
"Contactar o distribuidor oficial".

O robot cortador de relva apenas pode
ser novamente colocado em
funcionamento apés o distribuidor
oficial STIHL eliminar o erro.

Se uma mensagem permanecer
ativa apesar da solucao sugerida,
devera entrar em contacto com o
distribuidor oficial STIHL.

Os erros que apenas possam ser
eliminados por um distribuidor
oficial STIHL nao estao listados nas
linhas que se seguem. Caso ocorra
um destes erros, o cédigo de erro
de 4 algarismos e o texto do erro
deverdo ser transmitidos ao
distribuidor oficial.

RMI 422 PC:

As mensagens com um impacto
negativo no funcionamento normal
sao igualmente enviadas para a
aplicacdo. (= 10.)

o

o

Ap6s o envio da mensagem, o
robot cortador de relva entra no
modo standby e desativa a
comunicagao mével para poupar
bateria.

Mensagem:
0001 — Dados atualizados
Para desbloquear, prima OK

Possivel causa:

— Foi realizada uma atualizacao do
software do aparelho

— Perda de tensao

— Avaria no software ou no hardware

Solugao:

— Apbs premir o botdo OK, o robot
cortador de relva trabalha com as
predefinicdes — verificar e corrigir os
ajustes (data e hora, plano de corte)
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Mensagem:
0100 — Bateria descarregada
Carregar bateria

Possivel causa:
— Tensao da bateria demasiado baixa

Solugao:

— Colocar o robot cortador de relva na
unidade de acoplamento para carregar
a bateria (= 15.7)

Mensagem:
0180 — Temperatura baixa
Interv. temperaturas ndo atingido

Possivel causa:
— Temperatura no interior do robot
cortador de relva demasiado baixa

Solugao:
— Aquecer o robot cortador de relva

Mensagem:
0181 — Temperatura alta
Interv. temperaturas excedido

Possivel causa:
— Temperatura no interior do robot
cortador de relva demasiado alta

Solugao:
— Deixar arrefecer o robot cortador de
relva

Mensagem:
0183 — Temperatura alta
ver mensagem 0181

Mensagem:
0185 — Temperatura alta
ver mensagem 0181
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Mensagem:
0186 — Temperatura baixa
ver mensagem 0180

Mensagem:
0187 — Temperatura alta
ver mensagem 0181

Mensagem:
0302 — Avaria motor acion.
Interv. temperaturas excedido

Possivel causa:
— Temperatura no motor de acionamento
esquerdo demasiado alta

Solugao:
— Deixar arrefecer o robot cortador de
relva

Mensagem:
0305 — Avaria motor acion.
A roda esquerda esta presa

Possivel causa:
— Sobrecarga na roda de acionamento
esquerda

Solugao:

— Limpar o robot cortador de relva
(= 16.2)

— Eliminar as irregularidades (orificios,
depressdées) na superficie a cortar

Mensagem:
0402 — Avaria motor acion.
Interv. temperaturas excedido

Possivel causa:
— Temperatura no motor de acionamento
direito demasiado alta

Solucao:
— Deixar arrefecer o robot cortador de
relva

Mensagem:
0405 — Avaria motor acion.
A roda direita esta presa

Possivel causa:
— Sobrecarga na roda de acionamento
direita

-
Solugao: 0
— Limpar o robot cortador de relva
(= 16.2) X
— Eliminar as irregularidades (orificios, n
depressées) na superficie a cortar
()]
0}

Mensagem:
0502 — Avaria motor corte
Interv. temperaturas excedido

Possivel causa:
— Temperatura no motor de corte
demasiado alta

Solucao:
— Deixar arrefecer o robot cortador de
relva

Mensagem:
0505 — Avaria motor corte
Lamina de corte presa

Possivel causa:

— Sujidade entre o disco de arrastamento
e o carter do mecanismo de corte

— Nao é possivel ligar o motor de corte

— Sobrecarga no motor de corte

Solugao:

— Limpar a lamina de corte e o
mecanismo de corte (= 16.2)
Limpar o disco de arrastamento
(= 16.6)

— Definir uma altura de corte superior
(= 9.5)

— Eliminar as irregularidades (orificios,
depressdes) na superficie a cortar
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Mensagem:
0703 — Bateria descarregada
ver mensagem 0100

Mensagem:
0704 — Bateria descarregada
ver mensagem 0100

Mensagem:
1000 — Capotamento
Inclinagao permitida excedida

Possivel causa:
— O sensor de inclinagdo detetou um
capotamento

Solugao:

— Colocar o robot cortador de relva sobre
as rodas, verificar se existem danos e
confirmar mensagem com OK

Mensagem:
1010 — iMow elevado
Para desbloquear premir OK

Possivel causa:
— O robot cortador de relva foi elevado
pelo capot

Solugao:
— Verificar a mobilidade do capot e
confirmar a mensagem com OK

Mensagem:

1030 — Erro no capot
Verificar capot

Em seguida, premir OK

Possivel causa:
— Nenhum capot detetado

Solucao:

— Verificar o capot (mobilidade, correto
assentamento) e confirmar mensagem
com OK
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Mensagem:
1105 — Tampa aberta
Processo cancelado

Possivel causa:

— Tampa aberta durante o funcionamento
automatico

— Tampa aberta durante o percurso na
margem automatico

Solucao:
— Fechar a tampa (= 15.2)

Mensagem:

1120 — Capot bloqueado
Verificar capot

Em seguida, premir OK

Possivel causa:
— Colisao permanente detetada

Solugao:

— Libertar o robot cortador de relva e, se
necessario, remover o obstaculo ou
alterar o percurso do fio metalico
limitador — em seguida, confirmar
mensagem com OK

— Verificar a mobilidade do capot e
confirmar a mensagem com OK

Mensagem:
1125 — Eliminar obstaculo
Verif. colocagao fio

Possivel causa:
— Fio metalico limitador colocado de
forma imprecisa

Solugao:

— Verificar a colocacao do fio metalico
limitador, controlar a distancia com a
régua iMow (= 12.5)

Mensagem:

1130 — Preso

Libertar o iMow

Em seguida, premir OK

Possivel causa:
— O robot cortador de relva esta preso
— As rodas de acionamento derrapam

Solugao:

— Libertar o robot cortador de relva,
remover as irregularidades na
superficie a cortar ou alterar o percurso
do fio metalico limitador — em seguida,
confirmar mensagem com OK

— Limpar as rodas de acionamento e, se
necessario, evitar o funcionamento a
chuva — em seguida, confirmar
mensagem com OK (= 11.12)

Mensagem:
1131 — Preso
Em pisos planos:
Desligar ASM

Possivel causa:

— ASM também ligado sobre uma
superficie plana

Solucao:

— Desligar o ASM em superficies planas
(= 11.14)

Mensagem:
1135 — Exterior
Colocar iMow na superficie a cortar

Possivel causa:
— O robot cortador de relva esta fora da
superficie a cortar

Solugao:
— Colocar o robot cortador de relva na
superficie a cortar
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Mensagem:
1140 — Dem. ingreme
Verif. colocacéo fio

Possivel causa:
— RMI 422:
O sensor de inclinacdo detetou uma
inclinacdo de terreno superior a 35%
— RMI 422 P:
O sensor de inclinagédo detetou uma
inclinagao de terreno superior a 40%

Solugao:

— RMI 422:
Alterar o percurso do fio metalico
limitador e delimitar o relvado com
inclinagao de terreno superior a 35%

— RMI 422 P:
Alterar o percurso do fio metalico
limitador e delimitar o relvado com
inclinacao de terreno superior a 40%

Mensagem:
1170 — Sem sinal
Ligar a unidade de acoplamento

Possivel causa:

— A unidade de acoplamento esta
desligada

— O sinal de fio deixa de ser recebido
durante o funcionamento

— O robot cortador de relva esta fora da
superficie a cortar

— A unidade de acoplamento ou os
componentes eletrénicos foram
substituidos

Solugao:

— Ligar a unidade de acoplamento e
executar o comando de corte

— Verificar a alimentagdo de corrente da
unidade de acoplamento
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— Verificar o LED na unidade de
acoplamento — o LED vermelho tem de
estar permanentemente aceso durante
o funcionamento (= 13.1)

— Colocar o robot cortador de relva na
superficie a cortar

— Acoplar o robot cortador de relva e a
unidade de acoplamento (= 11.16)

Mensagem:

1180 — Acoplar iMow
Acoplamento automatico:
ndo é possivel

Possivel causa:

— A unidade de acoplamento nao foi
encontrada

— O inicio ou o fim de uma travessa esta
mal instalado

Solugao:

— Verifique o LED na unidade de
acoplamento e, se necessario, ligue a
unidade de acoplamento (= 13.1)

— Verifique o acoplamento (= 15.6)

— Verifique a entrada e a saida em forma
de funil da travessa (= 12.11)

Mensagem:
1190 — Avaria acoplamento
Unid. acopl. ocupada

Possivel causa:

— A unidade de acoplamento esta
ocupada por um segundo robot
cortador de relva.

Solugao:

— Acoplar o robot cortador de relva
quando a unidade de acoplamento
estiver novamente livre

Mensagem:
1200 — Avaria motor corte
ver mensagem 0505

Mensagem:
1210 — Avaria motor acion.
A roda esta presa

Possivel causa:
— Sobrecarga numa roda de acionamento

Solugao: d
— Limpar o robot cortador de relva
(= 16.2)
— Eliminar as irregularidades (orificios, X
depressées) na superficie a cortar
()]
Mensagem: O

1220 — Chuva detetada
Corte cancelado

Possivel causa:
— O processo de corte foi interrompido ou
nao foi iniciado devido a chuva

Solugao:

— Na&o é necessaria qualquer acdo. Se
necessario, ajustar o sensor de chuva
(= 11.12)

Mensagem:
1230 — Avaria de acoplamento
Acoplar iMow

Possivel causa:

— A unidade de acoplamento foi
encontrada, acoplamento automatico
impossivel

Solugao:

— Verificar o acoplamento e, se
necessario, acoplar manualmente o
robot cortador de relva (= 15.6)

— Verificar o fio metalico limitador,
garantindo o percurso correto na area
da unidade de acoplamento (= 9.10)
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Mensagem:
2000 — Problema de sinal
Acoplar iMow

Possivel causa:
— Sinal de fio incorreto, ajustar de
precisdo necessario

Solugao:

— Colocar o robot cortador de relva na
unidade de acoplamento e, em
seguida, premir OK

Mensagem:
2010 — Subst. lamina corte
Vida util permitida alcancada

Possivel causa:

— Alamina de corte esta em utilizagdo ha
mais de 200 horas, substituicdo
necessaria

Solucao:

— Substituir lamina de corte e, em
seguida, confirmar a substituicdo da
lamina de corte no menu "Assisténcia"
(= 16.4)

Mensagem:
2020 — Recomendagéo
Manutengdo anual pelo distribuidor oficial

Possivel causa:

— Assisténcia ao aparelho recomendada

Solugao:

— Solicitar a manutengdo anual ao
distribuidor oficial STIHL
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Mensagem:
2030 — Bateria
Vida util permitida alcancada

Possivel causa:
— E necessario substituir a bateria

Solugao:
— Solicitar a substituicao da bateria ao
distribuidor oficial STIHL

Mensagem:
2031 — Erro no carregamento
Verificar os contactos de carga

Possivel causa:
— Nao é possivel iniciar o processo de
carga

Solugao:

— Verificar e, se necessario, limpar os
contactos de carga da unidade de
acoplamento e do robot cortador de
relva — em seguida, confirmar a
mensagem com OK

Mensagem:
2032 — Temperatura da bateria
Sair do intervalo de temperaturas

Possivel causa:

— Temperatura na bateria durante o
processo de carga demasiado baixa ou
demasiado alta

Solugao:

— Deixe aquecer ou arrefecer o robot
cortador de relva, respeitando o
intervalo de temperaturas da bateria

Mensagem:
2040 — Temperatura da bateria
Sair do intervalo de temperaturas

Possivel causa:

— Temperatura na bateria durante o inicio
da operagao de corte demasiado baixa
ou demasiado alta

Solugao:

— Deixar aquecer ou arrefecer o robot
cortador de relva, respeitando o
intervalo de temperaturas da bateria
(= 6.4)

Mensagem:
2050 — Adaptar plano corte
Prolongar tempo ativ.

Possivel causa:

— Os tempos de atividade foram
encurtados/eliminados ou a duragao de
corte foi prolongada — os tempos de
atividade guardados nao séo
suficientes para os processos de corte
necessarios

Solugao:
— Prolongartempos de atividade (= 11.7)
ou reduzir a duragao de corte (= 11.8)

Mensagem:
2060 — Corte concluido
Para desbloquear, prima OK

Possivel causa:
— Corte em superficies circundantes
concluido com éxito

Solucao:
— Coloque o robot cortador de relva na

superficie a cortar e acople para
carregar a bateria (= 15.6)
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Mensagem:
2070 — Sinal GPS
Sem rececao na margem

Possivel causa:

— Toda a margem da superficie a cortar
se encontra num local sem rececdo de
radio

Solugao:

— Repetir 0 percurso na margem
(= 11.14)

— Contactar o distribuidor oficial STIHL
para um diagnoéstico detalhado

Mensagem:
2071 - Sinal GPS
Sem recec¢ado no ponto inicial 1

Possivel causa:
— O ponto inicial 1 encontra-se num local
sem recec¢ao de radio

Solugao:
— Mude a posigao do ponto inicial 1
(= 11.15)

Mensagem:
2072 - Sinal GPS
Sem recegdo no ponto inicial 2

Possivel causa:
— O ponto inicial 2 encontra-se num local
sem recec¢ao de radio

Solugao:
— Mude a posigao do ponto inicial 2
(= 11.15)
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Mensagem:
2073 — Sinal GPS
Sem rece¢do no ponto inicial 3

Possivel causa:
— O ponto inicial 3 encontra-se num local
sem recec¢do de radio

Solugao:

— Mude a posicao do ponto inicial 3
(= 11.15)

Mensagem:
2074 - Sinal GPS
Sem rece¢do no ponto inicial 4

Possivel causa:
— O ponto inicial 4 encontra-se num local
sem recec¢do de radio

Solugao:

— Mude a posicao do ponto inicial 4
(= 11.15)

Mensagem:
2075 — Sinal GPS
Sem rece¢do em zona pretendida

Possivel causa:
— A zona pretendida encontra-se num
local sem rececgédo de radio

Solugao:
— Redefina a zona pretendida (= 10.)

Mensagem:
2076 — Sinal GPS
Zona pretendida nao encontrada

Possivel causa:
— A zona pretendida nao foi localizada ao
percorrer a margem

-
Solugao: 0
— Redefina a zona pretendida. Tenha em
atencao se a zona pretendida e o fio X
metalico limitador ndo estdo n
sobrepostos (= 10.)
()]
0}

Mensagem:
2077 — Zona pretendida
Zona pretendida fora do ponto de recolha

Possivel causa:
— A zona pretendida encontra-se fora do
ponto de recolha guardado

Solucao:
— Redefina a zona pretendida (= 10.)

Mensagem:
2090 — Médulo de radio
Contactar o distribuidor oficial

Possivel causa:
— Interferéncia na comunicagao com o
médulo de radio

Solucao:

— Na&o é necessaria qualquer agao, o
firmware sera atualizado
automaticamente, se necessario

— Se o problema persistir, contactar o
distribuidor oficial STIHL
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Mensagem:

2100 — Protecao GPS
Sair do ponto de recolha
Aparelho bloqueado

Possivel causa:
— O robot cortador de relva foi removido
do ponto de recolha

Solugao:

— Coloque o robot cortador de relva de
novo no ponto de recolha e introduza o
cédigo PIN (= 5.9)

Mensagem:

2110 — Protecao GPS
Novo local

Nova inst. necessaria

Possivel causa:

— O robot cortador de relva foi colocado
em funcionamento noutra superficie a
cortar. O sinal de fio da segunda
unidade de acoplamento ja foi
guardado.

Solugao:
— Execute uma nova instalacao
(= 11.14)

Mensagem:
2120 — Protec¢ao antijogo
Protecdo antijogo ativa

Possivel causa:

— Sensor de colisdo acionado varias
vezes seguidas

— Robot cortador de relva elevado
durante a marcha

Solucao:

— Na&o é necessaria qualquer acao — se o
sensor de colisdo nao for novamente
acionado, a mensagem ficara
automaticamente inativa no espaco de,
no maximo, 1 minuto
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— Desligar protecao antijogo (= 11.16)

Mensagem:

2400 — A reposicdo das definicdes de

fabrica foi bem sucedida no iMow

Possivel causa:

— As defini¢cdes de fabrica foram repostas
no robot cortador de relva

Solugao:

— Confirmar a mensagem com OK

Mensagem:
4001 — Avaria interna
Sair do intervalo de temperaturas

Possivel causa:

— Temperatura na bateria ou no interior
do aparelho demasiado baixa ou
demasiado alta

Solugao:

— Deixar aquecer ou arrefecer o robot
cortador de relva, respeitando o
intervalo de temperaturas da bateria
(= 6.4)

Mensagem:
4002 — Capotamento
ver mensagem 1000

Mensagem:

4003 — Capot elevado
Verificar capot

Em seguida, premir OK

Possivel causa:
— O capot foi elevado.

Solugao:
— Verificar o capot e confirmar a
mensagem com OK.

Mensagem:
4004 — Avaria interna
Para desbloquear premir OK

Possivel causa:

— Erro no decurso do programa

— Falha de corrente durante o
funcionamento automatico

— O robot cortador de relva encontra-se
fora da superficie a cortar

Solucao:

— Confirmar mensagem com OK

— Verificar a alimentagdo de corrente da
unidade de acoplamento — o LED
vermelho tem de estar
permanentemente aceso durante o
funcionamento. Em seguida, premir o
botdo OK (= 13.1)

— Colocar o robot cortador de relva na
superficie a cortar e, em seguida,
premir o botdo OK

Mensagem:
4005 — Avaria interna
ver mensagem 4004

Mensagem:
4006 — Avaria interna
ver mensagem 4004

Mensagem:
4027 — Botdao STOP premido
Para desbloquear premir OK

Possivel causa:
— O botdo STOP foi premido

Solugao:
— Confirmar mensagem com OK
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25. Localizacao de falhas

Suporte e ajuda a utilizacao

Encontrara suporte e ajuda a utilizagado
junto do distribuidor oficial STIHL.

Em https://support.stihl.com/ oder
https://www.stihl.com/, podera obter os
dados de contacto e outras informagdes.

% Se necessario, dirija-se a um distribui-
dor oficial, a STIHL recomenda os
distribuidores oficiais STIHL.

Avaria:
O robot cortador de relva funciona no
momento incorreto

Possivel causa:

— Data e hora incorretamente acertadas

— Tempos de atividade incorretamente
ajustados

— O aparelho foi colocado em
funcionamento por pessoas ndo
autorizadas

Solucao:

— Acertar adatae ahora (» 11.13)

— Ajustar tempos de atividade (= 11.6)

— Definir o nivel de seguranga "Média" ou
"Elevada" (= 11.16)

Avaria:
O robot cortador de relva ndo funciona
durante um tempo de atividade

Possivel causa:

— A bateria esta a ser carregada
— Modo automatico desligado

— Tempo de atividade desligado
— Chuva detetada
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— A duracao de corte semanal foi
atingida, ndo é necessario mais
nenhum processo de corte nesta
semana

— Esta ativa uma mensagem

— A tampa esta aberta ou ndo esta
presente

— Unidade de acoplamento desligada da
corrente

— Fora do intervalo de temperaturas
permitido

— Falha de corrente

Solugao:

— Deixar a bateria carregar por completo
(= 15.7)

— Ligar o modo automatico (= 11.5)

— Desbloquear o tempo de atividade
(= 11.7)

— Ajustar o sensor de chuva (= 11.12)

— Nao é necessaria qualquer outra agéo
adicional. Os processos de corte sdo
automaticamente distribuidos pela
semana — se necessario, iniciar o
processo de corte com o comando
"Cortar" (= 11.5)

— Eliminar a avaria indicada e confirmar a
mensagem com OK (= 24.)

— Fechar a tampa (= 15.2)

— Verificar a alimentagdo de corrente da
unidade de acoplamento (= 9.8)

— Deixar aquecer ou arrefecer o robot
cortador de relva, respeitando o
intervalo de temperaturas permitido
durante o seu funcionamento: de +5°C
a +40°C. O distribuidor oficial podera
fornecer-lhe informagdes
detalhadas. %

— Verificar a alimentagéo de corrente. Se,
ap6s uma verificacdo periédica, o robot
cortador de relva detetar novamente
um sinal de fio, prosseguira com o
processo de corte interrompido. Desta
forma, poderao ser necessarios alguns
minutos até a operagao de corte

prosseguir automaticamente apés a
falha de energia. Quanto maior for a
duracdo de uma falha de corrente,
maiores serao os intervalos entre as
diferentes verificagbes periédicas.

Avaria:

O robot cortador de relva ndo corta a relva
apo6s chamar os comandos "Iniciar corte"
ou "Retardar inicio de corte"

Possivel causa:

— Carga insuficiente da bateria

— Chuva detetada

— A tampa nao esta fechada ou nao esta
presente

— Esta ativa uma mensagem

— O regresso foi ativado na unidade de
acoplamento

Solucao:

— Carregar a bateria (» 15.7)

— Ajustar o sensor de chuva (» 11.12)

— Fechar a tampa (= 15.2)

— Eliminar a avaria indicada e confirmar a
mensagem com OK (= 24.)

— Terminar o regresso ou executar
novamente o comando apés o
acoplamento

Avaria:
O robot cortador de relva ndo funciona e
ndo é apresentado nada no visor

Possivel causa:
— O aparelho estd em standby
— Bateria avariada

Solucao:

— Premir qualquer botao para ativar o
robot cortador de relva — surge a
indicacdo de estado (= 11.2)

— Substituir a bateria (%)
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Avaria:
O robot cortador de relva esta ruidoso e
vibra

Possivel causa:
— Alamina de corte esta danificada
— O mecanismo de corte esta muito sujo

Solugao:

— Substituir a lamina de corte — remover
os obstaculos do relvado (= 16.4), (%)

— Limpar o mecanismo de corte (= 16.2)

Avaria:
Mau resultado de mulching ou de corte

Possivel causa:

— A altura da relva é demasiado elevada
em relagao a altura de corte

— Arelva esta demasiado molhada

— Alamina de corte estd embotada ou
gasta

— Tempos de atividade insuficientes,
duracgdo de corte demasiado curta

— Dimenséo da superficie a cortar
incorretamente ajustada

— Superficie a cortar com relva muito alta

— Longos periodos de chuva

Solugao:

— Ajustar a altura de corte (= 9.5)

— Ajustar o sensor de chuva (= 11.12)
Transferir tempos de atividade (= 11.7)

— Substituir a lamina de corte (= 16.4),
(%)

— Prolongar ou complementar tempos de
atividade (= 11.7)
Aumentar a duragdo de corte (= 11.8)

— Criar um novo plano de corte (= 11.6)

— Para obter um resultado de corte limpo,
o robot cortador de relva necessita, no
maximo, de 2 semanas, dependendo
da altura da superficie a cortar
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— Permitir cortar a relva com chuva
(= 11.12)
Prolongar os tempos de atividade
(= 11.7)

Avaria:
Indicacdo no visor num idioma estrangeiro

Possivel causa:
— A definicdo de idioma foi alterada

Solugao:
— Definir idioma (= 11.11)

Avaria:
Formam-se pontos castanhos (terrosos)
na superficie a cortar

Possivel causa:

— A duracao de corte é demasiado longa
em comparagdo com a superficie a
cortar

— O fio metalico limitador foi colocado em
raios demasiado curtos

— Dimensao da superficie a cortar
incorretamente ajustada

Solugao:

— Reduzir a duragéo de corte (= 11.8)

— Corrigir o curso do fio metalico limitador
(= 9.9)

— Criar um novo plano de corte (= 11.6)

Avaria:

Os processos de corte sao
significativamente mais curtos do que o
habitual

Possivel causa:

— Arelva estad demasiado alta ou
demasiado molhada

— O aparelho (mecanismo de corte, rodas
de acionamento) esta muito sujo

— A bateria esta no fim da sua vida (til

Solugao:

— Ajustar a altura de corte (= 9.5)
Ajustar o sensor de chuva (= 11.12)
Transferir tempos de atividade (= 11.7)

— Limpar o aparelho (= 16.2)

— Substituir a bateria — respeitar uma
recomendacao correspondente no
visor (%), (= 24.)

Avaria:
O robot cortador de relva esta acoplado,
mas a bateria ndo é carregada

Possivel causa:

— Na&o é necessario carregar a bateria

— Unidade de acoplamento desligada da
corrente

— Acoplamento incorreto

— Contactos de carga corroidos

— O aparelho estd em standby

Solugao:

— Nao é necessaria qualquer agdo — a
carga da bateria ocorre de forma
automatica ap6s passar abaixo de uma
determinada tensao

— Verificar a alimentagdo de corrente da
unidade de acoplamento (= 9.8)

— Pousar o robot cortador de relva na
superficie a cortar e envia-lo
novamente para a unidade de
acoplamento (= 11.5), verificando o
acoplamento correto — se necessario,
corrigir a posicao da unidade de
acoplamento (= 9.1)

— Substituir os contactos de carga (%)

— Premir qualquer botéo para ativar o
robot cortador de relva - é apresentada
a indicagao de estado (= 11.13)
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Avaria:
O acoplamento nao funciona

Possivel causa:

— Irregularidades na area da entrada da
unidade de acoplamento

— Rodas de acionamento sujas ou placa
de base suja

— Fio metalico limitador incorretamente
colocado na area da unidade de
acoplamento

— Extremidades do fio metalico limitador
ndo encurtadas

Solugao:

— Eliminar as irregularidades na area da
entrada da unidade de acoplamento
(= 9.1)

— Limpar as rodas de acionamento e a
placa de base da unidade de
acoplamento (= 16.2)

— Colocar novamente o fio metalico
limitador, garantindo o percurso correto
na area da unidade de acoplamento
(= 9.9)

— Encurtar o fio metalico limitador
conforme descrito e coloca-lo sem
reservas de fio — ndo enrolar as
extremidades salientes (= 9.10)

Avaria:

O robot cortador de relva falha a unidade
de acoplamento ou acopla de forma
enviesada

Possivel causa:
— Sinal de fio afetado por influéncias
ambientais
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— Fio metalico limitador incorretamente
colocado na area da unidade de
acoplamento

Solugao:

— Acoplar novamente o robot cortador de
relva e a unidade de acoplamento —
garantir que o robot cortador de relva
permanece a direito na unidade de
acoplamento para o acoplamento
(= 11.16)

— Colocar novamente o fio metalico
limitador, garantindo o percurso correto
na area da unidade de acoplamento
(= 9.9)

Verificar a ligagao correta das
extremidades do fio metdlico limitador
na unidade de acoplamento (= 9.10)

Avaria:
O robot cortador de relva ultrapassou o fio
metalico limitador

Possivel causa:

— O fio metélico limitador esta colocado
incorretamente, as distancias ndo
estao corretas

— A superficie a cortar tem uma
inclinacdo excessiva

— Existem campos de interferéncia a
influenciar o robot cortador de relva

Solucao:

— Verificar a colocagao do fio metalico
limitador (= 11.14), controlar a
distancia com a régua iMow (= 12.5)

— Verificar a colocagao do fio metalico
limitador, bloquear areas com
inclinacdo de terreno excessiva
(= 11.14)

— Contactar o distribuidor oficial STIHL
(%)

Avaria:
O robot cortador de relva prende com
frequéncia

Possivel causa:

— Altura de corte demasiado reduzida

— Rodas de acionamento sujas

— Depressdes ou obstaculos na
superficie a cortar

Solucao:

— Aumentar a altura de corte (= 9.5)

— Limpar as rodas de acionamento
(= 16.2)

— Encher os orificios na superficie a
cortar, instalar superficies de bloqueio
a volta de obstaculos tais como raizes
soltas, remover os obstaculos (= 9.9)

Avaria:

O sensor de colisdo ndo é ativado quando
o robot cortador de relva entra em
contacto com um obstaculo

Possivel causa:

— Obstaculo baixo (menos de 8 cm de
altura)

— O obstaculo nao esta preso ao solo —
por exemplo, fruta no chdo ou uma bola
de ténis

Solugao:

— Remover o obstaculo ou limita-lo com
uma superficie de bloqueio (= 12.9)

— Remover o obstaculo

Avaria:
Faixas na margem da superficie a cortar

Possivel causa:

— Corte demasiado frequente da margem

— Pontos iniciais em utilizagdo

— A bateria é carregada com muita
frequéncia perto do fim da sua vida Util
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— Desvio do caminho de recolha
(corredor) desligado

Solucao:

— Desligar Cortar margem ou reduzir para
uma vez por semana (= 11.14)

— Iniciar todos os processos de corte na
unidade de acoplamento em
superficies a cortar adequadas
(= 11.15)

— Substituir a bateria — respeitar uma
recomendacgdo correspondente no
visor (%), (= 24.)

— Ligar o desvio do caminho de recolha
(corredor) (= 11.14)

Avaria:
Relva nao cortada na margem da
superficie a cortar

Possivel causa:

— Corte da margem desligado

— Fio metalico limitador colocado de
forma imprecisa

— Arrelva esta fora do alcance da lamina
de corte

Solucao:

— Cortar a margem uma ou duas vezes
por semana (= 11.14)

— Verificar a colocagdo do fio metalico
limitador (= 11.14), controlar a
distancia com a régua iMow (= 12.5)

— Trabalhar em areas nao cortadas com
um aparador de relva adequado

Avaria:
Sem sinal de fio

Possivel causa:

— Unidade de acoplamento desligada — o
LED nao acende

— Unidade de acoplamento desligada da
corrente — o LED nao acende
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— Fio metalico limitador desligado da
unidade de acoplamento — pisca o LED
vermelho (= 13.1)

— Fio metalico limitador quebrado — pisca
o LED vermelho (= 13.1)

— O robot cortador de relva e a unidade
de acoplamento nao estdo acoplados

— Avaria no sistema eletrénico — o LED
faz sinal de SOS (= 13.1)

Solugao:

— Ligar a unidade de acoplamento
(= 13.1)

— Verificar a alimentagdo de corrente da
unidade de acoplamento (= 9.8)

— Ligar o fio metalico limitador a unidade
de acoplamento (= 9.10)

— Procurar a quebra do fio (= 16.7) e, em
seguida, reparar o fio metalico limitador
com conetores com fio (= 12.16)

— Acoplar o robot cortador de relva e a
unidade de acoplamento (= 11.16)

— Contactar o distribuidor oficial (%)

Avaria:
LED na unidade de acoplamento faz sinal
de SOS

Possivel causa:

— Comprimento minimo do fio metalico
limitador ndo alcangado

— Avaria no sistema eletrénico

Solugao:
— Instalar acessorios (AKM 100) ()
— Contactar o distribuidor oficial (%)

Avaria:
O robot cortador de relva ndo recebe
qualquer sinal GPS.

Possivel causa:

— A ligagao aos satélites esta ser
efetuada

— E possivel alcancar 3 ou menos
satélites

— O aparelho encontra-se num local sem
rececdo de radio

Solucao:

— Na&o é necessaria qualquer agdo, o
estabelecimento da ligagao pode
demorar alguns minutos

— Evite e remova obstaculos isolantes
(por exemplo, arvores, alpendres)

Avaria:
O robot cortador de relva ndo consegue
estabelecer uma ligagdo movel

Possivel causa:

— A superficie a cortar encontra-se num
local sem rececgédo de radio

— Modulo de radio nao ativado

Solucao:
— Solicitar a verificagdo do médulo de
radio ao distribuidor oficial STIHL (%)

Avaria:
Nao é possivel aceder ao robot cortador
de relva com a aplicagédo

Possivel causa:

— Modulo de radio inativo

— O robot cortador de relva esta em
standby

— Sem ligagdo a Internet

— O robot cortador de relva ndo tem
atribuido o enderego de e-mail correto

Solugao:

— O modulo de radio é desligado durante
o acoplamento e, em seguida, é
novamente ativado, ficando o robot
cortador de relva novamente acessivel

— Ativar o robot cortador de relva
premindo um bot&o. Definir o modo de
energia "Standard" (= 11.11)

— Ligar o aparelho em que a aplicagao
estd instalada a Internet

— Corrigir o endereco de e-mail (= 10.)
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26. Plano de manutencao

26.1 Confirmacao de entrega

_|
Modelo: ?
NUmero de série: V.
IR RN ’
Data: | | I | 8

Préximo servigo de assisténcia

Data: | | | |l |

26.2 Confirmacao de assisténcia 2

No caso de trabalhos de 2
manutencdo, faculte este manual

de utilizacdo ao seu distribuidor oficial
STIHL.

A realizagao dos trabalhos de assisténcia
é confirmada nos campos pré-impressos.

[ Assisténcia realizada em

P Data da proxima assisténcia
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27. Exemplos de Instalacao

[
J
7
L
N

Superficie a cortar retangular com uma
Unica arvore e piscina

Unidade de acoplamento:
Local (1) diretamente encostado a casa

Superficie de bloqueio:

Instalagdo em torno da arvore
independente (3), comeg¢ando por um
trajeto de ligagao instalado em angulo reto
relativamente a margem.

Piscina:

Por motivos de segurancga (distancia do fio
prescrita), o fio metalico limitador (2) é
colocado a volta da piscina [B).

182

Distancias do fio: (= 12.5)

Distancia relativamente a margem: 28 cm
Distancia relativamente a superficie
transitavel contigua (por exemplo,
passeio) com um desnivel do terreno
inferior a +/- 1 cm: 0 cm

Distancia em torno da arvore: 28 cm
Distancia relativamente a superficie de
agua: 100 cm

Programacao:

Apos determinar a dimensao da superficie
a cortar, nao sao necessarias mais
adaptagoes.

Particularidades:

Corte manualmente ou com um aparador
de relva adequado as areas ndo cortadas
a volta da piscina com regularidade.
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Superficie a cortar em U com varias
arvores independentes

Unidade de acoplamento:
Local (1) diretamente encostado a casa

Superficies de bloqueio:

Instalacdo em torno das arvores
independentes, comecando
respetivamente pelos trajetos de ligagao
instalados em angulo reto relativamente a
margem (2), 2 superficies de bloqueio sdo
ligadas por um trajeto de ligagao.

Distancias do fio: (= 12.5)

Distancia relativamente a margem: 28 cm
Distancia relativamente a superficie
transitavel contigua (por exemplo,
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passeio) com um desnivel do terreno
inferior a +/- 1 cm: 0 cm
Distancia em torno das arvores: 28 cm

Programacao:

Apos determinar a dimensao da superficie
a cortar, ndo sdo necessarias mais
adaptagoes.

Particularidades:

Arvore no canto da superficie a cortar —
corte com regularidade a area atras da

arvore delimitada com um aparador de

relva adequado ou deixe crescer como

zona de relva alta.
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Superficie a cortar dividida em dois com
lago e arvore independente

Unidade de acoplamento:
Local (1) diretamente encostado a casa

Superficie de bloqueio:

Instalacdo em torno da arvore
independente, comecando por um trajeto
de ligagdo instalado em angulo reto
relativamente a margem.

Lago:

Por motivos de seguranga (distancia do fio
prescrita), o fio metalico limitador (2) é
colocado & volta do lago [B).

Distancias do fio: (= 12.5)

Distancia relativamente a margem: 28 cm
Distancia relativamente a superficie
transitavel contigua (por exemplo,
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passeio) com um desnivel do terreno
inferiora +/- 1 cm: 0 cm

Em torno da arvore: 28 cm

Distancia relativamente a superficie de
agua: 100 cm

Travessa:
Instalagdo de uma travessa (3). Distancia
do fio: 22 cm (= 12.11)

Circuitos de procura:

Instalagdo de dois circuitos de procura (4)
para utilizagcdo da fung¢éo de desvio do
caminho de recolha.(= 11.14)

Distancia minima relativamente a entrada
das travessas: 2 m

Respeite a distancia minima relativamente
aos cantos. (= 12.12)

Programacao:

Determine a dimensao total da superficie
a cortar, programe 2 pontos iniciais (5)
(junto a unidade de acoplamento e no
canto sinuoso junto ao lago) (= 11.15)

Particularidades:

Corte manualmente ou com um aparador
de relva adequado as areas nao cortadas,
como, por exemplo, a volta do lago, com
regularidade.
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Superficie a cortar dividida em dois — o
robot cortador de relva ndo consegue
passar por si proprio de uma superficie a
cortar para a outra.

Unidade de acoplamento:
Local (1) imediatamente junto aos
edificios

Superficies de bloqueio:

Instalagdo em torno da arvore
independente e em torno da horta [B),
comecgando por um trajeto de ligacdo
instalado em angulo reto relativamente a
margem.

Distancias do fio: (= 12.5)

Distancia relativamente a superficie
transitavel contigua (por exemplo, terraco)
com um desnivel do terreno inferior a +/-
1cm:0cm

0478 131 9244 C - PT

Distancia relativamente a obstaculos
altos: 28 cm

Distancia relativamente a arvore: 28 cm
Distancia minima do fio nos locais
estreitos atras da horta: 100 cm

Superficie circundante:

Instalacdo de uma superficie
circundante (), coloque o trajeto de
ligagdo (3) no terrago da casa num canal
do cabo.

Programacao:

Determine a dimensao da superficie a
cortar (sem superficie circundante),
programe 1 ponto inicial (4) no local
estreito para utilizagcdo da funcdo de
desvio do caminho de recolha (= 11.14) —
frequéncia inicial de 2 em 10 saidas

(= 11.15)

Particularidades:

Coloque o robot cortador de relva na
superficie circundante varias vezes por
semana e ative o comando "Iniciar corte".
(= 11.5)

Respeite o desempenho de superficie.
(= 14.4)

Se necessario, instale duas superficies a
cortar separadas com 2 unidades de
acoplamento.
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Superficie a cortar com unidade de
acoplamento externa (1)

Unidade de acoplamento:
Local (1) diretamente encostado a
garagem ([BJ e atras da casa (A.

Distancias do fio: (= 12.5)

Distancia relativamente a margem: 28 cm
Distancia relativamente a superficie
transitavel contigua (por exemplo, terraco)
com um desnivel do terreno inferior a +/-
1cm:0cm

Distancia relativamente a superficie de
agua: 100 cm

Circuitos de procura:

Instalacdo de dois circuitos de procura (2)
para utilizagdo da funcao de desvio do
caminho de recolha. (= 11.14)

Distancia minima relativamente a entrada
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das travessas: 2 m
Respeite a distancia minima relativamente
aos cantos. (= 12.12)

Programacao:

Determine o tamanho da superficie a
cortar e determine, pelo menos, um ponto
inicial fora da travessa da unidade de
acoplamento.(= 11.15)

Particularidades:

Instalacdo de uma travessa (4) com
entrada em forma de funil (3). (= 12.11)
Distancia do fio: 22 cm

A travessa (4) segue para a unidade de
acoplamento externa (1). Aumente a
distancia do fio na travessa para a largura
da placa de base um metro a frente da
unidade de acoplamento (5). (= 9.9)

Respeite a necessidade de espacgo na
travessa e junto a unidade de
acoplamento.
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Nastavitev zacetnih tock
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Omejitvena zica
Nacrtovanje polaganja omejitvene
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Izdelava skice povrsine za koSnjo
Polaganje omejitvene zice
Prikljucitev omejitvene Zice
Razdalje zice — uporaba merila
iMow Ruler
Ostri koti
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Stranske povrsine
Pasaze

Iskalne zanke za zamaknjen
povratek

Natan¢no koSenje robov
Padajo¢ teren na povrsini za
kosnjo
Priprava rezerve zice
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Polnilna postaja
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2. O navodilih za uporabo

2.1 Splosno

Ta navodila za uporabo so originalna
navodila proizvajalca za obratovanje v
smislu direktive 2006/42/EC.

Podjetje STIHL nenehno izpopolnjuje
svojo ponudbo izdelkov, zato si
pridrzujemo pravico do spremembe
obsega dobave glede oblike, tehnologije in
opreme.

Na podlagi podatkov in slik, navedenih v
tem priro¢niku, zato ni mogoce uveljavljati
nobenih zahtev.

V teh navodilih za uporabo so lahko
opisani modeli, ki niso na voljo v vseh
drzavah.

Ta navodila za uporabo so zascitena z
avtorskimi pravicami. Vse pravice so
pridrzane, zlasti pravica do
razmnozevanja, prevajanja in obdelave z
elektronskimi sistemi.

2.2 Razli¢ice po drzavah

Podjetje STIHL dobavlja naprave z
razli¢nimi vtici in stikali, ki so odvisni od
drzave, v katero so naprave dobavljene.

Na slikah so prikazane naprave z vtici za
Evropo. Priklju¢itev naprav z drugimi vtici
je podobna.
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2.3 Navodila za branje navodil za
uporabo

Slike in besedila opisujejo dolo¢ene
korake uporabe.

Vsi slikovni simboli, ki so names¢eni na
napravi, so razlozeni v teh navodilih za
uporabo.

Smer gledanja:

Smer gledanja pri uporabi »levo« in
»desno« v navodilih za uporabo:
Uporabnik stoji za napravo in gleda naprej
vV smeri voznje.

Kazalo poglavij:

Na ustrezna poglavja in podpoglavja, v
katerih najdete dodatna pojasnila,
opozarja puscica. Naslednji primer
predstavlja sklic na dolo¢eno poglavje:
(= 3)

Oznake odsekov besedila:

Opisana navodila so lahko oznacena kot v
naslednjih primerih.

Koraki pri uporabi, ki zahtevajo poseg
uporabnika:

e Vijak (1) odvijte z izvijacem, premaknite
rocico (2) ...

Splo$na nastevanja:

— Uporaba izdelka na Sportnih ali
tekmovalnih prireditvah

Besedila z dodatnim pomenom:

Razdelki z dodatnim pomenom so
oznaceni z enim izmed spodaj navedenih
simbolov in so tako dodatno poudarjeni, da
v navodilih bolj izstopajo.
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Nevarnost!

Nevarnost nesrec in tezkih telesnih
poskodb. Dolo¢eno ravnanje je
nujno ali pa ga je treba opustiti.

Opozorilo!

A Nevarnost telesnih poSkodb.
Dolo¢eno vedenje preprecuje
mozne ali verjetne poskodbe.

Pozor!

Z dolo¢enim vedenjem lahko
preprecite lahke poskodbe ali
gmotno skodo.

e | Opomba

1 | Informacija za boljo uporabo
naprave in izogibanje morebitni
napacni uporabi.

Besedila z navezovanjem na sliko:

Nekatere slike, ki so potrebne za uporabo
naprave, so na zacetku navodil za
uporabo.

Ta simbol fotoaparata povezuje 2
slike na straneh s slikami z 1

besedilom v navodilih.
Slike z dodanim besedilom:

Korake, vezane na sliko, najdete takoj za
sliko z ustrezno navedbo stevilk postavk.

Primer:

ES

o

-

Krmilnik (1) omogoc¢a pomikanje po
menijih, s tipko OK (2) potrdite nastavitve
in odprete menije. S tipko Nazaj (3) lahko
znova zapustite menije.

0
(9]
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3. Opis naprave

3.1 Robotska kosilnica

[<)]

190

Premic¢no ulezajen pokrov (= 5.4),

(= 5.5)
Zascitna letev

Napajalni kontakti:
Priklju¢ni kontakti polnilne postaje

Nosilni ro¢aj spredaj (vgrajen v
premicni pokrov) (= 21.1)
Tipka STOP (= 5.1)

Loputa (= 15.2)

Pogonsko kolo

8

Nosilni ro¢aj zadaj (vgrajen v
premic¢ni pokrov) (= 21.1)
Tipalo dezja (= 11.12)

Vrtljivi ro€aj za nastavitev visine
kosnje (= 9.5)

Tipska ploscica s Stevilko stroja
Sprednje kolo

Obojestransko nabrusen noz
(= 16.4)

Kosilna naprava
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3.2 Polnilna postaja

1 Talna plosc¢a

2 Kabelska vodila za polozitev
omejitvene zice (= 9.10)

3 Napajalnik
4 Snemljiv pokrov (= 9.2)

5 Napajalni kontakti:
Priklju¢ni kontakti robotske kosilnice

6 Upravljalna plos¢a

s tipko in lu¢ko LED (= 13.1)
7 Tipka
8 Prikaz LED

0478 1319244 C - SL
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3.3 Zaslon

W

#& Glavni meni

14:28 {al (0

[

Ukazi

®

Informacije

|
Nacrt za kos.

y

Nastavitve

1 Grafi¢ni zaslon

2 Krmilnik:
Pomikanje po menijih (= 11.1)
3 Tipka OK:

Pomikanje po menijih (= 11.1)
4 Tipka Nazaj:
Pomikanje po menijih
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4. Kako deluje robotska

kosilnica

4.1 Princip delovanja

ES

0
(9]

Robotska kosilnica (1) je zasnovana za
samodejno obdelavo travnatih povrsin.
Kosi travo na naklju¢no izbranih poteh.

Da robotska kosilnica lahko prepozna
meje povrsine za kosnjo (A, mora biti
okrog te povrsine polozena omejitvena
Zica (2). Skozi njo tece signal zice, ki ga
proizvaja polnilna postaja (3).
Nepremi¢ne ovire (4) na povrsini za kosnjo
robotska kosilnica zazna s pomocjo tipala

trka. Obmocja (5), ki jih robotska kosilnica
ne sme prevoziti, in ovire, na katere ne

0478 1319244 C - SL

sme naleteti, morajo biti od preostale
povrsine za koSnjo omejene s pomocjo
omejitvene Zice.

Pri vklju¢enem avtomatskem nacinu
robotska kosilnica med ¢éasi

aktivnosti (= 14.3) samodejno zapusti
polnilno postajo in kosi trato. Za polnjenje
baterije se robotska kosilnica samodejno
pelje v polnilno postajo. Stevilo in trajanje
postopkov polnjenja in koSnje znotraj
¢asov aktivnosti je pri tem prilagojeno

popolnoma samodejno. Tako je vedno
zagotovljeno potrebno tedensko trajanje
kosnje.

Pri izklju€eni avtomatiki in za postopke
kosnje neodvisno od ¢asov aktivnosti
lahko postopek kosnje aktivirate z ukazom
»Zacni koSnjo« oz. »Zac¢ni kosnjo z
zamikom«. (= 11.5)
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Robotska kosilnica STIHL

lahko zanesljivo in

brezhibno deluje v

neposredni blizini drugih
W robotskih kosilnic. Signal

Zice izpolnjuje zahteve

standarda EGMF
(Zdruzenje evropskih proizvajalcev vrtnih
naprav) glede elektromagnetnega
oddajanja.

5. Varnostna oprema

Naprava ima varnostno opremo, ki napravi
omogoca varno delovanje in jo varuje pred
nepooblas¢eno uporabo.

Nevarnost telesnih posSkodb!

Ce na varnostni opremi ugotovite
napako, naprave ne smete
uporabiti. Obrnite se na
pooblas¢enega prodajalca. Druzba
STIHL priporo¢a pooblas¢enega
prodajalca izdelkov STIHL.

5.1 Tipka STOP

S pritiskom tipke stop na zgornji strani
robotske kosilnice nemudoma ustavite
delovanje naprave. Noz se v nekaj
sekundah zaustavi in na zaslonu se
prikaze sporocilo »Tipka STOP
pritisnjena« Medtem ko je sporocilo
aktivno, ne morete zagnati robotske
kosilnice, saj je ta v zavarovanem stanju.

tAY

Pri vklopljenem avtomatskem
nacinu se po potrditvi sporocila z
OK prikaze vprasanje o
nadaljevanju avtomatskega
delovanja.

Ce izberete Da, obdeluje robotska
kosilnica povrsino za ko3njo v skladu z
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nacrtom kosnje.
Ce izberete Ne, ostane robotska kosilnica
na povrsini za kosnjo, avtomatski nacin se
izklopi. (= 11.5)

@ | Z dolgim pritiskom tipke STOP se
1 | dodatno aktivira blokada naprave.
(= 5.2)

5.2 Blokada naprave

Robotsko kosilnico morate
blokirati pred vsemi
vzdrzevalnimi deli in &is¢eniji,
pred transportom ter

preverjanjem.

Pri aktivirani blokadi naprave robotske
kosilnice ne morete vec zagnati.

Aktiviranje blokade naprave:

— pritisnite in zadrzite tipko STOP,
— v meniju Ukazi,

— v meniju Varnost.

Aktiviranje blokade naprave v meniju
Ukazi:

e V meniju »Ukazi« izberite vnos
»Blokiraj iMow« in potrdite s tipko OK.
(= 11.5)

Aktiviranje blokade naprave v meniju
Varnost:

e V meniju »Nastavitve« odprite podmeni
»Varnost«. (= 11.16)

e |zberite vnos »Blokada napr.« in
potrdite s tipko OK.

Preklic blokade naprave:

e Po potrebi napravo zbudite s pritiskom
poljubne tipke.

e Robotsko kosilnico odklenite s
prikazano kombinacijo tipk. Za to @
pritisnite tipko OK in tipko Nazaj 9
v zaporedju, ki je prikazano na
zaslonu.

5.3 Zascitni pokrovi

Robotska kosilnica je opremljena z
zascitnimi pokrovi, ki preprecujejo
nenameren stik z nozi za kosnjo in
pokoseno travo.

Za to je pomemben predvsem pokrov.

5.4 Tipalo trka

Robotska kosilnica je opremljena s
premi¢nim pokrovom, ki deluje kot tipalo
trka. Kosilnica se takoj zaustavi, ¢e med
samodejnim delovanjem naleti na trdno
oviro dolo¢ene najmanjse visine (8 cm) in
je trdno povezana s podlago. Nato
spremeni smer voznje in nadaljuje kosnjo.
Ce se tipalo trka prepogosto sprozi, se
dodatno zaustavi noz za kosnjo.

Naprava tr¢i ob oviro z dolo¢eno

A silo. Obcutljive ovire oz. lahki
predmeti, kot so vrtni lon¢ki, se
lahko zato prevrnejo oz.
poskodujejo.

STIHL priporoca, da ovire
odstranite oz. jih lo¢ite z zapornimi
povrsinami. (= 12.9)

5.5 Zas¢ita pred dvigovanjem

Ce se robotsko kosilnico dvigne za pokrov,
se postopek ko3nje takoj prekine. Noz se v
nekaj sekundah ustavi.
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5.6 Senzor naklona

Ce je med delovanjem prekora¢en
dovoljen naklon pobocja, robotska
kosilnica takoj spremeni smer voznje. Pri
prevrnitvi se pogon in motor za kosnjo
izklopita.

5.7 Osvetlitev zaslona

Med obratovanjem se aktivira osvetlitev
zaslona. Zaradi svetlobe lahko tudi v temi
prepoznate robotsko kosilnico.

5.8 Zascita pred krajo

Pri aktivirani zasciti pred krajo se pri
dvigovanju robotske kosilnice zaslisi
signal alarma, ¢e v roku ene minute ni
vnesena koda PIN. (= 11.16)

Robotsko kosilnico lahko zazenete
izklju€no skupaj z dobavljeno polnilno
postajo. Dodatno polnilno postajo morate
spojiti z robotsko kosilnico. (= 11.16)

STIHL priporoca, da nastavite eno

@ od varnostnih stopenj na moznost
»Nizka«, »Srednja« ali »Visoka«.
Tako zagotovite, da nepooblascene
osebe robotske kosilnice ne morejo
zagnati z drugimi polnilnimi
postajami oz. spreminjati nastavitev
ali programiranja.

5.9 GPS-zascita

Model RMI 422 PC je opremljen s
sprejemnikom GPS. Pri aktivirani GPS-
zasciti je lastnik naprave obves¢en, kadar
je naprava zagnana zunaj domacega
obmocgja. Poleg tega je treba na zaslonu
vnesti kodo PIN. (= 14.5)
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Priporocilo:
GPS-zas¢ita naj bo vedno
aktivirana. (= 11.16)

7S

6. Za vaso varnost

6.1 Splosno

Pri delu z napravo morate
obvezno upostevati te predpise
za preprecevanje nesrec.

Pred prvo uporabo naprave

pazljivo preberite celotna

navodila za uporabo. Navodila

za uporabo shranite za
poznej$o uporabo.

Ti varnostni ukrepi so nujno potrebni za
vaso varnost, vendar pa ta seznam ni
popoln. Napravo vedno uporabljajte
razumno in odgovorno ter upostevajte, da
uporabnik stroja prevzema odgovornost
za nezgode, v katerih so udelezene druge
osebe ali njihovo imetje.

Pojem »uporabljati« zajema vsa dela na
robotski kosilnici, na polnilni postaji in na
omejitveni zici.

»Uporabnik« pomeni:

— Osebo, ki je robotsko kosilnico na novo
programirala ali spremenila obstojece
programiranje.

— Osebo, ki izvaja dela na robotski
kosilnici.
— Osebo, ki napravo zazene ali aktivira.

— Osebo, ki je namestila ali odstranila
omejitveno zico oz. polnilno postajo.

Pojem »uporabljati« v teh navodilih za
uporabo vklju¢uje tudi uporabo aplikacije
iMow.

Napravo je dovoljeno uporabljati samo, ¢e
ste spociti in v dobrem telesnem ter
dusevnem stanju. Ce niste zdravi, se
obrnite na zdravnika, da vam pove, ali je
delo z napravo mogoce. Po zauzitju -
. A R o
alkohola, drog ali zdravil, ki zmanjsujejo
odzivnost, je delo z napravo prepovedano.

ES

Seznanite se z upravljalnimi deli in
uporabo naprave.

Napravo smejo uporabljati samo osebe, ki
so prebrale navodila za uporabo in so
seznanjene z uporabo naprave. Pred
prvim zagonom se mora uporabnik
potruditi, da dobi strokovna in prakti¢na
navodila za uporabo. Uporabnika mora o
varni uporabi naprave pouciti prodajalec
ali drug izvedenec.

0
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Pri teh navodilih je treba uporabnika
posebej opozoriti, da delo z napravo
zahteva izjemno pazljivost in
koncentracijo.

Tudi ¢e to napravo uporabljate v skladu s
predpisi, vseeno obstaja dolo¢eno
tveganje.

Obstaja smrtna nevarnost
A zadusitve!
Ce se otroci igrajo z embalazo,
obstaja nevarnost zadusitve.
Otrokom preprecite dostop do
embalaze.

Napravo smete predati oziroma posoditi
samo osebam, ki ta model in ravnanje z
njim dobro poznajo. Navodila za uporabo
so del naprave in jih morate vedno priloziti.

Zagotovite, da je uporabnik telesno, ¢utno
in dusevno sposoben upravljanja ter dela z
napravo. Ce je uporabnik omejeno
telesno, ¢utno in dusevno sposoben za
upravljanje ter delo z napravo, lahko z
napravo upravlja le pod nadzorom ali po
nasvetih odgovorne osebe.
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Zagotovite, da je uporabnik polnoleten ali
se po drzavnih zakonskih predpisih
usposablja za poklic pod nadzorom.

g Pozor — nevarnost nesrece!

Otroci naj se med kosnjo ne
priblizujejo napravi in povrSini
za kosnjo.

Psiin druge domace zivali naj
se med ko$njo ne priblizujejo
napravi in povrsini za kosnjo.

Zaradi varnosti so vse
spremembe na napravi, razen
strokovne namestitve opreme in
nadgradne opreme, ki jo je odobrilo
podjetje STIHL, prepovedane in poleg
tega povzrocijo prenehanje veljavnosti
garancije. Informacije o odobreni dodatni
in nadgradni opremi lahko dobite pri
pooblas¢enem prodajalcu STIHL.

Na napravi je Se posebej prepovedano
izvajati vsakrSne spremembe, ki
spremenijo moc¢ oz. Stevilo vrtljajev
elektromotorjev.

Prepovedane so tudi vse spremembe
naprave, ki lahko povecajo oddajanje
hrupa.

Programske opreme naprave zaradi
varnostnih razlogov ne smete spreminjati.

Pri uporabi na javnih povrsinah, v parkih,
na Sportnih igris¢ih, na cestah ter na
obdelovalnih in gozdnih obmogjih bodite
Se zlasti previdni.

Z napravo ne smete prevazati predmetov,
zivali ali ljudi, posebej otrok.

Nikoli ne smete dovoliti, da se osebe, zlasti
otroci, med delovanjem robotske kosilnice
vozijo ob njej ali sedijo na njej.

196

Pozor — nevarnost nesrece!

Robotska kosilnica je namenjena za
samodejno nego trave. Uporaba v druge
namene ni dovoljena in je lahko nevarna
ali pa povzroc¢i skodo na napravi.

Da ne bi prislo do morebitnih telesnih
poskodb uporabnika, naprave ni dovoljeno
uporabljati za naslednja dela (nepopoln
seznam):

— za obrezovanje grmovja, Zive meje in
grmicevja,
— za rezanje viticastih rastlin,

— za nego trave na streSnih nasadih in
balkonskih koritih,

— za sekljanje in drobljenje odpadkov,
nastalih pri obrezovanju drevja ter zZive
meje,

— za ¢is¢enje pespoti (sesanje,
spihovanje),

— za poravnavanje neravnin v tleh, npr.
krtin.

6.2 Oblacila in oprema

K Vedno nosite trdno obutev z
'y opruem!leml pod.platl in nikoli
! "~ ne delajte bosi ali npr. v
sandalih,

— (e se blizate robotski kosilnici med
obratovanjem.

Pri namestitvi, vzdrzevalnih

delih in vseh podobnih delih na

napravi in polnilni postaji

oblecite ustrezna delovna
oblacila.

Nikoli ne nosite ohlapnih oblacil, ki se
lahko zataknejo za premi¢ne dele — prav
tako ne nosite nakita, kravat in salov.

Dolge hlace nosite predvsem,

— e se blizate robotski kosilnici med
obratovanjem.

Med vzdrzevanjem in
¢is¢enjem, polaganjem zice
(polaganje zice in
odstranjevanje) in pritrjevanjem
polnilne postaje vedno nosite robustne
rokavice.
Pri zabijanju pritrditvenih Zebljev in klinov
polnilne postaje in pri vseh delih z nozem
zavarujte predvsem roke.

Pri vseh delih na napravi morate dolge
lase speti in za&¢ititi (z ruto, kapo itd.).

Pri zabijanju pritrditvenih
Zebljev in klinov polnilne postaje
nosite ustrezna zas¢itna ocala.

6.3 Opozorilo — nevarnosti zaradi
elektricnega toka

Pozor!

Nevarnost elektricnega udara!
Za elektritno varnost

posebej pomembni deli

so neposkodovan

omrezni kabel in omrezni

vti¢ napajalnika. Poskodovanih
kablov, sklopov vti¢nic in vticev ter
priklju¢nih vodov, ki niso v skladu s
predpisi, ni dovoljeno uporabljati,
da se ne izpostavite nevarnosti
elektri¢nega udara.

Zaradi tega redno preverjajte
priklju¢ni vod, ali je poSkodovan in
ali se na njem pojavljajo znaki
staranja (krhkost).

Uporabljajte samo originalen napajalnik.
Napajalnika ne smete uporabljati,

— Ce je poskodovan ali obrabljen,

0478 1319244 C-SL



— e so kabli poskodovani ali obrabljeni.
Preverite predvsem kable napajalnika,
da niso poskodovani in zastarani.

Vzdrzevalna dela in popravila napajalnika
in kablov lahko izvajajo le pooblasceni in
Solani strokovnjaki.

Nevarnost elektricnega udara!
Poskodovanega kabla ne priklapljajte v
elektri¢no omrezje in se ga dotaknite samo

takrat, ko je lo¢en od elektricnega omrezja.

Priklju¢nih kablov napajalnika ne smete
spreminjati (npr. krajsati). Kabla med
napajalnikom in polnilno postajo ne smete
podaljSevati.

Napajalnika in kabla ne smete za dlje ¢asa
postaviti na mokro podlago.

Nevarnost elektricnega udara!
Poskodovanih kablov, vti¢nic, vticev ali
priklju¢nih kablov, ki ne ustrezajo
predpisom, ne smete uporabljati.

Vedno pazite, da so uporabljeni omrezni
kabli primerno zas¢iteni z varovalko.

Elektricno napajanje prekinite tako, da
izvlecete vti¢ iz vti¢nice. Ne vlecite za
priklju¢ni kabel.

Napravo prikljucite le na elektri¢no
napeljavo, ki ima napravo za zascito pred
okvarnim tokom in prozilni tok najvec

30 mA. Vec informacij lahko dobite pri
svojem elektroinstalaterju.

Ce je napajalnik priklju¢en na oskrbovanje
s tokom zunaj zgradbe, mora biti omrezna
vti¢nica dovoljena za obratovanje na
prostem. Vec¢ informacij o drzavnih
predpisih lahko dobite pri
elektroinstalaterju.

Ce napravo priklju¢ite na generator, ne
pozabite, da jo lahko poskodujejo nihanja
napetosti.
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6.4 Akumulatorska baterija
Uporabljajte samo originalno baterijo.

Akumulatorska baterija je namenjena
izklju¢no fiksni vgradniji v robotsko
kosilnico STIHL. Ta ji nudi optimalno
zascito in polnjenje, ko je robotska
kosilnica na polnilni postaji. Uporabljati ne
smete nobenega drugega polnilnika.
Uporaba neustreznega polnilnika lahko
vodi do nevarnosti elektri¢cnega udara,
pregrevanja ali izhajanja jedke tekocine
baterije.

Nikoli ne odpirajte baterije.
Nikoli je ne spustite, da pade.

Ne uporabljajte okvarjenih ali deformiranih
baterij.

Zagotovite, da bo baterija shranjena zunaj
dosega otrok.

Nevarnost eksplozije!
Baterijo zascitite pred
neposredno soncno

svetlobo, vrocino in

ognjem — nikoli je ne mecite v
ogen,;.

Uporabljajte in hranite jo samo v
temperaturnem obmocju od -
10 °C do maks. +50 °C.

Zascitite jo pred dezjemin vlago
— ne dajajte v tekocine.

Baterije ne izpostavljajte
mikrovalovom ali visokemu
tlaku.

Kontaktov baterije nikoli ne povezujte s
kovinskimi predmeti (kratek stik). Kratek
stik lahko poskoduje baterijo.

Neuporabljene baterije ne priblizujte

kovinskim predmetom (npr. Zebljem, m
kovancem, nakitu). Ne uporabljajte

kovinskih transportnih posod — nevarnost
eksplozije in pozara! E

Pri napacni uporabi lahko iz baterije izhaja
tekocina — izognite se stiku! Pri
nenamernem stiku izperite z vodo. Ce
tekocina zaide v oci, se obrnite na
zdravnika. Iztekajoca tekocina baterije
lahko povzroci drazenje koze, opekline in
razjede.

V prezra¢evalne odprtine baterije ne
zatikajte predmetov.

0
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Nadaljnje varnostne napotke najdete na
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

6.5 Transport naprave

Pred vsakim transportom, zlasti pred
dvigovanjem robotske kosilnice, aktivirajte
blokado naprave. (= 5.2)

Pred transportom pustite, da se naprava
ohladi.

Pri dvigovanju in no3nji se izogibajte stiku
z nozem za kosnjo. Robotsko kosilnico
lahko dvigujete samo za oba nosilna
ro¢aja, nikoli ne segajte pod napravo.

Upostevajte tezo naprave in po potrebi
uporabite ustrezne pripomocke za
nakladanje (dvigalne naprave).

Napravo in pripadajoce dele naprave (npr.
polnilno postajo) na nakladalni povrsini
zavarujte z ustrezno dimenzioniranimi
sredstvi za pritrjevanje (jermeni, vrvmi itd.)
na pritrdilnih to¢kah, ki so opisane v
navodilih za uporabo. (= 21.)
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Pri prevozu naprave upostevajte veljavne
krajevne predpise, zlasti glede varnosti pri
natovarjanju in prevozu predmetov na
tovornih povrsinah.

Baterije ne puscajte v avtomobilu in je ne
izpostavljajte neposrednim sonénim
zarkom.

Z litij-ionskimi baterijami je treba pri
transportu rokovati posebej previdno, Se
posebej je treba paziti na kratkosti¢no
varnost. Baterijo prevazajte samo v
robotski kosilnici.

6.6 Pred zagonom

Zagotoviti morate, da napravo uporabljajo
samo osebe, ki so seznanjene z navodili
za uporabo.

Upostevajte navodila za namestitev
polnilne postaje (= 9.1) in omejitvene zice
(= 12).

Omejitveno zico in napajalni kabel morate
dobro pritrditi na tla, da se ob njih ne
morete spotakniti. Izogibajte se polaganju
prek robov (npr. na plo¢nikih, tlakovcih).
Pri polaganju na tleh, kamor ni mogoce
zabiti pritrditvenih Zebljev (npr. na
tlakovcih, plo¢nikih), uporabite kabelski
kanal.

Redno preverjajte ustrezno polaganje
omejitvene Zice in napajalnega kabla.

Pritrditvene Zeblje vedno zabijte do konca,
da se ob njih ne morete spotakniti.

Polnilne postaje ne namescajte na
nepreglednih mestih, kjer se lahko ob njo
spotaknete (npr. za hisnimi vogali).

Polnilno postajo namestite ¢im bolj stran
od dosega plazecih se zivali, kot so
mravlje ali polzi — zlasti ne na podrocju
mravljiS¢ in komposta.
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Obmogja, ki jih robotska kosilnica ne more
prevoziti brez nevarnosti (npr. zaradi
nevarnosti padca), omejite tako, da
ustrezno polozite omejitveno Zico.

STIHL priporoca, da robotsko kosilnico
zazenete samo na travnatih povrsinah in
utrjenih poteh (npr. tlakovani dovozi).

Robotska kosilnica ne prepozna mest, kjer
je mogo¢ padec, kot so robovi, spusti,
plavalni bazeni ali ribniki. Ce je omejitvena
Zica polozena vzdolz moznih mest padca,
morate iz varnostnih razlogov med
omejitveno zico in mestom nevarnosti
upostevati razdaljo ve¢ kot 1 m.

Redno preverjajte zemljis¢e, na katerem
boste uporabljali napravo, ter odstranite
vse vecje kamne, palice, zice, kosti in vse
druge tujke, ki bi jih lahko naprava izvrgla
z veliko hitrostjo.

Po namestitvi omejitvene Zice s povrsine
za kosnjo odstranite predvsem vsa orodja.
Prelomljene ali poskodovane pritrditvene
zeblje izvlecite iz ruSe in jih odstranite.

Redno preverjajte neravnine na povrSinah
za ko3njo in jih odstranite.

Naprave nikdar ne uporabljajte, ¢e
varnostnih naprav ni, so poskodovane ali
niso vgrajene.

Na napravo names¢enih stikalnih in
varnostnih naprav ne smete odstraniti ali
premostiti.

Pred uporabo naprave zamenjajte
okvarjene ter obrabljene in poskodovane
dele. Necitljiva ali poSkodovana obvestila
o nevarnostih in opozorila na napravi
morate zamenjati. Nadomestne nalepke in
druge nadomestne dele najdete pri

pooblas¢enem prodajalcu izdelkov STIHL.

Pred vklopom preverite,

— ali je naprava v brezhibnem stanju. To
pomeni, da so prekritja, zascitne
naprave in loputa na svojem mestu ter v
brezhibnem stanju;

— ali je polnilna postaja v brezhibnem
stanju. Pri tem morajo biti vsa prekritja
in zas¢itne naprave pravilno namesceni
ter v brezhibnem stanju;

— ali je elektri¢ni priklju¢ek napajalnika
namescen izklju¢no na po predpisih
vgrajeno omrezno vti¢nico;

— ali je na napajalniku izolacija
priklju¢nega kabla in omreznega
vtikaca brezhibna;

— ali je celotna naprava (ohisje, pokrov,
loputa, pritrdilni elementi, noz, gred
noza itd.) v dobrem stanju in
neposkodovana;

— ali sta noz za ko$njo in pritrditev noza v
stanju, ki je v skladu s predpisi (trdna
lega, poskodbe, obraba); (= 16.3)

— ali so vsi vijaki, matice in drugi pritrdilni
elementi na mestu ter dobro priviti.
Razrahljane vijake in matice pred
zacetkom uporabe zategnite
(upostevajte zatezne momente).

Po potrebi opravite vsa potrebna dela
oziroma poiscite specializiranega trgovca.
Druzba STIHL priporo¢a pooblas¢enega
prodajalca izdelkov STIHL.

6.7 Programiranje

Upostevajte lokalne predpise za ¢ase
obratovanja vrtnih naprav s pogonom na
elektromotor in ustrezno programirajte
Case aktivnosti. (= 14.3)

Programiranje prilagodite predvsem tako,
da se med koSnjo na povrsini za koSnjo ne
nahajajo otroci, gledalci ali zivali.
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Zaradi spremembe programiranja z
aplikacijo iMow se lahko pri modelu
RMI 422 PC izvedejo aktivnosti, ki jih
druge osebe ne pri¢akujejo. O
spremembah nacrta za ko3njo zato vedno
predhodno obvestite udelezene osebe.

Robotske kosilnice ne smete uporabljati
isto¢asno z namakalno napravo, zato
ustrezno prilagodite programiranje.

Prepricajte se, da sta na robotski kosilnici
datum in €as ustrezno nastavljena. Po
potrebi popravite nastavitve. Napacne
vrednosti lahko vodijo do nenamerne
voznje robotske kosilnice.

6.8 Med obratovanjem

® Tretjih oseb, zlasti otrok in

I rﬂ] zivali, ne pustite v

€| obmotje nevarnosti.
Nikoli ne smete dovoliti, da se otroci med
delovanjem robotske kosilnice igrajo z njo
ali se ji priblizujejo.
Zacetek postopka ko3nje z aplikacijo
iMow pri modelu RMI 422 PC je lahko za
tretje osebe nepri¢akovan dogodek. Zato

te osebe vedno predhodno obvestite o
mogoci aktivnosti robotske kosilnice.

Robotske kosilnice nikoli ne pustite
delovati brez nadzora, kadar so v blizini Se
zivali ali druge osebe — posebej otroci.

Pri uporabi robotske kosilnice na prostem
je treba okoli povrsine za ko3njo postaviti
table z naslednjim napotkom:

»Opozorilo! Samodejna kosilnica! Ne
zadrzujte se v blizini stroja! Otroci morajo
biti pod nadzorom!«

0478 1319244 C - SL

Pozor — nevarnost telesnih
poskodb!

Rok ali nog nikoli ne
priblizujte k vrte¢im se delom

ali pod njih. Nikoli se ne

dotikajte vrte¢ega se noza.

Pred nevihtami oz. nevarnostmi udara
strele izklopite napajalnik iz elektri¢cnega
omrezja. Robotske kosilnice takrat ne
smete uporabljati.

Robotske kosilnice z delujo¢im
elektromotorjem nikoli ne nagibajte in ne
dvigujte.

Nikoli ne poizku$ajte spreminjati
nastavitev na napravi, ko te¢e eden od
elektromotorjev.

RMI 422:

Zaradi varnostnih razlogov naprave

(RMI 422) ni dovoljeno uporabljati na
pobogjih z naklonom nad 19,3° (35 %).
Nevarnost telesnih poskodb!

Naklon pobo¢ja 19,3° ustreza navpi¢nemu
dvigu v visini 35 cm pri 100 cm vodoravne
dolzZine.

A9 ’30
wat:

35cm

100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:

Zaradi varnostnih razlogov naprave
(RMI 422 P, RMI 422 PC) ni dovoljeno
uporabljati na pobog¢jih z naklonom nad
21,8° (40 %).

Nevarnost telesnih poSkodb! Naklon
pobog¢ja 21,8 ustreza navpi¢nemu dviguv
visini 40 cm pri 100 cm vodoravne doléne.

A} .

1

21 )

" 5
M\ g
<

100 cm

Pri izteku vrtenja rezalnega
“ ° 7 orodja pazite, saj traja nekaj
sekund, preden se popolnoma

STOP umiri.

Med aktivnim delovanjem
pritisnite tipko STOP (= 5.1),

— preden odprete loputo.
Aktivirajte blokado naprave (= 5.2),

0
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— preden napravo dvignete in nosite;
— preden napravo prevazate;

— preden odstranite blokade ali ocistite
zamasitve;

— preden izvedete dela na nozu za
kosnjo;
— preden preizkusate ali ¢istite napravo;

— Ce je naprava zadela ob tujek ali ¢e se
zacne robotska kosilnica neobicajno
mocno tresti. V takih primerih preverite
napravo, Se posebej rezalno enoto
(noz, gred noza, pritrditev noza), ali je
poskodovana, ter pred ponovnim
vklopom in delom opravite potrebna
popravila.
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n Nevarnost telesnih poskodb!

Mocno tresenje praviloma opozarja
na motnje.

Robotske kosilnice zlasti ni
dovoljeno zaceti uporabljati v
primerih, kadar ima upognjeno gred
noza ali poskodovan ali zvit noz za
kosnjo.

Ce nimate potrebnih znanj, se za
potrebna popravila vedno obrnite
na strokovnjaka. Podjetje STIHL
priporoca, da se obrnete na
pooblas¢enega prodajalca izdelkov
STIHL.

Preden zapustite napravo, prilagodite
varnostne nastavitve robotske kosilnice,
tako da je nepooblascene osebe ne
morejo zagnati. (= 5.)

Pri upravljanju stroja in njegovih zunanjih
naprav se ne iztegujte ter vedno pazite na
ohranjanje ravnotezja, trdno stojte na
pobogjih in ob stroju vedno hodite, ne
tecite.

6.9 Vzdrzevanje in popravila

Preden zac¢nete vzdrzevalna
dela, popravila in ¢is¢enje,
postavite napravo na ravno
podlago in aktivirajte blokado
naprave.

pAo

Pred vsemi deli na polnilni
postaji in na omejitveni Zici
izvlecite omrezni vtikac
napajalnika.

Pred vzdrzevalnimi deli naj se robotska
kosilnica hladi priblizno 5 minut.

Omrezni kabel sme popraviti ali zamenjati
izklju€no pooblasceni elektroinstalater.
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Po vseh delih na napravi morate pred
ponovnim zagonom preveriti
programiranje robotske kosilnice in ga po
potrebi prilagoditi. Nastaviti morate zlasti
datum in ¢as.

Ciscenje:

Celotno napravo morate redno skrbno
Cistiti. (= 16.2)

Curka vode (zlasti

visokotla¢nega cistilnika) nikoli %
ne usmerite v dele motorja,

tesnila, lezajna mesta in

elektricne dele. Posledica tega so lahko
poskodbe oziroma draga popravila.
Naprave ne cistite pod tekoco vodo

(na primer z vrtno cevjo).

Ne uporabljajte agresivnih cistil. Ta lahko
poskodujejo umetne mase in kovine, kar
lahko vpliva na varno uporabo vase
naprave STIHL.

Vzdrzevalna dela:

Izvajate lahko samo vzdrzevalna dela, ki
so opisana v teh navodilih za uporabo. Vsa
druga vzdrzevalna dela mora izvesti
pooblasceni prodajalec.

Ce nimate potrebnih znanjin pripomockov,
se vedno obrnite na pooblas¢enega
prodajalca.

Druzba STIHL priporoc¢a, naj vzdrzevalna
dela in popravila izvajajo samo
pooblasceni prodajalci izdelkov STIHL.
Pooblas€eni prodajalci izdelkov STIHL se
redno Solajo in dobivajo tehni¢ne
informacije.

Uporabljajte izklju¢no orodje, dodatno
opremo ali nadgradno opremo, ki jo je
druzba STIHL potrdila za to napravo, ali
tehni¢no enake dele, saj v nasprotnem
primeru obstaja nevarnost nesrec, pri
katerih lahko pride do telesnih poskodb ali
gkode na napravi. Ce imate vpradanja, se
obrnite na pooblas¢enega prodajalca.

Originalno orodje, dodatna oprema in
nadomestni deli STIHL so optimalno
prilagojeni na napravo in zahteve
uporabnika. Originalne nadomestne dele
STIHL boste prepoznali po Stevilki
nadomestnega dela STIHL, po napisu
STIHL, po potrebi pa tudi po oznaki
nadomestnega dela STIHL. Manjsi deli
imajo lahko tudi samo znak.

Nalepke z opozorili in napotki naj bodo
vedno ciste in Citljive. Namesto
poskodovane ali izgubljene nalepke si
morate pri pooblas¢enem prodajalcu
izdelkov STIHL priskrbeti nove originalne
napise. Ce poskodovani sestavni del
zamenjate z novim, pazite, da so na
novem delu enake nalepke.

Dela na rezalni enoti izvajajte samo z
debelimi zas¢itnimi rokavicami in nadvse
pazljivo.

Poskrbite, da so vse matice in vijaki,
predvsem pa vijaki in pritrdilni elementi
rezalne enote dobro priviti, tako da bo
naprava v brezhibnem stanju.

Redno pregledujte celotno napravo, Se
posebej pred shranjevanjem naprave,
na primer pred daljSimi prekinitvami dela
(zimski premor), ali ¢e opazite obrabo in
poskodbe. Obrabljene ali poSkodovane
dele iz varnostnih razlogov takoj
zamenjajte, da bo naprava vedno v
brezhibnem stanju.

Ce zaradi vzdrZevanja odstranite sestavne
dele ali zas¢itne naprave, jih nemudoma
skladno s predpisi znova namestite.

6.10 SkladiSc¢enje pri daljSih
prekinitvah dela

Pred skladis¢enjem

— napolnite baterijo (= 15.7)
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— nastavite najvisjo varnostno stopnjo,
(= 11.16)

— aktivirajte blokado naprave. (= 5.2)

Zavarujte napravo pred dostopom
nepooblas¢enih oseb (npr. otrok).

Napravo shranite v brezhibnem stanju.

Pred skladiS¢enjem (na primer pred zimo)
napravo temeljito ocistite.

Preden napravo ustavite v zaprtem
prostoru, pocakajte 5 minut, da se ohladi.

Skladis¢ni prostor mora biti suh, zas¢iten
proti zmrzovanju in zaprt.

Naprave nikoli ne skladiscite blizu
odprtega ognja oz. moc¢nih virov toplote
(npr. peci).

6.11 Odstranjevanje

Odpadne snovi lahko Skodujejo ljudem,
zivalim in okolju in jih morate zato
strokovno odstraniti.

V centru za recikliranje ali pri svojem
specializiranem trgovcu lahko izveste,

kako se odpadne snovi strokovno odstrani.

Druzba STIHL priporo¢a pooblas¢enega
prodajalca izdelkov STIHL.

Zagotovite strokovno odstranitev
odsluzene naprave. Pred odstranitvijo
poskrbite, da bo naprava neuporabna. Da
bi preprecili nesrece, odstranite napajalni
kabel napajalnika in baterijo z robotske
kosilnice.

Nevarnost telesnih poskodb zaradi
noza za kosnjo!

Tudi odsluzene vrtne kosilnice nikoli ne
puscajte brez nadzora. Zagotovite, da so
naprava in Se posebej nozi za ko3njo
hranjeni zunaj dosega otrok.
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Baterijo morate shranjevati lo¢eno od
naprave. Zagotoviti morate, da baterije
varno in okolju prijazno odstranite.

7. Opis simbolov

A\ S

Opozorilo!
Pred prvo uporabo preberite navodila za
uporabo.

[ ]
LR
Opozorilo!

Med obratovanjem upostevajte varnostno
razdaljo od naprave.

Druge osebe naj se ne zadrzujejo v
obmocju nevarnosti.

A A

Opozorilo!
Blokirajte napravo, preden jo dvignete ali
preden na njej izvajate dela.

A @

Opozorilo!
Ne sedite ali plezajte na napravo.

ES

A

Opozorilo!
Nikoli se ne dotikajte vrte¢ega se noza.

Opozorilo!
Otroci naj se med ko3njo ne priblizujejo
napravi in povrsini za kosnjo.

0
(9]

Opozorilo!

Psi in druge domace zivali naj se med
kosnjo ne priblizujejo napraviin povrsini za
kosnjo.
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8. Obseg dobave

Klin za polnilno postajo
Snemalnik za sojemalno
plosco

Navodila za uporabo

- Sablona za pasaze

Posta Naziv

vka

A Robotska kosilnica
B Polnilna postaja

C Napajalnik

D iMow Ruler

E

F
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Kosov

AN 2 4o
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9. Prva namestitev

Za enostavno, hitro in robustno namestitev
upostevaijte dolocila in napotke, predvsem
razdaljo zice 28 cm pri polaganju. (= 12.)

Pokoseno povrsino lahko povecate tako,
da omejitveno Zico poloZite blizje robu.
(= 12.17) Zaradi varnega delovanja je
razdalja zice pri polaganju nastavljena v
skladu s krajevnimi okolis¢inami.

9.1 Napotki za polnilno postajo
Zahteve glede mesta polnilne postaje:

— zasciteno, sencno.
Neposredni son¢ni zarki lahko
povzrocijo poviSane temperature
naprave in daljSe ¢ase polnjenja
baterije.
Na polnilni postaji lahko kot dodatno
dobavljivo opremo namestite sencilo. Z
njim je robotska kosilnica bolje
zascitena pred vremenskimi vplivi.

— pregledno.
Polnilna postaja mora biti na zeleni
lokaciji dobro vidna, da se ob njo nihce
ne more spotakniti.

— v neposredni blizini ustrezne
vticnice.
Omrezni prikljuc¢ek sme biti od polnilne
postaje oddaljen le toliko, da lahko
elektri¢ni kabel prikljucite tako na
polnilno postajo kot na omrezni
priklju¢ek — ne spreminjajte
elektri¢nega kabla.
Priporo¢amo uporabo vti¢nice s
prenapetostno zascito.

— brez virov moten;j.
Kovine, Zelezovi oksidi ali magnetni
oziroma elektri¢no prevodni materiali ali
stare namestitve omejitvene Zice lahko
motijo kosnjo. Priporo¢amo, da
odstranite te vire moten,;.

— vodoravno in ravno.
Pripravljalni ukrepi:

e Travo pred prvo namestitvijo pokosite z
obic¢ajno kosilnico (optimalna visina
najvec 6 cm).

e Pri trdi in suhi podlagi povrsino za
kosnjo rahlo namocite, da olajSate
zabijanje pritrditvenih Zebljev.

T

Povrsine za kosnjo se ne smejo prekrivati.
Upostevaijte najmanj$o razdaljo 21 m
med omejitvenimi zicami dveh povrsin za
kosnjo.
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Polnilna postaja je lahko nagnjena najvec
8 cm nazaj in 2 cm naprej. Talne plosce
nikoli ne ukrivljajte. Odpravite neravnine
pod talno plos¢o. Plos¢a se mora po vsej
povrsini dotikati tal.

Nacini namestitve:

Polnilno postajo lahko namestite znotraj ali
zZunaj.

Notranja polnilna postaja:

0478 1319244 C - SL

Polnilna postaja (1) je znotraj povrsine za
kosnjo (A), neposredno ob robu.

1
G-

Pred polnilno postajo (1) mora biti ravna
prosta povrsina (2) s polmerom najmanj
1 m. Odpravite grbine ali vdolbine.

Pred polnilno postajo (1) in za njo polozite
omejitveno zico (2) 0,6 m naravnost in
pravokotno na talno plos¢o. Nato z
omejitveno zico sledite robu povrsine za
kosnjo.

Zunanja polnilna postaja:

Polnilna postaja (1) je nameS¢ena zunaj
povrsine za kosnjo (A).

@ | V kombinaciji z zunanjo polnilno
1 | postajo mora biti za zamaknjen
povratek namesc¢ena iskalna
zanka. (= 12.12)

203
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Prostorske zahteve zunanje polnilne
postaje:

S12m
1| 40.cm
\\'
250cm I
22 cm 2
40 cm

Za pravilno delovanje priklopa in odklopa
lahko polnilno postajo (1) namestite s
pasazo (2), kot je prikazano na sliki.
Obmocja okoli polnilne postaje in zunaj
omejitvene zice morajo biti ravna in prosto
prevozna. Odpravite grbine ali vdolbine.

Za namestitev pasaze (2) uporabite
Sablono za pasaze (3). (= 12.11)

NajmanjSa razdalja od talne plosce do
zacCetka pasaze: 250 cm

Sirina proste povr&ine ob strani: 40 cm
Najvecja razdalja do povrSine za koSnjo:
<12m
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Polnilno postajo namestite na steno:

Iz

Ce je polnilna postaja name$¢ena na
steno, je treba v levo ali desno stran talne
plos¢e s kombinirkami vstaviti

mosti¢ek (1), da naredite prostor za
omrezni kabel (2).

9.2 Prikljucki polnilne postaje

Snemanje pokrova:

Pokrov (1) narahlo povlecite narazen na
levo in desno ter odstranite navzgor, kot je
prikazano na sliki.
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Odpiranje panela:

Zapiranje panela:

Panel (1) odprite naprej. Panel pridrzite v
odprtem polozZaju, saj bi se zaradi te¢ajnih
vzmeti sicer samodejno zaprl.

(©)

/

-
OQ

{\\\\

2\ Z
I

Priklju¢ke za omejitveno zico (1) in
elektri¢ni kabel (2) je pri zaprtem panelu
treba zascititi pred vremenskimi vplivi.

0478 1319244 C - SL

Panel (1) zaprite nazaj — pazite, da ne
uklescite kablov.

Namestite pokrov:

Pokrov (1) postavite na polnilno postajo in
pustite, da se zaskoci — pazite, da ne
ukleScite kablov.

9.3 Omrezje prikljucite na polnilno
postajo

e | Napotek:
1 | Vti¢ in vti¢nica morata biti ¢ista.

e Snemite pokrov polnilne postaje in
odprite panel. (= 9.2)

Vti¢ napajalnika (1) prikljucite na tiskano
vezje polnilne postaje.
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Elektri¢ni kabel napeljite skozi kabelsko
vodilo (1) na panelu.

e Zaprite panel. (= 9.2)

Elektri¢ni kabel napeljite skozi kabelsko
vodilo (1), skozi zascito proti izvleku
kabla (2), skozi kabelski kanal (3) in naprej
do napajalnika, kot je prikazano.

e Zaprite pokrov polnilne postaje. (= 9.2)

Namestitveni paketi vkljucujejo omejitveno
zico na kolutu (1) pritrditvene Zeblje (2) in
spojnike kabla (3). Namestitveni paketi
lahko vklju¢ujejo tudi dodatne dele, ki niso
potrebni za namestitev.

9.5 Nastavitev viSine kosnje

e | V prvih tednih, dokler se omejitvena
1 | Zica ne vraste v travo, nastavite

9.4 Material za namestitev

Ce omejitvene Zice ni poloZil specializirani
trgovec, je za obratovanje robotske
kosilnice nujen dodatni material za
namestitev, ki ni prilozen. (= 18.)
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viSino kosnje najmanj na stopnjo 4,
da ne poskodujete omejitvene Zice
in zagotovite varno uporabo.

Stopnje 1, 2 in 3 so posebne visine
za zelo ravne povrsine (neravnina
tal < +/- 1 cm).

Najnizja visina kosnje:

stopnja 1 (20 mm)

Najvisja visina kosnje:

stopnja 8 (60 mm)

— Odprite loputo. (» 15.2)

Obrnite vrtilni gumb (1). Oznaka (2) kaze
na nastavljeno visino ko3snje.

@ | Vrtilni gumb se lahko z zgornje
1 | strani sname z nastavitvenega
elementa. Ta zasnova sluzi varnosti
(tako naprave ne morete dvigniti in
nositi za vrtilni gumb) oz. za&iti
spremembe visine ko3nje s strani
nepooblasc¢ene osebe.

9.6 Napotki pri prvi namestitvi

Pri namestitvi robotske kosilnice
vam je na voljo namestitveni
vodnik. Ta program vas vodi
skozi celoten postopek prve
namestitve:

&+
+
&

e Nastavitev jezika, datuma in ¢asa
e Namestitev polnilne postaje

e Polaganje omejitvene Zice

e Prikljucitev omejitvene zice

e Spojitev robotske kosilnice in polnilne
postaje

e Preverjanje namestitve

e Programiranje robotske kosilnice

0478 1319244 C-SL



e Zakljucek prve namestitve

Namestitveni vodnik mora biti v celoti
dokoncan, preden je robotska kosilnica
pripravljena na uporabo.

o | Namestitveni vodnik se po

1 | ponastavitvi (na tovarnigke
nastavitve) znova aktivira.
(= 11.17)

Pripravljalni ukrepi:

e Travo pred prvo namestitvijo pokosite z
obicajno kosilnico (optimalna visina
najvec 6 cm).

e Pri trdi in suhi podlagi povrsino za
kosnjo rahlo namotite, da olajSate
zabijanje pritrditvenih zebljev.

e RMI 422 PC:
Specializirani trgovec STIHL mora
aktivirati robotsko kosilnico in dodeliti e-
postni naslov lastnika. (= 10.)

@ | Priupravljanju menijev upostevajte
1 | navodila v poglavju »Navodila za
uporabo«. (= 11.1)

S krmilnikom izberete moznosti,
tocke menijev oz. tipke.

S tipko OK odprete podmeni
oz. potrdite izbiro.

S tipko Nazaj zapustite
aktivni meni oz. skocite korak
nazaj v namestitvenem
vodniku.

Ce med prvo namestitvijo pride do
napake ali motenj, se na zaslonu
prikaze ustrezno sporocilo. (= 24.)

9.7 Nastavitev jezika, datuma in ¢asa

e S pritiskom na poljubno tipko na
zaslonu aktivirate napravo in s tem
namestitveni vodnik.

0478 1319244 C - SL

A

Romana
Bbnrapcku

iMow: Deutsch

English
Francais
v

Izberite Zeleni jezik zaslona in
potrdite s tipko OK.

o

Dobrodosli
Nastavljen jezik

Slovenscina

e |

Trenutni datum nastavite s pomocjo
krmilnika in potrdite s tipko OK.

0

Q@ dCas 00:00 1T
A A
16 33
s
14 31
v v
Ure Minute

Trenutni ¢as nastavite s pomocjo
krmilnika in potrdite s tipko OK.

©

9.8 Namestitev polnilne postaje

@ | Upostevajte poglavje »Napotki za
1 | polnilno postajo« (= 9.1) in primere
namestitve (= 27.) v teh navodilih
za uporabo.

Izbiro jezika potrdite s tipko OK oz.
izberite »Spremeni« in ponovite
izbiro jezika.

o

e Po potrebi vnesite 9-mestno serijsko
Stevilko robotske kosilnice. Ta Stevilka
je odtisnjena na tipski plos¢ici (glejte
opis naprave). (= 3.1)

Datum 10:09 (TN
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v A 4 v
Dan Mesec Leto

&\“ Polnil. postaja 15:33 IC10

Namestitev
|.l| polnilne postaje

e Elektri¢ni kabel prikljucite na polnilno
postajo. (= 9.3)

e Pri namestitvi polnilne postaje na steno
elektri¢ni kabel polozite pod talno
plos¢o. (= 9.1)
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Polnilno postajo (B) pritrdite na Zzeleno
mesto s Stirimi klini (E).

e Napajalnik namestite zunaj povrsine za
kosnjo, zasciten naj bo pred
neposrednimi son¢nimi zarki, vlago in
tekocCinami — po potrebi ga pritrdite na
steno.

Brezhibno delovanje napajalnika je
zagotovljeno le pri temperaturi
okolice med 0 °C in 50 °C.

e Vse elektricne kable polozite zunaj
povrsine za kosnjo, predvsem tudi
zunaj dosega noza, pritrdite na tla ali
spravite v kabelski kanal.

e Elektri¢ni kabel odvijte v blizini polnilne
postaje, da se izognete motnjam
signala Zice.

e Prikljucite omrezni vtikac.

e | Ko omejitvena zica ni prikljucena,
1 | na polnilni postaji hitro utripa rde¢a
lu¢ka LED. (= 13.1)

e Po koncanih delih pritisnite tipko @
OK.

208

Pri zunanji polnilni postaji:

Po zakljucitvi prve namestitve
dolocite najmanj eno zacetno tocko
zunaj pasaze do polnilne postaje.
Pogostost zac¢etka dolocite tako, da
se 0 od 10 postopkov kosnje (0/10)
zazene pri polnilni postaji (zacetna
toc¢ka 0). (= 11.15)

7S

& Napolni 15:40 I

Priklopite iMow
na polnilno
postajo

Robotsko kosilnico nekoliko dvignite za
nosilni roc¢aj (1), da razbremenite
pogonska kolesa. Napravo, oprto na
sprednja kolesa, potisnite v polnilno
postajo.

Pritisnite tipko OK na zaslonu. @

Ce je akumulatorska baterija
izpraznjena, se po priklopu v (Ed
desnem zgornjem kotu

zaslona namesto simbola
akumulatorske baterije prikaze
simbol omreznega vtikac¢a in
akumulatorska baterija se polni
med polaganjem omejitvene Zice.
(= 15.7)

o

9.9 Polaganje omejitvene Zice

o | Pred polaganjem Zzice preberite in
1 | upostevajte celotno poglavje
»Omejitvena zica«. (= 12.)

Zlasti ze med polaganjem
nacrtujte polozitev in mislite na
razdalje Zice, zaporne povrsine,
rezerve Zice, povezovalne proge,
stranske povrsine in pasaze.

Pri povrsinah za kosnjo < 100 m2ali dolzini
zice <175 m je treba dodatno opremo
AKM 100 namestiti skupaj z omejitveno
Zico.
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Uporabljajte samo originalne
pritrditvene Zeblje in originalno
omejitveno zico. Namestitveni
paketi s potrebnim namestitvenim
materialom so na voljo pri
specializiranem trgovcu STIHL.
(= 18))

7S

Polozitev zice vriSite v skico vrta. Vsebina
skice:

— Obris povrsine za kosnjo s
pomembnimi ovirami, mejami in
morebitnimi zapornimi povrSinami, kjer
robotska kosilnica ne sme obratovati.
(= 27.)

— Polozaj polnilne postaje (= 9.1)

— Lega omejitvene zice
Omejitvena zica se v kratkem ¢asu
vraste v tla in je ni ve¢ mogoce videti.
Zabelezite predvsem postavitev zZice
okoli ovir.

— Lega spojnika kablov
Uporabljenih spojnikov kabla ¢ez ¢as ni
ve¢ mogoce videti. Zapisite polozaj
spojnikov, da jih lahko po potrebi
zamenjate. (= 12.16)

Omejitvena Zica mora biti polozena v
neprekinjeni zanki okrog celotne povrsine
za kosnjo.

Najvecja dolzina: 500 m

@ | Robotska kosilnica ne sme biti na

1 | nobeni to¢ki oddaljena ve¢ kot 17 m
od omejitvene Zice, sicer ni mogoce
vel zaznati signala Zice.

0478 1319244 C - SL

N Omejitev 15:40 B

Polozite
| | I Zico

Omejitveno zico polozite tako, da izhaja iz
polnilne postaje. Pri tem morate
razloCevati med notranjo polnilno
postajo in zunanjo polnilno postajo.

Zacetek pri notranji polnilni postaji:

Omejitveno zico (1) pritrdite v tla s
pritrditvenim Zebljem (2), ki ga zabijte levo
ali desno poleg talne plosce, neposredno
ob izteku Zice.

Predvidite prost konec Zice (1) dolzine
pribl. 1,5 m.

Pred polnilno postajo (1) in za njo polozite
omejitveno zico (2) 0,6 m naravnost in
pravokotno na talno plos¢o. Nato z
omejitveno zico sledite robu povrsine za
kosnjo.
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Ce uporabljate zamaknjen povratek
(prehod), mora biti omejitvena zica
pred in za polnilno postajo
polozena najmanj 1,5 m naravnost
in pravokotno na talno plosco.

(= 11.14)

7S

Zacetek pri zunaniji polnilni postaji:

Omejitveno zico (1) pritrdite vtla s
pritrditvenim Zebljem (2), ki ga zabijte levo
ali desno za talno plos¢o, neposredno ob
izteku Zzice.

Predvidite prost konec zZice (1) dolzine
pribl. 2 m.

210

1 40 cm ‘ZSOcm‘
e TooA ]
2
g/ B
© @9°_°__/
|
40 cm 2

Pred polnilno postajo (1) in za njo polozite
omejitveno zico (2) v razdalji 50 cm
pravokotno na talno plos¢o. Nato lahko
namestite pasazo (= 12.11) ali polozite
omejitveno zico ob robu povrsine za
kosnjo.

Stransko ob talni plos¢i (3) mora biti prosta
prevozna pot s povrsino najmanjse Sirine
40 cm.

o | Vec informacij o namestitvi zunanje
1 | polnilne postaje najdete v poglavju
»Primeri namestitve«. (» 27.)

Polozitev Zice na povrSini za kosnjo:

Omejitveno Zico (1) polozite okrog
povrsine za kosnjo in okrog morebitnih ovir
(= 12.9) in jo pritrdite v tla s pritrditvenimi
zeblji (2). Razdalje preverite z merilom
iMow Ruler. (= 12.5)

@ | Robotska kosilnica ne sme biti na
1 | nobenito¢ki oddaljena ve¢ kot 17 m
od omejitvene Zice, sicer ni mogoce
vel zaznati signala zice.

Izogibajte se polaganju v ostre kote
(manjse od 90°). V ostrih kotih trate
pritrdite omejitveno zico (1) natlas
pritrditvenimi zeblji (2), kot je
prikazano.(= 12.6)

Po kotu 90° mora biti Zica polozena
naravnost vsaj za dolzino merila

iMow Ruler, preden namestite nasledniji
kot.
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28 cm

28 cm

Pri polaganju okrog visokih ovir, kot so
betonski vogali ali visoke grede (1),
morate v kotih upostevati razdaljo Zice, da
jih robotska kosilnica ne oplazi.
Omejitveno zico (2) polozite z merilom
iMow Ruler (3), kot je prikazano.

e Omejitveno zico po potrebi podaljSajte z
dobavljenimi spojniki kabla. (= 12.16)

e Pri ve¢ povezanih povrsinah za kosnjo
namestite stranske povrsine (= 12.10)
oz. povrsine za kosnjo povezite s
pasazami. (= 12.11)

Zadniji pritrditveni zebelj pri notranji
polnilni postaji:
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Zadniji pritrditveni Zebelj (1) zabijte levo oz.
desno poleg talne plos¢e neposredno ob
izteku zice. Odrezite omejitveno zico (2) v
prosti dolzini pribl. 1,5 m.

Zadniji pritrditveni zebelj pri zunanji
polnilni postaji:

Zadnji pritrditveni zebelj (1) zabijte levo oz.
desno za talno plos¢o neposredno ob
izteku Zice. Odrezite omejitveno zico (2) v
prosti dolzini pribl. 2 m.

Zakljucite polaganje Zice:

e Preverite pritrditev omejitvene Zice na
tleh. Velja pravilo: en pritrditveni Zebelj
na vsak meter zice. Omejitvena Zica
mora vedno lezati na travnati povrsini.
Pritrditvene Zeblje zabijte do konca.

e Po koncanih delih pritisnite tipko

OK. @

Ce akumulatorska baterija ni dovol;

@ napolnjena za dokoncanje
preostalih korakov namestitvenega
vodnika, je prikazano ustrezno
sporocilo. V tem primeru robotsko
kosilnico pustite v polnilni postaji in
Se naprej polnite akumulatorsko
baterijo.
Premik na naslednji korak
namestitvenega vodnika s tipko OK
je mogoc Sele, ko je dosezena
potrebna napetost akumulatorske
baterije.

9.10 Prikljucitev omejitvene Zice

X Polnil. postaja 16:10 I

Postavite iMow
na trato
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Robotsko kosilnico (1) postavite za
polnilno postajo (2) znotraj povrsine
za kosnjo, kot je prikazano na sliki,
nato pritisnite tipko OK.

©

L polnil. postaja 16:11 11

Iztaknite
omrezni vtic¢

&0
T

Vti¢ napajalnika locite od el.
omrezja, nato pritisnite tipko OK.

©

X Polnil. postaja 16:12 ICM
Snemite
|.l| pokrov polnilne
e — postaje

Snemite pokrov. (= 9.2)

212

Pritisnite tipko OK.

o

16:12 ICIN)

x Polnil. postaja

Prikljucite
Zico

Omejitvena Zica pri notranji polnilni
postaji:

Polozite omejitveno zico (1) v kabelska
vodila talne ploSce in jo vstavite skozi
podnozje (2).

Omejitvena Zica pri zunaniji polnilni
postaji:

Omejitveno zico (1) polozite na

obmogju (2) pod talno plos¢o. Pritem Zico
vstavite v izteka zice (3, 4) — kline po
potrebi zrahljajte.
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Polozite omejitveno zico (1) v kabelska
vodila talne plo3ce in jo vstavite skozi
podnozje (2).

Prikljucite omejitveno zico:

e | Napotek:
1 | Pazite, da so kontakti ¢isti (na njih
ni korozije, umazanije, ...).

0478 1319244 C - SL

Levi konec Zice (1) in desni konec Zice (2)
skrajsajte na isto dolzino. Dolzina od
izteka Zice do konca zice: 40 cm

1
I —— _’T_/

Levi konec Zice (1) z ustreznim orodjem
izolirajte na navedeno dolzino in
prepletite pletenico Zice.

=10-12 mm

Proste konce zice (1) medsebojno
prepletite, kot je prikazano.

e Panel odprite in ga drzite odprtega.
(= 9.2)

€ Odprite levo vpenjalno rocico (1).
Izolirani konec Zice (2) vstavite do
konca v povezovalni blok.

Zaprite vpenjalno rocico (1).

Desni konec zice (1) z ustreznim orodjem
izolirajte na navedeno dolzino (X] in
prepletite pletenico Zice.

=10-12 mm
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&) Odprite desno vpenjalno rocico (1).
Izolirani konec Zice (2) vstavite do
konca v povezovalni blok.

Zaprite vpenjalno rocico (1).

Preverite trdno lego koncev Zice v
povezovalnem bloku: Oba konca Zice
morata biti dobro pritrjena.

e Zaprite panel. (= 9.2)

214

Zaprite pokrove kabelskega kanala (1).
e Po koncanih delih pritisnite tipko @

OK.
X Polnil. postaja 16:15 1IN
Namestite
| I pokrov polnilne

postaje

Namestite pokrov. (= 9.2)

Pritisnite tipko OK. @

; Polnil. postaja 16:15 (10

&0

Vti¢ napajalnika prikljucite na el. @
omrezje, nato pritisnite tipko OK.

Priklopite
omrezni vtic¢

Ce je bila omejitvena Zica pravilno
namescena in je polnilna postaja
priklju¢ena na elektricno omrezje, sveti
lu¢ka LED (1).

o | Upostevajte poglavje »Upravljalni
1 | elementi polnilne postaje, zlasti ¢e
lu¢ke LED ne svetijo, kot je
opisano. (= 13.1)
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Moten sprejem

X Napolni 16:20 ICI

ES

Preverite signal Robotska kosilnica ne sprejema
signala zice:
Na zaslonu je prikazano

)).))'

.l Priklopite iMow besedilo »Ni signala zice«. E
| | na polnilno - .
|A — | postajo Robotska kosilnica sprejema

o

STOP Na zaslonu je prikazano
besedilo »Preverite signal
Zice«.

.. moten signal Zice:
@ Prekinite s g

Robotska kosilnica sprejema
napacno priklopljen signal
Zice:

Na zaslonu je prikazano
besedilo »Priklju¢ka zamenjana ali iMow
ZUnaj«.

Preverjanje signala Zice lahko traja vec
minut. Z rdeco tipko STOP na zgornji
strani naprave prekinete spajanje,
prikazan je prejsnji korak namestitvenega
vodnika.

0
(9]

1)

Normalen sprejem . . .
Mozni vzroki:

&& Polnil. postaja 16:22 D) — Zatasna motnja
— Robotska kosilnica ni priklju¢ena
. - — Omejitvena zica je napacno priklopljena
Q Signal Zice (obrnjene strani)
v redu ) o ) )
Q — Polnilna postaja je izklopljena oz. ni
® priklju¢ena na el. omrezje
Robotsko kosilnico nekoliko dvignite za .
A . — Slabe vti¢ne povezave
pogonska kolesa. Napravo, oprto na — Najmanjsa dolzina omejitvene Zice
sprednja kolesa, potisnite v polnilno Sianal 3i q prekoracena
i ignal Zice v redu: ) .. ) )
po.s.taj<.). . Na zaslonu je prikazano Q — Navit omrezni kabel blizu polnilne
Pritisnite tipko OK na zaslonu. @ besedilo »Signal Zice v redux. L) postaje
. . . . o
Polnilna postaja je pravilno — Predolgi ali nezadostno medsebojno
N o spojena z robotsko kosilnico. prepleteni konci omejitvene Zice
9.11 Spojitev robotske kosilnice in . - o . )
polnilne postaje Prvo namestitev nadaljujte s @ — Prekinitev omejitvene Zice
pritiskom tipke OK.

— Tuji signali, npr. mobilnega telefona, ali

Robotsko kosilnico lahko zazenete RMI 422 PC: signal druge polnilne postaje

°
v . . [
1 sgle, k?.Je ta ustre;no sprgjela 1 | Po ustreznem spajanju se aktivira . . . .
signal zZice, poslan iz polnilne PO — Podzemni kabli pod napetostjo, armiran
. energijski nacin »Standardno«. . N .
postaje. (= 11.16) = 11.11) beton ali motece kovine v tleh pod
) polnilno postajo
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— Najvecja dolzina omejitvene Zice e | RMI 422 PC:
prekoracena (= 12.1) 9.12 Preverjanje namestitve 1 | Med voznjo po robu dolotite
ReZitev: domace obmocgje robotske
_ - . N, Omejitev 16:23 D) kosilnice. (= 14.5)
— Ponovite spajanje brez drugih ukrepov . o
Ce robotska kosilnica pred
— Priklopite robotsko kosilnico na polnilno zacetkom voznje po robu ne
postajo (=> 15.6) sprejema signala GPS, se na
— Pravilno prikljucite konce omejitvene Pre‘g’z' zaslonu prikaze besedilo »quam
sice (= 9.10) ro na GPS«. Ce robotska kosilnica ne
) o ) sprejema signala GPS, se po nekaj
— Preverite omrezni priklju¢ek polnilne minutah vseeno zaéne voznja po
postaje, odvijte omrezni kabel blizu “ robu. Pozneje morate nato izvesti
polnlvlne postaje in ga nenavitega funkcijo »Preizku$anje roba«
odlozite . . _ (= 11.14), da boste lahko
— Preverite trdno lego koncev Zice v ﬁsgigtﬁoézzgjgepor{?gﬁq Sngpakkoti\(/)ir};_ uporabljali GPS-zascito, ker v
povezovalnem bloku, predolge konce ) P : nasprotnem primeru ni doloceno
Zic skraj$ajte oziroma jih medsebojno o 1 Po prvi namestitvi robotska nobeno domace obmodje.
prepletite (= 9.10) 1 | kosilnica med delovanjem
— Pri povrsinah za koSnjo < 100 m2 ali iznjepiéno prevozi rob povréilne za
dolzini Zice < 175 m je treba dodatno kosnjo v obeh smereh. Zato je iMow vozi
treba pri zacetni namestitvi preveriti po robu

opremo AKM 100 namestiti skupaj z

omejitveno Zico.(=> 9.9) prevoz roba v obeh smereh.

— Preverite LED-prikaz polnilne postaje
(= 13.1)

— Popravite prekinitev Zice

Zaprite loputo
Ustavi s
STOP

— Izklopite mobilne telefone oz. sosednje
polnilne postaje

Med voznjo po robu sledite robotski
kosilnici in pazite,

m — da robotska kosilnica rob povrsine za
— Uporabite omejitveno Zico z vegjim kosnjo prevozi kot nacrtovano;

prerezom (dodatna oprema) Zaprite loputo robotske kosilnice. (= 15.2) — daso fa;dalje do 0\{|r in do mej povrsine
Po izvedbi ustreznega ukrepa Sele pri zaprti loputi se robotska kosilnica za kosnjo ustrezne;
ponovite spajanje s pritiskom tipke @
OK. omejitvene Zice.

— Spremenite polozaj polnilne postaje oz.
odstranite vire motenj pod polnilno
postajo

samodejno zazene in prevozi rob vzdolz da funkciji odklopa in priklopa pravilno

delujeta.

e | Ce signala Zice ni mogoce ustrezno
1 | sprejeti in opisani ukrepi ne resijo
tezave, se obrnite na
specializiranega trgovca.

Na zaslonu je prikazana prevozena
razdalja — ta podatek v metrih je potreben
za nastavitev zacetnih toc¢k na robu
povrsine za kosnjo. (= 11.14)
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e Razberite in zabelezite prikazano
vrednost na Zelenem mestu. Ro¢no
nastavite zacetno tocko po prvi
namestitvi.

Voznja po robu se zaradi ovir ali pobocij s
prevelikim naklonom prekine samodejno
ali ro¢no s pritiskom tipke STOP.

e Ce je bila voznja po robu samodejno
prekinjena, popravite polozaj
omejitvene zice ali odstranite ovire.

e Pred nadaljevanjem voznje po robu
preverite polozaj robotske kosilnice.
Naprava mora biti na omejitveni zici ali
znotraj povrsine za kosnjo s sprednjo
stranjo usmerjeno proti omejitveni zici.

Nadaljevanje po prekinitvi:

Po prekinitvi voznjo po robu nadaljujte z
OK.

@ | STIHL priporoca, da voznje po robu
1 | ne prekinete. Tako namre¢ moznih
tezav pri voznji po robu povrsine za
kosnjo ali pri priklopu na polnilno
postajo ne bo mogoce prepoznati.

Po potrebi lahko voznjo po robu po
prvi namestitvi znova izvedete.
(= 11.14)

Po celotni vozniji okoli povrsine za kosnjo
se robotska kosilnica priklopi na polnilno
postajo. Nato se prikaze vprasanje, ali
Zelite zacCeti drugo voznjo v nasprotni
smeri.

Samodejni zaklju¢ek voznje po robu:

S priklopom na polnilno postajo po drugem
zaklju¢enem krogu oz. zavrnitvi voznje po
robu v nasprotni smetri je priklican
naslednji korak namestitvenega vodnika.
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9.13 Programiranje robotske kosilnice

T Trata 16:40 ICTN

Vnesite velikost travnate povrsine in @
potrdite z OK.

o | Namescenih zapornih oz. stranskih
1 | povrsin ne pristevajte v velikost
povrsine za kosnjo.

Nov nacrt za kosSnjo
se izracunava

Prekinite s
STOP

Nov nacrt za kosnjo se izra¢unava.
Z rdeco tipko STOP na zgorniji strani
naprave lahko preklicete postopek.

Nacrt za kos.

Potrdit. vsakega dneva posebej
ali sprememb. aktivnih ¢asov

Napotek »Potrdi vsak dan @
posamezno ali spremeni ¢ase
aktivnosti« potrdite s tipko OK.

™ Casi aktivnosti 16:36 ICTM

To SR ¢E PE SO NE

{“] Potrdi vse case aktiv.

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
& Nov aktivni ¢as

Prikazani so ¢asi aktivnosti za @
ponedeljek in aktivirana je tocka
menija Potrdi vse ¢ase aktiv..

Z OK se potrdijo vsi ¢asi aktivnosti, @
prikazan je naslednji dan.

@ | Pri manjsih povrsinah za ko3snjo se
1 | ne izkoristijo vsi dnevi v tednu. V
tem primeru se ¢asi aktivnosti ne
prikazejo in to¢ka menija »Brisi vse
Case aktiv.« odpade. Dneve brez
Casov aktivnosti prav tako potrdite z
OK.

Prikazane €ase aktivnosti lahko
spremenite. S krmilnikom izberite
zeleni ¢asovni interval in odprite z

OK. (= 11.7)
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Za dodajanje ¢asov aktivnosti
izberite totko menija Nov cas 9
aktivnosti in odprite z OK. V

izbirnem oknu dolocite ¢as zacetka in
zaklju¢ka novega ¢asa aktivnosti in
potrdite z OK. Nastavite lahko do tri ¢ase
aktivnosti na dan.

Ce Zelite prikazane ¢ase aktivnosti X
izbrisati, izberite to¢ko menija BriSi
vse Case aktiv. in potrdite z OK.

™ Casi aktivnosti 16:36 I

po To sr ¢E pe so [Nl

@ Potrdi vse Case aktiv.

@ Nov aktivni ¢as

Po potrditvi ¢asov aktivnosti za @
nedeljo se prikaze nacrt koSnje.

U U v x~
Nacrt za kos.

Spremeni

Z OK potrdite prikazan nacrt za @
kosnjo in priklicete zadnji korak
namestitvenega vodnika.

Ce so potrebne spremembe, izberite
Spremeni in prilagodite posamezne Case
aktivnosti.

218

Med ¢&asi aktivnosti naj se druge
A osebe ne zadrzujejo v obmocju
nevarnosti. Case aktivnosti je treba
ustrezno prilagoditi.
Poleg tega upostevajte lokalna
dolocila za uporabo robotske
kosilnice ter napotke v poglavju »Za
va$o varnost« (= 6.) in v meniju
»Nacrt kosnje« takoj ali po
zaklju¢ku prve namestitve po
potrebi spremenite ¢ase aktivnosti.
(= 11.6)
Pri pristojnih oblasteh se
pozanimajte predvsem, kdaj lahko
uporabljate napravo podnevi in
ponoci.

9.14 Zakljucek prve namestitve

Odstranite vse tujke (npr. igrace,
A orodja) s povrSine za kosnjo.

iMow je pripravljen na
zagon

Priporocilo:
povecajte varnostno stopnjo

Prvo namestitev zakljucite s tipko @
OK.

Po prvi namestitvi je aktivirana
varnostna stopnja »brez«.

Priporocilo:

Varnostno stopnjo nastavite na
»nizko«, »srednjo« ali »visoko«.
Tako zagotovite, da nepooblas¢ene
osebe ne morejo spreminjati
nastavitev robotske kosilnice in je
uporabljati z drugimi polnilnimi
postajami. (= 11.16)

RMI 422 PC:
Dodatno aktivirajte GPS-zascito.
(= 5.9)

RMI 422 PC:

Zazeni aplikacijo

Zdaj lahko zazenete
aplikacijo iMow

Za uporabo vseh funkcij robotske kosilnice
morate v pametnem telefonu ali tabli¢cnem
racunalniku z internetno povezavo in
sprejemnikom GPS namestiti in zagnati
aplikacijo iMow. (= 10.)

Pogovorno okno zaprite s tipko OK. @

9.15 Prva kosnja po prvi namestitvi

Ce zaklju¢ek prve namestitve sovpada s
¢asom aktivnosti, za¢ne robotska kosilnica
nemudoma obdelovati povrsino za kosnjo.
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Zacni kosnjo

N -

Ce je prva namestitev zaklju¢ena
zunaj ¢asa aktivnosti, lahko @
postopek koSnje za¢nete s pritiskom

tipke OK. Ce ne Zelite, da robotska
kosilnica kosi, izberite »Ne«.

10. Aplikacija iMow

Model RMI 422 PC lahko upravljate z
aplikacijo iMow.

Aplikacija je na voljo v trgovinah z
aplikacijami najpogosteje uporabljenih
operacijskih sistemov.

@ | Podrobnejse informacije lahko
1 | najdete na domaci spletni strani
web.imow.stihl.com/systems/.

Predpisi v poglavju »Za vaso
A varnost« veljajo predvsem za vse
uporabnike aplikacije iMow. (= 6.)

Aktivacija:

Za izmenjavo podatkov med robotsko
kosilnico in aplikacijo mora napravo
aktivirati specializirani trgovec skupaj z e-
postnim naslovom lastnika. Na ta e-postni
naslov bo poslana povezava za aktivacijo.
Aplikacija iMow mora biti namescena v
pametnem telefonu ali tabli¢cnem
racunalniku z internetno povezavo in
sprejemnikom GPS. Prejemnik e-poste je

0478 1319244 C - SL

dolocen kot skrbnik in glavni uporabnik
aplikacije s polnim dostopom do vseh
funkcij.

@ | E-postni naslov in geslo varno
1 | shranite, da ju boste lahko po
zamenjavi pametnega telefona ali
tabli¢nega racunalnika uporabili za
ponovno namestitev aplikacije
iMow (npr. v primeru izgube
mobilne naprave).

Podatkovni promet:

Nakupna cena vklju¢uje prenos podatkov
iz robotske kosilnice v internet (storitev
M2M).

Prenos podatkov ni vedno aktiven, zato
lahko traja nekaj minut.

Zaradi prenosa podatkov iz aplikacije v
internet nastanejo stroski, ki so odvisni od
vase pogodbe z mobilnim ponudnikom oz.
ponudnikom internetnih storitev in jih
morate kriti sami.

@ | Brez mobilne povezave in aplikacije
1 | je GPS-za&¢ita na voljo samo brez
e-poste in SMS-obves¢anja ter
brez potisnih novic.

Glavne funkcije aplikacije:

— Ogled in obdelava nacrta za kosnjo
— Zacetek kosnje

— Vklop in izklop avtomatskega nacina

— Posiljanje robotske kosilnice v polnilno
postajo

— Sprememba datuma in ¢asa

Zaradi spremembe nacrta kosnje,

A zacetka postopka za kosnjo, vklopa
in izklopa avtomatskega nacina,
povratka robotske kosilnice ter
spremembe datuma in ¢asa se
lahko izvedejo aktivnosti, ki jih
druge osebe ne pri¢akujejo. Zato te
osebe vedno predhodno obvestite
o mogocih aktivnostih robotske
kosilnice.

— Priklic informacij o napravi in lokacije
robotske kosilnice

11.1 Navodila za upravljanje

o

e —

3 2

Krmilnik (1) sestavljajo stiri smerne tipke.
Krmilnik omogoca pomikanje po menijih, s
tipko OK (2) potrdite nastavitve in odprete
menije. S tipko Nazaj (3) lahko zapustite
menije.
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14:57 Al CT

‘ Glavni meni

i

Nacrt za kos.

Y

Nastavitve

Informacije

@ Aktivni ¢as
PO 08:00-12:00

7:) Aktivni ¢as izklopljen
f Spremeni aktivni cas

X Izbrisi aktivni ¢as

Glavni meni sestavljajo 4 podmeniji, ki so
predstavljeni kot tipke. I1zbran podmeni je
¢rno oznacen, odprete ga s tipko OK.

MT Nastavitve 15:03 an

Il «©® & 2 »

iMow

Senzor za dez <"">
Cas kosnje 00:30
Zamik 00:00

Na drugi menijski ravni so podmeniji
predstavljeni z zavihki.

S pritiskom krmilnika v levo oz. desno
izberete zavihke, s pritiskom krmilnika
navzdol oz. navzgor pa podmenije.
Aktivni zavihki oz. menijski vnosi so
oznaceni ¢rno.

Drsnik na desnem robu zaslona prikazuje
moznost pomikanja navzdol oz. navzgor s
pritiskom krmilnika za prikaz nadaljnjih
VNosov.

Podmenije odprete s pritiskom tipke OK.

V podmenijih so prikazane moznosti.
Aktivni vnosi seznama so oznaceni ¢rno. S
pritiskom tipke OK se odpre izbirno ali
pogovorno okno.

Izbirno okno:

[T)

Datum 10:09 A} (T
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v

Dan Mesec Leto

Nastavitvene vrednosti lahko spreminjate
s pritiskom krmilnika. Trenutna vrednost je
¢rno poudarjena. S tipko OK potrdite vse

vrednosti.

Pogovorno okno:

Nova koda PIN
1234

e -

Ce je treba shraniti spremembe ali potrditi
sporocila, se na zaslonu prikaze
pogovorno okno. Aktivna tipka je
oznacena ¢&rno.

Pri moznosti izbire lahko s pritiskom
krmilnika v levo oz. desno aktivirate
posamezno tipko.

S tipko OK potrdite izbrano moznost in
priklicete nadrejeni meni.

11.2 Prikaz stanja

@

Cas zacetka
PO 10:00

@

Preostali ¢as
30:00

J iMow pripr. na delov.
Avtom. nacin vklopljen

Prikaz stanja se pojavi,

— ko se stanje pripravljenosti robotske
kosilnice zaklju¢i s pritiskom tipke,

— ko v glavnem meniju pritisnete tipko
Nazaj,
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— med aktivnim delovanjem.

@

Cas zaéetka
PO 10:00

@

Preostali ¢as
30:00

V zgornjem delu prikaza najdete dve polji,
ki ju je mogoce konfigurirati. Tu so lahko
prikazane razli¢ne informacije o robotski
kosilnici oz. o postopkih kosnje. (= 11.13)

Informacije o stanju brez trenutne
aktivnosti — RMI 422, RMI 422 P:

iMow pripr. na delov.
Avtom. nacin vklopljen

V spodnjem delu zaslona je
prikazano besedilo »iMow pripr. na

delov.« skupaj s prikazanim
simbolom in stanjem avtomatike. (= 11.5)

Informacije o stanju brez trenutne
aktivnosti — RMI 422 PC:

Ml 422 PC
iMow pripr. na delov.

Avtom. nacin vklopljen

GPS-zasc¢ita Vklop

V spodnjem delu zaslona je
prikazano ime robotske kosilnice

(= 10.), besedilo »iMow pripr. na

0478 1319244 C - SL

delov.« skupaj s prikazanim simbolom,
stanjem avtomatskega nacina (= 11.5) in
informacijami o GPS-zasciti (= 5.9).

Informacije o stanju med trenutnimi
aktivnostmi — vsi modeli:

IO NNANTTNNNNNNT]

V
()Lé-{ iMow kosi travo

Med aktivho koSnjo sta na zaslonu g
prikazana besedilo »iMow kosi ©™
travo« in ustrezen simbol. Simbol in
besedilne informacije se prilagodijo
trenutno aktivnemu postopku.

Pozor
iMow bo zacel z delom

Pred kosnjo se prikazeta besedilo »Pozor
— iMow bo zacel z delom« in opozorilni
simbol.

@ | Utripajoca osvetlitev zaslona in
1 | zvoeni signal dodatno opozarjata
na nameravan zagon motorja za
kosnjo. Noz za kosnjo se vklopi
Sele po nekaj sekundah, ko se je
robotska kosilnica zacela pomikati
napre;j.

Kos. po robu:

Medtem, ko robotska kosilnica d
obdeluje rob povrsine za kosnjo, je
prikazano besedilo »Poteka ko3nja roba«.

Voznja do pol. postaje: @ "
Ko se robotska kosilnica pelje nazaj L
do polnilne postaje, je na zaslonu

prikazan vzrok (npr. baterija izpraznjena,
kosnja koncana). E

Polnjenje baterije: E|
Pri polnjenju baterije se prikaze *E
besedilo »Baterija se polni«.

Prikaz sporocila — vsi modeli:

Zunaj
Postavite iMow
na trato

11 14.05.2017 12:33 M1135

0
(9]

Napake, motnje ali priporocila so
prikazana skupaj z opozorilnim simbolom,
datumom, ¢asom in kodo sporotila. Ce je
aktivnih ve¢ sporocil, so prikazana
izmenic¢no. (= 24.)

e | Ce je robotska kosilnica

1 | pripravijena na delovanje, so
sporocila in informacije o stanju
prikazana izmeni¢no.
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11.3 Obmogje z informacijami

all14:28 1Al Cm

* 1428 (I

N - | o
=S

o ] o)

V desnem zgornjem kotu zaslona so
prikazane naslednje informacije:

1. Napolnjenost baterije oz. postopek
polnjenja

2. Stanje avtomatike
3. Cas
4. Signal mobilne povezave (RMI 422 PC)

1. Napolnjenost: |
Simbol baterije prikazuje stanje (|
napolnjenosti. o
Brez stolpca — baterija izpraznjena %
Od 1 do 5 stolpcev — baterija delno
izpraznjena
6 stolpcev — baterija napolnjena

Med postopkom polnjenja je e

namesto simbola baterije prikazan
simbol omreznega vtikaca.

2, Stanje avtomatike:

Pri vklopljenem avtomatskem
nacinu je prikazan simbol
avtomatskega nacina.

2
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3. Cas:
Trenutni ¢as je prikazan v 24-urnem
formatu.

4. Signal mobilne povezave: <
Mo¢ signala mobilne ||II ulll
povezave je prikazana s 4 H Py H
stolpci. Ve¢ polnih stolpcev ||| |||
pomeni boljsi sprejem. HH X”H
AUl Wl

Simbol sprejema z majhnim H Dal H
znakom x pomeni, da L] DH -UH
povezava z internetom ni na UHH >|]<HH
voljo. o =
Med inicializacijo radijskega .L?]I

modula (preverjanje strojne in
programske opreme — npr. po vklopu
robotske kosilnice) je prikazan vprasaj.

11.4 Glavni meni

& Glavni meni 14:57 @Ijl
Nacrt za kos.
Informacije Nastavitve

Glavni meni se prikaze,

]

— Ce prikaz stanja (= 11.2)
zapustite s pritiskom tipke OK,

— e vklopite ukaz »Glavni meni,

— e v drugi menijski ravni pritisnete tipko
Nazaj.

1. Ukazi (= 11.5) |——I-’

Glavni meni
Blokiraj iMow
Vklop in izklop avtomatskega nacina

Voznja do pol. postaje
Zacni kosnjo

Zacni kosnjo z zamikom
Izpusti naslednji aktivni ¢as

Kos. po robu
2. Nacrt za kos. (= 11.6) T
Prikaz tedenskega nacrta,

obdelovanje ¢asov aktivnostiin ¢asa
kosnje

3. Informacije (= 11.9)

Sporocila @
Dogodki

Stanje iMow

Stanje trate

Stanje radijskega modula (RMI 422 PC)

4. Nastavitve (= 11.10) i
iMow hT
Namestitev

Varnost

Servis

Za trgovca

11.5 Ukazi

[N ukazi 10:27 {A} (0

>
tAY 4 sllo alle

Glavni meni

S krmilnikom izberite Zeleni ukaz in ga
izvedite z OK.

1. Glavni meni
2. Blokiraj iMow

3. Vklop/izklop avtomatskega nacina
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. Voznja do pol. postaje
. Zacni kosnjo
. Zacni kosnjo z zamikom

. Izpusti nasledniji aktivni ¢as

0 N O Uu b

. Kos. po robu

1. Glavni meni:

S tipko OK se vrnete v glavni ‘
meni.

2. Blokiraj iMow:

Aktivirajte blokado naprave.
Za odklepanje pritisnite
prikazano kombinacijo tipk.
(= 5.2)

3. Vklop avtomatskega nacina/
izklop:

Pri vklopljenem avtomatskem

nacinu se v prikazu stanja L

prikaze besedilo »Avtom. nacin vklopljen,
poleg simbola baterije je v menijih
prikazan simbol avtomatskega nacina.
Robotska kosilnica popolnoma samodejno
obdeluje povrSine za kosnjo.

Pri izklopljenem avtomatskem nacinu
se v prikazu stanja prikaze besedilo
»Avtom. nacin izklop.«, aktivni ¢asi v
nacrtu za kosnjo so neaktivni (sivo
obarvani). PovrSina za kosnjo se ne
obdela popolnoma samodejno. Postopke
kosnje lahko sprozite z ukazoma »Zacni
kosnjo«, »Zacni kosnjo z zamikom.

e | RMI 422 PC:

1 | Avtomatski nacin lahko vklopite in
izklopite tudi z aplikacijo. Po izklopu
avtomatskega nacina z aplikacijo
se robotska kosilnica vrne do

polnilne postaje. (= 10.)
.

4. Voznja do pol. postaje:
Robotska kosilnica se pelje
nazaj do polnilne postaje in
napolni baterijo. Pri vklopljenem

0478 1319244 C - SL

avtomatskem nacinu robotska kosilnica v
naslednjem moznem aktivnem ¢asu znova
obdeluje povrsino za kosnjo.

o | RMI 422 PC:

1 | Robotsko kosilnico lahko v polnilno
postajo posljete tudi z aplikacijo.
(= 10.)

5. Zacni kosnjo:

Po aktivaciji robotska kosilnica
samodejno zacne postopek
kosnje. Dolociti je treba konec
postopka kosnje.

Ce je names$¢ena stranska povrsina,
morate po pritisku tipke OK dolociti, ali bo
kosnja potekala na stranski povrsini ali
glavni povrsini. (= 11.14)

Standardno nastavitev za trajanje
postopka kosnje lahko spremenite v
nastavitvah naprave v »Cas konje«.

(= 11.8)

nllo

e | Ce je names¢ena zunanja polnilna
1 | postaja s pasazo, morate pred
aktiviranjem ukaza »Zacni kosnjo«
robotsko kosilnico postaviti na
povrsino za kosnjo.

RMI 422 PC:
»Zacni koSnjo« lahko aktivirate tudi
v aplikaciji. (= 10.)

6. Zacni koSnjo z zamikom:
Po aktivaciji robotska kosilnica
samodejno za¢ne postopek
kosnje z zamikom. Dolociti je
treba ¢as zacetka in konca postopka
kosnje.

Ce je name$¢ena stranska povrsina,
morate po pritisku tipke OK dolociti, ali bo
kosnja potekala na stranski povrsini ali
glavni povrsini. (= 11.14)

Standardne nastavitve za trajanje oz.
zamik postopka kosnje lahko spremenite v
nastavitvah naprave v »Cas konje« oz.
»Zamik«. (= 11.8)

nll®

e | Ce je name&¢ena zunanja polnilna 0
1 | postaja s pasazo, morate pred w
aktiviranjem ukaza »Za¢ni kosnjo z

zamikom« kosilnico postaviti na
povrsino za ko$njo. E

RMI 422 PC:
Moznost »Zacni koSnjo z zamikom«
lahko aktivirate tudi v aplikaciji.

(= 10.)
o
mlll

7. Izpusti nasledniji aktivni ¢as:
Ukaz lahko uporabite, ¢e ne
zelite, da robotska kosilnica
deluje med naslednjim aktivnim
¢asom (npr. v ¢asu vrtne zabave).
Po potrditvi med naslednjim aktivnim
¢asom ko3snja ne bo potekala. Na ta nacin
blokiran aktivni ¢as bo v nacrtu za kosnjo
sivo obarvan. V meniju »Dnevni nacrt«
lahko znova sprostite kosnjo. (= 11.7)
Ce je ukaz izveden veckrat zaporedoma,
je vsaki¢ izpus¢en naslednji aktivni ¢as.
Ce v tekoem tednu ni ve¢ preostalega
aktivnega ¢asa, se prikaze sporocilo
»Naslednji teden se ne kosi«.

0
(9]

8. Kos. po robu:

Po aktivaciji robotska kosilnica
zacne kositi rob povrsine za
kosnjo. Po enem krogu se pelje
nazaj do polnilne postaje in napolni
baterijo.

Vo
=1
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11.6 Nacrt koSnje

11.7 Casi aktivnosti

Nacrt za kos. 17:30@ i1m

ﬁ Casi aktivnosti 15:32@@

Casi aktivnosti
Trajanje koSnje

po 1o sr CE g3 so nE
08:00 - 12:00

13:00 - 17:00

9 Nov aktivni ¢as

X Brisi vse ¢ase aktiv.

Shranjeni nacrt za koSnjo
priklicete v glavhem meniju v meniju @
»Nacrt za kos.«. Pravokotne

povrsine pri vsakem dnevu predstavljajo
shranjene &ase aktivnosti. Crno oznaceni
Casi aktivnosti omogocajo kosnjo, sive
povrsine pa predstavljajo case aktivnosti
brez postopkov kosnje — npr. pri
izklopljenem ¢asu aktivnosti ali po ukazu
»lzpusti ¢as aktivnosti«. (= 11.5)

@ | Priizklopljenem avtomatskem
1 | natinu je celoten naért za ko3njo
neaktiven, vsi ¢asi aktivnosti so
sivo obarvani.

Ce krmilnik pritisnete navzgor ali navzdol,
lahko izberete podmeni Casi

aktivnosti (= 11.7) ali Trajanje

kosSnje (= 11.8) in ga odprete s tipko OK.

Ce Zelite obdelati ¢ase aktivnosti u-U
posameznega dneva, morate ta
dan aktivirati s krmilnikom (pritisnite

v levo ali desno) in odpreti podmeni €asi
aktivnosti.
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V Casih aktivnosti s kljukico je
kosnja dovoljena, v nacrtu za kosnjo

so oznaceni s ¢rno.

V Casih aktivnosti brez kljukice D

kosnja ni dovoljena, v nacrtu za
kosnjo so oznaceni s sivo.

Upostevajte napotke v poglavju
A »Casi aktivnosti«. (= 14.3)

Med ¢asi aktivnosti se predvsem

druge osebe ne smejo zadrzevati v

obmocju nevarnosti.

e | RMI 422 PC:
1 | Shranjene ¢ase aktivnosti lahko
obdelate tudi v aplikaciji. (=> 10.)

Shranjene ¢ase aktivnosti lahko izberete in
obdelate posamezno.

Tocko menija Nov aktivni ¢as lahko O
izberete, dokler so shranjeni manj o
kot 3 ¢asi aktivnosti na dan.

Dodaten aktivni ¢as se ne sme prekrivati z
drugimi ¢asi aktivnosti.

Ce ne Zelite, da robotska kosilnica x
kosi na izbrani dan, izberite to¢ko
menija Brisi vse case aktiv.

Sprememba aktivnega ¢asa:

@ Aktivni ¢as
PO 08:00-12:00

@ Aktivni ¢as izklopljen
f Spremeni aktivni cas

X Izbrisi aktivni ¢as

Z Aktivni as izklopljen oz. Aktivni
cas vklopljen blokirate oz. sprostite
izbrani ¢as aktivnosti za samodejno
kosnjo.

S Spremeni aktivni ¢as lahko
spremenite ¢asovno okno.

Ce izbranega aktivnega ¢asa ne
potrebujete veg, izberite to¢ko
menija Izbrisi aktivni cas.

X & R

e | Ce ¢asovna okna ne zado3¢ajo za
1 | potrebno ko$njo in postopke
polnjenja, podaljSajte ali dopolnite
Case aktivnosti oz. skrajsajte ¢as
kosnje. Na zaslonu je prikazano
ustrezno sporocilo.

11.8 Cas kosnje

Trajanje ko$nje 11:02@@

G Prilagod. trajanja koSnje

3 Nov naért za kosnjo
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Tedenski ¢as kosnje lahko nastavite

v Prilagod. trajanja koSnje.
Nastavljena vrednost je prilagojena
velikosti povrsine za koSnjo. (= 14.4)
Upostevajte napotke v poglavju
»Prilagodite programiranje«. (= 15.3)

o | RMI 422 PC:
1 | Cas koénje lahko nastavite tudi z
aplikacijo. (= 10.)

Ukaz Nov nacrt za kosnjo izbrise
vse shranjene ¢ase aktivnosti.
Priklican je korak namestitvenega
vodnika »Programirajte robotsko
kosilnico«. (= 9.13)

5

e | Ce zaklju¢ek novega programiranja
1 | sovpada z enim od aktivnih &asov,
robotska kosilnica po potrditvi
posameznih dnevnih nacrtov za¢ne
postopek samodejne kosnje.

11.9 Informacije

@ Informacije 10:32@@
[0 @ e
Sporocila
Priporocilo NE 15:00
1. Sporocila:

Seznami vseh aktivnih napak, |I|
moten;j in priporocil; prikazana so

skupaj s ¢asom pojavitve.

Pri brezhibnem delovanju je prikazano
besedilo »Ni sporocil«.

Podrobnosti sporocila se prikazejo po
pritisku tipke OK. (= 24.)
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2. Dogodki:

Seznam zadnjih aktivnosti robotske
kosilnice.

Podrobnosti dogodka (dodatno besedilo,

¢as in koda) se prikazejo po pritisku tipke
OK.

e | Ce do nekaterih aktivnosti prihaja
1 | nenavadno pogosto, ima
specializirani trgovec pripravljene
nadaljnje podrobnosti. Napake v
normalnem delovanju so
dokumentirane s sporocili.

3. Stanje iMow:
Informacije o robotski kosilnici

— Napolnjenost:
napolnjenost baterije v odstotkih

— Preostali ¢as:
preostali ¢as trajanja kosnje v tekocem
tednu v urah in minutah

— Datum in ¢as

— Cas zacetka:
zacetek naslednjega nacrtovanega
postopka kosnje

— Stevilo vseh zaklju¢enih postopkov
kosnje

— Ure ko3nje:
trajanje vseh zaklju¢enih postopkov
kosnje v urah

— Pot:
skupna prevozena pot v metrih

— Ser.-No.:
serijska Stevilka robotske kosilnice, tudi
odtisnjena na tipski ploscici (glejte opis
naprave) (= 3.1)

— Akumulatorska baterija:
serijska Stevilka baterije

— Progr. oprema:
names¢ena programska oprema
naprave

4.

Stanje trate:

Informacije o travnati povrsini ll]]]]]@ m
Povrsina za kosnjo v kvadratnih metrih:
vrednost vnesete pri prvi namestitvi oz.

. . L =
pri novi namestitvi (= 9.) o

5.
(RMI 422 PC):

Cas kroga:
trajanje kroga okrog povrsine za kosnjo
v minutah in sekundah

Zacetne tocke 1 — 4:

razdalja vseh zacetnih toc¢k polnilne
postaje v metrih, merjeno v smeri
urnega kazalca (= 11.15)

0
(9]

Obseg:
obseg povrsine za ko3njo v metrih

Kos. po robu:
pogostost koSnje po robu na teden

(= 11.14)
Tilldy

Stanje radijskega modula

Informacije o radijskem modulu

Sateliti:
Stevilo satelitov v dosegu

Polozaj:

trenutni polozaj robotske kosilnice;
razpolozljiv pri zadostni satelitski
povezavi

Mo¢ signala:

moc¢ signala mobilne povezave; vec
prikazanih znakov plus (najv. »++++«)
pomeni boljSo povezavo

Omrezje:

oznaka omrezja, sestavljena iz kode
drzave (MCC) in kode ponudnika
(MNC)

Mobilna Stevilka:
mobilna Stevilka lastnika; vnese se jo v
aplikacijo (= 10.)
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— IMEL:
Stevilka strojne opreme radijskega
modula

— IMSI:
mednarodna oznaka uporabnika
mobilnega omrezja

- SW:
razlic¢ica programske opreme
radijskega modula

— Ser.-No.:
serijska Stevilka radijskega modula

11.10 Nastavitve

|']1T Nastavitve 15:03 an
ol o & o »

iMow

Senzor za dez <"">

Cas kosnje 00:30

Zamik 00:00
‘I!’.rillgn;:éitev nastavitev naprave ‘Y@
(= 11.11)

2. Namestitev: [II ‘@

Prilagoditev in preizkus -
namestitve (= 11.14)

3. Varnost: 5
Prilagoditev varnostnih nastavitev
(= 11.16)

4. Servis: ®
Vzdrzevanje in servis (= 11.17) [ ]
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5. Za trgovca: ® @

Meni je zas¢iten s kodo ahida
trgovca. Specializirani trgovec

s pomocjo tega menija izvaja razli¢ne
vzdrzevalne in servisne aktivnosti.

11.11 iMow — nastavitve naprave

1. Senzor za dez:
Senzor za dez lahko nastavite tako, a4
da je v primeru dezja kosnja
prekinjena oz. se ne zacne.

o Nastavitev senzorja za dez (= 11.12)

2. Cas kosnje: O
Nastavitev standardnega trajanja o
postopka kosnje po aktivaciji ukaza
»Zacni kosnjo«. (= 11.5)

3. Zamik:

Nastavitev standardnega zamika po @
aktivaciji ukaza »Zacni kosnjo z
zamikom«. (= 11.5)

4. Prikaz stanja: E
Izbira informacij za prikaz v prikazu

stanja. (= 11.2)
e Nastavitev prikaza stanja (= 11.13)

5. Cas:

Nastavitev trenutnega ¢asa. G
Nastavljeni ¢as se mora ujemati z
dejanskim ¢asom, da preprecite nezeleno
kosnjo robotske kosilnice.

° BMI 422 PC:
1 | Cas lahko nastavite tudi z
aplikacijo. (= 10.)

6. Datum:

nastavitev trenutnega datuma. @
Nastavljeni datum se mora ujemati z
dejanskim koledarskim datumom, da
preprecite nezeleno kosnjo robotske
kosilnice.

o | RMI 422 PC:
1 | Datum lahko nastavite tudi z
aplikacijo. (= 10.)

7. Oblika datuma: uu
Nastavitev zelene oblike datuma.

8. Zamik proge:

Robotska kosilnica obic¢ajno vozi s Ih]
6 cm premikom navznoter vzdolz
omejitvene Zice. Ta vrednost zagotavlja
optimalen priklop na polnilno postajo.
Merilo iMow Ruler je prav tako nastavljeno
na zamik proge 6 cm.

STIHL priporoca, da ne spreminjate
standardne nastavitve 6 cm.

e |zbirno okno odprite samo po potrebi z
OK in nastavite Zeleno vrednost (od
3 cmdo 9 cm).

9. Jezik: |E|
Nastavite zeleni zaslonski jezik.

Obicajno je nastavljen jezik, ki je bil
izbran ob prvi nastavitvi.

10. Kontrast:

Po potrebi lahko nastavite kontrast O
zaslona.

11. Energ. nacin

(RMI 422 PC): ;
Pri na¢inu »Standardno« je

robotska kosilnica vedno povezana z
internetom in dosegljiva z aplikacijo, Ce je
le baterija dovolj napolnjena. (= 10.)

Pri ECO se radijski promet med mirovanji
zaradi zmanjSanja porabe energije
deaktivira, zato robotska kosilnica z
aplikacijo ni dosegljiva. V aplikaciji so
prikazani zadnji razpoloZljivi podatki.
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11.12 Nastavitev senzorja za dez

Za nastavitev 5-stopenjskega L
senzorja za dez krmilnik <"l
pritisnite v levo ali desno.

Trenutna vrednost je prikazana v meniju
»Nastavitve« s €rtno grafiko.

>

Pomikanje regulatorja vpliva na
— obcutljivost senzorja za dez,

— Cas Cakanja robotske kosilnice po
dezju, dokler se povrsina senzorja za
dez ne posusi.

Pri srednji obcutljivosti je &
robotska kosilnica Ky :?‘
pripravljena za uporabo v

normalnih zunanjih pogojih.

Stolpec pomaknite Se bolj v . _:‘:_
levo za ko3njo pri visji d N
vlaznosti. V povsem levem I:I]]:I
poloZaju robotska kosilnica
kosi tudi pri vlaznih zunanjih
pogojih in ne prekine postopka kosnje, ko
kaplje dezja zadenejo senzor.

U4

i i

Stolpec pomaknite Se bolj v
desno za kosnjo pri nizji
vlaznosti. V povsem desnem
poloZaju robotska kosilnica
kosi samo, Ce je senzor za
dez popolnoma suh.

Preostali ¢as: G
Preostali ¢as trajanja kosnje v
tekoc¢em tednu v urah in minutah.

Cas in datum:
Trenutni datum in trenutni ¢as.

Cas zacetka: @
Zacetek naslednjega nacrtovanega 0}
postopka kosnje. Pri tekocem

aktivnem casu je prikazano besedilo
»aktiven«.

Postopki kos.:
Stevilo vseh doslej opravljenih
postopkov ko3nje.

@a

Ure kosnje: %
Trajanje vseh doslej opravljenih ©™
postopkov kosnje.

Pot: >
Skupna prevozena pot. ©»
Omrezje T H
(RMI 422 PC): dl

Moc¢ signala mobilne povezave z '
oznako omreZja. Majhen x oz. Tﬁll
vprasaj pomeni, da povezava

robotske kosilnice z internetom ni na TD?JH
voljo. (= 11.3), (= 11.9)

Sprejem GPS

(RMI 422 PC): .’ll}
Koordinate GPS robotske kosilnice.

(= 11.9)

11.13 Nastavitev prikaza stanja

Za konfiguracijo prikaza stanja s
krmilnikom izberite levi oz. desni prikaz in
potrdite z OK.

Napolnjenost:
Prikaz simbola baterije skupaj s
stanjem napolnjenosti v odstotkih.
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11.14 Namestitev

1. Prehod:

Vklopite in izklopite zamik povratka.

Pri vklopljenem prehodu se robotska
kosilnica premika zamaknjeno navznoter
vzdolz omejitvene zice nazaj do polnilne
postaje.

Izbrati je mogoce tri moznosti:

I1zkl. — standardna nastavitev

Robotska kosilnica vozi po omejitveni Zici.
Ozko — 40 cm

Robotska kosilnica vozi izmeni¢no ob
omejitveni zici ali zamaknjeno za 40 cm.
Siroko — 40 - 80 cm

Razdalja do omejitvene Zice je pri vsakem
povratku naklju¢no izbrana znotraj tega
prehoda.

@ | V kombinaciji z zunanjo polnilno
1 | postajo ter pri pasazah in zoZenjih
mora biti za zamaknjen povratek
namesc¢ena iskalna zanka.

(= 12.12)

Pri zamaknjenem povratku naj bo
najmanjsa razdalja zice 2 m.

2 ASM (Anti-Stuck-Manoéver — manever
proti obticanju):

Kadar je vklopljena funkcija ASM in
robotska kosilnica obtici, za¢ne postopek
umikanja.

Vkl. — ASM lahko vklopite, da preprecite
obti¢anje.

Izkl. — standardna nastavitev. Funkcija
ASM naj ostane izklopljena,

— kadar povrsina za kosnjo zajema vecje
ravne povrsine (npr. asfaltirane
dovoze);

— kadar robotska kosilnica med delom
pogosto nepricakovano zavije za 90°;

— kadar se robotska kosilnica med delom
(ne da bi obti¢ala) zaustavi in prikaze
sporocilo 1131.

3. Nova namestitev: X\,
Namestitveni vodnik se znova *\
zazene, obstojec nacrt za kosnjo se
izbrise. (= 9.)
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4. Zacetne tocke:
Robotska kosilnica za¢ne postopke 6
kosnje bodisi pri polnilni postaji
(standardna nastavitev) ali pri zaCetni
tocki.

Zacetne tocke je treba dolociti,

— Ce Zelite namenoma prevoziti delne
povrsine, ker so nezadostno obdelane;

— Ce so obmocja dosegljiva le prek
pasaze. Na teh delnih povrsinah
dolocite vsaj eno zacetno tocko.

RMI 422 PC:

Zacetnim tockam lahko dodelite polmer.
Ko se postopek kosnje zacne pri tej
zacetni tocki, robotska kosilnica vedno
kosi najprej znotraj kroga okrog zacetne
tocke. Ko je ta delna povrsina obdelana,
se postopek ko3nje nadaljuje na preostali
povrsini za kosnjo.

o Nastavitev zacetnih to¢k (= 11.15)

5. PreizkuSanje roba: \
Zazenite voznjo po robu za ‘\
preverjanje pravilne polozitve Zice.
Prikli¢ce se korak namestitvenega vodnika
»Preverite namestitev«. (= 9.12)

@ | Za preverjanje pravilne polozitve
1 | Zice okrog zapornih povrsin
sprednjo stran robotske kosilnice
postavite v smeri zaporne povrsine
na povrsini za kosnjo in zazenite
voznjo po robu.

Med voznjo po robu dolocite
domace obmocje robotske
kosilnice. Shranjeno domace
obmocje se po potrebi razsiri.
(= 14.5)

6. KoSnja po robu:

Dolocite pogostost koSnje po robu. d
Nikoli — rob ne bo nikoli pokosen.

Enkrat — standardna nastavitev, rob bo
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pokosen enkrat tedensko.
Dvakrat — rob bo pokosen dvakrat
tedensko.

7. Stranske povrsine: —\
Sprostite stranske povrsine. Q
Neaktivno — standardna nastavitev.
Aktivno — nastavitev, ki omogoca kosnjo v
stranskih povrsinah. Pri ukazih »Zac¢ni
kosnjo« in »Zacni kosnjo z zamikom«
mora biti izbrana povrSina za kosnjo
(glavna povrsina/stranska povrsina).

(= 15.5)

11.15 Nastavitev zacetnih tock
Za nastavitev

e priucite zacetne tocke

ali

e izberite Zeleno zacetno tocko in jo
ro¢no definirajte.

Priucitev zac. tock:
Po pritisku tipke OK za¢ne robotska 6
kosilnica priucitveno voznjo vzdolz
omejitvene Zice. Ce ni priklju¢ena, najprej
pelje do polnilne postaje. Vse obstojece
zacetne tocke so izbrisane.

e | RMI 422 PC:

1 | Med priu¢itveno voznjo dolotite
domace obmocje robotske
kosilnice. Shranjeno domace
obmocje se po potrebi razsiri.
(= 14.5)

Med voznjo lahko po odpiranju lopute s
pritiskanjem tipke OK dolocite do 4
zacetne tocke.

Preprecite pritiskanje tipke STOP
pred odpiranjem lopute, da
prekinete priucitveno voznjo.
Prekinitev je praviloma potrebna
samo, Ce je treba spremeniti
polozitev Zice ali odstraniti ovire.

o

Prekinitev postopka priucitve:

Rocno — s pritiskom tipke STOP.
Samodejno — z ovirami na robu povrsine
za kosnjo.

e Cejebila priutitvena voznja samodejno
prekinjena, popravite polozaj
omejitvene zice ali odstranite ovire.

e Pred nadaljevanjem priucitvene voznje
preverite poloZaj robotske kosilnice.
Naprava mora biti na omejitveni zici ali
znotraj povrsine za kosnjo s sprednjo
stranjo usmerjeno proti omejitveni zici.

Zakljucitev postopka priucitve:

Roc¢no — po prekinitvi.

Samodejno — po priklopu.

Nove zacetne tocke se shranijo po

priklopu na polnilno postajo oz. po

prekinitvi s potrditvijo z OK (po odpiranju

lopute).

Pogostost zacetka:

S pogostostjo zacetka se doloci, kako

pogosto naj se za¢ne kosnja pri eni zacetni

tocki. Standardna nastavitev je 2 od 10

postopkov kosnje (2/10) pri vsaki zacetni

tocki.

e Po potrebi po priucitvi spremenite
pogostost zacetka.

o Ce je bil postopek priucitve pred¢asno
zaklju€en, robotsko kosilnico z ukazom
posljite do polnilne postaje. (= 11.5)

e RMI 422 PC:
Okrog vsake zacetne toc¢ke lahko po
priucitvi dolocite polmer od 3 m do
30 m. Shranjenim zacetnim to¢kam
polmer ni standardno dodeljen.
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Zacetne tocke s polmerom:

Ko se zacne postopek ko3nje pri
posamezni zacetni tocki, robotska
kosilnica najprej kosi delno
povrsino znotraj kroga okrog
zacetne tocke. Sele zatem obdela
tudi preostalo povrsino za kosnjo.

7S

Roc¢na nastavitev zacetnih tock 6
od 1do 4:

Dolocite razdaljo zacetnih to¢k od
polnilne postaje in izberite pogostost
zacetka.

Razdalja ustreza poti od polnilne a
postaje do zacetne tocke v metrih,
merjeno v smeri urnega kazalca.
Pogostost zacetka je lahko med 0 od 10
postopkov ko3nje (0/10) in 10 od 10
postopkov ko3nje (10/10).

RMI 422 PC:
Okrog zacetne tocke lahko dolocite
polmer od 3 m do 30 m.

e | Polnilna postaja je N
1 | definirana kot zaéetna tocka ‘
0, obic¢ajno se tu zacnejo

postopki kosnje.

Pogostost zacCetka ustreza
izracunani preostali vrednosti med
izbrano vrednostjo zacetnih tock in
vrednostjo 10 od 10.

11.16 Varnost

. Blokada napr.

. Stopnja

. GPS-zasc¢ita (RMI 422 PC)
. Spreminj. kode PIN

Opoz. signal

. Opozor. toni

\lm!.n.pr_;

. Menijski toni
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8. Varnostno zakl.
9. Zaklep. tipk

10.Sezn. iMow + postaja

1. Blokada napr.:
Z OK aktivirate blokado naprave,

robotske kosilnice ne morete vec
zagnati.

Robotsko kosilnico morate blokirati pred
vsemi vzdrzevalnimi deli in ¢iS¢enji, pred
transportom ter preverjanjem. (= 5.2)

e Za sprostitev blokade naprave pritisnite
prikazano kombinacijo tipk.

2. Stopnja: @
Nastavite lahko 4 varnostne stopnje,
glede na stopnjo bodo aktivhe

dolocene blokade in zasc¢itne naprave.

— Brez:
Robotska kosilnica je nezas¢itena.

— Nizka:
Zascita pred krajo je aktivna: spajanje
robotske kosilnice in polnilne postaje ter
ponastavitev naprave na tovarniske
nastavitve je mogoce izvesti Sele po
vnhosu kode PIN.

— Srednja:
Kot pri stopnji »Nizka«, dodatno je
aktivna Se ¢asovna blokada.

— Visoka:
Kot pri stopnji »Srednja«, dodatno
lahko spreminjate nastavitve Sele po
vnosu kode PIN.

@ | STIHL priporoc¢a, da nastavite eno
1 | od varnostnih stopenj na moznost
»Nizka«, »Srednja« ali »Visoka«.

e |zberite Zeleno stopnjo in potrdite z OK,
po potrebi vnesite 4-mestno kodo PIN.

Zascita pred krajo:

Ce je kosilnica dvignjena oz. nagnjena za
rocaj dlje kot za 10 sekund, se prikaze
zahteva za vnos kode PIN. Ce koda PIN ni
vnesena v roku 1 minute, se zaslisi zvok
alarma, poleg tega se izklopi avtomatski
nacin.

Blok. seznan.:

Zahteva za vnos kode PIN pred spajanjem
robotske kosilnice in polnilne postaje.
Blok. ponast.:

Zahteva za vnos kode PIN pred
ponastavitvijo naprave na tovarniske
nastavitve.

Casovna blokada:

Zahteva za vnos kode PIN za spreminjanje
nastavitve, ¢e vec kot 1 mesec niste ve¢
vnesli kode PIN.

Zasc. nastavit.:

Zahteva za vnos kode PIN pri
spreminjanju nastavitev.

3. GPS-zascita (RMI 422 PC): @
Vklop oz. izklop nadzora polozaja.
(= 5.9)

e | Priporocilo:

1 | GPS-zas¢ita naj bo vedno
vklopljena.

Pred vklopom v aplikaciji (= 10.)
vnesite mobilno Stevilko lastnika in
na robotski kosilnici nastavite
varnostno stopnjo »Nizka,
»Srednja« ali »Visoka«.

4. Spreminj. kode PIN: @
Po potrebi lahko spremenite 4-
mestno kodo PIN.

@ | Tocka menija »Spreminj. kode PIN«
1 | je prikazana le pri varnostnih
stopnjah »nizka«, »srednja« ali
»visoka.

e Najprej vnesite staro kodo PIN in
potrdite z OK.
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e Nastavite novo 4-mestno kodo PIN in
potrdite z OK.

e | STIHL priporoca, da si zapiSete
1 | spremenjeno kodo PIN.

Ce je 5-krat vnesena napacna koda
PIN, je potrebna 4-mestna glavna
koda, poleg tega se izklopi
avtomatski nacin.

Za narotilo glavne kode morate
specializiranemu trgovcu STIHL
posredovati 9-mestno serijsko
Stevilko in 4-mestni datum, ki je
prikazan v izbirnem oknu.

5. Opoz. signal: 4)))
Vklop oz. izklop zvo¢nega signala, ki

se zaslisi pred vklopom noza za

kosnjo.

6. Opozor. toni: 4)))
Vklop oz. izklop zvo¢nega signala, ki

se zaslisi, ko robotska kosilnica trci

ob oviro.

7. Menijski toni:
Vklop oz. izklop zvo¢nega signala 4)))
(klikanja), ki se zaslisi, ko se odpre

meni oz. je izbira potrjena z OK.

8. Varnostno zakl.:

Ce se v kratkem ¢asu veckrat zaporedoma
sprozi tipalo trka, se robotska kosilnica in
noz za kosnjo ustavita.

Ce se tipalo trka ne sprozi ve¢, robotska
kosilnica ¢ez nekaj sekund nadaljuje s
samodejno kosnjo.

9. Zaklep. tipk: 9
Ce je vklopljeno zaklepanje tipk,

lahko tipke na zaslonu uporabljate 0’%
le, ¢e najprej pritisnete tipko Nazaj °
in jo zadrzite, obenem pa krmilnik
pritisnete napre;j.

Zaklep tipk se aktivira 2 minuti po zadnjem
dotiku tipk.
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10. Sezn. iMow + postaja:
Robotska kosilnica po prvem
zagonu deluje izklju€no skupaj z
namesceno polnilno postajo.

Po zamenjavi polnilne postaje oz.
elektronskih sestavnih delov v robotski
kosilnici ali za zagon robotske kosilnice na
drugi povrsini za kosnjo z drugo polnilno
postajo morate robotsko kosilnico spojiti s
polnilno postajo.

)

e Namestite polnilno postajo in prikljucite
omejitveno zico. (= 9.8), (= 9.10)

Robotsko kosilnico nekoliko dvignite za
nosilni ro¢aj (1), da razbremenite
pogonska kolesa. Napravo, oprto na
sprednja kolesa, potisnite v polnilno
postajo.

e Po pritisku tipke OK vnesite kodo @
PIN, nato robotska kosilnica is¢e
signal zice in ga samodejno
shrani. Postopek traja ve¢ minut.

(= 9.11)

@ | Koda PIN pri varnostni stopnji
1 | »brez« ni potrebna.

11.17 Servis

1. Zamenjava noza:
Z OK potrdite vgradnjo novega noza.

e | Ce je bil noz v uporabi ve¢ kot 200
1 | ur, se prikaze sporotilo
»Zamenjava nozev«. (= 16.4)

2. Iskanje prek. Zice:

Ce je omejitvena Zica prekinjena, na
polnilni postaji hitro utripa rdeca lu¢ka
LED. (= 13.1)

e |skanje prek. zice (= 16.7)

3. Ponastav. nastavitev:

Z OK bo robotska kosilnica ponastavljena
na tovarniske nastavitve, namestitveni
vodnik se bo znova zagnal. (= 9.6)

e Po pritisku tipke OK vnesite kodo B
PIN.

@ | Koda PIN pri varnostni stopnji
1 | »brez« ni potrebna.

12. Omejitvena zica

Pred polaganjem
omejitvene zice, zlasti
pred prvo namestitvijo,
preberite celotno
poglavje in natan¢no nacrtujte
polozitev Zice.

o

o~
=

Opravite prvo namestitev z
namestitvenim vodnikom. (= 9.)

Ce potrebujete podporo, vam pri
pripravi povrSine za kosnjo in
namestitvi omejitvene zice z
veseljem pomaga vas specializirani
trgovec STIHL.
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Pred dokon¢nim fiksiranjem omejitvene
Zice preverite namestitev. (= 9.)
Prilagoditve polozitve zZice so praviloma
potrebne na obmocjih pasaz, zozenj ali
zapornih povrsin.

Do odstopanj lahko pride,

— Ce so bile tehni¢ne moznosti robotske
kosilnice popolnoma izkoris¢ene, po
moznosti z zelo dolgimi pasazami ali pri
polaganju na obmocju kovinskih
predmetov oz. preko kovine pod
travnato povrsino (npr. vodne in
elektri¢ne napeljave),

— Ce je bila povrsina za ko3njo gradbeno
spremenjena posebej za uporabo
robotske kosilnice.

o | V teh navodilih za uporabo
1 | navedene razdalje Zice so
prilagojene polozitvi omejitvene
Zice na povrsini trate.

Omejitveno Zico lahko zakopljete
do globine 10 cm (npr. z ustrezno
polagalno napravo).

Ce je Zica zakopana v tla, to
praviloma vpliva na sprejem
signala, zlasti Ce so Cez omejitveno
zico polozene plosce ali tlakovci.
Robotska kosilnica po potrebi vozi
bolj zunaj vzdolz omejitvene Zice,
kar se odraza v povecani potrebi po
prostoru v pasazah, zozenjih ter
voznji po robu. Po potrebi
prilagodite polozitev Zice.
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12.1 Nacrtovanje polaganja omejitvene
Zice

o | Upostevajte primere namestitve
1 | na koncu navodil za

uporabo. (= 27.)

Zaporne povrsine, pasaze,
stranske povrsine, iskalne zanke in
rezerve Zice pripravite Ze med
polaganjem omejitvene zice, da se
izognete poznejSim popravkom.

e Dolocite mesto polnilne

postaje (= 9.1)

Ovire na povrsini za kosnjo bodisi
odstranite ali predvidite zaporne
povrsine. (= 12.9)

Omejitvena zica:

Omejitvena zica mora biti polozena v
neprekinjeni zanki okrog celotne
povrsine za kosnjo.

Najvecja dolzina:

500 m

@ | Pripovrsinah za koSnjo < 100 mz2 ali
1 | dolzini Zice < 175 m je treba

dodatno opremo AKM 100
namestiti skupaj z omejitveno Zzico.
(= 9.9)

e Pasaze in stranske povrsine:

Za ko3njo v avtomatskem nacinu
povezite vsa obmocja povrsine za
kosnjo s pasazami. (= 12.11)

Ce za to ni dovolj prostora, uredite
stranske povrsSine. ( 12.10)

Pri polaganju omejitvene Zice
upostevajte razdalje (= 12.5):

pri sosednjih prevoznih povrsinah
(stopnja terena je manjsa kot +/- 1 cm,
npr. peSpoti): 0 cm;

pri pasazah: 22 cm;

pri visokih ovirah (npr. zidovi, drevesa):

28 cm;
najmanjsa razdalja Zice v zozenjih:
44 cm;

pri vodnih povrsinah in moznih mestih

padca (robovih, stopnicah): 100 cm

o Koti:
Izogibajte se polaganju v ostre kote
(manjse od 90°)

e Iskalne zanke:
Pri uporabi zamaknjenega povratka
(prehoda) morate pri pasazah oz.
zunanjih polnilnih postajah namestiti
iskalne zanke. (= 12.12)

e Rezerve zZice:
Da lahko naknadno lazje spremenite
polaganje omejitvene Zice, pripravite
vec rezerv zice. (= 12.15)

T

Povrsine za ko3njo se ne smejo prekrivati.

Upostevajte najmanjso razdaljo 21 m

med omejitvenimi zicami dveh povrsin za

kosnjo.

@ | Naviti preostanki omejitvene Zice
1 | lahko povzrotijo motnje in jih
morate odstraniti.
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12.2 Izdelava skice povrsine za 2
kosnjo 1

Pri namestitvi robotske kosilnice in
polnilne postaje priporo¢amo, da napravite
skico povrSine za ko$njo. Temu je
namenjena stran na zacetku navodil za
uporabo.

To skico posodobite v primeru kasnejsih
sprememb.

Vsebina skice:

— Obris povrSine za kosnjo s
pomembnimi ovirami, mejami in
morebitnimi zapornimi povrsinami, kjer
robotska kosilnica ne sme obratovati.
(= 27.)

— Polozaj polnilne postaje (= 9.8)

— Lega omejitvene zice
Omejitvena Zica se v kratkem ¢asu
vraste v tla in je ni ve¢ mogoce videti.
Zabelezite predvsem ovire pri
polaganju Zice. (= 9.9)

— Lega spojnikov kabla
Uporabljenih spojnikov kabla ¢ez ¢as ni
vec mogoce videti. ZapiSite polozaj
spojnikov, da jih lahko po potrebi
zamenjate. (= 12.16)
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12.3 Polaganje omejitvene Zice

@ | Uporabljajte samo originalne
1 | pritrditvene Zeblje in originalno
omejitveno zico. Namestitveni
paketi s potrebnim namestitvenim
materialom so na voljo pri
specializiranem trgovcu STIHL.
(= 18.)

Smer polaganja (v smeri ali
nasprotni smeri urnega kazalca)
lahko izberete po potrebi.

Pritrditvenih Zebljev nikoli ne
izvlecite s pomoc¢jo omejitvene zZice
— vedno uporabljajte primerno
orodje (npr. kombinirke).

Zabelezite potek omejitvene Zice
na skici. (= 12.2)

o Namestite polnilno postajo. (= 9.8)

o Omejitveno Zico polozite tako, da izhaja
iz polnilne postaje okrog povrsine za
kosnjo in okrog morebitnih ovir (=> 12.9)
in jo pritrdite na tla s pritrditvenimi zeblji.
Razdalje preverite z merilom
iMow Ruler. (= 12.5)

Upostevajte napotke v poglavju »Prva
namestitev«. (= 9.9)

e Priklju¢ite omejitveno zico. (= 12.4)

o | Napotek:

1 | Izogibajte se previsoki napetosti
omejitvene zice, da preprecite
prekinitev zice. Predvsem pri
polaganju Zice s polagalno napravo
upostevajte, da se mora omejitvena
Zica narahlo odvijati z navitka.

Omejitveno zico (1) polozite nad zemljo in
jo na neravninah pritrdite z dodatnimi
pritrditvenimi Zeblji (2). Tako preprecite,
da bi noz za kosnjo prerezal zico.

12.4 Prikljucitev omejitvene zice

e |ztaknite omrezni vti¢ in nato -
snemite pokrov polnilne p
postaje.

e Polozite omejitveno zico in kabelska
vodila talne ploSce, jih vstavite skozi
podnozje, konce izolirajte in jih
prikljucite na polnilno postajo.
Upostevajte napotke v poglavju »Prva
namestitev«. (= 9.10)

e Namestite pokrov polnilne »
postaje in nato priklopite ‘ a
omrezni vtic.

e Preverite signal zice. (= 9.11)

e Preverite priklop na polnilno postajo.
(= 15.6)
Po potrebi popravite polozaj omejitvene
zice pri polnilni postaji.
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12.5 Razdalje Zice — uporaba merila
iMow Ruler

Vzdolz prevoznih ovir, kot so terase, in
prevoznih poti lahko omejitveno Zico (1)
polozite brez razdalje. Robotska kosilnica
se nato pelje z enim zadnjim kolesom
zunaj povrsine za kosnjo.

Najvecja stopnja terena za ruso: +/- 1 cm

@ | Prinegovanju travnih robov pazite,

1 | da se ne poskoduje omejitvena
zica. Po potrebi namestite
omejitveno zico z nekaj razdalje (2-
3 cm) do travnega roba.

Razdalje na funkciji iMow Ruler so
dolocene tako, da lahko robotska
kosilnica rob pri zamiku proge 6 cm
prevozi brez motnje (brez tréenja
ob ovire). Po potrebi zmanjsajte
zamik proge (prevec nepokosene
trave na robu). (= 11.11)

(7S
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Merjenje razdalje zZice z orodjem
iMow Ruler:

Da lahko omejitveno Zico ustrezno polozite
na pravilni razdalji do roba travne povrsine
in do ovir, za merjenje razdalje uporabite
iMow Ruler.

STIHL RMI422

iMow Ruler

Visoka ovira:
Razdalja med visoko oviro in
omejitveno Zico.

e

Robotska kosilnica se mora v celoti peljati
znotraj povrsine za kosnjo in se pri tem ne
sme dotakniti ovire.

Pri razdalji 28 cm se robotska kosilnica
brez tréenja ob oviro vzdolz omejitvene
Zice v kotu pelje okoli visoke ovire.

Polozitev zZice okoli visoke ovire:

28 cm

Pri polaganju okrog visokih ovir (1), kot so
betonski vogali ali visoke grede, morate v
kotih natan¢no upostevati razdaljo Zice, da
jih robotska kosilnica ne oplazi.
Omejitveno zico (2) polozite z merilom
iMow Ruler (3), kot je prikazano.
Razdalja Zice: 28 cm

28 cm

Pri polaganju omejitvene Zice (1) v
notranjem kotu na visoki oviri izmerite
razdaljo zice z merilom iMow Ruler (2).
Razdalja Zice: 28 cm

Izmerite visino ovir:

Robotska kosilnica lahko prevozi sosednje
povrsine, kot so poti, Ce je stopnja terena,
ki ga je treba premagati, manjsa od +/-
1cm.
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Razlika v visini do prevozne ovire (1) je
manjsa od +/- 1 cm: Omejitveno zico (2)
polozite brez razdalje do ovire.

12.6 Ostri koti

V ostrih kotih trate (< 90°) polozite
omejitveno Zico, kot je prikazano. Oba
kota morata biti na razdalji najmanj 28 cm,
tako da lahko robotska kosilnica prevozi
rob.

12.7 Zozenja

e | Ce so names¢ena zozenja,

1 | izklopite zamik povratka (prehod)
(= 11.14) ali namestite iskalne
zanke. (= 12.12)
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Robotska kosilnica samodejno prevozivsa
zozenja, dokler je upostevana najmanjsa
razdalja zice. Ozja obmogja povrsine za
kosnjo je treba izkljuciti z ustrezno
polozitvijo omejitvene Zice.

Ce sta dve povrsini za koénjo povezani z
ozkim obmo¢jem, ki ga lahko kosilnica
prevozi, uredite pasazo. (= 12.11)

100 cm

44 cm

Najmanjsa razdalja zZice je 44 cm.
Iz tega sledi v zozenjih naslednja
prostorska razporeditev:

— med visokimi ovirami z ve¢ kot +/- 1 cm
viSine, npr. zidovi, 100 cm;

— med sosednjimi prevoznimi povrsinami
s stopnjo terena, ki je manjsa od +/-
1 cm, npr. peSpotmi, 44 cm.

12.8 Namestitev povezovalnih prog

Robotska kosilnica prezre signal
omejitvene Zice, Ce so Zice tesno
vzporedno polozene druga ob drugi.
Povezovalne proge morate namestiti,

— e Zelite namestiti stranske povrsine;
(= 12.10)

— e so potrebne zaporne povrsine.
(= 12.9)

e | STIHL priporoca, da povezovalne
1 | proge polozZite skupaj z ustreznimi
zapornimi oz. stranskimi
povrsinami, ko polagate Zico.

Pri naknadni namestitvi morate
prekiniti zanko Zice, zato morate
povezovalne proge nato prikljuciti z
dobavljenimi spojniki kabla.

(= 12.16)

1 it

_Lﬁ-_u:ﬂ_

-
- i J

Na povezovalnih progah je omejitvena
zica (1) polozena vzporedno, Zice se ne
smejo krizati in morajo lezati tesno druga
ob drugi. Povezovalno progo z zadostnim
Stevilom pritrditvenih Zebljev (2) pritrdite
na tla.

12.9 Zaporne povrsine
Zaporne povrsine uredite

— okrog ovir, ki se jih robotska kosilnica
ne sme dotakniti;

0478 1319244 C-SL



— okrog ovir, ki niso dovolj stabilne;

— okrog ovir, ki so prenizke.
Najmanjsa visina: 8 cm

STIHL priporoca,

e da ovire odstranite oz. jih izkljucite z
zapornimi povrsinami;

e da zaporne povrsine po prvi namestitvi
0z. po spremembah namestitve Zice
preverite z ukazom »Preizkusanje
roba«. (= 11.14)

Razdalja za polozitev omejitvene Zice
okrog zaporne povrsine: 28 cm

Robotska kosilnica se vzdolz omejitvene
Zice (1) brez tréenja pelje okoli ovire (2).

Da bi zagotovili robustno delovanje,
morajo biti zaporne povrsine pretezno
okrogle oblike in ne ovalne, pravokotne ali
ukrivljene navznoter.

0478 1319244 C - SL

Zaporne povrsine morajo imeti najmanjsi
premer 56 cm.

Razdalja do robne zanke (X) mora biti
vecja od 44 cm.

e | Priporocilo:
1 | Zaporne povrsine naj imajo najvedji
premer 2-3 m.

>2m

Da se izognete motnjam pri priklopu na
polnilno postajo, najmanj 2 m okrog
polnilne postaje (1) ne smejo biti urejene
zaporne povrsine.

- |/3 t

> 3 1 -’l« 1

4 -V
-

Omejitveno zico (1) speljite z obrobja do
ovire ter jo na pravi razdalji (uporabite
iMow Ruler) polozite okoli ovire (2) in z
zadostnim Stevilom pritrditvenih

Zebljev (3) pritrdite na tla. Nato omejitveno
zico polozite nazaj do obrobja.

Med oviro in obrobjem je omejitveno Zico
treba poloziti vzporedno v povezovalno
progo. Pri tem je pomembno, da smer
polaganja okrog zaporne povrsine ostane
enaka (= 12.8)

12.10 Stranske povrsine

Stranske povrSine so obmocja kosnje, ki
jih robotska kosilnica ne more obdelati
popolnoma avtomatsko, ker dovoz ni
mogo¢. Na ta nacin je mogoce obrobiti ve¢
lo¢enih povrsin za kosnjo z omejitveno
zico. Robotsko kosilnico morate ro¢no
prenesti z ene na drugo povrsino za
kosnjo. KoSnja se sprozi z ukazom »Zacni
kosSnjo« (= 11.5) oz. »Zacni ko3njo s
¢asovnim zamikom« (= 11.5).
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Polnilna postaja (1) je names$¢ena na
povrsini za kosnjo (AJ, ta je v skladu z
nacrtom za kosnjo obdelana popolnoma
avtomatsko.

Stranski povrsini B) in (C) sta s povrsino za
kosnjo (Al povezani s povezovalnimi
progami (2). Na vseh povrSinah mora biti
omejitvena zica polozena v isti smeri — ne
krizajte omejitvene zice s spojnimi
programi.

e Stranske povrsine aktivirajte v meniju
»Nastavitve — Namestitev«. (= 11.14)

12.11 Pasaze

Ce je potrebno kositi ve¢ povrsin za kosnjo
(npr. povrsine za kosnjo pred in za hiso),
jih lahko povezete s pasazo. Tako je
mogoce samodejno obdelati vse povrsine
za kosnjo.

236

V pasazah je trava kosena le pri
voznji vzdolz omejitvene Zzice. Po
potrebi aktivirajte samodejno
kosnjo po robu ali na obmogju
pasaze redno ro¢no kosite.

(=2 11.5), (> 11.14)

Ce so name&¢ene pasaze, zamik
povratka (prehod) izklopite

(= 11.14) ali namestite iskalne
zanke. (= 12.12)

Navedene razdalje Zice in Sablone
za pasaze so prilagojene na
polozitev omejitvene Zice na
povrsini trate. Pri zelo globoko
polozeni omejitveni zici, npr. pod
tlakovci, se mere razlikujejo.
Preverite delovanje in po potrebi
prilagodite polozitev Zice.

7S

Predpogoji:

— Najmanjsa Sirina med nepremi¢nimi
ovirami na obmocju pasaze 88 cm, med

potmi, ki jih je mogoce prevoziti, 22 cm.

o | V daljSih pasazah je odvisno od

1 | sestave tal treba upostevati rahlo
povecano potrebo po prostoru.
DaljSe pasaze vedno uredite kar se
da sredinsko poravnano med
ovirami.

— Pasaza je prosto prevozna.

— V obmodju druge povrsine za kosnjo je
definirana vsaj ena za€etna tocka.
(= 11.15)

Polnilna postaja (1) je names$¢ena na
povrsini za kosnjo (A). Povrsina za

kosnjo (B] je s pasazo (2) povezana s
povrsino za ko$njo [A). Robotska kosilnica
lahko v celoti obvozi omejitveno Zico (3).
Za obdelovanje povrsine za kosnjo B je
treba dolociti zacetne tocke (4). (= 11.15)
Posamezni postopki koSnje se nato
zacnejo pri zacetnih tockah glede na
nastavitev (pogostost zacetka).

Ureditev zacetka in konca pasaze:

1 6 cm
‘ |‘HL
| |
22 cm
22 cm
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Na zacetku in koncu pasaze je treba
lijakasto poloziti omejitveno Zico (1), kot je
prikazano. Tako se izognete nezeleni
voznji robotske kosilnice po pasazi med
postopkom kosnje.

@ | Mere so v veliki meri odvisne od
1 | okolja in terena. Pri pasazah z
lijakastim za¢etkom oz. koncem
vedno preverite, ali lahko robotska
kosilnica te pasaze dejansko tudi
prevozi.

Omejitveno zico levo in desno od
vhoda pasaze polozite naravnost
tako, da je oddaljena priblizno za
dolzino naprave.

Za namestitev lijakastega uvoza in izvoza
lahko uporabite tudi prilozeno Sablono za
pasaze (2).

0478 1319244 C - SL

Ureditev pasaze:

88 cm

‘22 cm

‘22 cml
[ ]

[l ]

Razdalja zZice v pasazah: 22 cm
Iz tega sledi sledeca prostorska zahteva:

— med visokimi ovirami (nad 1 cm viSine —
npr. zidovi)
88 cm,

— med potmi oz. ovirami, ki jih je mogoce
prevoziti (manj kot 1 cm viSine —
npr. poti):
22 cm.

ES

2

22cm

u_n\m E

T

|
- 4

0
(9]

V pasazah omejitveno Zico (1) polozite
vzporedno in jo z zadostnim Stevilom
pritrditvenih Zebljev (2) pritrdite na tla. Na
zacetku in na koncu pasaze uredite lijakast
uvoz in izvoz.

12.12 Iskalne zanke za zamaknjen
povratek

Ce je aktiviran povratek z zamikom, so
predvidene iskalne zanke,

— kadar je namesc¢ena zunanja polnilna
postaja

ali

— kadar povrsina za kosnjo zajema
pasaze ali zozenja.

Nacin delovanja:

Kadar se robotska kosilnica premika
zamaknjeno navznoter vzdolz omejitvene
Zice, med povratkom prec¢ka eno od
iskalnih zank. Nato pelje do omejitvene
Zice in dalje do polnilne postaje.
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Iskalne zanke pri uporabi zunanje
polnilne postaje:

1 1
N\
| {
1905, foo
I ot S R Sag Lo
>2m | 1 >2m

Levo in desno poleg dovoza do zunanje
polnilne postaje je treba namestiti dve
iskalni zanki (1), in sicer pod kotom 90° na
omejitveno zico.

Najmanj$a razdalja do dovoza: 2 m

Iskalne zanke pri pasazah:

Levo in desno poleg dovoza na pasazo je
treba namestiti dve iskalni zanki (1), in
sicer pod kotom 90° na omejitveno Zico ter
vedno samo na delu povrsine za ko3njo, ki
ga je mogoce doseci samo preko pasaze.
Najmanjsa razdalja do dovoza na pasazo:
2m
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Ce je ena za drugo name$¢enih
vel pasaz, je treba na vsako tako
povrsino za ko3njo namestiti
iskalne zanke.

7S

Namestitev iskalne zanke:

e |skalno zanko z zadostnim Stevilom
pritrditvenih Zebljev pritrdite na tla.

Iskalnih zank ne smete namestiti v blizino
vogalov.
Najmanjsa razdalja do vogala: 2 m

L
1

2100 cm

Iskalno zanko namestite v travnato
povrsino, kot je prikazano na sliki.
Omeijitvena Zica (1) mora biti na robu
pritriena v tla z dvema pritrditvenima
Zebljema in ne sme biti prekrizana.
Najmanjsa dolzina: 100 cm

Sirina: 1 cm

12.13 Natancno koSenje robov

@ | Pri zamiku proge za 6 cm nastane
1 | vzdolz visokih ovir do 26 cm Siroka
proga z nepokoseno travo. Po
potrebi lahko okoli visokih ovir
polozite obrobne tlakovce.

Najmanjsa Sirina obrobnih tlakovcev:

0
LY H
v

__—

Omejitveno zico polozite z razdaljo 28 cm
od ovire. Za v celoti pokosen travni rob
morajo biti obrobni tlakovci Siroki najmanj
26 cm. Ce polozite $irée obrobne tlakovce,
je travni rob obdelan Se natancneje.
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12.14 Padajoc¢ teren na povrsini za
kosnjo

e | Napotek:

1 | Za robustno namestitev
priporo¢amo, da polozite
omejitveno zico najve¢ do naklona
+/-10° (17 %). Zico lahko polozite
do naklona +/- 15° (27 %), vendar
lahko to opazno poveca porabo in
prilagajanje polozitve Zice. Naklone
morate obvezno oznaciti na skicah
vrta.

Da lahko robotska kosilnica padajoce
obmocje povrsine za kosnjo (naklon do
15°) kosi samodejno in brezhibno, mora
biti omejitvena zica na naklonu
namesc¢ena z najmanjso razdaljo do roba
terena.

Pri vodnih povrsinah in mestih padca, kot
so robovi in stopnice, upostevajte razdaljo
najmanj 100 cm.

Padajoce obmocje z naklonom 5° - 15°:

Ce se na povrsini za kognjo nahaja
padajote obmocje z naklonom 5° - 15°,
lahko omejitveno zico polozite pod robom
terena na padajoci povrsini, kot je
prikazano na sliki. Za brezhibno delovanje

0478 1319244 C - SL

robotske kosilnice morate upostevati
najmanjso razdaljo (0,5 m) od roba terena
do omejitvene Zice.

Padajoce obmocje z naklonom > 15°:

Ce se na povrsini za kognjo nahaja
padajo¢e obmocje z naklonom > 15°,
priporo¢amo, da omejitveno zico (1)
polozite na ravni povrsini nad robom
terena, kot je prikazano na sliki. Rob
terena in padajoce obmocje se ne kosita.

12.15 Priprava rezerve Zice

Rezerve Zice, ki so pripravljene v rednih
razmikih, olajsajo potrebne popravke, ¢e
zelite naknadno spremeniti polozaj
polnilne postaje ali potek omejitvene Zice.
Rezerve Zice naj bodo pripravljene
predvsem blizu tezjih prehodov.

P g

Omejitveno zico (1) polozite v dolzini pribl.
1 m med 2 pritrditvenima Zebljema, kot je
prikazano. Rezervo Zice v sredini pritrdite
na tla s pritrditvenim Zebljem.

12.16 Uporaba spojnikov kabla

Za podaljsevanje omejitvene Zice ali
povezovanje nepovezanih koncev zice
lahko uporabljate izklju¢no dobavljene
spojnike kabla, napolnjene z gelom, ki so
bili dobavljeni kot dodatna oprema.
Preprecujejo pred¢asno obrabo

(npr. korozijo koncev Zice) in zagotavljajo
optimalno povezavo.

Na skici povrsine za kosnjo si zabelezite
polozaje spojnikov kabla. (= 12.2)
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Proste, neizolirane konce Zzice (1) do
konca zataknite v spojnik kabla (2).
Spojnik kabla stisnite z ustreznimi
kleS¢ami — pazite, da se ustrezno zaskoci.

s

()

Za zascito proti izvleku kabla omejitveno
Zico pritrdite na tla z dvema pritrditvenima
zebljema, kot je prikazano.
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12.17 Majhne razdalje do roba

Na ravni poti (ne v kotih) lahko zmanjsate
razdaljo zice do visoke ovire na 22 cm.
Zaradi tega je pokosena povrsina vegja.
Pri voznji po robu (= 9.12), (= 11.14)
pazite na zadostno razdaljo (najmanj

5 cm) med robotsko kosilnico in ovirami.
Po potrebi povecajte razdaljo zice do ovir.

@ | Majhne razdalje do robov morate
1 | obvezno oznaéiti na skici vrta.
(= 12.2)

Majhne razdalje do roba na notranjem
vogalu:
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Omejitveno zico (1) polozite na notranjem
vogalu, kot je prikazano. Uporabite
iMow Ruler (2).

Majhne razdalje do roba na zunanjem
vogalu:
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Omejitveno zico (1) polozite na zunanjem
vogalu, kot je prikazano. Uporabite
iMow Ruler (2).

13. Polnilna postaja

13.1 Upravljalni elementi polnilne
postaje

Obrocasta rdeca lu¢ka LED (1) obves¢a o
stanju polnilne postaje in signala Zice.

Funkcijski tipki (2):
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— Vklop in izklop polnilne postaje
— Aktiviraj povratek

— Aktiviraj iskanje preloma zice
Lucka LED ne sveti:

— Polnilna postaja in signal Zice sta
izklopljena.

Lucka LED neprekinjeno sveti:

— Polnilna postaja in signal Zice sta
vklopljena.

— Robotska kosilnica ni priklju¢ena.

Lucka LED utripa pocasi (2 sekundi vkl.
— hitro izkl.)

— Robotska kosilnica je priklju¢ena,
baterija se po potrebi polni.

— Polnilna postaja in signal Zice sta
vklopljena.

Lucka LED utripa hitro:

— Omejitvena Zica je prekinjena —
prekinitev Zice ali zica ni pravilno
priklju¢ena na polnilno postajo.(= 16.7)

Lucka LED sveti 3 sekunde, nato pa
sledi 1 sekunda premora:

— Povratek je bil aktiviran.

Lucka LED 3-krat utripne kratko, 3-krat
dolgo, 3-krat kratko, nato pa sledi 5
sekund premora (signal SOS):

— Napake v polnilni postaji.

Vklop in izklop polnilne postaje: |
V avtomatskem nacinu se polnilna O
postaja samodejno vklaplja in

izklaplja.

Ce robotska kosilnica ni priklju¢ena, s
kratkim pritiskom tipke aktivirate
polnilno postajo. Signal Zice ostane
aktiven 48 ur, Ce se robotska kosilnica prej
ne prikljuci.

0478 1319244 C - SL

Z 2-sekundnim pritiskom tipke polnilno
postajo izklopite.

Aktiviraj povratek:
Med postopkom koSnje v 2 Q
sekundah 2-krat na hitro pritisnite

tipko.

Ko robotska kosilnica kon¢a trenutno
kosnjo, pois¢e omejitveno zico in se vrne
nazaj do polnilne postaje za polnjenje
baterije. V trenutnem aktivhem ¢asu
postopki kosnje ne potekajo vec.

e | Povratek ostane aktiven, dokler je
1 | robotska kosilnica priklju¢ena. Ce
znova 2-krat pritisnete tipko na
polnilni postaiji, zakljucite tudi
povratek.

14. Navodila za kosSnjo

14.1 Splosno

Robotska kosilnica je zasnovana za
samodejno obdelavo travnatih povrsin.
Trava je tako z nenehno obdelavo
vzdrzevana na kratko. Tako boste imeli
lepo in gosto trato.

Povrsine za kosnjo, ki jih prej niste kosili z
obic¢ajno kosilnico, bodo dobro obdelane
Sele po nekaj postopkih kosnje. Predvsem
pri malo visji travi tako po nekaj postopkih
kosnje nastane cist videz pokosene trave.
V vro¢em in suhem podnebju pustite, da

trava zraste nekoliko visje, sicer bo sonce
trato zazgalo in ne bo videti lepa.

Z ostrim nozem dosezete lepsi videz trave
kot s topim, zato ga redno menjajte.

14.2 Muléenje

Robotska kosilnica je kosilnica z
moznostjo mul¢enja.

Pri mulCenju se stebla trave po rezanju
nadalje zmeljejo v ohisju kosilne naprave.
Nato padejo nazaj v ruso, kjer se
razkrajajo.

Zmleti ostanki obrezovanja tlom vracajo
organske hranilne snovi in tako sluzijo kot
naravno gnoijilo. Potreba po gnojilu se tako
moc¢no zmanjsa.

14.3 Casi aktivnosti

Med ¢asi aktivnosti lahko robotska
kosilnica kadarkoli zapusti polnilno postajo
in kosi trato. V tem ¢asu se zato izvajajo
postopki koSnje, polnjenja in
mirovanja. Robotska kosilnica samodejno
porazdeli potrebne postopke kosnje in
polnjenja v razpolozljiva ¢asovna okna.

Pri namestitvi se ¢asi aktivnosti
samodejno razdelijo prek celega tedna.
Casovne rezerve se prav tako upostevajo
— tako je zagotovljena optimalna nega
trave, tudi ko se ne morejo opravljati
posamezni postopki kosnje (npr. zaradi
dezja).

241

ES

0
(9]



Med ¢asi aktivnosti naj se druge
A osebe ne zadrzujejo v obmocju
nevarnosti. Case aktivnosti je treba
ustrezno prilagoditi.
Poleg tega upostevajte lokalna
dolocila za uporabo robotske
kosilnice ter napotke v poglavju »Za
vas$o varnost« (= 6.) in v meniju
»Nacrt kosnje« spremenite ¢ase
aktivnosti. (= 11.7)
Pri pristojnih oblasteh se
pozanimajte predvsem, kdaj lahko
uporabljate napravo podnevi in
ponodi.

14.4 Cas kosnje

Cas ko$nje navaja $tevilo tedenskih ur za
kosnjo trave. Lahko ga skrajSate ali
podaljsate. (= 11.8)

Cas ko&nje je enak ¢asu, v katerem
robotska kosilnica kosi travo. Casi za
polnjenje baterije niso zajeti v Casu kosnje.

Pri prvi namestitvi robotska kosilnica
samodejno izrac¢una ¢as ko3snje iz
navedene velikosti povrsine za kosnjo. Ta
orientacijska vrednost velja za normalnoin
suho trato.

Zmogljivost glede na povrsino:

Za 100 m? robotska kosilnica povprecno
potrebuje:

RMI 422: 120 minut
RMI 422 P,
RMI 422 PC: 100 minut

14.5 Domace obm. (RMI 422 PC)

Robotska kosilnica prepozna lokacijo s
pomocjo vgrajenega sprejemnika GPS. Pri
vsaki voznji po robu za preverjanje
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pravilne polozitve Zice (= 9.12) in pri
priucitvi zacetnih toc¢k (= 11.15) robotska
kosilnica shrani koordinate skrajne
zahodne, vzhodne, juzne in severne tocke.

Ta povrsina je dolo¢ena kot domace
obmocgje, kjer je uporaba robotske
kosilnice dovoljena. Pri vsaki ponovitvi
voznije po robu se koordinate posodobijo.

Pri aktivirani GPS-zas¢iti je lastnik
naprave obvescen, kadar je naprava
zagnana zunaj domac¢ega obmocgja. Poleg
tega je treba na zaslonu robotske kosilnice
vnesti kodo PIN.

15. Zacetek uporabe naprave

15.1 Priprava

@ | Pri prvi namestitvi vam je na voljo
1 | namestitveni vodnik. (=> 9.)

@ | Robotsko kosilnico polnite in
1 | upravijajte pri temperaturi okolice
med +5 in +40 °C.

e Namestite polnilno postajo (= 9.8)

e Polozite omejitveno zico (= 9.9) in jo
prikljucite (= 9.10)

e Odstranite tujke (npr. igrace, orodja) s
povrsine za kosnjo

e Napolnite baterijo (= 15.7)
o Nastavite ¢as in datum (= 11.11)

e Preverite nacrt kosnje in ga po potrebi
prilagodite — zagotovite predvsem, da
se druge osebe med ¢asi aktivnosti ne
zadrzujejo v obmocju nevarnosti.

(= 11.6)

@ | Zelo visoko travo pred uporabo
1 | robotske kosilnice na kratko
pokosite z obi¢ajno kosilnico (npr.
po daljsi prekinitvi).
15.2 Loputa

Robotska kosilnica je opremljena z loputo,
ki 8¢iti zaslon pred vremenskimi vplivi in
nepooblas¢enim upravljanjem. Ce je
loputa odprta med uporabo robotske
kosilnice, se postopek zaustavi in noz za
kosnjo in robotska kosilnica se ustavita.

Odprite loputo:

e | Med delovanjem robotske kosilnice
1 | morate zaradi varnosti pred
odpiranjem lopute najprej pritisniti
tipko Stop.

Loputo (1) primite za to¢ko oprijema (A) in
jo z rahlim sunkom sprostite navzgor.
Loputo do konca odprite.

e | Odprto loputo se lahko z zgornje

1 | strani sname z naprave. Tovrstna
zasnova je namenjena varnosti:
Tako je zagotovljeno, da naprava ni
dvignjena in no3ena za loputo.
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Zaprite loputo:

Loputo previdno poklopite ter pustite, da
se zaskoci.

@ | Robotsko kosilnico lahko zaZzenete
1 | le pri popolnoma zaprti loputi.

15.3 Prilagoditev programiranja

Trenutno programiranje je razvidno v
nacrtu za kosnjo oz. pri modelu

RMI 422 PC v aplikaciji iMow. (=> 11.6)
Nacrt za kosnjo se izracuna iz velikosti
povrsine za kosnjo pri namestitvi oz.
izdelavi novega nacrta za kosnjo.

Case aktivnosti in €as kosnje lahko
individualno spremenite, potrebni postopki
kosnje se samodejno razdelijo na mozne
Case aktivnosti. Po potrebi med aktivnim
¢asom poteka tudi vec postopkov kosnje in
polnjenja. Rob povrsine za ko3njo se po
zelji kosi samodejno v rednih ¢asovnih
presledkih. (= 11.14)

Nastavite lahko do tri razli¢ne ¢ase
aktivnosti na dan. (= 11.7)

Ce Zelite, da robotska kosilnica prevozi
dolo¢ena obmocja povrsine za kosnjo,
morate definirati dolo¢ene zacetne tocke.
(= 11.15)

@ | V doloCenih okolis¢inah (npr. lepo
1 | vreme ali ve¢ja ¢asovna okna) za
optimalno nego trave niso izrabljeni
vsi ¢asi aktivnosti.

Sprememba €asov aktivnosti: (= 11.7)

— Dodatni ¢asi aktivnosti za nadaljnje
postopke kosnje

— Prilagoditev ¢asovnih oken, da se
izognete npr. jutranji ali no¢ni ko3niji.
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— lzpustitev posameznih ¢asov aktivnosti,
Ce boste povrsino za kosnjo
npr. uporabili za zabavo.

Podalj$anje trajanja koSnje: (= 11.8)

— Obstajajo obmocgja, ki niso dovolj dobro
pokosena, ker je npr. povrSina za
kosnjo zelo ovinkasta.

— Intenzivna rast trave v obdobju rasti
— Posebej gosta trata
Zmanjsanje trajanja kosnje: (= 11.8)

— Manjsarast trave zaradi vroCine, mraza
ali suse

Ustvarjanje novega nacrta kosnje:
(= 11.6)

— Velikost povrsine za kosnjo je bila
spremenjena.

Nova namestitev: (= 11.14)

— Dolocitev novega mesta polnilne
postaje

— Prvi zagon na novi povrsini za kosnjo

15.4 KoSnja v avtomatskem nacinu

e Vklop avtomatskega nacina:
Pri vklopljenem avtomatskem Aj
nacinu je na zaslonu poleg L
simbola baterije prikazan

simbol avtomatskega nacina. (=> 11.5)

e Zacetek postopkov kosnje:
Postopki kosnje so samodejno
razdeljeni v razpoloZljive ¢ase
aktivnosti. (= 11.7)

e Zakljucek postopkov kosnje:
Ko je baterija izpraznjena, se robotska
kosilnica samodejno pelje do polnilne
postaje. (= 15.6)
S tipko STOP lahko kadarkoli ro¢no
zakljucite aktivni postopek kosnje.
(= 5.1)
Z aktivacijo povratka na polnilni postaji
lahko prav tako takoj zakljucite aktivni
postopek kosnje. (= 13.1)
RMI 422 PC:
Postopek kosnje lahko zakljucite tudi z
aplikacijo — robotsko kosilnico posljite v
polnilno postajo. (= 10.)

o | Povrsine za kosnjo, ki jih robotska

1 | kosilnica doseZe prek pasaze, se
obdelujejo samo, ¢e so v tej
povrsini definirane zacetne tocke.

15.5 KoSnja, neodvisna od ¢asov
aktivnosti

e Priklju¢eno robotsko kosilnico
aktivirajte s pritiskom tipke. S tem se
vklopi tudi polnilna postaja.

Povrsine za kosnjo s polnilno postajo:

e Za kosnjo na povrsini, ki je od polnilne
postaje lo¢ena s pasazo, robotsko
kosilnico nesite na zeleno povrsino.

e Takojsnja kosnja:
Priklicite ukaz Zaéni koSnjo (= 11.5).
Postopek kosnje se zac¢ne takoj in traja
do izbranega ¢asa.

e Kosnja z zamikom:
Prikli¢ite ukaz Za€ni koSnjo z
zamikom. (= 11.5)
Postopek kosnje se za¢ne ob izbranem
¢asu zacetka in traja do izbranega ¢asa
zakljuc¢ka.
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e RMI 422 PC:
Zactetek kosnje z aplikacijo. (= 10.)
Postopek kosnje se za¢ne ob izbranem
¢asu zacCetka in traja do izbranega ¢asa
zakljucka.

e Rocno zakljucevanje kosnje:
S tipko STOP lahko kadarkoli zakljucite
aktivni postopek kosnje. (= 5.1)
Aktivacija povratka na polnilni postaji
prav tako takoj zakljuci aktivni postopek
kosnje. (= 13.1)
RMI 422 PC:
Postopek kosnje lahko zakljucite tudi z
aplikacijo — robotsko kosilnico posljite v
polnilno postajo. (= 10.)

e | Po potrebi robotska kosilnica vmes

1 | polni baterijo in nato nadaljuje
postopek kosnje do izbranega ¢asa
zakljucka.

Stranske povrSine:

e Robotsko kosilnico v polnilni postaji
stoje aktivirajte. S tem se aktivira tudi
polnilna postaja.

e Robotsko kosilnico nesite na stransko
povrsino.

e Aktiviraj stransko povrsino. (= 11.14)

e Takojsnja kosnja:
Priklicite ukaz Zaéni koSnjo (= 11.5).
Postopek kosnje se zac¢ne takoj in traja
do izbranega Casa.

e Kosnja z zamikom:
Prikli¢ite ukaz Zaéni koSnjo z
zamikom. (= 11.5)
Postopek kosnje se za¢ne ob izbranem
¢asu zacetka in traja do izbranega ¢asa
zakljucka.
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e Zakljucek kosnje:
Ko je dosezen izbrani ¢as zakljucka, se
robotska kosilnica pelje do omejitvene
Zice in se ustavi. Napravo za polnjenje
baterije prinesite do polnilne postaje in
jo priklopite ter potrdite prikazano
sporocilo. (= 24.)
S tipko STOP lahko kadarkoli ro¢no
zakljucite aktivni postopek kosnje.
(= 5.1)

o | Ce je baterija pred izbranim ¢asom
1 | zaklju¢ka izpraznjena, se postopek
kosnje ustrezno skrajsa.

15.6 Priklop robotske kosilnice na
polnilno postajo

Priklop v samodejnem nacinu:

Ko je akumulatorska baterija izpraznjena
oz. se aktivni ¢as zakljuci, se robotska
kosilnica samodejno pelje v polnilno
postajo.

Vsiljen priklop:

e Po potrebi vklopite polnilno |
postajo (= 13.1) O

e Aktivirajte ukaz Voznja do pol.
postaje. (= 11.5)
Med postopkom ko3nje lahko Q
pritisnete tudi Povratek na
polnilni postaiji.

e RMI 422 PC:
V aplikaciji robotsko kosilnico posljite v
polnilno postajo. (= 10.)

o | V tekocem aktivnem ¢asu po
1 | priklopu na polnilno postajo
postopki kosnje ne potekajo vec.

Rocni priklop:

o Robotsko kosilnico ro¢no potisnite v
polnilno postajo.

Robotsko kosilnico nekoliko dvignite za
nosilni ro¢aj (1), da razbremenite
pogonska kolesa. Napravo, oprto na
sprednja kolesa, potisnite v polnilno
postajo.

15.7 Napolnite baterijo

Baterijo polnite izklju¢no s polnilno
postajo.

Nikoli ne razstavljajte baterije in je
ne polnite z zunanjim polnilnikom.

Samodejno polnjenje:

Pri kosniji polnjenje poteka samodejno po
vsakem zaklju¢ku postopka kosnje, ko se
robotska kosilnica priklopi na polnilno
postajo.

Roc¢ni zagon postopka polnjenja:

e Po uporabi v stranskih povrsinah
robotsko kosilnico prinesite na povrsino
za ko3njo in jo priklopite na polnilno
postajo. (= 15.6)

e Po prekinitvi postopka kosSnje
priklopite robotsko kosilnico. (= 15.6)
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e Po potrebi s pritiskom tipke zakljucite
stanje pripravljenosti robotske
kosilnice.

Postopek polnjenja se samodejno
zacne.

Postopek polnjenja:

Med postopkom polnjenja je v E|
prikazu stanja prikazano besedilo *E
»Baterija se polni«.

V preostalih menijih se v obmo¢ju z
informacijami na zaslonu namesto £
simbola baterije prikaze simbol
omreznega vtikaca.

Dolzina postopka polnjenja je razli¢na in
se nastavi samodejno glede na naslednjo
uporabo.

@ | Pritezavah s polnjenjem je
1 | prikazano ustrezno sporo¢ilo na
zaslonu. (= 24.)

Baterija se polni Sele, ko se
napetost spusti pod dolo¢eno
raven.

Napolnjenost:

V prikazu stanja lahko neposredno
razberete trenutno napolnjenost, e f
je izbran ustrezen prikaz. (= 11.13)

V preostalih menijih simbol baterije

v obmodju z informacijami na (I
zaslonu prikazuje napolnjenost.

(= 11.3)
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Ce je napolnjenost baterije premajhna, se
prikaze ustrezni simbol baterije.

V tem primeru robotsko kosilnico prikljucite
na polnilno postajo, da se napolni.

16. Vzdrzevanje

Nevarnost poskodb!

Pred vzdrzevalnimi deli ali
¢is€enjem naprave skrbno preberite
in natan¢no upostevajte vse
varnostne napotke v poglavju »Za
va$o varnost« (= 6.), 3e zlasti
podpoglavje »Vzdrzevanje in
popravila« (= 6.9).

Pred vzdrzevanjem ali

¢is€enjem naprave
aktivirajte blokado
naprave. (» 5.2)

Pred vzdrzevalnimi deli -

na polnilni postaiji B
izvlecite omrezni vtikac ‘
napajalnika.

Pri vseh vzdrzevalnih
delih nosite ustrezne
zascitne rokavice, zlasti
pri delih z nozem.

16.1 Nacrt vzdrzevanja

Vzdrzevalni intervali so med drugim
odvisni tudi od obratovalnih ur. Stevec
»ure koSnje« lahko priklicete v meniju
»Informacije«. (= 11.9)

Drzati se morate navedenih vzdrzevalnih
intervalov.

Vzdrzevalna dela v dneh z aktivnimi

casi:

e Vizualno preverite splo$no stanje
naprave in polnilne postaje.

e Nadzorujte prikaz na zaslonu —
preverite trenutni ¢as in zacetek
naslednje ko3nje.

e Preverite povrsino za kosnjo in po
potrebi odstranite tujke ipd.

e Preverite, Ce je akumulatorska baterija
napolnjena. (= 15.7)

Tedenska vzdrzevalna dela:
e (cistite napravo. (= 16.2)

e Vidno preverite mozne poskodbe in
obrabo noza, pritrditve noza in kosilno
napravo (zareze, razpoke, mesta
prekinitve itd.). (=> 16.3)

Vsakih 200 ur:

e Zamenjajte noz. Na zaslonu se prikaze
ustrezen opomnik. (= 16.4)

Letna vzdrzevalna dela:

e STIHL priporoca letno preverjanje v
zimskih mesecih s strani
specializiranega trgovca STIHL.

Pri tem je potrebno predvsem
vzdrzevanje akumulatorske baterije,
elektronike in programske opreme.
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Da lahko specializirani trgovec
ustrezno opravi vsa vzdrzevalna

dela, nastavite varnostno stopnjo
na »brez« ali trgovcu sporocite
uporabljeno kodo PIN.

16.2 Cis¢enje naprave

Skrbna nega &¢iti napravo pred okvarami

in podaljSuje njeno zivljenjsko dobo.

Polozaj za ciScenje in vzdrzevanje:
Cis¢enje noza izvajajte samo z
debelimi zas¢itnimi rokavicami in
ravnajte nadvse pazljivo.

kosilnico nagnite v levo ali desno stran
naprave in naslonite ob steno, kot je
prikazano.

e Umazanijo odstranite s S¢etko ali krpo.
Ocistite predvsem noz za koSnjo in
polnilno postajo.

e Prilepljene ostanke trave v ohisju in v
kosilni napravi najprej odstranite z
leseno palico.

e Po potrebi uporabite posebno cistilo
(npr. posebno cistilo STIHL).

e Redno morate odstranjevati sojemalno
plos¢o in odstranjevati ostanke trave.
(= 16.6)

o | Privlaznem vremenu morate

1 | sojemalno plos¢o ¢istiti pogosteje.
Prilepljena umazanija med
sojemalno plosco in ohisjem
kosilne naprave tvori trenje in
povzro¢a povecano porabo
energije.

Za CisCenje zgornjega dela naprave
(pokrov, loputa) napravo postavite na
vodoravno, trdno in ravno podlago. Za
CiS¢enje spodnjega dela naprave (noz za
kosnjo, kosilna naprava) robotsko
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16.3 Preverjanje mej obrabe noza za

kosnjo
Nevarnost poskodb!
Obrabljen noz za kosnjo se lahko
odlomi in povzroci hude telesne
poskodbe. Zato obvezno
upostevajte navodila za
vzdrzevanje noza. Obraba nozev
za kosnjo je razli¢na, saj je odvisna
od mesta uporabe in trajanja
kognje. Ce napravo uporabljate na
pesceni podlagi oz. jo pogosto
uporabljate v suhih pogojih, so nozi
za kosnjo mo¢no obremenjeni in se
nadpovprecno hitro obrabijo.

Noz za koSnjo zamenjajte vsaj na
vsakih 200 obratovalnih ur — ne
brusite ga. (= 16.5)

e Aktivirajte blokado naprave. (= 5.2)

e Robotsko kosilnico nagnite na stran in
varno naslonite ob stabilno steno.
Skrbno ocistite noz za koSnjo in kosilno
napravo. (» 16.2)

S kljunastim merilom preverite Sirino (A in
debelino (B] noza.

Ce je noz za ko$njo na dolo¢enem mestu
ozji od 25 mm ali tanjSi od 1,3 mm, ga
morate zamenjati.

16.4 Odstranjevanje in vgradnja noza
za kosnjo

Noz za koSnjo je zasnovan za

A zivljenjsko dobo 200 ur koSnje. Po
tem casu je na zaslonu prikazano
ustrezno sporocilo.
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e Aktivirajte blokado
naprave (= 5.2) in si
nadenite zascitne rokavice.

e Robotsko kosilnico nagnite
na stran in varno naslonite ob stabilno
steno. Skrbno ocistite noz za ko3njo in
kosilno napravo. (= 16.2)

Odstranjevanje noza za kosnjo:

Obe spojki (1) na sojemalni plos¢i 3
pritisnite z eno roko in zadrzite. Z
drugo roko odvijte pritrditveno

matico (2). Snemite noz za
kosnjo skupaj s pritrditveno matico.

Vgradnja noza za kosnjo:

Nevarnost poskodb!

A Pred vgradnjo preglejte noz, da ni
poskodovan. Noz morate
zamenjati, ¢e so na njem vdrtine ali
razpoke ali ¢e je na enem mestu
ozji od 25 mm ali tanjsi od 1,3 mm.
(= 16.3)

Sojemalno plosco in pritrditveno
matico morate prav tako zamenjati,
Ce sta poskodovani (npr.
prelomljeni, obrabljeni). Predvsem
pritrditvena matica se mora lepo
zaskociti v sojemalno plosco.
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e Pred namestitvijo ocistite noz,
sojemalno plosco in pritrditveno matico.

O.K.

Pritrditveno matico (1) privijte do konca

Med privijanjem se zaslisi ve¢ klikov. m
Preverite varno namestitev noza, tako da
ga previdno stresete.

.. . Y . -
e Po vgradnji novega noza za kosnjo o

potrdite zamenjavo noza v meniju
»Servis«. (= 11.17)

16.5 Brusenje nozZa za kosnjo

Noza za kosnjo nikoli ne brusite.

STIHL priporo¢a, da top noz vedno
zamenjate z novim.

0
(9]

® | Samo nov noz za kosnjo je
1 | uravnotezen z zadostno
natanc¢nostjo ter zagotavlja pravilno
delovanje naprave in nizjo raven
emisij hrupa.

Noz za kosnjo (1) in pritrditveno matico (2)
namestite na sojemalno plosc¢o (3), kot je
prikazano. Pazite na pravilno lego
nastavkov (4) v nozu.

N

CLICK

16.6 Vgradnja in odstranjevanje
sojemalne plosce

e | Za CisCenje kosilne naprave lahko
1 | sojemalno plo$¢o odstranite.

e Aktivirajte blokado
naprave (= 5.2) in si
nadenite zascitne rokavice.

e Robotsko kosilnico nagnite
na stran in varno naslonite ob stabilno
steno. Skrbno ocistite noz za kosnjo in
kosilno napravo. (= 16.2)

Odstranjevanje sojemalne plosce:
e QOdstranite noz. (= 16.4)
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Vstavite snemalnik (F) in ga obrnite do
konca v nasprotni smeri urnega kazalca.

Napravo podprite z eno roko. Snemite
sojemalno plos¢o (1), tako da povlecete za
snemalnik (2).
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Vgradnja sojemalne plosce:

Temeljito ocistite gred noza (1) in
nastavek na sojemalni plosci (2).
Sojemalno plos¢o potisnite do konca na
gred noza.

e Namestite noz. (= 16.4)

16.7 Iskanje prek. zZice

@ | Pri prekinitvi zice rdeca lu¢ka LED
1 | na polnilni postaji hitro utripa.

(= 13.1) Na zaslonu robotske
kosilnice je prikazano ustrezno
sporocilo.

Ce prekinitve Zice ne morete najti
na opisan nacin, se obrnite na
specializiranega trgovca.

e Pred iskanjem prekinitve Zice morate 1-
krat pritisniti tipko na polnilni postaji
(lu¢ka LED se vedno hitro utripa).

e Snemite pokrov polnilne postaje in
odprite panel. (= 9.2)

€ Odprite levo vpenjalno rogico (1).
Konec Zice (2) izvlecite iz spojnega
bloka in znova zaprite vpenjalno rocico.

e Zaprite panel ter namestite pokrov
polnilne postaje. (= 9.2)

V nadaljevanju je opisano iskanje
prekinitve Zice v desno, kar pomeni, da
omejitvena zica izhaja iz polnilne postaje v
desno. Po potrebi lahko iskanje izvedete v
levo, vendar je treba v tem primeru desni
konec Zice odstraniti iz povezovalnega
bloka.

e V meniju »Servis« izberite vnos
»lskanje prek. Zice« in potrdite s tipko
OK. (® 11.17)
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Z robotsko kosilnico sledite robu povrsine
za kosnjo v desno, pri c¢emer zacnite pri
polnilni postaji. Napravo poleg tega
nekoliko dvignite za zadnji nosilni ro¢aj (1),
da razbremenite pogonska kolesa. Z
robotsko kosilnico, oprto na sprednja
kolesa, sledite omejitveni zici (2). Pri tem
pazite, da omejitvena zica (2) poteka pod
senzofrji zice. Senzorji Zice so zas¢iteno
names¢enilevo in desno v sprednjem delu
robotske kosilnice.

Pri iskanju prekinitve Zice je na zaslonu
prikazana moc signala; senzorji Zice so
optimalno names¢eni nad omejitveno zico,
ko je vrednost najvisja.

Ko senzorji zice signal zZice
sprejemajo pravilno, se na
zaslonu prikaze simbol Signal
Zice v redu.

))))

Na podrocju prekinitve zZice se
moc¢ signala zniza in na zaslonu
je prikazan simbol Preverite
signal Zice.

)

e Mesto prekinitve premostite s
spojnikom kabla (= 12.16), po potrebi
na novo polozite omejitveno zico na
obmocju mesta prekinitve.

0478 1319244 C - SL

e Znova prikljucite levi konec Zice.
(= 9.10)

o Ce je bila prekinitev Zice uspesno

odpravljena, zasveti rdeca lu¢ka LED.
(= 13.1)

16.8 Shranjevanje in prezimovanje

Pri prekinitvi obratovanja robotske
kosilnice (npr. ¢ez zimo, vmesno
skladis¢enje) upostevajte naslednja
navodila:

e Napolnite baterijo (= 15.7)
e |zklop avtomatskega nacina (= 11.5)

e Aktiviranje najvisje varnostne stopnje
(= 11.16)

e RMI 422 PC:
Aktiviranje energijskega nacina ECO
(= 11.11)

e Aktiviranje blokade naprave (= 5.2)
e Locitev vtica napajalnika od el. omrezja

e Skrbno odistite vse zunanje dele
robotske kosilnice in polnilne postaje

O.K.

Polnilno postajo pokrijte z ustreznim
vedrom, ki ga pritrdite.

e Robotsko kosilnico shranjujte v suhem
in zaprtem prostoru s ¢im manj prahu,
tako da stoji na kolesih. Zagotovite, da
bo naprava shranjena zunaj dosega
otrok.

e Robotsko kosilnico shranjujte samo v
brezhibnem stanju

e Trdno privijte vse vijake, zamenjajte
necitljiva opozorila o nevarnostih in
napotke na napravi, preverite celotno
napravo glede obrabe ali poSkodb.
Obrabljene ali poskodovane dele
zamenjajte.

e Morebitne motnje na napravi je treba
odpraviti pred skladis¢enjem.

o | Nikoli ne odlagajte oz. hranite
1 | predmetov na robotski kosilnici.

Temperatura v skladis¢nem
prostoru ne sme biti nizja od 5 °C.

Ponovni zagon robotske kosilnice po
daljsi prekinitvi:

e | Po daljSi prekinitvi morate popraviti

1 | nastavitev datuma in ¢asa. Med
zagonom se prikazejo ustrezna
izbirna okna. Ce se izbirna okna ne
prikazejo samodejno, preverite
datum in ¢as v meniju »Nastavitve«
in ju po potrebi popravite. (= 11.11)

e Pripravite povrsino za kosnjo:
odstranite tujke in zelo visoko travo na
kratko pokosite z obic¢ajno kosilnico.

e Polnilno postajo sprostite in napajalnik
prikljucite na elektricno omrezje.

e Napolnite baterijo. (= 15.7)

e Preverite nacrt kosnje in ga po potrebi
spremenite. (= 11.6)

e Vklopite avtomatski nacin. (= 11.5)
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e RMI 422 PC: e Leviindesnikonec zice lo¢eno izvlecite
Po potrebi aktivirajte energijski nacin iz polnilne postaje
»standardno« (= 11.11) in vklopite
GPS-zascito. (= 5.9)

17. Obicajni nadomestni deli

e Snemite pokrov polnilne postaje

(9.2 Noz za kos3njo:

6301 702 0101

16.9 Odstranjevanje polnilne postaje

Pri daljSi prekinitvi obratovanja robotske
kosilnice (npr. ¢ez zimo) lahko polnilno
postajo tudi odstranite.

18. Oprema

— STIHL Kit S za travnate povrsine do
500 m?

— STIHL Kit L za travnate povrsine od
2000 m? do 4000 m?

— Pritrditveni zeblji STIHL AFN 075

— Omejitvena zica STIHL ARB 501:
Dolzina: 500 m
Premer: 3,4 mm

— Spojnik kabla STIHL ADV 010

Izvlecite kline (1), polnilno postajo (2) s — Modul z majhno povr$ino
priklju¢enim napajalnikom odstranite s STIHL AKM 100
travnate povrsine, jo temeljito ocistite (z
vlazno krpo) in shranite.

e Priprava robotske kosilnice na dalj$So
prekinitev obratovanja (= 16.8)

e |ocitev vti¢a napajalnika od el. omrezja

e Snemite pokrov polnilne postaje in
odprite panel (= 9.2)

Za napravo je na voljo dodatna oprema.
Ve¢ informacij lahko dobite pri

¢ Robotsko kosilnico skupaj s polnilno specializiranem trgovcu STIHL, v spletu
postajo in napajalnikom shranjujte v (www.stihl.com) ali v katalogu STIHL.
normalnem stanju v suhem in zaprtem . .
prostoru s &im manj prahu. Robotsko e | Zaradi varnostnlh razlogov lahko za
kosilnico priklopite na polnilno postajo. 1 napravo uporabljate samo opremo,
Zagotovite, da bo naprava shranjena ki jo je odobrilo podjetje STIHL.

zunaj dosega otrok.

19. Zmanjsanje obrabe in

e Proste konce omejitvene zice zascitite - . K
proti okoljskim vplivom — npr. prelepite preprecevanje okvar
z ustreznim izolirnim trakom.

& Odprite levo vpenjalno rocico (1).

Levi konec Zice (2) odstranite iz Pomembni napotki za vzdrzevanje in
povezovalnega bloka. e Pri ponovni namestitvi polnilno postajo negovanje za skupino izdelkov
Vpenjalno rocico (1) znova zaprite. namestite kot pri prvi namestitvi — zlasti - .
O(ijrite desno vpenjalno roF:“:ico 3). levi in desni konec omejitvene zice Robotska kosilnica, z baterijskim

3 Desni konec Zice (4) odstranite iz prikljucite s strani. (= 9.8) pogonom (STIHL RMI)

povezovalnega bloka. Za telesne poskodbe in materialno Skodo,
Vpenjalno rocico (3) znova zaprite. ki je nastala zaradi neupoStevanja navodil

za uporabo, Se posebej glede varnosti,

* Zapiranje panela (% 9.2) upravljanja in vzdrzevanja, ali zaradi
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uporabe nedovoljenih dodatnih ali
rezervnih delov, druzba STIHL ne
prevzema nobene odgovornosti.

Obvezno upostevajte naslednja
pomembna navodila za preprecevanje
Skode in ¢ezmerne obrabe svoje naprave
STIHL:

1. Obrabni deli

Nekateri deli naprav STIHL so tudi pri
uporabi, ki je skladna s predpisi, podvrzeni
normalni obrabi ter jih je zato glede na
nacin in ¢as uporabe treba pravocasno
zamenjati.

To so na primer:
— Noz za ko3njo
— Baterija

2. Upostevanje dolocil v teh navodilih
za uporabo

Uporaba, vzdrzevanje in shranjevanje
naprave STIHL mora potekati tako skrbno,
kot je opisano v teh navodilih za uporabo.
Za vso Skodo, ki nastane zaradi
neupostevanja varnostnih navodil ter
navodil za uporabo in vzdrzevanje, je
odgovoren uporabnik.

To 3e zlasti velja za:

— napacno rokovanje z akumulatorsko
baterijo (polnjenje, skladis¢enje);

— napacno elektri¢no prikljucitev
(napetost);

— spremembe na izdelku, ki jih podjetje
STIHL ni odobrilo;

— uporabo orodja in opreme, ki sta za
napravo neustrezna, neprimerna ali
slabe kakovosti;

— uporabo izdelka v nasprotju s predpisi;

— uporabo izdelka na Sportnih ali
tekmovalnih prireditvah;

0478 1319244 C - SL

— posledi¢no $kodo, nastalo zaradi
nadaljnje uporabe izdelka s
poskodovanimi deli.

3. Vzdrzevalna dela

Redno je treba izvajati vsa v razdelku
»Vzdrzevanje« navedena dela.

Ce uporabnik teh vzdrzevalnih del ne more
izvajati sam, naj jih izvede pooblasc¢eni
prodajalec.

Druzba STIHL priporo¢a, naj vzdrzevalna
dela in popravila izvajajo samo
pooblasceni prodajalci izdelkov STIHL.

Pooblasceni prodajalci izdelkov STIHL se
redno Solajo in dobivajo tehni¢ne
informacije.

Ce dela niso pravilno izvedena, lahko
pride do okvar, za katere je odgovoren
uporabnik.

V to skupino spadajo med drugim:

— poskodbe naprave zaradi
nezadostnega ali napacnega ¢is¢enja,

— korozijska in druga posledi¢na $koda,
nastala zaradi nepravilnega
skladis¢enja,

— 8koda na napravi zaradi uporabe
nadomestnih delov slabse kakovosti,

— 8koda, ki je nastala zaradi
nepravocasnega ali nezadostnega
vzdrzevanja oziroma zaradi
vzdrzevalnih del in popravil, ki niso bila
opravljena v delavnicah specializiranih
trgovcev.

20. Varovanje okolja

Embalaza, naprava in oprema so narejeni
iz materialov, ki se lahko reciklirajo in jih je
treba temu primerno odstraniti.

Loc¢eno, okolju prijazno odlaganje
ostankov materiala spodbuja reciklazo
vrednih materialov. Zato napravo po izteku
zZivljenjske dobe dostavite centru za
zbiranje in predelavo surovin. Pri
odstranjevanju upostevajte podatke v
poglavju »Odstranjevanje«. (= 6.11)

Odpadne snovi, kot so baterije,

odstranjujte strokovno.

Upostevajte krajevne predpise.
[

Litij-ionskih baterij ne odlagajte
skupaj z gospodinjskimi
odpadki, temvec jih vrnite
trgovcu ali jih oddajte na
zbirali$¢u za posebne odpadke.

Li-lon

20.1 Odstranjevanje akumulatorske
baterije

e Aktivirajte zaporo naprave. (= 5.2)
e Odprite loputo. (= 15.2)

Vrtilni gumb (1) potegnite navzgor.
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21.1 Dviganje ali noSnja naprave 21.2 Pritrditev naprave

Kosilnico zavarujte na tovorni povrsini.
Napravo zavarujte z ustreznimi pritrdili
(pasovi, vrvmi), kot je prikazano.

Pripadajoce dele naprave (npr. polnilno
postajo, manjSe dele) prav tako zavarujte
pred zdrsom.

Kabel (1) in kabel (2) snemite iz kabelskih
vodil in odstranite akumulatorsko baterijo
3).

Robotsko kosilnico dvignite in nesite za

Nevarnost telesnih poskodb! sprednji nosilni rocaj (1) in za zadnji nosilni 22 EU-izjava o skladnosti
Preprecite poskodbe ro¢aj (2). Pri tem morate paziti na !
akumulatorske baterije. zadostno razdaljo noza za kosnjo od

telesa, Se posebej od podplatov in nog.
22.1 Robotska kosilnica, avtomatska in

z baterijskim pogonom (RMI)
s polnilno postajo (ADO)

21. Transport

Nevarnost poskodb! STIHL Tirol GmbH

Pred vzdrzevalnimi deli in Hans Peter Stihl-Stral3e 5
Cis¢enjem naprave skrbno preberite 6336 Langkampfen

in natan¢no upostevajte vse Osterreich

varnostne napotke v poglavju »Za
vaso varnost« (= 6.), Se zlasti
podpoglavje »Transport naprave«

izjavlja z izklju¢no odgovornostjo, da

(= 6.5) — vedno aktivirajte blokado Vrsta naprave: KOSIInlcai( .
naprave. (= 5.2) avtonjatg ainz
’ ’ baterijskim
pogonom
Tovarniska znamka: STIHL
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Tip: RMI 422.0
RMI 422.0 P
RMI 422.0 PC

Serijska oznaka: 6301

Vrsta naprave: Polnilna postaja

Tovarniska znamka: STIHL

Tip: ADO 401
Vdelana
programska
oprema V 1.02—
1.07

Serijska oznaka: 6301

izpolnjuje upostevne dolocbe Direktiv
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU in je zasnovana in izdelana v
skladu z razlicicami spodnjih standardov,
ki so bile v veljavi ob vsakokratnem
datumu proizvodnje:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3V 2.2.1 (2017-03)
ETSI EN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

dodatno za RMI 422.0 PC:

ETSI EN 301 489-52 V 1.1.0 (2016-11)
ETSI EN 301 511 V 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303 413V 1.1.1 (2017-12)

Priglageni organ TUV Rheinland LGA
Products GmbH, st. 0197, je preveril
skladnost z modulom B v Dodatku 111
direktive 2014/53/EU in izdal to potrdilo o
EU-pregledu tipa:

RT 60131603 0001

Shranjevanje tehni¢ne dokumentacije:
STIHL Tirol GmbH
Odobritev izdelkov

254

Leto izdelave in Stevilka stroja (Ser.-No.)
sta navedena na napravi.

Langkampfen, 02. 01. 2020
STIHL Tirol GmbH

&

Matthias Fleischer, vodja raziskav in
razvoja

Za
fmmwmw f/\/\

Sven Zimmermann, vodja kakovosti

23. Tehnic¢ni podatki

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Serijska oznaka 6301

Kosilni sistem Enota za
mulcenje

Rezalna naprava Rezalna letev

Sirina ko$nje 20 cm

Stevilo vrtljajev

rezalne naprave

Vrsta baterije

4450 vrt/min
litij-ionska

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Napetost baterije
Ubc

Visina kosnje
Razred zascite
Vrsta zascite

18,5V

20 - 60 mm
Il

IPX4

V skladu z Direktivo 2006/42/EC
in standardom EN 50636-2-107:

Izmerjena raven
zvocne moci Liya

Negotovost Kya
Lwa + Kwa
Raven zvo¢nega
tlaka LpA

Negotovost Ky
Dolzina

Sirina

Visina

RMI 422.0:

Mo¢

Naziv baterije
Energija baterije
Kapaciteta baterije
Teza

RMI 422.0 P:

Mo¢

Naziv baterije
Energija baterije
Kapaciteta baterije
Teza

RMI 422.0 PC:
Mo¢

Naziv baterije
Energija baterije
Kapaciteta baterije

60 dB(A)
2dB(A)
62 dB(A)

49 dB(A)
2 dB(A)
60 cm
43 cm
27 cm

60 W
AAIl 40
42 Wh
2,25 Ah
9 kg

60 W
AAIl 80
83 Wh
4,50 Ah
9 kg

60 W
AAIl 80
83 Wh
4,50 Ah
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RMI 422.0 PC:

TezZa 10 kg
Mobilna povezava:

Podprti frekvencni E-GSM-900 in
pasovi: DCS-1800

Najvecja mo¢ oddajanja:

E-GSM-900: 880-915 MHz:
33,0 dBm
DCS-1800: 1710-1785 MHz:

30,0 dBm

Polnilna postaja ADO 401:

Napetost Upc 27V
Razred zascite 1]

Vrsta zasCite IPX1
Teza 3 kg

Omejitvena zica in iskalna zanka:
Frekvenéno

obmogje: 1,0-90 kHz
Najvecja poljska
jakost <72 pA/m
Napajalnik:
OWA-60E-27
2,23A
Omrezna napetost 100-240 V
Uac
Frekvenca 50/60 Hz
Enosmerna napetost
Upc 27V
Razred zascite Il
Vrsta zascite P67

0478 1319244 C - SL

Transport akumulatorskih baterij
STIHL:

Akumulatorske baterije STIHL izpolnjujejo
predpogoje, navedene v UN-priro¢niku
ST/SG/AC.10/11/Rev.5 lIl. del,
podpoglavje 38.3.

Uporabnik lahko pri cestnem transportu
akumulatorske baterije STIHL brez
nadaljnjih pogojev prenasa s seboj do
mesta uporabe naprave.

Pri zra¢nem ali pomorskem transportu
upostevajte drzavne predpise.

Nadaljnje transportne napotke najdete na
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

REACH:

REACH je uredba ES za registracijo,
ocenjevanje in odobritev kemikalij. Za
informacije o izpolnitvi uredbe ES REACH
St. 1907/2006 glejte www.stihl.com/reach

24. Sporocila

Sporocila obvesc¢ajo o aktivnih
napakah, motnjah in priporo¢ilih. ‘Il
Prikazana so v pogovornem oknu,

lahko jih priklicete s pritiskom na tipko OK
v meniju »Sporocila«. (= 11.9)

Priporocila in aktivna sporocila se
prikazejo tudi v prikazu stanja. (= 11.2)

V podrobnostih sporocila lahko vidite kodo
sporocila, ¢as prikaza, prioriteto in
pogostost prikaza.

— Priporocila imajo prioriteto m
»Nizka« ali »Info«, prikazana so v
prikazu stanja, izmeni¢no z besedilom
»iMow pripr. na delov.«.

Robotsko kosilnico lahko Se naprej
zazenete, samodejno delovanje tece
naprej.

— Motnje imajo prioriteto »Srednja« @
in zahtevajo ukrepanje
uporabnika.
Robotsko kosilnico lahko znova
zazenete Sele po odpravljeni motniji.

— Pri napakah s prioriteto »Visoka«
se na zaslonu prikaze besedilo
»Obrnite se na specializiranega
trgovca«.

Robotsko kosilnico lahko znova
zazenete Sele po odpravljeni napaki s
strani specializiranega trgovca STIHL.

e | Cekljub predlagani resitvi sporotilo
1 | ostane aktivno, se obrnite na
specializiranega trgovca STIHL.

Napake, ki jih lahko odpravijo
izklju€no specializirani trgovci
STIHL, v nadaljevanju niso
navedene. Ce pride do tovrstne
napake, posredujte 4-mestno kodo
napake in besedilo napake
specializiranemu trgovcu.

RMI 422 PC:

Sporocila, ki vplivajo na obi¢ajno
delovanje, so prikazana tudi v
aplikaciji. (= 10.)

o

Za boljso zmogljivost baterije
robotska kosilnica po posiljanju
sporocila preide v stanje
pripravljenosti in onemogoci prenos
podatkov.

Sporocilo:
0001 — Podatki so posodob.
Za sprostitev pritisnite OK

Mozni vzroki:

— Poteka posodobitev programske
opreme naprave

— lzguba napetosti
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— Napaka strojne oz. programske opreme

Resitev:

— Po pritisku tipke OK deluje robotska
kosilnica s prednastavljenimi
nastavitvami — preverite in popravite
nastavitve (datum, ¢as, nacrt za kosnjo)

Sporocilo:

0100 — Baterija izpraznjena

Napolnite baterijo

Mozni vzroki:

— Napetost baterije prenizka

Resitev:

— Robotsko kosilnico za polnjenje baterije
prikljucite na polnilno postajo (= 15.7)

Sporocilo:
0180 — Nizka temperatura
Temperaturno obmocje ni dosezeno

Mozni vzroki:
— Temperatura v notranjosti robotske
kosilnice prenizka

Resitev:
— Ogrejte robotsko kosilnico

Sporocilo:
0181 — Temperatura previsoka
Temperaturno obmocje presezeno

Mozni vzroki:
— Temperatura v notranjosti robotske
kosilnice previsoka

Resitev:
— Pustite, da se robotska kosilnica ohladi.

Sporocilo:
0183 — Temperatura previsoka
glejte sporocilo 0181

256

Sporocilo:
0185 — Temperatura previsoka
glejte sporocilo 0181

Sporocilo:
0186 — Nizka temperatura
glejte sporocilo 0180

Sporocilo:
0187 — Temperatura previsoka
glejte sporocilo 0181

Sporocilo:
0302 — Napaka pogonskega motorja
Temperaturno obmocje presezeno

Mozni vzroki:
— Temperatura levega pogonskega
motorja previsoka

Resitev:

— Pustite, da se robotska kosilnica ohladi.

Sporocilo:
0305 — Napaka pogonskega motorja
Levo kolo je zagozdeno

Mozni vzroki:
— Preobremenitev na levem pogonskem
kolesu

Resitev:

— Ocistite robotsko kosilnico (= 16.2)

— Odstranite neravnine (luknje, vdolbine)
na povrsini za kosnjo

Sporocilo:
0402 — Napaka pogonskega motorja
Temperaturno obmocje presezeno

Mozni vzroki:
— Temperatura desnega pogonskega
motorja previsoka

Resitev:
— Pustite, da se robotska kosilnica ohladi.

Sporocilo:
0405 — Napaka pogonskega motorja
Desno kolo je zagozdeno

Mozni vzroki:
— Preobremenitev na desnem
pogonskem kolesu

Resitev:
— Ocistite robotsko kosilnico (= 16.2)

— Odstranite neravnine (luknje, vdolbine)
na povrsini za kosnjo

Sporocilo:
0502 — Napaka mot. za kos.
Temperaturno obmocje presezeno

Mozni vzroki:
— Temperatura motorja za kosnjo
previsoka

Resitev:
— Pustite, da se robotska kosilnica ohladi.

Sporocilo:
0505 — Napaka mot. za kos.
Noz je zataknjen

Mozni vzroki:

— Umazanija med sojemalno plos¢o in
ohisjem kosilne naprave

— Motorja za ko3njo ni mogoce vklopiti
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— Preobr. mot. za kos.

Resitev:

— OCistite noz za kosnjo in kosilno
napravo (= 16.2)
Ocistite sojemalno plos¢o (= 16.6)

— Nastavite vecjo visino kosnje (= 9.5)

— Odstranite neravnine (luknje, vdolbine)
na povrsini za kosnjo

Sporocilo:
0703 — Baterija izpraznjena
glejte sporocilo 0100

Sporocilo:
0704 — Baterija izpraznjena
glejte sporocilo 0100

Sporocilo:
1000 — Prevrnitev
Presezen dovoljen naklon

Mozni vzroki:
— Senzor naklona je ugotovil prevrnitev

Resitev:

— Robotsko kosilnico postavite na kolesa,
preverite mozne poskodbe in sporocilo
potrdite z OK

Sporocilo:

1010 — iMow dvignjen

Za sprostitev pritisnite OK

Mozni vzroki:

— Robotska kosilnica je bila dvignjena za
pokrov

Resitev:

— Preverite pomi¢nost pokrova in
sporocilo potrdite z OK
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Sporocilo:

1030 — Nap. pokrova
Preverite pokrov
Nato pritisnite OK

Mozni vzroki:
— Pokrov ni prepoznan

Resitev:
— Preverite pokrov (pomic¢nost,
pritrjenost) in sporocilo potrdite z OK

Sporocilo:
1105 — Loputa odprta
Postopek preklican

Mozni vzroki:

— Odprta loputa med samodejnim
delovanjem

— Odprta loputa med samodejno voznjo
po robu

Resitev:
— Zaprite loputo (= 15.2)

Sporocilo:

1120 — Pokrov blokiran
Preverite pokrov

Nato pritisnite OK

Mozni vzroki:
— Prepoznano trajno tréenje

Resitev:

— Osvobodite robotsko kosilnico, po
potrebi odstranite ovire 0z. spremenite
potek omejitvene Zice — nato sporocilo
potrdite z OK

— Preverite pomi¢nost pokrova in
sporocilo potrdite z OK

ES

Sporocilo:
1125 — Odstranite oviro
Preverite polozitev Zice

-

Mozni vzroki: a

— Omejitvena zica ni bila natan¢no
polozena

Resitev:

— Preverite polozitev omejitvene Zice,

preverite razdalje s funkcijo iMow Ruler
(= 12.5)

0
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Sporocilo:

1130 — Zagozdeno
Osvobodite iMow
Nato pritisnite OK

Mozni vzroki:
— Robotska kosilnica je zagozdena
— Pogonska kolesa se vrtijo na mestu

Resitev:

— Osvobodite robotsko kosilnico,
odstranite neravnine na povrsini za
kosnjo oz. spremenite potek omejitvene
zice — nato sporocilo potrdite z OK

— Ocistite pogonska kolesa, po potrebi
preprecite delovanje v dezju — nato
sporocilo potrdite z OK (= 11.12)

Sporocilo:

1131 — Zagozdeno
Na ravnih povrSinah:
Izklop ASM

Mozni vzroki:

— Funkcija ASM je vklopljena tudi na ravni
povrsini

Resitev:

— Na ravnih povrsinah izklopite funkcijo
ASM (= 11.14)
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Sporocilo:
1135 — Zungj
Postavite iMow na trato

Mozni vzroki:

— Robotska kosilnica je zunaj povrsine za
kosnjo

Resitev:

— Robotsko kosilnico prinesite na
povrsino za kosnjo

Sporocilo:
1140 — Prestrmo
Preverite polozitev zice

Mozni vzroki:

— RMI 422:
Senzor naklona je ugotovil naklon
pobogja, vecji od 35%

— RMI 422 P:
Senzor naklona je ugotovil naklon
pobogja, vecji od 40%

Resitev:

— RMI 422:
Spremenite polozZitev omejitvene Zice,
izlocCite travnate povrSine z naklonom
pobocja, vecjim od 35

— RMI 422 P:
Spremenite polozitev omejitvene Zice,
izloCite travnate povrsine z naklonom
pobogja, vecjim od 40

Sporocdilo:
1170 — Ni signala
Vklopite polnilno postajo

Mozni vzroki:

— Polnilna postaja je izklopljena

— Signal Zice med delovanjem ni vec
prejet

— Robotska kosilnica je zunaj povrSine za
kosnjo
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— Polnilna postaja oz. elektronski deli so
bili zamenjani

Resitev:

— Vklopite polnilno postajo in aktivirajte
ukaz za kosnjo

— Preverite oskrbovanje polnilne postaje
s tokom

— Preverite lu¢ke LED na polnilni postaji —
rdeca lu¢ka LED mora med
obratovanjem vedno svetiti (= 13.1)

— Robotsko kosilnico prinesite na
povrsino za kosnjo

— Spojite robotsko kosilnico in polnilno
postajo (= 11.16)

Sporocilo:

1180 — Priklop. iMow na poln. postajo
Samodejni priklop

ni mogo¢

Mozni vzroki:

— Polnilne postaje ni bilo mogoce najti

— Zacetek oz. konec pasaze je bil
napacno namescen

Resitev:

— Preverite lu¢ke LED na polnilni postaji,
po potrebi vklopite polnilno postajo
(= 13.1)

— Preverite priklop na polnilno postajo
(= 15.6)

— Preverite lijakast uvoz in izvoz pasaze
(= 12.11)

Sporocilo:
1190 — Napaka priklop. postaje
Polnilna postaja zasedena

Mozni vzroki:
— Polnilno postajo je zasedla druga
robotska kosilnica

Resitev:
— Robotsko kosilnico prikljucite, ko je
znova prosta

Sporocilo:
1200 — Napaka mot. za kos.
glejte sporocilo 0505

Sporocilo:
1210 — Napaka pogonskega motorja
Kolo je zagozdeno

Mozni vzroki:
— Preobremenitev na enem od pogonskih
koles

Resitev:

— Oistite robotsko kosilnico (= 16.2)

— Odstranite neravnine (luknje, vdolbine)
na povrsini za kosnjo

Sporodilo:
1220 — Zaznan dez
Kosnja prekinjena

Mozni vzroki:

— Kosnja se je zaradi dezja prekinila ali pa
se sploh ni zacela

Resitev:

— Ukrepanije ni potrebno, po potrebi
nastavite senzor za dez (= 11.12)

Sporodilo:
1230 — Napaka pri priklopu
Priklop. iMow na poln. postajo

Mozni vzroki:

— Polnilna postaja je najdena, a
samodejni priklop na polnilno postajo ni
mogoc

Resitev:

— Preverite priklop na polnilno postajo, po
potrebi ro¢no priklopite robotsko
kosilnico (= 15.6)

— Preverite omejitveno zico — pazite na
pravilen potek na obmogju polnilne
postaje (= 9.10)
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Sporocilo:
2000 — Tezava s signalom
Priklop. iMow na poln. postajo

Mozni vzroki:
— Okvarjen signal Zice, potrebno
natan¢no naravnavanje

Resitev:
— Robotsko kosilnico prikljucite na
polnilno postajo — nato pritisnite OK

Sporocilo:
2030 — Baterija
Dosezena dovoljena zivljenjska doba

Mozni vzroki:
— Potrebna zamenjava akumulatorske
baterije

Resitev:
— Akumulatorsko baterijo naj zamenja
specializirani trgovec STIHL

Sporocilo:
2010 — Zamenjava nozev
Dosezena dovoljena zivljenjska doba

Mozni vzroki:
— Noz je v uporabi ve¢ kot 200 ur,
potrebna je zamenjava

Resitev:

— Zamenjajte noz, nato potrdite
zamenjavo noza v meniju »Servis«
(= 16.4)

Sporocilo:
2020 - Priporotilo
Letni servis pri spec. trgovcu

Mozni vzroki:

— Priporoc¢en servis naprave

Resitev:

— Svetujemo letni servis pri
specializiranem trgovcu STIHL
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Sporocilo:
2031 — Napaka polnjenja
Preverite polnilne kontakte.

Mozni vzroki:
— Postopka polnjenja ni mogoce zaceti

Resitev:

— Preverite polnilne kontakte in robotsko
kosilnico ter jo po potrebi ocistite — nato
sporocilo potrdite z OK

Sporocilo:
2032 — Temperatura baterije
Zunaj temperaturnega obmogja

Mozni vzroki:
— Temperatura baterije med polnjenjem
prenizka oz. previsoka

Resitev:

— Pustite, da se robotska kosilnica ogreje
oz. ohladi — upostevajte dovoljeno
temperaturno obmocje baterije

ES

Sporocilo:
2040 — Temperatura baterije
Zunaj temperaturnega obmocja

Mozni vzroki:
— Temperatura baterije ob zacetku kosnje
prenizka oz. previsoka

Resitev:

— Pustite, da se robotska kosilnica ogreje
oz. ohladi — upostevajte dovoljeno
temperaturno obmocje baterije (= 6.4)

0
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Sporocilo:
2050 — Prilag. nacrta kos.
Podaljsajte ¢ase aktivnosti

Mozni vzroki:

— Casi aktivnosti so bili skraj$ani/izbrisani
oz. ¢as kosnje je bil podaljsan —
shranjeni ¢asi aktivnosti ne zadostujejo
za potrebne postopke kosnje

Resitev:
— Podaljsajte ¢ase aktivnosti (= 11.7) oz.
skrajSajte ¢as kosnje (= 11.8)

Sporocilo:
2060 — Kosnja kon¢ana
Za sprostitev pritisnite OK

Mozni vzroki:
— Kosnja na stranski povrsini uspesno
koncana

Resitev:

— Robotsko kosilnico prinesite na
povrsino za kosnjo in jo za polnjenje
baterije priklopite na polnilno postajo
(= 15.6)
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Sporocilo:
2070 - Signal GPS
Ni sprejema na robu

Mozni vzroki:
— Celoten rob povrsine za kosnjo je zunaj
dosega

Resitev:

— Ponovite voznjo po robu (= 11.14)

— Za podrobno diagnozo stopite v stik s
specializiranim trgovcem STIHL

Sporocilo:
2071 - Signal GPS
Ni sprejema na zacetni tocki 1

Mozni vzroki:
— Zacetna tocka 1 je zunaj radijskega
dosega

Resitev:
— Spremenite polozaj zacetne tocke 1
(= 11.15)

Sporocilo:
2072 - Signal GPS
Ni sprejema na zacetni tocki 2

Mozni vzroki:
— Zacetna tocka 2 je zunaj radijskega
dosega

Resitev:
— Spremenite polozaj zacetne tocke 2
(= 11.15)

260

Sporocilo:
2073 - Signal GPS
Ni sprejema na zacetni tocki 3

Mozni vzroki:
— Zacetna to¢ka 3 je zunaj radijskega
dosega

Resitev:
— Spremenite polozaj zaCetne tocke 3
(= 11.15)

Sporocilo:
2074 — Signal GPS
Ni sprejema na zacetni tocki 4

Mozni vzroki:
— Zacetna to¢ka 4 je zunaj radijskega
dosega

Resitev:
— Spremenite polozaj zacetne tocke 4
(= 11.15)

Sporocilo:
2075 — Signal GPS
Ni sprejema v zelenem obmogju

Mozni vzroki:

— Zeleno obmocje je zunaj radijskega
dosega

Resitev:

— Ponovno dolocite Zeleno obmocje
(= 10.)

Sporocilo:
2076 — Signal GPS
Zeleno obmogje ni bilo najdeno

Mozni vzroki:
— Zelenega obmogja pri voznji po robu ni
bilo mogoce najti

Resitev:

— Ponovno dolocite Zeleno obmog;je.
Pazite, da se Zeleno obmocje in
omejitvena zica prekrivata (= 10.)

Sporoéivlo:
2077 - Zeleno obmocgje
Zeleno obmocgje zunaj dom. obmocgja

Mozni vzroki:
— Zeleno obmotje je zunaj shranjenega
domacega obmocja

Resitev:

— Ponovno dolocite Zeleno obmocje
(= 10.)

Sporocilo:
2090 — Radijski modul
Obrnite se na spec. trgovca

Mozni vzroki:
— Komunikacija z radijskim modulom je
motena.

Resitev:

— Ukrepanje ni potrebno, vdelana
programska oprema se po potrebi
samodejno posodobi.

— Ce se tezava stalno pojavlja, se obrnite
na specializiranega trgovca STIHL.
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Sporocilo:

2100 — GPS-zascita
Domace obm. zapusceno
Naprava blokirana

Mozni vzroki:
— Robotska kosilnica je bila odstranjena
iz domacega obmocja

Resitev:

— Robotsko kosilnico pripeljite nazaj v
domace obmogje in vnesite kodo PIN
(= 5.9)

Sporocilo:

2110 — GPS-zascita

Nova lokacija

Potrebna je nova namestitev

Mozni vzroki:

— Robotska kosilnica je bila zagnana na
drugi povrsini za koSnjo. Signal zice
druge polnilne postaje je ze shranjen.

Resitev:
— lzvedite novo namestitev (= 11.14)

Sporocilo:
2120 — Varnostno zakl.
Varnostno zakl. aktivno

Mozni vzroki:

— Tipalo trka sprozeno veckrat
zaporedoma

— Robotska kosilnica med voznjo
dvignjena

Resitev:

— Ukrepanje ni potrebno — ¢e se tipalo
trka ne sprozi vec, bo sporocilo v roku 1
minute neaktivno

— lzklopite varnostno zaklepanje
(= 11.16)
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Sporocilo:
2400 — iMow uspes$no ponastavljen na
tovarniske nastavitve

Mozni vzroki:
— Robotska kosilnica je ponastavljena na
tovarniske nastavitve

Resitev:
— Sporocilo potrdite z OK

Sporocilo:
4001 — Notranja napaka
Zunaj temperaturnega obmocgja

Mozni vzroki:
— Temperatura baterije oz. notranjosti
naprave prenizka oz. previsoka

Resitev:

— Pustite, da se robotska kosilnica ogreje
oz. ohladi — upostevajte dovoljeno
temperaturno obmocje baterije (= 6.4)

Sporocilo:
4002 — Prevrnitev
glejte sporocilo 1000

Sporocilo:

4003 — Pokrov dvignjen
Preverite pokrov

Nato pritisnite OK

Mozni vzroki:
— Pokrov je bil dvignjen.

Resitev:
— Preverite pokrov in sporocilo potrdite z
OK.

ES

Sporocilo:
4004 — Notranja napaka
Za sprostitev pritisnite OK

Mozni vzroki:

— Napaka v poteku programa

— Izpad toka med samodejnim
delovanjem

— Robotska kosilnica je zunaj povrsine za
kosnjo

Resitev:

— Sporocilo potrdite z OK

— Preverite oskrbovanje polnilne postaje
s tokom — rdeca lu¢ka LED mora med
delovanjem vedno svetiti, nato pritisnite
tipko OK (= 13.1)

— Robotsko kosilnico prinesite na
povrsino za kosnjo, nato pritisnite tipko
OK

0
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Sporocilo:
4005 — Notranja napaka
glejte sporocilo 4004

Sporocilo:
4006 — Notranja napaka
glejte sporocilo 4004

Sporocilo:
4027 — Tipka STOP pritisnjena
Za sprostitev pritisnite OK

Mozni vzroki:
— Tipka STOP je bila pritisnjena

Resitev:
— Sporocilo potrdite z OK
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25. Iskanje napak

Podpora in pomoc¢ pri uporabi

Podporo in pomo¢ pri uporabi prejmete pri

pooblas¢enem prodajalcu izdelkov STIHL.

Moznosti stika in dodatne informacije so
navedene na spletni strani
https://support.stihl.com/ oder
https://www.stihl.com/.

X po potrebi obiscite pooblas¢enega
prodajalca; podjetje STIHL priporoca
pooblas€enega prodajalca izdelkov
STIHL.

Motnja:
Robotska kosilnica deluje v napa¢nem
Casu

Mozni vzroki:

— Napacno nastavljena datum in ¢as

— Napacno nastavljeni ¢asi aktivnosti

— Napravo je zagnala nepooblas¢ena
oseba

Resitev:

— Nastavite datum in ¢as (= 11.13)

— Nastavite ¢ase aktivnosti (= 11.6)

— Nastavite varnostno stopnjo na
»srednje« ali »visoko« (= 11.16)

Motnja:
Robotska kosilnica ne deluje med ¢asom
aktivnosti

Mozni vzroki:

— Baterija se polni

— Avtomatski nacin je izklopljen

— Cas aktivnosti je izklopljen

— Zaznan je dez

— Tedensko trajanje kosnje je dosezeno,
drugi postopki kosnje v tem tednu niso
potrebni
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Sporocilo je aktivho

Loputa je odprta ali ni namesc¢ena
Polnilna postaja ni priklju¢ena na el.
omrezje

Zunaj dovoljenega temperaturnega
obmocja

Izpad el. toka

Resitev:

Baterijo pustite, da se povsem napolni
(= 15.7)

Vklopite avtomatski nacin (= 11.5)
Aktivirajte ¢as aktivnosti (= 11.7)
Nastavite senzor za dez (= 11.12)
Ukrepanije ni potrebno, postopki kosnje
so samodejno razdeljeni na teden — po
potrebi zazenite postopek kosnje z
ukazom »Zac¢ni kosnjo« (= 11.5)
Odpravite prikazano motnjo in sporocilo
potrdite z OK (= 24.)

Zaprite loputo (= 15.2)

Preverite oskrbovanje polnilne postaje
s tokom (= 9.8)

Pustite, da se robotska kosilnica ogreje
oz. ohladi — normalno temperaturno
obmocje za delovanje robotske
kosilnice: od +5 do +40 °C. Podrobne
informacije najdete pri specializiranem
trgovcu. ¥

Preverite oskrbovanje s tokom. Ce po
obc¢asnem preverjanju robotska
kosilnica znova prepozna signal Zice,
nadaljuje prekinjeni postopek kosnje.
Tako lahko traja tudi ve¢ minut, da se
kosnja po izpadu omrezja samodejno
nadaljuje. Dalj ¢asa, kot traja izpad el.
toka, vegji so presledki med
posameznimi periodi¢nimi preverjanji.

Motnja:

Po priklicanih ukazih »Za¢ni koSnjo« in
»Zacni koSnjo z zamikom« robotska
kosilnica ne kosi.

Mozni vzroki:

— Nezadostna napolnjenost baterije
Zaznan dez

— Loputa ni zaprta ali ni namesc¢ena

— Sporocilo je aktivho

Na polnilni postaji je aktiviran povratek

Resitev:

— Polnjenje baterije (= 15.7)

— Nastavitev senzorja za dez (= 11.12)

— Zaprite loputo (= 15.2)

— Odpravite prikazano motnjo in sporocilo
potrdite z OK (= 24.)

— Zakljucite povratek oz. ukaz ponovno
izvedite po priklopu

Motnja:
Robotska kosilnica ne deluje in zaslon je
prazen

Mozni vzroki:
— Naprava je v stanju pripravljenosti
— Baterija je okvarjena

Resitev:

— Pritisnite poljubno tipko, da zbudite
robotsko kosilnico — prikaze se prikaz
stanja (= 11.2)

— Zamenjajte baterijo ().

Motnja:
Robotska kosilnica se trese in je glasna

Mozni vzroki:
— Kosilni noz je poskodovan
— Kosilna naprava je mo¢no umazana

Resitev:

— Zamenjajte noz — odstranite ovire na
travnati povrsini (=> 16.4), (%)

— Ocistite kosilno napravo (= 16.2)
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Motnja:
Slab rezultat mul¢enja oz. koSnje

Mozni vzroki:

— Trava je glede na viSino ko3nje
previsoka

— Trava je zelo vlazna

— Noz za kosnjo je top ali obrabljen.

— Casi aktivnosti niso zadostni, ¢as
kosnje prekratek

— Napacno nastavljena velikost povrsine
za kosnjo

— Povrsina za kosnjo z zelo visoko travo

— Dolga obdobja dezja

Resitev:

— Nastavite visino ko3nje (= 9.5)

— Nastavite senzor za dez (= 11.12)
Zamaknite ¢ase aktivnosti (= 11.7)

— Zamenjajte noz (= 16.4), (X)

— Podaljsajte oz. dopolnite ¢ase
aktivnosti (= 11.7)

PodaljSajte ¢as koSnje (= 11.8)

— Napravite nov nacrt kosnje (= 11.6)

— Da bi pri koSenju dosegli dober rezultat,
robotska kosilnica glede na povrsino za
kosnjo potrebuje do 2 tedna

— Dovolite kosnjo v dezju (= 11.12)
PodaljSajte ¢ase aktivnosti (= 11.7)

Motnja:
Prikaz na zaslonu v tujem jeziku

Mozni vzroki:
— Nastavitev jezika je bila spremenjena

Resitev:
— Nastavitev jezik (= 11.11)
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Motnja:
Na povrsini za ko$njo nastajajo rjava
mesta (polna prsti)

Mozni vzroki:

— Cas kognje je glede na povréino za
kosnjo predolg

— Omejitvena Zica je bila polozena v
preozkih radijih

— Napacno nastavljena velikost povrsine
za kosnjo

Resitev:

— Skrajsajte ¢as kosnje (= 11.8)

— Popravite potek omejitvene zZice (= 9.9)
— Napravite nov nacrt kosnje (= 11.6)

Motnja:

Postopki kosnje so ob¢utno krajsi od

obic¢ajnih

Mozni vzroki:

— Trava je zelo visoka ali prevlazna

— Naprava (kosilna naprava, pogonska
kolesa) je zelo umazana

— Baterija je na koncu zivljenjske dobe

Resitev:

— Nastavite visino kosnje (= 9.5)
Nastavite senzor za dez (= 11.12)
Zamaknite ¢ase aktivnosti (= 11.7)

— Ci&tenje naprave (= 16.2)

— Zamenijajte baterijo — upostevajte
ustrezno priporocilo na zaslonu (%),
(= 24))

Motnja:
Robotska kosilnica je priklju¢ena na
polnilno postajo, baterija se ne polni

Mozni vzroki:

— Polnjenje baterije ni potrebno

— Polnilna postaja ni priklju¢ena na el.
omrezje

— Pomanjkljiv postopek priklopa na

polnilno postajo m
— Korozija na napajalnih kontaktih
— Naprava je v stanju pripravljenosti

o =
Resitev: o

— Ukrepanje ni potrebno — baterija se
samodejno polni, ko se napetost spusti
pod doloc¢eno raven

— Preverite oskrbovanje polnilne postaje
s tokom (= 9.8)

— Robotsko kosilnico postavite znotraj
povrsine za kosnjo in jo posljite nazaj
do polnilne postaje (= 11.5), pri tem
preverite pravilen priklop — po potrebi
popravite polozaj polnilne postaje
(= 9.1)

— Zamenjajte napajalne kontakte (%)

— Pritisnite poljubno tipko, da zbudite
robotsko kosilnico — prikaze se prikaz
stanja (= 11.13)

0
(9]

Motnja:
Priklop na polnilno postajo ne deluje

Mozni vzroki:

— Neravnine na obmog¢ju dovoza v
polnilno postajo

— Umazana pogonska kolesa oz. talna
plosc¢a

— Napacno polozena omejitvena zica na
obmocgju polnilne postaje

— Konci omejitvene Zice niso skrajSani

Resitev:

— Odpravite neravnine na obmocju
dovoza (= 9.1)

— Ocistite pogonska kolesa in talno
plosco polnilne postaje (= 16.2)

— Ponovno polozite omejitveno zico —
pazite na pravilen potek na obmocju
polnilne postaje (= 9.9)

— Omejitveno zico skrajsajte, kot je
opisano, in polozite brez nepotrebnih
dodatnih delov Zice — ne navijajte
Strlecih koncev (= 9.10)
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Motnja:
Robotska kosilnica se pelje mimo polnilne
postaje ali se priklopi poSevno

Mozni vzroki:

— Okoljski pogoji vplivajo na signal zice

— Napacno polozena omejitvena Zica na
obmogju polnilne postaje

Resitev:

— Ponovno spojite robotsko kosilnico in
polnilno postajo — pri tem pazite, da je
robotska kosilnica pri spajanju
postavljena naravnost v polnilni postaji
(= 11.16)

— Ponovno poloZite omejitveno zico —
pazite na pravilen potek na obmocju
polnilne postaje (= 9.9)

Preverite ustrezen priklop koncev
omejitvene zice na polnilni postaji
(= 9.10)

Motnja:

Robotska kosilnica je povozila omejitveno

Zico

Mozni vzroki:

— Napacno polozena omejitvena zica,
neustrezne razdalje

— Povrsina za ko3njo je preve¢ nagnjena

— Mesta z motnjami vplivajo na robotsko
kosilnico

Resitev:

— Preverite polozitev omejitvene Zice
(= 11.14), preverite razdalje s funkcijo
iMow Ruler (= 12.5)

— Preverite polozitev omejitvene Zice,
blokirajte cone s prevelikim naklonom
pobocja (= 11.14)

— Obrnite se na specializiranega trgovca
STIHL ()
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Motnja:
Robotska kosilnica je pogosto zagozdena

Mozni vzroki:

— Prenizka visSina kosnje

— Pogonska kolesa so umazana

— Vdolbine, ovire na povrsini za kosnjo

Resitev:

— Povecajte visino kosnje (= 9.5)

— Ocistite pogonska kolesa (= 16.2)

— Zapolnite luknje na povrsini za kosnjo,
namestite zaporne povrsine okrog ovir,
kot so proste korenine, odstranite ovire
(= 9.9)

Motnja:
Tipalo trka se ne aktivira, ko robotska
kosilnica tr¢i ob oviro

Mozni vzroki:

— Nizka ovira (nizja od 8 cm)

— Ovira ni pritrjena na podlago — npr.
odpadlo sadje ali teniska Zogica

Resitev:

— Odstranite oviro oz. jo izkljucite z
zaporno povrsino (= 12.9)

— Odstranite oviro

Motnja:
Vozni pasovi na robu povrSine za kosnjo

Mozni vzroki:

— Prepogosta koSnja po robu

— Zacetne tocke v uporabi

— Baterija se na koncu zivljenjske dobe
zelo pogosto polni

— Zamik povratka (prehod) ni vklopljen

Resitev:

— lzklopite koSnjo po robu ali zmanjsajte
na enkrat tedensko (= 11.14)

— Na ustreznih povrsinah za kosnjo
zazZenite vse postopke ko3nje pri
polnilni postaji (= 11.15)

— Zamenjajte baterijo — upostevajte
ustrezno priporocilo na zaslonu (%),
(= 24.)

— Vklop zamika povratka (prehod)

(= 11.14)

Motnja:

Nepokosena trava na robu povrsine za

kosnjo

Mozni vzroki:

— Kosnja po robu izklopljena

— Omejitvena Zica ni bila natan¢no
polozena

— Trava je zunaj dosega noza

Resitev:

— Enkrat ali dvakrat tedensko pokosite
rob (= 11.14)

— Preverite polozitev omejitvene Zice
(= 11.14), preverite razdalje s funkcijo
iMow Ruler (= 12.5)

— Nepokosena obmocjaredno obdelujte z
ustreznim rezalnikom za travo

Motnja:

Ni signala zice

Mozni vzroki:

— Polnilna postajaizklopljena —lu¢ka LED
ne sveti

— Polnilna postaja ni priklju¢ena na el.
omrezje — lu¢ka LED ne sveti

— Omejitvena zica ni priklju¢ena na
polnilno postajo — rdeca lu¢ka LED
utripa (= 13.1)

— Omejitvena Zica prekinjena — rdec¢a
lu¢ka LED utripa (= 13.1)

— Robotska kosilnica in polnilna postaja
nista spojeni

— Motnja elektronike — lu¢ka LED utripa
SOS (= 13.1)

Resitev:
— Vklopite polnilno postajo (= 13.1)

0478 1319244 C-SL



— Preverite oskrbovanje polnilne postaje
s tokom (= 9.8)

— Prikljucite omejitveno Zico na polnilno
postajo (= 9.10)

— Poiscite prekinjeno zico (= 16.7), nato
popravite omejitveno zico s spojniki
kabla (= 12.16)

— Spojite robotsko kosilnico in polnilno
postajo (= 11.16)

— Obrnite se na spec. trgovca (%)

Motnja:
Lucka LED na polnilni postaji utripa SOS

Mozni vzroki:

— Najmanjsa dolzina omejitvene Zice
prekoracena

— Motnja elektronike

Resitev:
— Namestite dodatno opremo (AKM 100)

(X)
— Obrnite se na spec. trgovca (%)

Motnja:
Robotska kosilnica ne sprejema signala
GPS

Mozni vzroki:

— Pravkar poteka postopek vzpostavitve
satelitske povezave

— V dosegu so najvec 3 sateliti

— Naprava je zunaj radijskega dosega

Resitev:

— Ukrepanje ni potrebno, vzpostavljanje
povezave lahko traja nekaj minut

— lzognite se oviram (npr. drevesom,
nadstreskom) ali jih odstranite

Motnja:
Robotska kosilnica ne more vzpostaviti
mobilne povezave

Mozni vzroki:
— Povrsina za kosnjo je zunaj dosega

0478 1319244 C - SL

— Radijski modul ni aktiviran

Resitev:
— Preverite radijski modul pri
specializiranem trgovcu STIHL (%)

Motnja:

Robotska kosilnica ni dosegljiva z

aplikacijo

Mozni vzroki:

— Radijski modul neaktiven

— Robotska kosilnica je v stanju
pripravljenosti

— Brez internetne povezave

— Robotski kosilnici ni dodeljen pravilen
e-postni naslov

Resitev:

— Radijski modul je bil med priklopom
izklopljen, nato se je znova aktiviral in
robotska kosilnica je spet dosegljiva

— Aktivirajte robotsko kosilnico s pritiskom
tipke, nastavite energijski nacin
»Standardno« (= 11.11)

— Napravo, v kateri je namesc¢ena
aplikacija, povezite z internetom

— Popravite e-postni naslov (= 10.)

26. Nacrt servisiranja

26.1 Potrditev predaje

Model:

Serijska Stevilka:

RN E AN

Datum: | | |

0
(9]

Naslednji servis
Datum: |

26.2 Potrditev servisa 2

Pri vzdrzevalnih delih ta navodilaza | 2
uporabo dajte pooblas¢enemu
prodajalcu izdelkov STIHL.

Ta bo na vnaprej natisnjenih poljih potrdil
izvedbo servisnih del.

™™ Servis izveden dne

P Datum naslednjega servisa
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27. Primeri namestitve

[
J
7
L
N

Pravokotna povrSina za kosnjo z enim
drevesom in bazenom

Polnilna postaja:
Mesto (1) neposredno ob hisi

Zaporna povrsina:
Namestitev okoli prostostojecega
drevesa (3), izhajajoc¢ iz povezovalne

proge, names¢ene do roba v pravem kotu.

Bazen:

Zaradi varnostnih razlogov (predpisana
razdalja zice) je omejitvena Zica (2)
polozena okoli bazena [BJ.
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Razdalje zice: (= 12.5)

Razdalja do roba: 28 cm

Razdalja do sosednje prevozne povrsine
(npr. pespoti) s stopnjo terena, ki je
manjsa od +/- 1 cm: 0 cm

Razdalja okoli drevesa: 28 cm

Razdalja do vodne povrsine: 100 cm

Programiranje:
Po dolocitvi velikosti povrsine za kosnjo
nadaljnje prilagoditve niso potrebne.

Posebnosti:

Nepokosena obmocja okoli bazena redno
ro¢no kosite oz. obdelujte z ustreznim
rezalnikom za travo.
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Povrsina za ko3njo v obliki ¢rke U z vec Programiranje:
prostostojecimi drevesi Po dolocitvi velikosti povrsine za kosnjo

Polnilna postaja: nadaljnje prilagoditve niso potrebne.

Mesto (1) neposredno ob hisi Posebnosti:

Drevo v kotu povrsine za kosnjo —obmocje
za izlo¢enim drevesom redno obdelujte z
ustreznim rezalnikom za travo ali pa
pustite rasti visoko travo.

Zaporne povrSine:

Namestitev okoli prostostojecih dreves,
izhajajoc¢ iz povezovalnih prog,
namescenih pravokotno od roba (2), dve
zaporni povrsini sta povezani s
povezovalno progo.

Razdalje zice: (= 12.5)

Razdalja do roba: 28 cm

Razdalja do sosednje prevozne povrsine
(npr. pespoti) s stopnjo terena, ki je
manj$a od +/- 1 cm: 0 cm

Razdalja okoli dreves: 28 cm
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Dvodelna povrsina za kosnjo z ribnikom in
prostostoje¢im drevesom

Polnilna postaja:
Mesto (1) neposredno ob hisi

Zaporna povrsina:

Namestitev okoli prostostojecega drevesa,
izhajajo¢ iz povezovalne proge,
namescene do roba v pravem kotu.
Ribnik:

Zaradi varnostnih razlogov (predpisane
razdalje zice) je omejitvena zica (2)
polozena okoli ribnika (B).

Razdalje zZice: (= 12.5)

Razdalja do roba: 28 cm

Razdalja do sosednje prevozne povrsine
(npr. pespoti) s stopnjo terena, ki je
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manjsa od +/- 1 cm: 0 cm
Okoli drevesa: 28 cm
Razdalja do vodne povrSine: 100 cm

Pasaza:
Namestitev pasaze (3). Razdalja Zice:
22cm (= 12.11)

Iskalne zanke:

Namestitev dveh iskalnih zank (4) za
uporabo funkcije zamika

povratka.(= 11.14)

Najmanjsa razdalja do vstopa v pasazo:
2m

Pazite na najmanjso razdaljo do kotov.
(= 12.12)

Programiranje:

Dolocite skupno velikost povrsine za
kosnjo, programirajte dve zacetni tocki (5)
(v blizini polnilne postaje in v ovinkastem
predelu pri ribniku) (= 11.15)

Posebnosti:

Nepokosena obmocja, npr. okoli ribnika,
redno ro¢no kosite oz. obdelujte z
ustreznim rezalnikom za travo.
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Dvodelna povrsina — robotska kosilnica se
ne more sama peljati z ene povrsine za
kosnjo na drugo.

Polnilna postaja:
Mesto (1) neposredno ob hisah

Zaporne povrsine:

Namestitev okoli prostostoje¢ega drevesa
in okoli zelenjavnega vrta [B), ki izhaja iz
povezovalne proge, nameScene pod
pravim kotom glede na rob.

Razdalje zice: (= 12.5)

Razdalja do sosednje prevozne povrsine
(npr. terase) s stopnjo terena, ki je manjsa
od +/-1cm: 0cm

Razdalja do visokih ovir: 28 cm

Razdalja do drevesa: 28 cm

Najmanjsa razdalja zice v zozenjih za
zelenjavnim vrtom: 100 cm

0478 1319244 C - SL

Stranska povrsina:

Namestitev stranske povrsine (C),
povezovalno progo (3) na hisni terasi
namestite v kabelski kanal.

Programiranje:

Dolocite velikost povrsine za kosnjo (brez
stranske povrsine), programirajte eno
zacetno tocko (4) v zozenju za uporabo
funkcije zamika povratka (= 11.14) —
pogostost zacetka 2 od 10 izvozov

(= 11.15)

Posebnosti:

Robotsko kosilnico veckrat tedensko
prinesite na stransko povrsino in aktivirajte
ukaz »Zacni koSnjo«. (= 11.5)
Upostevajte zmogljivost glede na
povrsino. (= 14.4)

Po potrebi namestite dve lo¢eni povrsini za
kosnjo z dvema polnilnima postajama.
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Povrsina za ko3njo z zunanjo polnilno
postajo (1):

Polnilna postaja:
Mesto (1) neposredno ob garazi in za

hiso (A).

Razdalje zice: (= 12.5)

Razdalja do roba: 28 cm

Razdalja do sosednje prevozne povrsine
(npr. terase) s stopnjo terena, ki je manjsa
od +/-1cm: 0cm

Razdalja do vodne povrsine: 100 cm

Iskalne zanke:

Namestitev dveh iskalnih zank (2) za
uporabo funkcije zamika povratka.

(= 11.14)

Najmanjsa razdalja do vstopa v pasazo:

270

Pazite na najmanjso razdaljo do kotov.
(= 12.12)

Programiranje:

Dolocite velikost povrsine za kosnjo in
najmanj eno zacetno tocko zunaj pasaze
do polnilne postaje.(= 11.15)

Posebnosti:

Namestitev pasaze (4) z lijakastim
uvozom (3). (= 12.11)

Razdalja zice: 22 cm

Pasaza (4) vodi do zunanje polnilne
postaje (1). En meter pred polnilno postajo
povecajte razdaljo Zice v pasazi na Sirino
osnovne plosce (5). (= 9.9)

Upostevajte prostorsko razporeditev v
pasazi in ob polnilni postaiji.
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Mila zakaznic¢ka, mily zakaznik,

tesi nas, Ze ste sa rozhodli pre vyrobok
spolo¢nosti STIHL. Nase vyrobky
vyvijame a vyrabame v Spickovej kvalite
podla poziadaviek nasich zakaznikov.
Tym vznikaju vyrobky s vysokou
spolahlivostou aj pri extrémnom
namahani.

Spolo¢nost STIHL je tiez zarukou
kvalitného servisu. Nase Specializované
predajne zabezpecuju kompetentné
poradenstvo a zaskolenie, ako aj rozsiahlu
technickt podporu.

Dakujeme vam za vasu déveru a Zelame
vam vela radosti s vyrobkom
spolo¢nosti STIHL.

s

Dr. Nikolas Stihl
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2. O tomto navode na

obsluhu

2.1 VSeobecne

Tento navod na obsluhu je originalny
navod na obsluhu od vyrobcu v zmysle
smernice EU 2006/42/EC.

Firma STIHL neustdle pracuje na dalsom
VyVoji a rozsirovani ponuky svojich
vyrobkov, preto si vyhradzuje pravo na
zmeny obsahu dodavok, ktoré sa mézu
tykat formy, technického vybavenia ¢i
prislusenstva.

Z tohto dévodu nemozno na zaklade
Udajov a obrazkov uvedenych v tomto
katalégu vzniest Ziadne pravne naroky.

V tomto navode na obsluhu su prip.
popisané modely, ktoré nie su vo vasej
krajine dostupné.

Tento navod na obsluhu je chraneny
autorskymi pravami. VSetky prava
zostavaju vyhradené, a to najma pravo na
rozmnozovanie, preklady a Gpravy
prostrednictvom elektronickych systémov.
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2.2 Verzia podla krajiny vyvozu

Podla krajiny vyvozu dodava STIHL svoje
stroje s roznymi elektrickymi zastr¢kami
a spinacmi.

Na obrazkoch su zobrazené pristroje s
euro-zastr¢kami, pripojenie strojov do
siete s inymi zastrckami prebieha
analogicky.

2.3 Vysvetlivky na ¢itanie navodu na
obsluhu

Obrazky a texty popisuju urcité
manipulacné kroky.

V navode na obsluhu su vysvetlené tiez
vSetky obrazkové symboly umiestnené na
stroji.

Smer pohladu:

Definicia smeru pohladu v tomto navode

na obsluhu pri oznaceni smeru ,vlavo“ a

,vpravo“:

Obsluha stroja stoji za strojom a pozera sa
dopredu v smere jazdy.

Odkaz na kapitolu:

Sipka ukazuje na prisluéné kapitoly a
podkapitoly, v ktorych mézete najst dalsie
vysvetlenie. V nasledujucom priklade je
uvedeny odkaz na kapitolu: (= 3.)

Oznacenie jednotlivych textovych
sekvencii:

Popisané pokyny mézu byt oznac¢ené ako
niektory z nasledujucich prikladov.

Manipula¢né kroky, ktoré vyzaduju urcity
Ukon obsluhy:

e Skrutku (1) uvolnite skrutkovac¢om,
stlaCte paku (2) ...

VSeobecny supis Ukonov:
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— pouzitie stroja na Sportové alebo
sutazné akcie
Texty so zvlastnym vyznamom:

Pre zd6raznenie zvlastneho vyznamu su
tieto textové Useky v navode na obsluhu
oznacené jednym z nasledujucich
symbolov.

Nebezpecenstvo!
Nebezpecenstvo nehody a tazkého
Grazu os6b. Na tomto mieste sa
musia dodrzovat urcité predpisané
pokyny alebo sa nie¢o zakazuje.

Varovanie!
Nebezpecenstvo Urazu osoéb.

Dodrzovanim predpisanych
pokynov mézete zabranit moznym
Grazom.

Pozor!
@ Dodrziavanim predpisanych

pokynov mozete zabranit
nebezpecenstvu vzniku lahkych
Urazov resp. materialnych skod.

Upozornenie

Informacia, ddlezita pre lepsie
vyuzitie funkcii stroja a pre
zabranenie moznym chybam
obsluhy.

o

Texty vztahujuce sa k obrazkom:

Niektoré obrazky, ktoré su potrebné
na obsluhu stroja, su uvedené v navode
na obsluhu Uplne na zaciatku.

Symbol fotoaparatu slGzi na O
prepojenie obrazkov v obrazkovej 1

Casti s prislusnym textom v navode
na obsluhu.

Obrazky s textovymi odsekmi:

Obsluzné kroky priamo savisiace s danym
obrazkom najdete hned za obrazkom

s prislusnymi ¢iselnymi ozna¢eniami
pozicii.

Priklad:

o

T

Smerovy ovladac (1) slGzi na navigaciu
v ponukach, pomocou tlacidla OK (2)
potvrdite nastavenia a otvorite ponuky.
Pomocou tlacidla Spat (3) mézete znova
zatvarat jednotlivé ponuky.
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3. Popis stroja

3.1 Roboticka kosacka

274

Pohyblivo ulozena kapota (= 5.4),
(= 5.5)

Ochranna lista

Nabijacie kontakty:

Kontakty na pripojenie k nabijacej
stanici

Drziak na nosenie vpredu
(zabudovany do pohyblivej kapoty)
(= 21.1)

Tlacidlo STOP (= 5.1)

Klapka (= 15.2)

7

10

"
12
13

Hnacie koleso

Drziak na nosenie vzadu
(zabudovany do pohyblivej kapoty)
(= 21.1)

Dazdovy senzor (= 11.12)
Kridlova matica na prestavenie
vysky kosenia (= 9.5)

Typovy §titok so strojovym cislom
Predné koleso

Obojstranne bruseny zaci n6z
(= 16.4)

14 Zaci mechanizmus
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3.2 Nabijacia stanica

ES

1 Zakladova doska

2 Vedenie kabla na polozenie
obmedzovacieho vodi¢a (= 9.10)

3 Sietovy napdjaci adaptér
4 Odnimatelny kryt (=> 9.2)

5 Nabijacie kontakty:
Kontakty na pripojenie k robotickej
kosacke

6 Ovladaci panel
s tla¢idlom a ukazovatelom LED
(= 13.1)

7 Tlacidlo
8 Ukazovatel LED
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3.3 Displej

M Hlavna ponuka  14:28{A}CT

o e

Prikazy Plan kosenia

® | W

Informacie Nastavenia

1 Graficky displej
2 Smerovy ovladac:

Navigacia v ponukach (= 11.1)

3 Tlacidlo OK:

Navigacia v ponukach (= 11.1)

4 Tlacidlo Spat:

Navigacia v ponukach
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4. Princip fungovania

ES

robotickej kosacky

4.1 Princip ¢innosti

L - __ ~
Roboticka kosacka (1) je koncipovana Pevné prekazky (4) na kosenej ploche potrebné nabit akumulator, roboticka
na automatickd adrzbu travnatych pléch. bezpectne rozpozna roboticka kosacka kosacka sa sama vrati spat do nabijacej
Kosi travnik po nahodne zvolenych pomocou narazového snimaca. stanice. Pocet a doba koseni a nabijani
drahach. Oblasti (5), do ktorych nesmie roboticka v ramci nastavenej doby €innosti sa pritom
osaa tasanut oo g ka0 reque i auemady e
rozpoznat hranice kosenej plochy &) oddelit od zvysku kosenej plochy doba kosenia za tyzden.

musi byt po okraji tejto plochy natiahnuty
obmedzovaci vodi¢ (2). Cezen prechadza Pri vypnutom automatickom rezime a
drétovy signal, ktory sa vytvara v nabijacej Pri zapnutom automatickom rezime na vykonanie faz koseni nezavisle od
stanici (3). opusti roboticka kosacka pocas nastavenej doby ¢innosti je mozné
nastavenej doby ¢innosti (= 14.3) sama
nabijaciu stanicu a pokosi travnik. Ak je

pomocou obmedzovacieho vodica.
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aktivovat kosenie pomocou prikazu
»Spustit kosenie®, pripadne ,Spustit
kosenie s oneskorenim®. (= 11.5)

Roboticku kosacku STIHL

mozete spolahlivo a bez

poruchy prevadzkovat v

bezprostrednej blizkosti
W inych robotickych

kosaciek. Drotovy signal

spifia $tandard
elektromagnetickych emisii zdruzenia
EGMF (Eurépska federacia vyrobcov
zahradnej techniky).

5. Bezpecnostné zariadenia

Stroj je na zaistenie bezpecnej obsluhy a
ochrany pred neopravnenym pouzitim
vybaveny mnohymi bezpe¢nostnymi
zariadeniami.

Nebezpecenstvo urazu!

Ak sa na niektorom
bezpecnostnom zariadeni zisti
porucha, stroj sa nesmie uviest do
prevadzky. V takomto pripade sa
obratte na Specializovaného
predajcu. Spolo¢nost STIHL
odportca Specializovaného
predajcu vyrobkov STIHL.

5.1 Tlacidlo STOP

Stla¢enim ¢erveného tlacidla STOP
navrchu robotickej kosacky sa okamzite
zastavi prevadzka stroja. Zaci néz sa

v priebehu niekolkych sekind Uplne
zastavi a na displeji sa zobrazi hlasenia
LStlacené tla¢. STOP“. Pokial bude toto
hlasenie aktivne, robotickl kosacku
nebude mozné uviest do prevadzky a
bude v bezpe¢nom stave. (= 24.)
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Pri zapnutom automatickom
rezime sa po potvrdeni hlasenia Aj
tlac¢idlom OK zobrazi otazka, ¢i L
ma kosacka pokracovat

v automatickej prevadzke.

Ak zvolite moznost Ano, bude roboticka
kosacka pokraCovat v Uprave kosenej
plochy podla daného planu kosenia.

Pri vybere moznosti Nie zostane roboticka
kosacka stat na kosenej ploche

a automaticky rezim sa vypne. (= 11.5)

o | Dlhym stlacenim tlacidla STOP sa
1 | navySe zapne aj blokovanie stroja.
(= 5.2)

5.2 Blokovanie stroja

Roboticku kosacku je potrebné
pred kazdou tdrzbou a

Cistenim, ako aj pred prepravou
a prehliadkou, vzdy zablokovat.

Ked je zapnuté blokovanie stroja,

roboticku kosacku nie je mozné uviest
do prevadzky.

Zapnutie blokovania stroja:

— stlacte a dlho podrzte tlacidlo STOP,
— v ponuke Prikazy,

— v ponuke Bezpecnost'.

Zapnutie blokovania stroja
prostrednictvom ponuky Prikazy:

e V ponuke ,Prikazy” vyberte polozku
~Zablokovat iMow" a potvrdte stlacenim
tlacidla OK. (= 11.5)

Zapnutie blokovania stroja
prostrednictvom ponuky Bezpecnost':

e V ponuke ,Nastavenia“ otvorte
podponuku ,Bezpecnost®. (= 11.16)

e Vyberte polozku ,Blokovanie stroja“ a
potvrdte stlacenim tlacidla OK.

Vypnutie blokovania stroja:

e V pripade potreby aktivujte stroj
stla¢enim [ubovolného tlacidla.

e Roboticku kosacku odblokujte
znazornenou kombinaciou @
tlacidiel. Na tento ucel treba v 9
poradi uvedenom na displeji
stlacit tlacidlo OK a tlacidlo Spat’.

5.3 Ochranné kryty

Roboticka kosacka na travu je vybavena
ochrannymi krytmi, ktoré brania
neumyselnému kontaktu so zacim nozom
a pokosenou hmotou.

Patri medzi ne najma kapota.

5.4 Narazovy snimac

Pohybliva kapota na robotickej kosacke
sluzi ako narazovy snimac. Ked je
roboticka kosacka v automatickom
prevadzkovom rezime a narazi do pevnej
prekazky, ktora ma urcitd minimalnu vysku
(8 cm) a je pevne spojena s podkladom,
kosacka okamzite zastane. Nasledne
zmeni smer pohybu a bude pokrac¢ovat v
koseni. Ak je narazovy snimac aktivovany
prili§ ¢asto, zastavi sa navyse aj zaci néz.

Kosacka narazi do prekazky urcitou
A silou. Krehké prekazky, resp. lahké

predmety ako malé kvetinace, sa

preto mozu prevratit,

resp. poskodit.

Spolo¢nost STIHL odporica

odstranit vSetky prekazky, resp. ich

vyclenit do zakazanych ploch.

(= 12.9)
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5.5 Ochrana pri nadvihnuti

Ked sa roboticka kosacka nadvihne za
kapotu, kosenie sa okamzite prerusi. Zaci
ndz sa v priebehu niekolkych sekund
Uplne zastavi.

5.6 Snimac sklonu

Ak dbjde pocas prevadzky k prekroceniu
povoleného sklonu svahu, roboticka
kosacka okamzite zmeni smer jazdy. Pri
preklopeni sa vypne pohon kolies aj Zzaci
motor.

5.7 Podsvietenie displeja

Pocas prevadzky sa zapne podsvietenie
displeja. Vdaka tomuto osvetleniu je

roboticka kosacka dobre viditelna aj v tme.

5.8 Ochrana proti kradezi

Ak niekto pri aktivovanej ochrane proti
kradezi zdvihne robotickl kosac¢ku a do
jednej minaty nezada PIN kéd, zacne zniet
vystrazny zvukovy signal. (= 11.16)

Roboticku kosacku je mozné pouzivat
vyluéne s dodanou nabij. stanicou. Dalsia
nabij. stanica sa musi s robotickou
kosackou sparovat. (= 11.16)

Spolo¢nost STIHL odportca

@ nastavit jednu z bezpe€nostnych
urovni ,Nizka“, ,Stredna“ alebo
,Vysoka“. Tym je zarucené, ze
neopravnené osoby nebudd méct
uviest robotickd kosacku do
prevadzky pomocou inej nabijacej
stanice, resp. zmenit nastavenia
alebo programovanie.
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5.9 Ochrana GPS

Model RMI 422 PC je vybaveny GPS
prijimacom. Pri aktivovanej ochrane GPS
je majitel stroja upozorneny, Ze sa stroj
uviedol do prevadzky mimo domov.
oblasti. Okrem toho sa na displeji zobrazi
vyzva k zadaniu kédu PIN. (= 14.5)

o | Odporucanie:
1 | Ochrana GPS by mala byt vzdy
aktivovana. (= 11.16)

6. Pre vasu bezpecnost’

6.1 VSeobecne

Pri praci so strojom je
bezpodmieneéne nutné
dodrziavat nasledujlce

bezpectnostné predpisy.

Pred prvym uvedenim stroja do

prevadzky je potrebné si

pozorne precitat cely navod na

obsluhu. Navod na obsluhu si
starostlivo ulozte, aby ste ho mohli pouzit
neskor.

Z hladiska vasej bezpecnosti je
nevyhnutné dodrziavat tieto
bezpecnostné opatrenia, ktorych zoznam
vsak nie je uplny. Pouzivajte stroj vzdy
rozumne a zodpovedne a pamatajte na to,
Ze obsluha stroja zodpoveda za Urazy
spOsobené dalsim osobam alebo za
poskodenie ich majetku.

Vyraz ,pouzivat/pouzivanie” oznacuje
vSetky prace na robotickej kosacke,
nabijacej stanici aj na obmedzovacom
vodici.

I’u

Vyraz ,pouZivate
osoby:

oznacuje nasledujlice

— Osoba, ktora roboticku kosacku
programuje alebo existujuci program
zmeni.

— Osoba, ktora pracuje s robotickou
kosackou.

— Osoba, ktora stroj uvadza do prevadzky
alebo aktivuje.

— Osoba, ktora instaluje alebo odinstaluje
obmedzovaci vodi¢, resp. nabijaciu
stanicu.

Aj pouzitie aplikacie iMow App spada pod
pojem ,pouzitia“ v zmysle tohto navodu na
obsluhu.

Pouzivajte stroj len oddychnuty

a v dobrom telesnom ako i dusevnom
stave. Ak mate zdravotné problémy, mali
by ste sa informovat u svojho lekara, Ci
vam odporaca pracu so strojom. So
strojom sa nesmie pracovat po poziti
alkoholu, drog alebo liekov, ktoré
ovplyviiuju reakénl schopnost.

Zoznamte sa s ovladacimi prvkami
a pouzivanim stroja.

Stroj smu obsluhovat len osoby
oboznamené s navodom na obsluhu stroja
a s jeho ovladanim. Pred prvym uvedenim
do prevadzky musi pouzivatel absolvovat
odborné a praktické zaskolenie.
Predavajuci, pripadne ina odborne
vyskolena osoba, musi pouzivatelovi
vysvetlit bezpec¢né pouzivanie stroja.

Pri tomto Skoleni treba pouzivatela
upozornit najma na to, ze pri praci so
strojom je potrebna maximalna
starostlivost a koncentracia.

Aj ked tento stroj obsluhujete podla
predpisov, stale zostavaju zostatkové
rizika.
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Ohrozenie Zivota udusenim!
Hrozi riziko udusenia deti hrajucich
sa s obalovym materialom. Obalovy
material vzdy uchovavajte mimo
dosahu deti.

Stroj je mozné zverit, resp. zapozicat iba
osobam, ktoré boli s tymto modelom a jeho
pouzivanim dékladne oboznamené.
Navod na obsluhu je sti¢astou stroja a

vzdy sa musi poskytovat spolu so strojom.

Zabezpecte, aby bol pouzivatel telesne,
zmyslovo aj dusevne schopny obsluhovat
pristroj a pracovat s nim. Ak je pouzivatel
schopny vykonavat tieto ¢innosti

s telesnym, zmyslovym alebo dusevnym
obmedzenim, moze pouzivatel pracovat
so strojom iba pod dozorom alebo podla
pokynov zodpovednej osoby.

Dbajte na to, aby bol pouzivatel plnolety
alebo je odborne vzdelavany pod
dohladom v sulade s narodnymi
predpismi.

g Pozor - nebezpecenstvo Urazu!

Z bezpecnostnych dévodov je

zakazana akakolvek Uprava stroja okrem
odbornej montaze prisluSenstva a
pridavnych zariadeni schvalenych
spolo¢nostou STIHL, a takato nepovolena
Uprava ma za nasledok stratu narokov
vyplyvajlcich zo zaruky. Informacie o

Pocas kosenia je potrebné
drzat deti vo vzdialenosti od
stroja a kosenej plochy.

Pocas kosenia je potrebné
drzat psy a iné domace
zvierata vo vzdialenosti od
stroja a kosenej plochy.
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schvalenych pridavnych zariadeniach vam
poskytne Specializovany predajca
vyrobkov zna¢ky STIHL.

Zakazané su najma akékolvek zmeny na
stroji s cielom zvysit vykon, resp. otacky
elektromotorov.

Na stroji nemozno vykonavat Ziadne
Upravy, ktoré by viedli k zvySeniu Urovne
emisii hluku.

Softvér pristroja sa z bezpe¢nostnych
dévodov nesmie nikdy menit, ani sa s nim
nesmie manipulovat.

Pri pouzivani na verejnych
priestranstvach, v parkoch

a Sportoviskach, na uliciach

a v polnohospodarskom a lesnom
hospodarstve sa musi pracovat

s mimoriadnou opatrnostou.

Stroj nie je dovolené pouzit na prepravu

predmetov, zvierat alebo 0s6b, zvlast deti.

Nikdy nedovolte osobam, a to najma
detom, aby sa na robotickej kosacke vozili
alebo si na fiu sadali.

Pozor — nebezpecenstvo trazu!

Roboticka kosacka je ur¢ena na
automaticku udrzbu travnika. Iné pouzitie
nie je dovolené a moze byt nebezpecné,
pripadne méze zapricinit poskodenie
stroja.

Aby sa zabranilo fyzickému Grazu
pouzivatela, stroj sa nesmie pouzivat

napr. na nasledujlce prace (zoznam
prikladov nie je tplny):

— Upravu kortn krovin, zZivych plotov a
krikov,

— kosenie popinavych rastlin,

— (drzbu travnika na strechach a na
balkénoch,

— drvenie a rozdrobenie vetvitiek zo
stromov alebo odrezkov konarov
krikov,

— Cistenie chodnikov (vysavanie,
vyfukovanie),

— vyrovnavanie nerovnosti pody, ako
napr. krtincov.

6.2 Odev a vystroj

m Noste pevnu obuv

'y s.protlsmykoyou podrazkpu a
nikdy so strojom nepracujte

bosy ani napriklad v sandaloch,

— ked sa pocas prevadzky priblizite
k robotickej kosacke.
Pri instalacii, udrzbarskych
pracach a vsetkych ostatnych
druhoch prac na stroji a
nabijacej stanici vzdy noste
vhodny pracovny odev.

Nenoste volné Saty, pretoze by sa mohli
zachytit o pohybujlce sa diely stroja — to
isté plati pre Sperky, kravaty a Saly.

Vzdy noste dlhé nohavice,

— ked sa pocas prevadzky priblizite
k robotickej kosacke.

Pocas udrzbovych a ¢istiacich
prac, pri natahovani vodica
(natiahnutie a opatovné
odstranenie vodica) aj pri
upevnovani nabijacej stanice vzdy noste
pevné rukavice.

Ruky si chrante najma pri vsetkych
pracach na zacom nozi a pri zatlkani
upeviovacich kolikov, ako aj klinov na
upevnenie nabijacej stanice.
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Ak nosi obsluha stroja dlhé viasy, musia
byt pri vSetkych pracach na stroji
bezpecne zopnuté a schované (Satka,
Ciapka atd.).

&

Pri zatikani pripinadiel a klinov
na upevnenie nabijacej stanice
je potrebné nosit ochranné
okuliare.

6.3 Varovanie — nebezpecenstvo urazu
elektrickym pradom

Pozor!
Nebezpecenstvo Urazu
elektrickym pradom!

Z hladiska bezpecnosti

je mimoriadne délezity

bezchybny stav

sietového kabla a

sietovej zasuvky sietového
napdjacieho adaptéra. Aby sa
zabranilo nebezpecenstvu zasahu
elektrickym pridom, nesmu sa
pouzivat poskodené ani predpisom
nevyhovujlce privodné kable,
spojky, zasuvky, vidlice a zastrcky.

Z toho dévodu pravidelne
kontrolujte privodné kable, ¢i sa na
nich neobjavuji znamky
poskodenia alebo starnutia
materialu (polamana izolacia).

Pouzivajte len originalny sietovy napajaci
adaptér.

Sietovy napajaci adaptér sa nesmie
pouzivat,

— ak je poskodeny alebo opotrebovany,

— ak st poskodené alebo opotrebované
kablové vedenia. Treba skontrolovat
najma privodny sietovy kabel, ¢i nie je
poskodeny alebo opotrebovany.
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Udrzbové prace a opravy sietovych
kablovych rozvodov a sietového
napajacieho adaptéra smu vykonavat len
Specialne vyskoleni odbornici.

Nebezpecenstvo urazu elektrickym
pradom!

Poskodeny kabel nezapajajte do
elektrickej siete, a pokial je zapojeny,
kabla sa nedotykaijte.

Privodné kablové vedenia na sietovom
napajacom adaptéri sa nesmu upravovat
(napr. skracovat). Kabel medzi sietovym
napajacim adaptérom a nabijacou
stanicou sa nesmie predlZzovat.

Sietovy napajaci adaptér a kabel
nenechavajte trvalo polozené na mokrom
podklade.

Nebezpecenstvo urazu elektrickym
pradom!

Nesmiete pouzivat poskodené kable,
spojky a konektory, ani privodné kable,
ktoré nevyhovuju predpisom.

Vzdy skontrolujte dostato¢né istenie
sietového vedenia.

Privodny kabel odpajajte tak, ze zastrcku
vytiahnete zo sietovej zasuvky. Nikdy
netahajte za privodné kable.

Stroj zapajajte len do elektrickej siete
vybavenej pradovym chrani¢om

s vybavovacim pradom max. 30 mA.
BlizSie informacie vam poskytne
elektroinstalatér.

Ak sietovy napajaci adaptér pripojite

k zdroju napdjania umiestnenému mimo
budovy, musi byt takato zasuvka
schvalena na prevadzku vonku. BlizSie
informacie o predpisoch platnych v danej
krajine vam poskytne elektroinstalatér.

Pokial budete chciet stroj napajat praddom
z elektrocentraly, dbajte na to, aby
nedoslo k poskodeniu drvi¢a v doésledku
kolisania napatia.

6.4 Akumulator
Pouzivajte len originalny akumulator.

Akumulator je uréeny vylu¢ne na pevnu
inStalaciu do robotickej kosacky znacky
STIHL. Je v nej dokonale chraneny a bude
sa nabijat’ pri zaparkovani robotickej
kosacky do nabijacej stanice. Je zakazané
pouzivat akékolvek iné nabijacky.
Pouzitie nevhodnej nabijacky méze viest k
zasahu elektrickym pridom, prehriatiu
alebo Uniku leptavej kvapaliny z
akumulatora.

Akumulator nikdy neotvarajte.

Akumulator nesmie nikdy spadnat na zem.

Nepouzivajte poskodeny ani deformovany
akumulator.

Akumulator uchovavajte mimo dosahu
deti.

Nebezpecenstvo

A vybuchu!
Akumulator chrante pred
priamym slne¢nym
ziarenim, vysokou teplotou a
ohrnom — nikdy ho nevhadzujte do
ohna.

Akumulator pouzivajte a
skladujte iba pri teplotach od -
10 °C do max. +50 °C.

Akumulator chrante pred
dazdom a vihkostou —
neponarajte ho do kvapaliny.

Akumulator nevystavuijte
mikrovinnému Ziareniu ani vysokému
tlaku.
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Kontakty akumulatora nikdy neprepajajte
kovovymi predmetmi

(nebezpeclenstvo skratu). Skratom

sa m6ze akumulator poskodit.

Nepouzivany akumulator uchovavajte v
dostatocnej vzdialenosti od kovovych
predmetov (napr. klincov, minci, Sperkov).
Nepouzivajte kovové prepravné nadoby —
nebezpecenstvo vybuchu a poziaru!

Pri nespravnom pouzivani méze z
akumulatora vytiect kvapalina — zabrarite
kontaktu s nou! Pri pripadnom kontakte
oplachnite zasiahnuté miesto vodou. Ak
akumulatorova kvapalina zasiahne o¢i,
vyhladajte i lekarsku pomoc. Vytekajuca
akumulatorova kvapalina moéze zapricinit
podrazdenie pokozky, popaleniny a
poleptanie.

Do vetracich Strbin akumulatora
nevkladajte Ziadne predmety.

Dalsie bezpe&nostné pokyny najdete

na stranke http://www.stihl.com/safety-
data-sheets

6.5 Preprava stroja

Pred kazdou prepravou robotickej
kosacky, a najma pred jej zdvihanim, je
nutné aktivovat blokovanie stroja. (= 5.2)

Stroj nechajte pred prepravou vychladnat.

Pri nadvihovani a noseni stroja davajte
pozor, aby ste sa nedostali do kontaktu so
Zacim nozom. Roboticka kosacka sa smie
zdvihat len za obe drzadla na nosenie,
nikdy nesiahajte rukami pod stroj.

Zohladnite hmotnost stroja a v pripade
potreby pouzite vhodné nakladacie
zariadenia (zdvihacie zariadenia).
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Stroj a s nim prepravované diely

(napr. nabijacia stanica) zaistite na loznej
ploche pouzitim dostato¢ne
dimenzovanych viazacich prostriedkov
(upevriovacie popruhy, lana a pod.)

v upeviovacich bodoch, ktoré su
popisané v navode na obsluhu. (= 21.)

Pri preprave stroja dodrzujte platné
regionalne zakonné predpisy,
predovsetkym predpisy o bezpecnosti

a zabezpeceni nakladu pocas transportu
a sposobe prepravy predmetov na loznej
ploche.

Akumulator nenechavajte polozeny v aute
a nikdy ho nevystavuijte priamemu
slne¢nému ziareniu.

Litiové akumulatory musia byt
prepravované obzvlast starostlivo a je
pritom nutné dbat predovsetkym na to,
aby nedoslo k skratu. Akumulator
transportujte len v robotickej kosacke.

6.6 Pred uvedenim do prevadzky

Je potrebné zabezpecit, aby bola kazda
osoba pouzivajuca stroj dokladne
oboznamena s navodom na obsluhu.

Dodrziavajte pokyny na instalaciu
nabijacej stanice (= 9.1) a
obmedzovacieho vodica (= 12.).

Obmedzovaci vodi¢ a sietovy kabel musia
byt k zemi spravne pripevnené, aby
nespésobovali riziko zakopnutia. Nekladte
ich cez hrany (napr. chodniky, hrany
dlazobnych kociek). Ak ich kladiete na
zem, do ktorej nie je mozné zatict dodané
pripinadla (napr. dlazobné kocky,
chodniky), je potrebné pouzit kablovy
kanal.

Spravne polozZenie obmedzovacieho
vodi¢a a sietového kabla sa musi
pravidelne kontrolovat.

Pripinadla vzdy zatl¢te do zeme Uplne
celé, aby o ne nikto nezakopol.

Nabijaciu stanicu neinstalujte na
neprehladné miesta, kde by mohla
predstavovat riziko zakopnutia (napr. za
roh domu).

Dokovaciu stanicu nainstalujte podla
moznosti mimo pracovného dosahu
leziceho hmyzu a plazov (ako

napr. mravcov alebo slimakov) —
vyhybajte sa najma oblastiam v blizkosti
mravenisk a kompostovisk.

Vhodnym polozenim obmedzovacieho
vodi¢a zablokujte oblasti, do ktorych nie je
roboticka kosacka schopna bezpecne
zasiahnut (napr. kvoli nebezpecenstvu
padu).

Spolo¢nost STIHL odporaca pouzivat
robotickd kosacku len na travnikoch alebo
spevnenych cestach (napr. dlazdené
cesticky).

Roboticka kosacka nedokaze rozpoznat
miesta, na ktorych hrozi pad, ako

napr. okraje, obrubniky, bazény alebo
jazierka. Ak je obmedzovaci vodi¢
polozeny okolo miest s potencialnym
rizikom spadnutia, je z bezpecnostnych
dovodov potrebné dodrzat medzi
obmedzovacim vodi¢om a rizikovym
miestom vzdialenost viac ako 1 m.

Pozemok, na ktorom sa ma stroj pouzivat,
pravidelne kontrolujte a odstrante z neho
vSetky kamene, konare, dréty, kosti a
vSetky ostatné cudzie predmety, ktoré by
mohli byt rotujucim nozom stroja
vymrstené.

Po nainstalovani obmedzovacieho vodi¢a
je z kosenej plochy nutné odstranit najma
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vsetky nastroje. Z povrchu travnika je
potrebné vytiahnut a odstranit zlomené
alebo poskodené pripinadla.

Na ploche ur¢enej na kosenie pravidelne
kontrolujte rovhomernost povrchu
a odstrariujte pripadné nerovnosti.

Stroj nikdy nepouzivajte, ak su
bezpecnostné zariadenia poskodené
alebo ak nie st namontované.

Bezpecnostné zariadenia, ktoré st
nainstalované na stroji, sa nesmu
odstranit ani inak vyradit z ¢innosti.

Pred pouzitim stroja je potrebné vymenit
vSetky chybné, ako aj opotrebované

a poskodené diely. Necitatelné alebo
poskodené vystrazné a bezpecnostné
symboly na stroji sa musia obnovit.
Nahradné nalepky, ako aj vsetky ostatné
nahradné diely vam poskytne
Specializovany predajca vyrobkov STIHL.

Pred uvedenim stroja do prevadzky je
potrebné skontrolovat,

— ¢ije stroj v riadnom prevadzkovom
stave. To znamena, Ze klapka
a ochranné zariadenia su tam, kde
maju byt, a st v bezchybnom stave.

— i je nabijacia stanica v riadnom
prevadzkovom stave. Pritom musia byt
kryty a ochranné zariadenia na svojom
mieste a v bezchybnom stave.

— i je sietovy napajaci adaptér pripojeny
do elektrickej zasuvky nainstalovanej
podla danych predpisov.

— ¢ije izolacia privodného kabla
a sietovej zastrc¢ky na sietovom
napajacom adaptéri v bezchybnom
stave.
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— ¢inie je opotrebovany alebo poskodeny
cely stroj, resp. jeho diely (Zzacia skrina,
kapota, klapka, upeviiovacie prvky,
zaci néz, hriadel noza atd.).

— ¢ije zaci n6z a drziak noza v dobrom
stave (bezpec¢né upevnenie
bez znamok poskodenia
a opotrebovania). (® 16.3)

— ¢ nechybaju ziadne skrutky, matice
a iné upevriovacie suciastky a ¢i st
pevne dotiahnuté. Pred uvedenim
stroja do prevadzky je potrebné
dotiahnut uvolnené skrutky a matice
(dodrzat spravne utahovacie
momenty).

V pripade potreby vykonajte vSetky
pozadované prace, resp. vyhladajte
Specializovaného predajcu. Spolo¢nost
STIHL odportca Specializovaného
predajcu vyrobkov STIHL.

6.7 Programovanie

V suvislosti s prevadzkovou dobou
zahradnej techniky s elektromotorom
dodrziavajte platné miestne predpisy a
naprogramujte podla nich aj doby €innosti.
(= 14.3)

Programovanie prispdsobte najma tak,
aby sa pocas kosenia nevyskytovali na
kosenej ploche Ziadne deti, prizerajlce sa
osoby ani Ziadne zvierata.

Zmena programovania pomocou aplikacie
iMow App mdéze pri modeli RMI 422 PC
viest k aktivitam, ktoré iné osoby nebudu
oCakavat. Zmeny v plane kosenia je preto
nutné dopredu oznamit vSetkym osobam,
ktorych sa to tyka.

Roboticka kosatka sa nesmie pouzivat
slc¢asne so zavlazovacim zariadenim a
tomu je potrebné prispbsobit’ aj jej
programovanie.

Dbajte na to, aby bol na robotickej
kosacke vzdy nastaveny spravny datum
a presny C¢as. V pripade potreby opravte
nastavenia. Nespravne hodnoty mézu
spOsobit nezelané zapnutie a presun
robotickej kosacky.

6.8 Pocas prevadzky
® [né osoby, najma deti a
I ’m zvierata, sa nesmu
|| zdrziavat v rizikovej oblasti.
Detom nikdy nedovolte, aby sa

k robotickej kosacke pocas prevadzky
priblizili ani aby sa s fiou hrali.

Zaciatok procesu kosenia pomocou
aplikacie iMow App pri modeli

RMI 422 PC méze byt pre tretie osoby
neocakavany. Osoby, ktorych sato tyka, je
preto nutné dopredu informovat 0 moznej
aktivite robotickej kosacky.

Nikdy nenechavajte pracovat roboticku
kosacku bez dozoru, ak viete, Ze sa

v blizkosti nachadzaju zvierata alebo
osoby, a to predovsetkym deti.

Pri pouzivani robotickej kosacky na
verejnych priestranstvach sa musia okolo
celej kosenej plochy rozmiestnit' stitky s
nasledujicim upozornenim:

»Pozor! Automaticka kosacka!
Nepriblizujte sa k stroju! Deti musia byt
pod dozorom!“

A

Pozor — nebezpecenstvo
urazu!
Rukami ani nohami nikdy
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nezasahujte do priestoru rotujicich nozov.
Nikdy sa nedotykaijte rotujuceho rezného
noza.

Pred burkou, resp. v pripade rizika zasahu
bleskom odpojte sietovy napajaci adaptér
od elektrickej siete. V takom pripade sa
roboticka kosacka nesmie uvadzat do
prevadzky.

Roboticka kosac¢ka so zapnutym
elektromotorom sa nikdy nesmie prevratit
ani zdvihat.

Pokym jeden z elektromotorov pracuje,
nikdy sa nepokusajte menit nastavenia
stroja.

RMI 422:

Z bezpecnostnych dévodov sa stroj

(RMI 422) nesmie pouzivat na svahoch so
stipanim vy$Sim ako 19,3° (35 %).
Nebezpecenstvo poranenia!

Sklon svahu 19,3° zodpoveda
vertikalnemu prevySeniu s hodnotou

35 cm na horizontalnej vzdialenosti

100 cm.

ak 792

35cm

100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:

Z bezpecnostnych dévodov sa stroj

(RMI 422 P, RMI 422 PC) nesmie
pouzivat na svahoch so stipanim vy3$sim
ako 21,8° (40 %).

Nebezpecenstvo poranenia!Sklon svahu
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21,8° zodpoveda vertikdlnemu prevyseniu
s hodnotou 40 cm na horizontalnej
vzdialenosti 100 cm.

—
— -

e 21 2

40 cm

100 cm

£~ Pamatajte na to, Ze po vypnuti
“ . 7 motora trva este niekolko
\a_7 seklnd, nez sa rezny nastroj

STOP rprestane otacat.

Pocas aktivnej prevadzky stroja
stlacte tlacidlo STOP (= 5.1)

— pred otvorenim klapky.

Zapnite blokovanie stroja (= 5.2),

— pred nadvihnutim a prenasanim stroja,
— pred prepravovanim stroja,

— pred uvolfiovanim zablokovaného
mechanizmu alebo pred
odstrafiovanim upchati,

— pred vykonavanim prac na zacom nozi,
— pred kontrolou alebo ¢istenim stroja,

— ak roboticka kosacka narazi do
cudzieho telesa alebo za¢ne nadmerne
silno vibrovat. V takychto pripadoch
skontrolujte stroj, predovsetkym reznu
jednotku (n6z, hriadel noza, upevnenie
noza), ¢i nie je poskodena. Skér ako
opatovne nastartujete stroj a za¢nete s
nim pracovat, vykonajte potrebné
opravy.

g Nebezpecenstvo poranenia!

Silné vibracie st zvycajne prejavom
nejakej poruchy.

Roboticka kosacka sa nesmie
uviest do prevadzky najma

s posSkodenym alebo pokrivenym
hriadelom noza alebo

s poskodenym, resp. pokrivenym
zacim nozom.

V pripade nedostatku odbornych
vedomosti sa obratte na odbornika,
ktory vykona potrebné opravy
(spolo¢nost STIHL odporuca
Specializovaného predajcu
vyrobkov STIHL).

Pred ponechanim stroja bez dozoru je
potrebné upravit bezpec¢nostné
nastavenia robotickej kosacky tak, aby ju
nemohli uviest do prevadzky neopravnené
osoby. (= 5.)

Stroj a jeho periférne prislusenstvo pri
obsluhe nenaklanajte, vzdy dbajte na
dodrzanie rovnovahy a pevnej stability na
svahoch a nikdy nebeZte.

6.9 Udrzba a opravy

Pred zaciatkom Cistenia, oprav
a udrzby zapnite blokovanie
stroja a robotick kosacku
postavte na pevny a rovny
podklad.

Pred vSetkymi pracami

na nabijacej stanici

a obmedzovacom vodici
odpojte sietova zastr¢ku
napajacieho adaptéra od siete.

pAc)

Pred vSetkymi adrzbarskymi pracami
nechajte robotick( kosacku na cca
5 minuat vychladnut.
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Privodny sietovy kabel smie opravovat,
resp. vymiefat vyhradne opravneny
odborny elektroinstalatér.

Po vsetkych pracach na stroji je pred
opatovnym uvedenim do prevadzky
potrebné skontrolovat a v pripade potreby
aj korigovat programovanie robotickej
kosacky. Predovsetkym je potrebné
nastavit datum a presny cas.

Cistenie:

Cely stroj sa musi v pravidelnych
intervaloch dékladne vycistit. (= 16.2)
nikdy nestriekajte na Casti %
motora, tesnenia,

elektrostciastky ani loziska. Mohlo by to
mat za nasledok poskodenia,

resp. nakladné opravy.

Stroj nikdy neumyvajte tec¢ticou vodou
(napr. zo zahradnej hadice).
Nepouzivajte Zziadne agresivne Cistiace
prostriedky. Tieto Cistiace prostriedky by
mohli poskodit plastové a kovové diely, a
tym negativne ovplyvnit bezpec¢nu

prevadzku vasho stroja od spolo¢nosti
STIHL.

Udrzbarske prace:

Pridom vody (najma
z vysokotlakového Cisti¢a)

Je mozné vykonavat len tie tdrzbarske
prace, ktoré sl popisané v navode na
pouzitie, vSetky dalSie prace je potrebné
nechat vykonat Specializovanym
predajcom.

Ak nemate potrebné odborné vedomosti a
pomaocky, obratte sa vzdy na odborného
predajcu.

Spolo¢nost STIHL odporaca nechat
vykonavat vsetky Udrzbarske prace a
opravy len u Specializovaného predajcu
STIHL.
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Odborni predajcovia STIHL budu
pravidelne ponukat Skolenia a poskytovat
technické informacie.

Pouzivajte len naradie, prislusenstvo
alebo pridavné zariadenia, ktoré su pre
tento stroj schvalené firmou STIHL alebo
su technicky rovnocenné, ina¢ moéze
vzniknUt nebezpecenstvo poranenia oséb
alebo poskodenia stroja. V pripade otazok
sa obratte na Specializovaného predajcu.

Vlastnosti originalneho naradia,
prislusenstva a nahradnych dielov STIHL
su optimalne zladené so strojom a so
vSetkymi poziadavkami uzivatela.
Origindlne nahradné diely STIHL mézete
poznat podla objednavacieho ¢isla
nahradnych dielov STIHL, podla napisu
STIHL a pripadne podla znacky,
oznacujicej nahradné diely STIHL. Na
malych dieloch méze byt toto oznacenie aj
samostatne.

Samolepiace informacné a vystrazné
symboly na stroji udrzujte vzdy cisté a
Citatelné. PoSkodené alebo stratené
nalepky vymernte za nové originalne. Tieto
nalepky Vam vymeni Vas Specializovany
predajca STIHL. Pri vymene urcitého dielu
za novy dbajte na to, aby bol tento novy
diel opatreny tou istou nalepkou.

Prace na reznej Casti stroja vykonavajte
len v hrubych pracovnych rukaviciach
a s najvacsou opatrnostou.

Udrziavajte pevné dotiahnutie vSetkych
skrutiek a matic, predovsetkym vsetkych
skrutiek a upevinovacich prvkov nozovej
jednotky, aby bola zaistena bezpe¢na
prevadzka stroja.

Pravidelne kontrolujte celkové
opotrebovanie a poskodenie stroja,
predovsetkym pred uskladnenim stroja na
dihSiu dobu (ako napr. zimna prestavka).
Opotrebované alebo poskodené diely

stroja z bezpec¢nostnych dévodov véas
vymerite. Tym zaistite, aby bol stroj vzdy
v bezpe¢nom prevadzkyschopnom stave.

Pokial musel byt na Gcely udrzby stroja
demontovany niektory diel alebo niektoré
ochranné zariadenie, musia sa tieto diely
neodkladne a podla predpisu namontovat
spat.

6.10 Uskladnenie pri dlhsich
prevadzkovych prestavkach

Pred skladovanim
— nabite akumulator, (= 15.7)

— nastavte najvyssi bezpecnostny
stupen, (= 11.16)

— aktivujte blokovanie stroja. (= 5.2)
Ubezpecte sa, Ze stroj je chraneny pred
nedovolenym pouzitim (napr. detmi).
Stroj skladujte v riadnom prevadzkovom
stave.

Stroj pred uskladnenim (napr. na zimnu
prestavku) dékladne odistite.

Predtym, nez stroj odlozite do uzavretej
miestnosti, nechajte ho priblizne 5 minat
vychladnut.

Skladovacie priestory musia byt suché,
chranené pred mrazom a uzamykatelné.

Stroj nikdy neskladujte v blizkosti
otvoreného ohifa ani zdrojov vysokého
tepla (napr. sporak ¢i pec).

6.11 Likvidacia

Odpadové materidly mézu fludom,
zvieratam a zivotnému prostrediu
sposobit Skody, preto sa musia odborne
zneskodnit.
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Potrebné informacie o odbornej likvidacii
odpadovych materidlov mézete ziskat

v miestnom recykla¢nom stredisku alebo
u Specializovaného predajcu. Spolo¢nost
STIHL odporuca Specializovaného
predajcu vyrobkov STIHL.

Zabezpecte, aby bol nepotrebny stroj
odovzdany do Specializovanej zberne na
Ucely spravnej likvidacie odpadu. Stroj
pred likvidaciou zneskodnite tak, aby bol
nepouzitelny. Aby sa zabranilo moznym
Urazom, odstrante predovsetkym sietovy
kabel napajacieho adaptéra a akumulator
robotickej kosacky.

Nebezpecenstvo Grazu zacim nozom!
Nenechavajte bez dozoru ani kosacku na
travu, ktora je vyradena z prevadzky.
Zaistite, aby bol stroj a najma zaci n6z
uskladneny mimo dosahu deti.

Akumulator sa musi odpajat osobitne a nie
spolu so strojom. Je potrebné zaistit
bezpecnu a ekologicku likvidaciu
akumulatorov.

7. Popis symbolov

A\ O

Vystraha!
Pred uvedenim stroja do prevadzky si
precitajte navod na obsluhu.

)
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Vystraha!

Pocas prevadzky udrziavajte od stroja
bezpecny odstup.

Riziko Urazu os6b zdrzujacich sa v
pracovnej oblasti.

A A

Vystraha!

Pred nadvihnutim stroja, resp. pred
vykonavanim prac na stroji, ho najskér
zaistite proti spusteniu.

A®D

Vystraha!
Nevystupujte ani nesadajte na stroj.

A

Vystraha!
Nikdy sa nedotykajte rotujaceho noza.

Varovanie!
Pocas kosenia drzte deti vo vzdialenosti
od stroja a kosenej plochy.

Varovanie!

Pocas kosenia drzte psy a iné domace
zvierata vo vzdialenosti od stroja

a kosenej plochy.

8. Rozsah dodavky

Ozn. Nazov ks
A Roboticka kosacka 1
B Nabijacia stanica 1
C Sietovy napajaci adaptér 1
D iMow Ruler 2
E Klin na nabijaciu stanicu 4
F Stahovak unasacieho

kotuca 1
- Navod na obsluhu 1
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Ozn. Nazov ks
- Sabléna ulicky 1

9. Uvodna instalacia

Pre jednoduchd, rychlu a robustnu
inStalaciu dodrziavajte predpisy

a upozornenia, najma na vzdialenost
drétu 28 cm pri polozeni. (= 12.)

Existuje moznost zvacsit kosenu plochu
prostrednictvom obmedzovacieho vodi¢a
polozeného blizSie k okraju. (=> 12.17) Pre
bezpecnejsiu funkciu treba obmedzovaci
vodi¢ pri polozeni prispésobit miestnym
skuto¢nostiam.

9.1 Pokyny k nabijacej stanici

Poziadavky na miesto nabijacej
stanice:

— chranené, tienené.
Na priamom slne¢nom svetle méze
dojst k zvySeniu teploty v stroji
a predizeniu ¢asu potrebného
na nabitie akumulatora.
Na nabijaciu stanicu mézete
namontovat slne¢nu strechu, ktora je
dostupna ako prislusenstvo. Vdaka nej
bude roboticka kosacka lepsie
chranena pred poveternostnymi
vplyvmi.

— prehladné.
Nabijacia stanica musi byt
na zvolenom stanovisku dobre
viditelna, aby nepredstavovala riziko
zakopnutia.
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— v bezprostrednej blizkosti vhodnej
zasuvky.
Sietova pripojka méze byt vzdialena od
nabijacej stanice iba tak, ze pripadné
elektrické kable mézu byt pripojené tak
k nabijacej stanici, ako aj k elektrickej
sieti, elektricky kabel sietového zdroja
nesmie byt upraveny.
Odporuca sa nabijacka s prepatovou
ochranou.

— bez zdrojov rusenia.
Kovy, oxidy Zeleza alebo magnetické,
prip. elektricky vodivé materialy alebo
staré instalacie obmedzovacieho
vodi¢a moézu rusit kosenie. Odporuca
sa odstranit tieto zdroje ruSenia.

— vodorovne a rovno.
Pripravné opatrenia:

e Pred instalaciou pokoste travnik
pomocou beznej kosacky na travu
(optimalna vyska travy je maximalne
6 cm).

e Ak je povrch kosenej plochy tvrdy alebo
suchy, mierne ho zvihcite, aby bolo
mozné lahsie zatict upeviovacie
koliky.

T

Kosené plochy sa nesmu prekryvat. Je
potrebné dodrziavat minimalnu
vzdialenost 2 1 m medzi obmedzovacimi
vodi¢mi dvoch kosenych pléch.

Nabijacia stanica méze byt odklonena
maximalne 8 cm dozadu a 2 cm dopredu.
Nikdy neprehybajte zakladovu dosku.
Nerovnosti pod zakladovou doskou sa
musia odstranit, aby doska celou plochou
doliehala na zem.

Varianty instalacie:

Nabijaciu stanicu je mozné nainstalovat
interne aj externe.

Interna nabijacia stanica:
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Nabijacia stanica (1) sa instaluje v rdmci
kosenej plochy (A) priamo na okraji.

A

Pred nabijacou stanicou (1) sa musi
nachadzat volna plocha (2) s polomerom
aspon 1 m. Odstrarite kopce alebo
priehlbiny.

Pred a za nabijacou stanicou (1)
natiahnite obmedzovaci vodi¢ (2) rovno
vo vzdialenosti 0,6 m a v pravom uhle

k zakladovej doske. Potom natiahnite
obmedzovaci vodi¢ pozdiz okraja kosenej
plochy.

Externa nabijacia stanica:
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Nabijacia stanica (1) sa nainstaluje mimo
kosenej plochy (A).

@ | Pri posunutej navratovej drahe
1 | k externej nabijacej stanici je nutné
nainstalovat vyhladavacie slucky.
(= 12.12)

Potrebny priestor pre externu nabijaciu
stanicu:

<£12m
1 40 cm

4

NN
@] 250cm
A 9(
22 cm 2

40 cm

Aby pripojenie a odpojenie nabijacej
stanice fungovalo spravne, je mozné
nainstalovat nabijaciu stanicu (1)

s ulickou (2) tak, ako je znazornené na
obrazku. Oblasti v okoli nabijacej stanice
a mimo obmedzovacieho vodi¢a musia
byt rovné a volne prejazdné. Odstrarite
kopce alebo priehlbiny.

Ulicka (2) sa instaluje pomocou $ablény
ulicky (3). (= 12.11)

Minimalna vzdialenost od zakladovej
dosky k zaciatku ulicky: 2 50 cm
Sirka volnej plochy bo¢ne: 40 cm
Maximalny odstup od kosenej plochy:
<12m
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Nainstalujte nabijaciu stanicu na stene:

=

Ak sa nabijacia stanica instaluje na stenu,
musi sa v zakladovej doske pomocou
kombinovanych kliesti volitelne vlavo

a vpravo vylomit jedna stena (1), aby sa
ziskalo miesto pre sietovy kabel (2).

0478 131 9244 C - SK

9.2 Pripojky nabijacej stanice
Odoberte kryt:

Podla znazornenia na obrazku zlahka
roztiahnite kryt (1) dolava a doprava a
potiahnutim nahor ho zveste.

Vyklopenie panelu:

Panel (1) vyklopte smerom dopredu.
Podrzte panel vo vyklopenej polohe,
pretoze sa sam zaklapa pomocou pruzin.

=)

Pripojky pre obmedzovaci vodic¢ (1)

a sietovy kabel (2) su pri zatvorenom
paneli chranené pred poveternostnymi
vplyvmi.
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Zaklapnutie panelu:

Zaklapnite panel (1) smerom dozadu —
nezacviknite Ziadne kable.

Nasadenie krytu:
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Nasadte kryt (1) na nabijaciu stanicu a
nechajte ho zaistit — nepricviknite pritom
ziadny z kablov.

9.3 Pripojenie sietového vedenia
k nabijacej stanici

o | Upozornenie:
1 | Konektor a pripajacia zasuvka
musia byt Cisté.

e Zveste kryt nabijacej stanice a vyklopte
panel. ( 9.2)

Zastreku sietového napajacieho
adaptéra (1) zapojte do zakladnej dosky
ploSnych spojov nabijacej stanice.

Sietovy kabel prevedte cez vedenie
kabla (1) na paneli.

e Zaklapnite panel. (= 9.2)

Elektricky kabel zatlacte do vedenia
kabla (1) tak, ako je znazornené na
obrazku a vedte dalej cez odlah¢enie
napnutia elektrického kabla (2) a kanala
kabla (3) k sietovému dielu.

e Zavrite kryt nabijacej stanice. (= 9.2)
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9.4 InStalacny material

Ak obmedzovaci vodi¢ nepoklada
pracovnik Specializovaného predajcu, je
na uvedenie stroja do prevadzky potrebné
pouzit dodato¢ny instalac¢ny material,
ktory nie je su¢astou dodavky stroja.

(= 18.)

InStala¢né supravy obsahuju
obmedzovaci vodi¢ na kotuci (1),
upevhnovacie koliky (2) a drétové

spojky (3). V rozsahu dodavky instala¢nej
stpravy mézu by zahrnuté este doplnkové
diely, ktoré na instalaciu nie su potrebné.

9.5 Nastavenie vySky kosenia

o | Vysku kosenia v prvych tyzdfioch
1 | nastavte, pokial obmedzovaci vodi¢
nezarastol do travy, na Groven 4,
aby sa neposkodil obmedzovaci
vodi¢ a aby sa zarucila bezpecna
prevadzka.

Urovne 1, 2 und 3 st $pecialne
vysky pre velmi rovné kosené
plochy (Nerovnosti podlahy < +/-
1 cm).
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Najmensia vyska kosenia:
Uroven 1 (20 mm)

Najvacsia vyska kosenia:
Uroven 8 (60 mm)
— Otvorte klapku. (= 15.2)

Pootocte oto¢ny gombik (1). Znacka (2)
ukazuje nastavenu vysku kosenia.

o | Oto¢ny gombik je mozné odpojit
1 | od nastavovacieho prvku
potiahnutim smerom nahor. Tato
konstrukcia je zvolena kvoli
bezpecnosti (zarucuje, Ze stroj
nemoze byt zdvihnuty a noseny za
otocny gombik), resp. ochrane proti
zmenam v nastaveni vysky kosenia
neopravnenou osobou.

9.6 Pokyny pre uvodnu instalaciu

s
+
+\

e Nastavenie jazyka, datumu a ¢asu

Pri inStalacii robotickej kosacky
mate k dispozicii sprievodcu
inStalaciou. Tento program vas
prevedie celym procesom
Gvodnej instalacie:

e Instalacia nabijacej stanice

e Natiahnutie obmedzovacieho vodic¢a
e Pripojenie obmedzovacieho vodi¢a

e Parovanie robotickej kosacky
a nabijacej stanice

e Kontrola instalacie
e Programovanie robotickej kosacky
e Dokoncenie Uvodnej instalacie

Proces instalacie pomocou sprievodcu
inStalaciou je potrebné vykonat Uplne cely,
az potom bude roboticka kosacka
pripravena na prevadzku.

@ | Po resetovani (obnoveni vyrobnych
1 | nastaveni) stroja sa znovu spusti
sprievodca instalaciou. (= 11.17)

Pripravné opatrenia:

e Pred instalaciou pokoste travnik
pomocou beznej kosacky na travu
(optimalna vyska travy je maximalne
6 cm).

e Ak je povrch kosenej plochy tvrdy alebo
suchy, mierne ho zvlhcite, aby bolo
mozné lahsie zatict upeviiovacie
koliky.

e RMI 422 PC:

Roboticka kosacka musi byt aktivovana
odbornym predajcom STIHL a musi byt
priradena k e-mailovej adrese daného
majitela. (= 10.)
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Pri ovladani ponuk dodrziavajte
pokyny navodu v kapitole ,Pokyny
na ovladanie®. (= 11.1)

7S

Smerovy ovladac sluzi na vyber
moznosti, poloziek ponuky,
resp. ikon na displeji.

Stlacenim tlacidla OK @
otvorite podponuku,
resp. potvrdite svoj vyber.

Stlac¢enim tlacidla Spat’
ukoncite aktivnu ponuku, 9
resp. prejdete spat na
predchadzajici krok v sprievodcovi
instalaciou.

Ak sa pocas Uvodnej instalacie
vyskytnu chyby alebo poruchy,
zobrazi sa na displeji prislusné
hlasenie. (= 24.)

9.7 Nastavenie jazyka, datumu a ¢asu

e Stlacenim [ubovolného tlacidla
na displeji sa stroj aktivuje a zaroveri sa
spusti sprievodca instalaciou.

A

Romana
Bbnrapcku

iMow: Deutsch

English
Francais
v

Vyberte pozadovany jazyk @
zobrazenia na displeji a potvrdte
stlacenim tlacidla OK.
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Q@ cas 00:00 ICTM
Vitajte N N
Nastaveny jazyk 16 33
B
14 31
v v
Stlacenim tlacidla OK potvrdte @ Pomocou smerového ovladaca @
vyber jazyka, resp. vyberte polozku nastavte aktualny ¢as a potvrdte ho

~Zmenit“, a znovu vyberte jazyk.

e V pripade potreby zadajte 9-miestne
sériové Cislo robotickej kosacky. Toto
¢islo je vyznacené na typovom Stitku
(pozri popis stroja). (= 3.1)

Datum 10:09 (T
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v A 4 v
Den Mesiac Rok
Pomocou smerového ovladaca @
nastavte aktualny datum a potvrdte

ho stlacenim tlacidla OK.

stlacenim tlacidla OK.

9.8 Instalacia nabijacej stanice

e | Dodrzujte kapitolu ,,Pokyny
1 | k nabijacej stanici“ (= 9.1)

a priklady instalacie (=> 27.) v tomto
navode na obsluhu.

&\“ Nabij. stanica 15:33 11

Instalovat
|.l| nabijaciu stanicu

e Pripojte elektricky kabel na nabijacej
stanici. (= 9.3)

e Pri instalacii nabijacej stanice na stene
polozte elektricky kabel pod zakladovi
dosku. (= 9.1)
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Nabijaciu stanicu (B) upevnite
na zvolenom mieste pomocou Styroch
klinov na upevnenie (E).

e Sietovy napajaci adaptér nainstalujte
mimo kosenej plochy, na mieste
chranenom pred priamym slne¢nym
Ziarenim, vlhkostou a mokrom —

v pripade potreby ho upevnite na stenu.

Sietovy napajaci adaptér dosahuje
@ spravnu funkciu iba pri okolitej

teplote v rozmedzi od 0 °C do

50 °C.

e Vsetky elektrické kable natiahnite mimo
kosenej plochy, predovsetkym mimo
pracovného dosahu zacieho noza,
pripevnite ich na zem alebo ulozte
do kablového kanala.

e Elektricky kabel v blizkosti nabijacej
stanice nenavijajte do klbka, aby ste
predisli ruseniu drétového signalu.

e Potom pripojte sietovu zastréku.

e | Pokial sa nepripoji ziadny
1 | obmedzovaci vodi¢, bude na
nabijacej stanici rychlo blikat
Cerveny ukazovatel LED. (= 13.1)
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e Po dokonceni vSetkych Ukonov
stlacte tlacidlo OK.

o

e | Pri externej nabijacej stanici:
1 | Po ukonéeni Gvodnej indtalacie
stanovte aspori jeden vychodiskovy
bod mimo uli¢ky k nabijacej stanici.
Frekvenciu spustania definujte tak,
aby 0 z 10 faz kosenia (0/10)
Startovalo pri nabijacej stanici
(vychodiskovy bod 0). (= 11.15)

N Nabit 15:40 ICT

Ak je vybity akumulator,

po zaparkovani do nabijacej
stanice sa v pravom hornom
rohu displeja zobrazi namiesto
symbolu akumulatora symbol
sietovej zastr¢ky a akumulator sa
pocas natiahnutia obmedzovacieho
vodi¢a nabije. (= 15.7)

[ En3)

o

9.9 Natiahnutie obmedzovacieho
vodica

Umiestnit iMow
do nabijacej
stanice

Pomocou drzadla na nosenie (1) mierne
nadvihnite robotick( kosacku na
odlah¢enie hnacich kolies. Stroj naklonte
na predné kolesa a odtlacte ho po nich do
nabij. stanice.

Potom stlac¢te tlac¢idlo OK na displeji. @

@ | Pred natiahnutim obmedzovacieho
1 | vodi¢a si pre¢itajte a dodrzujte cell
kapitolu ,,Obmedzovaci vodic*.

(= 12.)

Predovsetkym naplanujte
natiahnutie drétu, dodrziavajte
vzdialenosti drétov a pocas
natahovania nainstalujte aj
zakazané plochy, rezervné dizky
droétu, prepajacie drahy,
vedlajsie plochy a ulicky.

Pri kosenych plochach < 100 m?2 alebo
dizke drétu < 175 m sa musi naintalovat
prislusenstvo AKM 100 spolu

s obmedzovacim vodi¢om.
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Pouzivajte len originalne
upevnovacie koliky a originalny
obmedzovaci vodi€. Instalacné
sUpravy obsahujlice potrebny
inStala¢ny material su dostupné
ako prislusenstvo

u Specializovaného predajcu
vyrobkov zna¢ky STIHL. (= 18.)

7S

Zaznacte polozenie drétu do zahradného
nakresu. Obsah nacrtu:

— Obrys kosenej plochy s dolezitymi
prekazkami, hranicami a moznymi
zakazanymi plochami, v ktorych
nesmie roboticka kosacka pracovat.
(= 27)

— Poloha nabijacej stanice. (= 9.1)

— Poloha obmedzovacieho vodica
Obmedzovaci vodi¢ zakratko zarastie
do zeme a nebude ho vidno. Poznacte
si najma polozenie drétu okolo
prekazok.

— Poloha drotovej spojky
Pouzité drotové spojky nebude po
kratkom ¢ase vidno. Ich polohu si treba
poznacit, aby ste ich v pripade potreby
mohli vymenit. (= 12.16)

Obmedzovaci vodi¢ sa musi polozit

v jednej suvislej slu¢ke okolo celej kosenej
plochy.

Maximalna dizka: 500 m

@ | Roboticka kosacka nesmie byt
1 | v Ziadnom bode vzdialena od
obmedzovacieho vodica viac ako
17 m, pretoze v opac¢nom pripade
uz nie je mozné rozpoznat drotovy
signal.
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3& Ohranié&enie 15:40 D]

Natiahnut
| I drét

Obmedzovaci vodi¢ polozte vychadzajuc
z nabijacej stanice. Treba pritom
rozliSovat medzi internou nabijacou
stanicou a externou nabijacou
stanicou.

Start pri internej nabijacej stanici:

Pripevnite k zemi obmedzovaci vodi¢ (1)
vlavo alebo vpravo vedla zakladovej
dosky, hned vedla vyvodu dr6étu pomocou
upeviovacieho kolika (2).

Na dréte nechajte volny jeden koniec (1)
s dlzkou cca 1,5 m.

Pred a za nabijacou stanicou (1)
natiahnite obmedzovaci vodi¢ (2) rovno
vo vzdialenosti 0,6 m a v pravom uhle

k zakladovej doske. Potom natiahnite
obmedzovaci vodi¢ pozdiz okraja kosenej
plochy.
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Pokial sa vyuziva funkcia
posunutého navratu domov
(koridor), musi sa obmedzovaci
vodi¢ ulozit pred a za nabijaciu
stanicu aspon 1,5 m rovno

a v pravom uhle k zakladovej
doske. (= 11.14)

7S

Start pri externej nabijacej stanici:

Pripevnite k zemi obmedzovaci vodi¢ (1)
vlavo alebo vpravo za zakladovou
doskou, hned vedla vyvodu drétu
pomocou upeviovacieho kolika (2).
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Na dréte nechajte volny jeden koniec (1)
s dlzkou cca 2 m.

|
40 cm 2

Pred a za nabijacou stanicou (1)
natiahnite obmedzovaci vodic (2)

s odstupom 50 cm v pravom uhle

k zakladovej doske. Nasledne je mozné
nainstalovat ulicku (= 12.11) alebo
obmedzovacim vodi¢om nasledovat okraj
kosenej plochy.

Na strane vedla zakladovej dosky (3) musi
byt volne prejazdna plocha s minimalnou
Sirkou 40 cm.

o | Dalsie informacie ohladom
1 | instalacie externej napajacej
stanice st uvedené v kapitole
LPriklady instalacie”. (= 27.)

Natiahnutie vodica v kosenej ploche:

1 T2

Obmedzovaci vodi¢ (1) natiahnite okolo
kosenej plochy a pripadne aj okolo
vyskytujacich sa prekazok (= 12.9)

a pripevnite ho k zemi pomocou
upevnovacich kolikov (2). Vzdialenosti
skontrolujte pomocou iMow Ruler.

(= 12.5)

@ | Roboticka kosacka nesmie byt
1 | v Ziadnom bode vzdialena od
obmedzovacieho vodic¢a viac ako
17 m, pretoze v opa¢nom pripade
uz nie je mozné rozpoznat drotovy
signal.
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Drét nepokladajte do velmi ostrych uhlov
(mensie ako 90°). V rohoch travnika

s ostrym tvarom pripevnite obmedzovaci
vodi¢ (1) k zemi podla znazornenia na
obrazku pomocou upevnovacich

kolikov (2).(= 12.6)

Za 90° rohom sa musi poloZit minimalna
dizka iMow Ruler skér, ako sa nainstaluje
dalsi roh.

28 cm

28 cm

Pri natahovani okolo vysokych prekazok,
ako su rohy murov alebo vyvySené
zahony (1), sa v rohoch musi dodrzat
vzdialenost drétov, aby sa roboticka
kosacka nezachytavala na prekazkach.
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Obmedzovaci vodi¢ (2) natiahnite
pomocou iMow Ruler (3) podla
znazornenia na obrazku.

e Obmedzovaci vodi¢ mézete v pripade
potreby predlzit pomocou dodanych
drétovych spojok. (= 12.16)

e Pri viacerych vzajomne prepojenych
kosenych plochach nainstalujte
vedlajsie plochy (= 12.10),
resp. pospajajte kosené plochy
prostrednictvom uliciek. (= 12.11)

Posledny upevnovaci kolik pri internej
nabijacej stanici:

Posledny upevriovaci kolik (1) zatl¢te do
zeme znovu nalavo, resp. napravo vedla
zakladovej dosky hned' vedla vyvodu
drétu. Volné konce obmedzovacieho
vodica (2) skratte na asi 1,5 m.

Posledny upevinovaci kolik pri externej
nabijacej stanici:

Posledny upevriovaci kolik (1) zatl¢te do
zeme znovu vlavo alebo vpravo za
zakladovou doskou hned vedla vyvodu
drétu. Volné konce obmedzovacieho
vodica (2) skratte na asi 2 m.

Ukoncenie polozenia drotu:

e Skontrolujte upevnenie
obmedzovacieho vodi¢a na zemi. Ako
priblizna hodnota bude postacovat
jeden upevriovaci kolik na meter.
Obmedzovaci vodi¢ musi vzdy lezat
na ploche travnika. Upevnovacie koliky
zatlCte do zeme celé.

e Po dokonceni vSetkych ukonov @
stlacte tlacidlo OK.
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Ak nabitie akumulatora nepostacuje
@ na vykonanie zvySnych krokov

sprievodcu instalaciou, zobrazi sa

prisludné hlasenie. V tomto pripade

nechajte robotick( kosacku stat

v nabijacej stanici a dalej nabijajte

akumulator.

Skok do dalSieho kroku sprievodcu
inStalaciou pomocou tlacidla OK je
mozny az vtedy, ked sa dosiahne
potrebné napatie akumulatora.

9.10 Pripojenie obmedzovacieho

vodica

&Q Nabij. stanica

16:10 D

Umiestnite iMow
na kosenu
plochu
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Robotickl kosacku (1) odstavte

podla znazornenia na obrazku @
mimo nabijacej stanice (2) v ramci
kosenej plochy, potom stlacte tlacidlo OK.

L Nabij. stanica 16:11 (1)

Odpojte sietovy
konektor

pA
T

Odpojte zastr¢ku sietového
napajacieho adaptéra od elektrickej
siete, potom stlacte tlacidlo OK.

©

S& Nabij. stanica 16:12 IC
Zlozit kryt
|..| nabijacej
— stanice

Odoberte kryt. (= 9.2)

Stlacte tlacidlo OK.

N\ Nabij. stanica 16:12 1M

Pripojte
drot

Obmedzovaci vodi¢ pri internej
nabijacej stanici:

Obmedzovaci vodi¢ (1) zalozte
do vodiacich drazok v zakladovej doske
a prevlecte cez podstavec (2).
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Obmedzovaci vodic¢ pri externej
nabijacej stanici:

Obmedzovaci vodi¢ (1) v oblasti (2)
polozeny pod zakladovou doskou. Na to
nasadte drét do vyvodov drétu (3, 4) —
v pripade potreby uvolnite kliny.

298

Obmedzovaci vodi¢ (1) zalozte
do vodiacich drazok v zakladovej doske
a prevlecte cez podstavec (2).

Pripojenie obmedzovacieho vodica:

o | Upozornenie:
1 | Dbajte na ¢isté kontakty
(nehrdzavé, neznecistené...).

Lavy koniec drétu (1) a pravy koniec
drotu (2) skratte na rovnaku dizku. Dizka
od vyvodu drétu po koniec drétu: 40 cm

1

k\ﬁ %
T/

Lavy koniec drotu (1) odizolujte pomocou
vhodného nastroja na uvedenu dizku
a skrutte zily kabla.

=10-12 mm

Volné konce kabla (1) navzajom skritte
tak, ako je znazornené na obrazku.

e Vyklopte panel a podrzte ho. (= 9.2)
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6D Vyklopte lavi upinaciu paku (1). &) Vyklopte prava upinaciu paku (1).

Odizolovany koniec drétu (2) zavedte B} Odizolovany koniec drétu (2) zavedte
do upinacej konzoly az na doraz. do upinacej konzoly az na doraz.
Zatvorte upinaciu paku (1). &) Zatvorte upinaciu paku (1).

Pravy koniec drétu (1) odizolujte pomocou Skontrolujte ulozenie koncov drétov
vhodného nastroja na uvedenu dlzku v upinacej konzole: Obidva konce drétu
a skrutte zily kabla. musia byt riadne zafixované.

=10-12 mm e Zaklapnite panel. (=> 9.2)
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Zatvorte kryt kablového kanala (1).

e Po dokonceni vSetkych ukonov @
stlacte tlacidlo OK.

S\, Nabij. stanica 16:15 111
Namontovat kryt
| | nabijacej
——— stanice

Namontujte kryt. (= 9.2)
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Stlacte tlacidlo OK. @

; Nabij. stanica 16:15 I

Pripojte sietovy
konektor

&0

Pripojte zastréku sietového @
napajacieho adaptéra k elektrickej
sieti, potom stlacte tlacidlo OK.

Ked je obmedzovaci vodi¢ spravne
nainstalovany a nabijacia stanica je
pripojena k elektrickej sieti, svieti
ukazovatel LED (1).

@ | Pozorne si precitajte kapitolu

1 | .Ovladacie prvky nabijacej stanice®,
predovsetkym ak ukazovatel LED
nesvieti podla uvedeného popisu.
(= 13.1)

300

N Nabit 16:20 ICT

Umiestnit iMow
do nabijacej
stanice

Kontroluje sa
drotovy signal

Ukoncite pomocou
STOP

Pomocou drzadla na nosenie (1) mierne
nadvihnite robotick( kosacku na
odlahcenie hnacich kolies. Stroj naklonte
na predné kolesa a odtlacte ho po nich do
nabij. stanice.

Potom stlacte tlacidlo OK na displeji. @

9.11 Parovanie robotickej kosacky
a nabijacej stanice

@ | Robotickl kosacku je mozné uviest
1 | do prevadzky az vtedy, ked nalezite
prijima drétovy signal vysielany
nabijacou stanicou. (= 11.16)

Overenie drétového signalu méze trvat
niekolko mindt. Pomocou ¢erveného
tlacidla STOP navrchu stroja sa parovanie
zrusi a obnovi sa predchadzajaci krok

v sprievodcovi instalaciou.

Normalny prijem

N\“ Nabij. stanica 16:22

A Drétovy signal OK
o 9
=

Droétovy signal OK:

Na displeji sa zobrazi text
,Drétovy signal OK*. Roboticka
kosacka je spravne sparovana
s nabijacou stanicou.

o~
=

Stlacenim tlacidla OK pokracujte @
v Uvodnej instalacii.

o | RMI 422 PC:

1 | Po Gspegnom prepojenl’ sa aktivuje
energ. rezim ,Standard”. (= 11.11)
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Nekvalitny prijem

Roboticka kosacka neprijima
Ziadny drétovy signal:

Na displeji sa zobrazi text
»Ziadny drétovy signal®.

)).)}'

Roboticka kosacka prijima
ruSeny drotovy signal:
Na displeji sa zobrazi text
~Skontrol. drét. signal”.

’@@

Roboticka kosacka prijima
prepélovany drétovy signal:
Na displeji sa zobrazi text
LPripojky zamenené alebo je
iMow mimo*.

1)

Mozna pricina:
— Docasna porucha

— Roboticka kosacka nie je zaparkovana
v nabijacej stanici

— Obmedzovaci vodi¢ so zlym zapojenim
polov (prepélovany)

— Nabijacia stanica je vypnuta, prip. nie je
pripojena k elektrickej sieti

— Chybné pripojenia zastrciek

— Nedosiahnuta minimalna dizka
obmedzovacieho vodica

— Navinuty sietovy kabel v blizkosti
nabijacej stanice

— Konce obmedzovacieho drétu su prilis
dlhé alebo sa dostato¢ne neskrtili

— Preruseny obmedzovaci vodi¢

— Cudzie signaly, ako napr. mobilny
telefén alebo signal z inej nabijacej
stanice

— Vodivy uzemnovaci kabel, Zelezobetén
alebo rusivé kovy nachadzajice sa
v pdde pod nabijacou stanicou
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— Presiahnutad maximalna dizka
obmedzovacieho vodi¢a (= 12.1)

Naprava:

— Zopakuijte parovanie bez dalsich
opatreni

— Zaparkovat robotickl kosacku do
nabijacej stanice (= 15.6)

— Spravne zapojit konce
obmedzovacieho vodi¢a (= 9.10)

— Skontrolujte pripojenia nabijacej
stanice k elektrickej sieti, rozvirite
sietovy kabel v blizkosti nabijacej
stanice, neodkladat kabel navinuty

— Skontrolujte uloZzenie koncov drétu
v upinacej konzole, prilis dlhé konce
skratte alebo skrizte konce drétov
(= 9.10)

— Pri kosenych plochach < 100 m? alebo
dizke drétu < 175 m sa musi
nainstalovat prislusenstvo AKM 100
spolu s obmedzovacim vodi¢om(= 9.9)

— Skontrolujte LED ukazovatel na
nabijacej stanici (= 13.1)

— Opravte preruseny vodi¢

— Vypnite mobilné telefony, resp. okolité
nabijacie stanice

— Zmente polohu nabijacej stanice,
resp. odstrarite priciny poruch pod
nabijacou stanicou

— Pouzite obmedzovaci vodi¢ s va¢sim
priemerom (Specialne prislusenstvo)

©

Po uplatneni zodpovedajiceho
opatrenia zopakujte parovanie
stlacenim tlacidla OK.

® | Ak sa nepodari dosiahnut spravny
1 | prijem drétového signalu a vyssie
uvedené opatrenia nie su U¢inné,
kontaktujte predajcu.

9.12 Kontrola instalacie

S\ Ohranigenie 16:23 D

Obidte
po okraji

Stla¢enim tlacidla OK spustite prejazd
po okraji — zaci n6z nebude
aktivovany.

@ | Pocas aktivnej prevadzky po prvej
1 | instalacii prejde roboticka kosacka
po okraji kosenej plochy striedavo
oboma smermi. Preto je potrebné
skontrolovat prejazd po okrajoch pri
prvej instalacii rovnako v oboch
smeroch.

Zatvorit' kryt

\
7~

Zatvorte klapku robotickej

kosacky. (= 15.2) Roboticka kosacka sa
pri zatvorenej klapke samostatne zapne a
jazdi pozdiz hrany obmedzovacieho
vodica.
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RMI 422 PC:

Prostrednictvom prejazdu po okraji
bude definovana domov. oblast
robotickej kosacky. (= 14.5)

7S

Ak roboticka kosacka pred
spustenim prejazdu po okraji
neprijima signal GPS, na displeji sa
zobrazi text ,Cakat na signal GPS*.
Ak sa nezachyti ziadny signal GPS,
po niekolkych minutach roboticka
kosacka aj napriek tomu spusti
prejazd po okraji. Neskor treba
vykonat funkciu , Testovanie okraja“
(= 11.14), aby bolo mozné pouzit
ochranu GPS, pretoze inak nebude
definovana ziadna domov. oblast.

iMow prejde po
okraji

Zastavit pomocou
STOP

Pocas jazdy stroja popri okraji kracajte za
robotickou kosackou a dbajte na to,

— aby roboticka kosacka prechadzala po
okraji kosenej plochy podla planu,

— aby boli spravne dodrzané odstupy
od prekazok a ohranicenia kosenej
plochy,

— aby kosacka spravne vychadzala aj
vchadzala do nabijacej stanice.

Na displeji sa zobrazi prejdena
vzdialenost — tento Udaj v metroch je
nutny pre nastavenie vychodiskovych
bodov na okraji kosenej plochy. (== 11.14)
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e Na pozadovanom mieste si precitajte
a poznacte prislusna hodnotu.
Vychodiskovy bod nastavte ru¢ne po
prvej instalacii.

Prejazd po okraji sa vypne automaticky pri

strete s prekazkami alebo prejdenim cez

svahy s prilis velkym sklonom, resp. ho
vypnete ru¢ne stla¢enim tlacidla STOP.

e Ak sa prejazd po okraji prerusi
automaticky, upravte polohu
obmedzovacieho vodica,
resp. odstrante prekazky.

e Pred pokracovanim v prejazde po
okraji skontrolujte polohu robotickej
kosacky. Stroj sa musi nachadzat bud
na obmedzovacom vodici, alebo
v ramci kosenej plochy prednou
stranou oto¢enou smerom
k obmedzovaciemu vodicu.

Pokracovanie po preruseni:

Po preruseni mozete pokracovat
v prejazde po okraji vyberom moznosti
OK.

@ | Spolo¢nost STIHL odporuca

1 | neprerusovat prejazd po okraji. Pri
prejazde popri okraji kosenej
plochy alebo pri pripojeni stroja

k nabijacej stanici sa méze stat, ze
nebude mozné identifikovat
pripadné problémy.

Prejazd po okraji je v pripade
potreby mozné vykonat po Gvodnej
inStalacii znovu. (= 11.14)

Po prejdeni celého okruhu okolo kosenej
plochy sa roboticka kosacka odstavi v
nabijacej stanici. Potom sa objavi
vyziadanie, ¢i sa ma spustit druhy okruh
v opacnom smere.

Automatické ukoncenie prejazdu po
okraji:

Nabitie po dlhom Gplnom okruhu, prip.
odmietnutie opacného prejazdu po okraji
vyziada dalsi krok asistenta instalaciou.

9.13 Programovanie robotickej
kosacky

16:40 I

—\ -
O, Kosena plocha

A
300 m?

200 m?
v

Zadajte velkost kosenej plochy @
a stlacte tlacidlo OK.

e | Nainstalované zakazané plochy,
1 | resp. vedlajsie plochy sa
nezapocitavaju do velkosti kosenej
plochy.

Vypocitava sa
novy plan kosenia

Ukoncite pomocou
STOP

Vypocitava sa novy plan kosenia.
Proces je mozné zrusit stlacenim
Cerveného tlacidla STOP na vrchnej
strane stroja.
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Plan kosenia

Potvrd'te kazdy den samostatne
alebo zmente doby cinnosti

Stlacenim tlacidla OK potvrdte
upozornenie ,Potvrdte kazdy der
samostatne alebo zmerite doby
¢innosti®.

0

& Doby Einnosti 16:36 (1

UT ST ST PI SO NE

@ Potvrdit' doby cinnosti

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
& Nova doba cinnosti

Zobrazia sa doby ¢innosti
z pondelka a aktivuje sa polozka
ponuky Potvrdit doby €innosti.

O

Tlacidlom OK potvrdite vSetky doby
¢innosti pre zobrazeny deri, potom
sa zobrazi dalsi deri.

@ | Pri malych kosenych plochach
1 | nebude potrebné kosit kazdy def
v tyzdni. V tomto pripade sa
nezobrazia ziadne doby cinnosti,
polozka ponuky ,Vymazat vsetky
doby ¢innosti“ preto nebude
aktivna. Dni, ktoré neobsahuju
doby ¢innosti, tiez potvrdte
tlac¢idlom OK.
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Zobrazené doby €innosti je mozné
zmenit. Na tento Ucel vyberte
pomocou smerového ovladaca
pozadovany Casovy interval a otvorte ho
stlacenim tlacidla OK. (= 11.7)

Ak si Zelate pridat dodato¢né doby
¢innosti, vyberte polozku ponuky o g
Nova doba c¢innosti a otvorte ju
stlacenim tlacidla OK. V okne vyberu
zadajte ¢as zaciatku a skoncenia novej
doby cinnosti a potvrdte ho stlacenim
tlacidla OK. Na jeden den je mozné
nastavit max. tri doby ¢innosti.

Ak chcete odstranit vietky x
zobrazené doby cinnosti, vyberte

polozku ponuky Vymazat' vSetky

doby cinnosti a potvrdte ju stlacenim
tlacidla OK.

ﬁ Doby cinnosti

PO UT ST ST PI

@ Potvrdit doby ¢innosti

& Nova doba c¢innosti

Po potvrdeni déb ¢innosti pre
nedelu sa zobrazi plan kosenia.

©

Stlacenim tlacidla OK potvrdite
zobrazeny plan kosenia a nasledne

sa aktivuje zaverecny krok
sprievodcu instalaciou.

Ak su potrebné nejaké zmeny, vyberte
polozku Zmenit a individuélne
prisposobte jednotlivé doby Cinnosti.

A\

Pocas déb cinnosti sa

v nebezpecnej oblasti nesmu
nachadzat ziadne osoby. Je
potrebné prislusne upravit doby
¢innosti.

Re3pektujte okrem toho aj miestne
predpisy tykajluce sa pouzivania
robotickych kosaciek, ako aj
upozornenia v kapitole ,,Pre vasu
bezpecnost” (= 6.) a v pripade
potreby upravte v ponuke ,,Plan
kosenia“ doby ¢innosti okamzite
alebo po dokon¢eni tivodnej
instalacie. (= 11.6)

Na prislusnom Grade si
predovsetkym overte, po¢as
ktorych hodin cez deri a v noci sa
smie stroj pouzivat.

0

9.14 Dokoncenie uvodnej inStalacie

A\

Z kosenej plochy odstrante vsetky
cudzie predmety (napr. hracky,
naradie).

Plan kosenia 16:37 (I

mw ST 8T Pl SO NE

Zmenit’

iMow je pripraveny

Odporucanie:
zvyste bezpecnostny stupen
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Uvodnu instalaciu dokoncite

stlacenim tlacidla OK. @
Po uvodnej instalacii je aktivny
bezpe&nostny stupefi ,Ziadny*.
Odporucanie:
Nastavte bezpecnostnu Groven
,Nizka“, ,Stredna“ alebo ,,Vysoka“.
Tym je zarucené, Ze neopravnené
osoby nebudt méct zmenit
nastavenia a nebude mozné uviest
robotickd kosacku do prevadzky
pomocou inej nabijacej stanice.
(= 11.16)

RMI 422 PC:
Navyse zapnite ochranu GPS.
(= 5.9)

RMI 422 PC:

Spustit’ aplikaciu

Teraz je mozné spustit’
iMow aplikaciu

Aby bolo mozné vyuzivat vsetky funkcie
robotickej kosacky, je nutné do smartfénu
alebo tabletu s internetovym pripojenim
a prijima¢om GPS nainstalovat a spustit
aplikaciu iMow App. (= 10.)

Dialégové okno zavriete stlacenim
tlacidla OK.
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9.15 Prvy proces kosenia po prvej
instalacii

Ak sa uvodna instalacia dokon¢i poc¢as
nastavenej doby ¢innosti, za¢ne roboticka

kosacka okamzite upravovat kosenu
plochu.

Spustit’ kosenie

‘ Nie ] Ano

Ak sa Gvodna instalacia dokonci
mimo nastavenej doby ¢innosti, je @
mozné spustit kosenie stlac¢enim

tlacidla OK. Ak roboticka kosacka nema
kosit travu, vyberte moznost ,Nie".

10. Aplikacia iMow App

Model RMI 422 PC je mozné obsluhovat
pomocou aplikacie iMow.

Aplikacia je dostupna pre najbeznejsie
operacné systémy v prislusnych
obchodoch s aplikaciami.

@ | Podrobnejsie informacie st
1 | uvedené na webovej stranke
web.imow.stihl.com/systems/.

Predpisy v kapitole ,,Pre vasu
bezpecnost* platia obzvlast aj pre
vSetkych pouzivatelov aplikacie
iMow. (= 6.)

Aktivacia:

Aby bola mozna vymena Gdajov medzi
aplikaciou a robotickou kosackou, je
nutné, aby odborny predajca aktivoval
stroj spolo¢ne s e-mailovou adresou jeho
majitela. Na e-mailovi adresu sa odosle
odkaz na aktivaciu.

Aplikaciu iMow je potrebné nainstalovat
na smartfén alebo tablet s internetovym
pripojenim a prijima¢om GPS. Prijemca e-
mailu bude stanoveny ako administrator
a hlavny pouzivatel aplikacie, ma plny
pristup ku vsetkym funkciam.

@ | E-mailovu adresu a heslo

1 | bezpe¢ne uschovaijte, aby bolo
mozné aplikaciu iMow po vymene
smartfénu alebo tabletu znovu
nainstalovat (napr. v pripade straty
mobilného telefénu).

Tok dat:

Prenos dat z robotickej kosacky na
internet (sluzba M2M) je zahrnuty

v nakupnej cene.

Prenos dat sa nevykonava permanentne,
a preto méze niekolko minut trvat.

Z dovodu sprostredkovania dat
prostrednictvom aplikacie na internete
vznikaju v zavislosti od vasej zmluvy

s mobilnym operatorom alebo
poskytovatelom internetu naklady, ktoré
nesiete vy sami.

e | Bez pripojenia mobilného telefénu
1 | a aplikacie je ochrana GPS

k dispozicii iba bez oznameni
prostrednictvom e-mailu a SMS,
a to bez Push sprav.

Hlavné funkcie aplikacie:
— Pozriet a spracovat plan kosenia
— Spustit kosenie

— Zapnut automatiku a vypnut
automatiku
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— Poslat roboticku kosacku do nabijacej
stanice

— Zmena datumu a c¢asu

Zmena planu kosenia, zahajenia
procesu kosenia, zapnutia

a vypnutia automatiky, poslania
robotickej kosa¢ky domov a zmena
datumu a ¢asu mézu viest

k aktivitam, ktoré iné osoby nebudu
ocCakavat. Osoby, ktorych sa to
tyka, je preto vzdy nutné dopredu
informovat o moznej aktivite
robotickej kosacky.

— Udaje o stroji a stanovisti robotickej
kosacky

11.1 Pokyny na ovladanie

o

-

Smerovy ovladac (1) tvoria Styri smerové
tlacidla. Sluzi na navigaciu v ponukach,
pomocou tlacidla OK (2) potvrdite
nastavenia a otvorite ponuky. Pomocou
tlacidla Spat (3) mézete znova zatvarat
jednotlivé ponuky.
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& Hlavna ponuka 14:57 Lnljl

[

Plan kosenia

[l

Prikazy
Informacie Nastavenia

@ Doba cinnosti
PO 08:00-12:00

@ Doba cinnosti vyp.
f Zmenit dobu cinnosti
X Odstranit dobu ¢&innosti

Hlavna ponuka pozostava zo 4 podponuk,
ktoré su znazornené vo forme ikon.
Zvolena podponuka sa zvyrazni nacierno
a otvorite ju stlacenim tlacidla OK.

15:03 {A] (T

MT Nastavenia

Nl (@ & 2 »

iMow

Dazd'ov.senzor <"">
Cas kosenia 00:30
Oneskorenie 00:00

V druhej rovni ponuky su jednotlivé
podponuky znazornené vo forme kariet.
Jednotlivé karty mézete vybrat stlac¢enim
smerového ovladaca dolava,

resp. doprava. Pozadovanu podponuku
potom zvolite stla¢anim krizového
ovladaca nadol, resp. nahor.

Aktivne karty, resp. polozky ponuky su
zvyraznené nacierno.

Rolovacia lista na pravom okraji displeja
signalizuje, Ze stla¢anim smerového
ovladaca nadol, resp. nahor, je mozné
zobrazit dalSie polozky ponuky.

Podponuky po zvoleni otvorite stlacenim
tlacidla OK.

V podponukach najdete zoznamy
moznosti. Aktivne polozky v zozname su
zvyraznené nacierno. Stlacenim tlacidla
OK otvorite okno vyberu alebo dialégové
okno.

Okno vyberu:

U U L,

Datum 10:09 t_/Tlml
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v

Den Mesiac Rok

Nastavovacie hodnoty je mozné menit
stlacanim smerového ovladaca. Aktualna
hodnota je zvyraznena nacierno.
Stlacenim tlacidla OK sa potvrdia vSetky
hodnoty.
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Dialégové okno:

Novy PIN kod
1234

Zmenit’

)

Ak je potrebné ulozit nastavenia alebo
potvrdit hlasenia, zobrazi sa na displeji
dialégové okno. Aktivna ikona je
zvyraznena nacierno.

Ak je na vyber viacero moznosti, je mozné
aktivovat prislusnua ikonu stlac¢anim
smerového ovladaca dolava,

resp. doprava.

Stla¢enim tlacidla OK potvrdite zvolena
moznost a prejdete do nadradenej
ponuky.

11.2 Indikator stavu

G @

Cas zaciatku Zvy3ny cas
PO 10:00 :

iMow prip.na prevadzku

Automatika zapnuta

Indikator stavu sa zobrazi,

— ked sa stla¢enim niektorého z tlacidiel
ukon¢i pohotovostny rezim robotickej
kosacky,

306

— ked v hlavnej ponuke stlacite tlacidlo
Spat,

— pocas aktivnej prevadzky.

e @

Cas zaciatku Zvysny &as
PO 10:00 30:00

Vo vrchnej ¢asti indikatora sa nachadzaju
dve konfigurovatelné polia. V nich je
mozné zobrazovat rézne informacie

o robotickej kosacke, resp. o fazach
kosenia. (= 11.13)

Informacie o stave bez prebiehajucej
c¢innosti — RMI 422, RMI 422 P:

prevadzku“ spolo¢ne so zobrazenym
symbolom, stavom automatiky (=> 11.5)
a informaciami o ochrane GPS (= 5.9).

Informacie o stave bez prebiehajtcej
c¢innosti — vSetky modely:

DN NNNNNNINNNNT]

{)g iMow kosi travnik

Pocas prebiehajuceho procesu L=
kosenia sa na displeji zobrazi text @™
~Mow kosi travnik“ a zodpovedajuci
symbol. Textova informacia a symbol sa
prispésobia procesu, ktory je v st¢asnej
dobe aktivny.

\/ iMow prip.na prevadzku
Automatika zapnuta

Pozor
iMow sa spusta

V spodnej Casti indikatora sa
zobrazi text ,iMow prip. na

prevadzku“ spolo¢ne so

zobrazenym symbolom a stavom
automatiky. (=> 11.5)

Informacie o stave bez prebiehajucej
¢innosti — RMI 422 PC:

MI 422 PC
J iMow prip.na prevadzku
Automatika zapnuta

Ochrana GPS Zap.

V spodnej Casti indikatora sa
zobrazi nazov robotickej kosacky
(= 10.), text ,iMow prip. na

Pred zacatim kosenia sa zobrazi text
»Pozor — iMow sa spusta“ a varovny
symbol.

o | Okrem toho blikajice podsvietenie
1 | displeja a zvukovy signal
upozorfuju na bliziace sa
spustenie Zzacieho motora. Zaci n6z
sa spusti az niekolko sekund po
tom, ako sa rozbehne roboticka
kosacka.

Kosba okraja:

Ked roboticka kosacka upravuje d
okraj kosenej plochy, zobrazuje sa

text ,,Okraj sa kosi“.
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Odist’ k nabij. stanici:

Ked sa roboticka kosacka vracia
spat do nabijacej stanice, zobrazuje
sa na displeji prislusny dévod
(napr. Akumulator vybity, Kosenie
dokoncené).

®

Nabijanie akumulatora:
Pri nabijani akumulatora sa f
zobrazuje text ,,Akumulator sa

nabija“.

Zobrazenie hlasenia — vSetky modely:

Mimo
Umiestnite iMow na
kosenu plochu

11 14.05.2017 12:33 M1135

Chyby, poruchy alebo odportcania sa
zobrazia spolo¢ne s varovnym symbolom,
Udajom o datume a ¢asom a kédom
hlasenia. Ak je aktivnych niekolko hlaseni,
zobrazuju sa striedavo po sebe. (= 24.)

@ | Ak je roboticka kosacka pripravena
1 | k prevadzke, zobrazuje sa
striedavo hlasenie a informacia

o stave.
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11.3 Informacna oblast’

all14:28 1Al Cm

- 14:28 (IO
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V pravom hornom rohu displeja sa
zobrazia tieto informacie:

1. Stav nabitia akumulatora popr. proces
nabijania

2. Stav automatiky

3. Cas

4. Mobilny signal (RMI 422 PC)

1. Stav nabitia: (|
Symbol akumulatora sluzi na (|
zobrazenie stavu nabitia. cn
ziadny prazok — akumulator vybity %
1 az 5 pruzkov — akumulator scasti
vybity
6 pruzkov — akumulator plne nabity

Pocas procesu nabijania sa =

namiesto symbolu akumulatora
zobrazi symbol sietového
konektora.

2. Stav automatiky:
Pri zapnutej automatike sa
zobrazuje symbol automatiky.

2

3. Cas:
Aktualny ¢as sa zobrazi v 24-hodinovom
formate.

4. Mobilny signal:
Sila signalu spojenia M | II I
mobilného telefénu (GPRS) sa H
zobrazi vo forme 4 ¢&iarok. Cim ||I I
viac Ciarok je plnych, tym lepsi IHH >|<|]
je prijem. '
Pociato¢ny symbol maléhox = I HH H
popr. otaznik signalizuju UHH H
chybajlice pripojenie robotickej °
kosacky k internetu. 2
o]
Pocas inicializacie radiového
modulu (kontrola hardvéru a softvéru —
napr. po zapnuti robotickej kosacky) sa
zobrazi otaznik.

11.4 Hlavna ponuka

& Hlavna ponuka 14:57 Lnljl

A

Plan kosenia

[

Prikazy

Y

Nastavenia

®

Informacie

Hlavna ponuka sa zobrazi,

]

— ked sa aktivuje prikaz ,Hlavna ponuka®,

— ked ukoncite indikator stavu
(= 11.2) stlacenim tlacidla OK,

— ked v druhej trovni ponuky stlacite
tlacidlo Spat.

1. Prikazy (= 11.5)
Hlavna ponuka |__I|
Zablokovat iMow
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Zapnut automatiku a Vypnut automatiku
Odist k nabij. stanici

Spustit kosenie

Spustit kosenie s oneskorenim
Vynechat dalSiu dobu ¢€innosti

Kosba okraja

2. Plan kosenia (= 11.6) u_u
Zobrazenie tyzdenného planu,
Uprava déb ¢innosti a trvania

kosenia

Hlasenia

Udalosti

Stav kosacky iMow

Stav travnika

Stav bezdroétového modulu (RMI 422 PC)

3. Informacie (= 11.9) @

4. Nastavenia (= 11.10) i
iMow 6'[
InStalacia

Bezpecnost

Servis

Pre predajcov

11.5 Prikazy

|__I| Prikazy 10:27@@

>
tAY 4 sllo slle

Hlavna ponuka

Pozadovany prikaz vyberte pomocou
smerového ovladaca a vykonajte ho
stlacenim tlacidla OK.

1. Hlavna ponuka
2. Zablokovat iMow

308

. Zapnut automatiku/Vypnut automatiku

. Odist k nabij. stanici

. Spustit kosenie s oneskorenim

3
4
5. Spustit kosenie
6
7. Vynechat dalSiu dobu cinnosti
8

. Kosba okraja

1. Hlavna ponuka:
Tlacidlom OK sa vratite k hlavnej
ponuke.

2. Zablokovat' iMow:
Aktivujte blokovanie stroja.
Na odblokovanie pouzite
znazornenU kombinaciu
tlacidiel. (= 5.2)

3. Zapnut automatiku/
Vypnut automatiku: Aj
Pri zapnutej automatike sa L

na indikatore stavu zobrazi text
LJAutomatika zapnuta®, v ponukach sa
vedla symbolu akumulatora bude
zobrazovat symbol automatiky. Roboticka
kosacka upravi kosenu plochu Gplne
automaticky.

Pri vypnutej automatike sa na indikatore
stavu zobrazi text ,Automatika vypnuta®,
doby cinnosti v plane kosenia sa
znazornia ako neaktivne (sivé). Kosena
plocha sa neupravi automaticky. Fazy
kosenia je mozné spustit pomocou
prikazov ,Spustit kosenie®, ,Spustit
kosenie s oneskorenim®.

o | RMI 422 PC:

1 | Automatiku je mozné zapnut
a vypnut tiez pomocou aplikacie.
Po vypnuti automatiky pomocou
aplikacie sa roboticka kosacka vrati
spat do nabijacej stanice. (= 10.)

4. Odist k nabij. stanici:
Roboticka kosacka sa presunie
spat do nabijacej stanice a —
nabije akumulator. Pri zapnutej
automatike obnovi roboticka kosacka
Upravu kosenej plochy v najblizsej moznej
dobe ¢&innosti.

e | RMI 422 PC:

1 | Robotick( kosa¢ku je mozné poslat
do nabijacej stanice tiez pomocou
aplikacie. (= 10.)

5. Spustit’ kosenie:

Po aktivovani roboticka kosacka
automaticky spusti kosenie. Je
pritom potrebné urcit koniec
kosenia.

V pripade, Ze bola nainstalovana
vedlajsia plocha, musi byt po stlaceni
tlacidla OK stanovené, ¢i sa proces
kosenia kona na vedlajSej alebo na
hlavnej ploche. (= 11.14)

Standardné nastavenie trvania kosenia je
mozné zmenit v nastaveniach stroja

v polozke ,Cas kosenia“. (=> 11.8)

mllo

o | Ak je nainStalovana externa

1 | nabijacia stanica s prejazdovou
ulickou, pred aktivaciou prikazu
~Spustit kosenie“ preneste
roboticku kosacku na kosenu
plochu.

RMI 422 PC:
Prikaz ,Spustit kosenie” je tiez
mozné aktivovat v aplikacii. (= 10.)

nll®

6. Spustit’ kosenie s
oneskorenim:

Po aktivovani roboticka kosacka
automaticky spusti kosenie, no
s urcitym ¢asovym oneskorenim. Je
pritom potrebné urcit ¢as zaciatku a konca
kosenia.

V pripade, Ze bola nainstalovana
vedlajsia plocha, musi byt po stla¢eni
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tlacidla OK stanovené, ¢i sa proces
kosenia kona na vedlajsej alebo na
hlavnej ploche. (= 11.14)

Standardné nastavenia trvania kosenia,
resp. oneskorenia je mozné zmenit

v nastaveniach stroja v polozke ,Cas
kosenia“, resp. ,,Oneskorenie”. (= 11.8)

@ | Ak je nainstalovana externa
1 | nabijacia stanica s prejazdovou
ulickou, pred aktivaciou prikazu
»Spustit kosenie s oneskorenim®
preneste roboticku kosacku na
kosenu plochu.

RMI 422 PC:
Prikaz ,Spustit kosenie
s oneskorenim® je tiez mozné

akthOVat \" ap IkaC . (E> IO)
ClW

7. Vynechat dalsiu dobu
cinnosti:

Prikaz mozno pouzit,

ak nechcete, aby roboticka
kosacka pracovala pocas nasledujlcej
doby cinnosti (napr. kvoli zahradnej
oslave).

Po potvrdeni sa pri nasledujicej dobe
¢innosti nevykona kosenie. Takto
zablokovana doba ¢innosti sa v plane
kosenia zobrazi nasivo. Znova povolit
kosenie pocas danej doby ¢innosti mézete
v ponuke ,Denny plan®. (=> 11.7)

Ak sa tento prikaz vykona niekolkokrat
za sebou, vzdy sa pritom vynecha
najblizsia doba ¢innosti. Ak

v prebiehajucom tyzdni nie su
naplanované Ziadne dalSie doby cinnosti,
zobrazi sa hlasenie ,Na buduci tyzden sa
nekosi“.

8. Kosba okraja:

Po aktivovani pokosi roboticka
kosacka okraj kosenej plochy.
Po vykonani jedného okruhu sa
presunie spat do nabijacej stanice a
nabije akumulator.

—~
=1
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11.6 Plan kosenia

11.7 Doby cinnosti

Plan kosenia 17:301A} CI)

Doby &innosti 15:32@@

mUT ST ST PI SO NE

Doby cinnosti
Trvanie kosenia

po ut st 5T |G so ne
08:00 - 12:00

13:00 - 17:00

(4} Nova doba ¢innosti

X Vymazat' vsetky doby ¢in

UloZeny plan kosenia sa spusti
vyberom z ponuky ,Plan kosenia“ @
v hlavnej ponuke. Obdiznikové

plésky nachadzajuce sa pod jednotlivymi
driami oznacuju ulozené doby ¢innosti.
Pocas déb ¢innosti oznacenych Ciernou
farbou méze stroj kosit, sivé plosky
oznacuju doby ¢innosti bez faz kosenia —
napr. pri vypnutej dobe ¢innosti alebo po

zadani prikazu ,,Vynechat dobu &innosti“.
(= 11.5)

o | Ak je vypnuta automatika, je
1 | neaktivny aj cely plan kosenia a
vsetky doby ¢innosti budi
oznacené sivou farbou.

Stlacenim smerového ovladaca nahor
alebo nadol mézete vybrat podponuku
Doby ¢innosti (= 11.7) alebo Trvanie
kosenia (= 11.8) a potom ju otvorit
stlacenim tlacidla OK.

Ak chcete upravit doby Cinnosti

v ramci jedného konkrétneho dna,
je potrebné najskér aktivovat dany
der pomocou smerového ovladaca
(stlacenim dolava alebo doprava) a potom
otvorit podponuku Doby ¢innosti.

™

Pocas déb cinnosti oznacenych
hacikom je kosenie povolené a
v plane kosenia su oznacené
¢iernou farbou.

Pocas dob ¢innosti bez hacika nie
je kosenie povolené a v plane
kosenia sU oznacené sivou farbou.

O

Dodrziavajte pokyny v kapitole
~Doby ¢innosti“. (= 14.3)

Je nutné dbat predovsetkym na to,
aby sa pocas déb cinnosti
nenachadzaliv nebezpecnej oblasti
ziadne osoby.

o | RMI 422 PC:
1 | Doby ¢innosti je mozné vybrat aj
pomocou aplikacie. (= 10.)

Ulozené doby ¢innosti je mozné vybrat a
vykonat aj jednotlivo.
€

Polozku ponuky Nova doba
cinnosti je mozné zvolit, pokial su

v ramci jedného dna ulozené menej
ako 3 doby ¢innosti. Dodato¢na doba
¢innosti sa nesmie prekryvat s inymi
dobami Cinnosti.
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Ak roboticka kosa¢ka nema pocas
zvoleného dia kosit travnik, vyberte X
polozku ponuky Vymazat' vsetky

doby cinnosti.

Uprava doby ¢&innosti:

@ Doba cinnosti
PO 08:00-12:00

@ Doba ¢innosti vyp.
& Zmenit dobu &innosti
X Odstranit dobu &innosti

Prikazom Doba €innosti vyp., resp. D
Doba ¢innosti zap. sa zakaze, @

resp. povoli zvolena doba &innosti @
pre automatické kosenie.

Pomocou prikazu Zmenit dobu
c¢innosti je mozné upravit dany ,
¢asovy ramec.

Ak uz zvolenu dobu ¢innosti

nechcete pouzivat, vyberte polozku X
ponuky Odstranit dobu ¢innosti.

@ | Ak dané Casové ramce nepostacuju
1 | na vykonanie potrebnych faz
kosenia a nabijania, je potrebné
predizit alebo doplnit doby &innosti,
resp. skratit trvania kosenia.

Na displeji sa zobrazi prislusné
hlasenie.

310

11.8 Trvanie kosenia

11.9 Informacie

Trvanie kosenia  11:02{A}ICT

0 Upravit’ trvanie kosenia

E.'f. Novy plan kosenia

@ Informacie
0 ™

10:324A} (T
i ®

Hlasenia

Zisteny dazd’ Pl 13:52

Odporucanie NE 15:00

Tyzdenny ¢as kosenia je mozné
nastavit v ponuke Upravit' trvanie c
kosenia. Nastavena hodnota sa
prispésobi velkosti danej kosenej plochy.
(=2 14.4)

Dodrziavajte pokyny v kapitole
~Prispdésobenie programovania®“. (= 15.3)

o | RMI 422 PC:
1 | Trvanie kosenia je mozné nastavit
aj pomocou aplikacie. (= 10.)

Prikazom Novy plan kosenia sa Eq
odstrania vsetky ulozené doby =
¢innosti. Spusti sa krok

~Programovanie robotickej kosacky*

v ramci sprievodcu instalaciou. (= 9.13)

@ | Ak nastavenie nového programu
1 | dokontite pocas aktivnej doby
¢innosti, po potvrdeni jednotlivych
dennych planov sa spusti roboticka
kosacka a vykona automatické
kosenie.

1. Hlasenia:

Zoznam vsetkych aktivnych chyb, |I|
porlch a odportcani; zobrazenie

spolu s ¢asom vyskytu.

Pri bezporuchovej prevadzke sa objavi
text ,.Ziadne hlasenia“.

Podrobnosti hlasenia sa zobrazia po
stlaceni tlacidla OK. (= 24.)

2. Udalosti:
Zoznam poslednych aktivit
robotickej kosacky.

Podrobnosti udalosti (doplnkovy text, ¢as
a koéd) sa zobrazia po stla¢eni tlacidla OK.

@ | Ak sa niektoré z aktivit vyskytuju
1 | nezvycajne ¢asto, dalsie
podrobnosti vam poskytne
Specializovany predajca. Chyby
pocas beznej prevadzky sa
zaznamenavaju do hlaseni.

3. Stav iMow:
Informacie o robotickej kosacke

™

— Stav nabitia:
Nabitie akumulatora v percentach
— ZvySny Cas:
Zostavajuce trvanie kosenia
v prebiehajucom tyzdni v hodinach
a minatach

— Datum a ¢as

0478 131 9244 C - SK



— Cas zatiatku:
Start dalSieho naplanovaného kosenia

— Pocet vSetkych dokoncenych faz
kosenia

— Prevadz. ¢as:
Trvanie vSetkych dokoncenych faz
koseni v hodinach

— Usek drahy:
Celkovo prejdena draha v metroch

— Sér. cislo:
Sériové Cislo robotickej kosacky,
vyznacené aj na typovom stitku v (pozri
popis stroja). (= 3.1)

— Akumulator:
Sériové Cislo akumulatora

— Softvér:
Softvér nainstalovany v stroji

4, Stav travnika:
Informacie o ploche travnika

1)

— Kosena plocha v metroch Stvorcovych:
Hodnota sa zadava pri Gvodnej
instalacii, resp. pri novej instalacii.

(= 9.)

— Cas okruhu:

Trvanie okruhu okolo kosenej plochy
v minatach a sekundach

— Vychodisk. body 1 - 4:
Vzdialenost prislusného
vychodiskového bodu od nabijacej
stanice v metroch, merana v smere
pohybu hodinovych rugiciek (= 11.15)

— Rozsah:
Rozsah kosenej plochy v metroch

— Kosba okraja:
Frekvencia kosby okraja za tyzden
(= 11.14)
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5. Stav bezdrétového modulu
(RMI 422 PC):

Informacie o bezdrétovom
module

Tall %

— Satelity:
Pocet satelitov v pracovhom dosahu

— Poloha:
Aktudlna poloha robotickej kosacky;
k dispozicii v pripade dostato¢ného
satelitného spojenia

— Sila signalu:
Sila signalu spojenia mobilného
telefénu; ¢im viac znakov plus (max.
L~F+++) sa zobrazuje, tym lepsie je
spojenie

— Siet:
Rozpoznanie siete, sklada sa z kédu
zeme (MCC) a kédu mobilného
operatora (MNC)

— Mobilné ¢islo:
Mobilné telefénne ¢islo majitela; je
zadavané do aplikacie (= 10.)

— IMEL:
Sériové Cislo hardvéru bezdrétového
modulu

— IMSI:
Medzinarodna identifikacia mobilného
Gcastnika

- SW:
Verzia softvéru bezdrétového modulu

— Sér. cislo:
Sériové Cislo bezdrétového modulu

11.10 Nastavenia

MT Nastavenia 15:03 Lﬂljl
Il wo B & »

iMow

Dazd'ov.senzor <"I">

Cas kosenia 00:30

Oneskorenie 00:00

1. iMow:
Prispésobenie nastaveni stroja
(= 11.11)

(e

2. Instalacia:
Prispésobenie a overenie
instalacie (= 11.14)

156

3. Bezpecnost” E]
Prispdsobenie bezpecnostnych
nastaveni (= 11.16)

4. Servis: ®
Udrzba a servis (= 11.17) ain
Ponuka je chranena kédom HOI @
predajcu. Pomocou tejto

ponuky vykonava Specializovany predajca
rézne Udrzbové a servisné ukony.

5. Pre predajcov:

11.11 iMow — nastavenia stroja

1. Dazd’'ovy senzor:

Dazdovy senzor je mozné nastavit A
tak, aby sa kosenie pocas dazda
prerusilo, resp. aby sa vobec nezacalo.

e Nastavte dazdovy senzor. (= 11.12)
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2. Cas kosenia:

Nastavenie Standardnej hodnoty 9
trvania kosenia, ktoré sa spusti

po aktivacii prikazu ,Spustit kosenie®.

(= 11.5)

3. Oneskorenie:
Nastavenie Standardnej hodnoty pre @
oneskorenie, ktoré sa spusti

po aktivacii prikazu , Spustit kosenie s
oneskorenim®. (= 11.5)

4. Indikator stavu:
Vyber Gdajov, ktoré sa maju zobrazit
na indikatore stavu. (= 11.2)

e Nastavenie indikatora stavu (= 11.13)

5. Cas:

Nastavenie aktualneho casu. c
Nastaveny ¢as sa musi zhodovat so
skuto¢nym ¢asom, aby ste predisli
neziaducemu koseniu robotickou
kosackou.

e | RMI 422 PC:
1 | Cas je mozné nastavit aj pomocou
aplikacie. (= 10.)

6. Datum:

Nastavenie aktualneho datumu. @
Nastaveny datum sa musi zhodovat

so skuto¢nym datumom v kalendari, aby
ste predisli neziaducemu koseniu
robotickou kosackou.

e | RMI 422 PC:
1 | Datum je mozné nastavit aj
pomocou aplikacie. (= 10.)

7. Format datumu: U-U
Nastavenie pozadovaného formatu
datumu.

8. Odchyl. drahy: Ih]
Pri standardnom nastaveni sa

roboticka kosa¢ka pohybuje pozdiz
obmedzovacieho vodi¢a so 6 cm
odchylkou smerom dovnutra. Pri tejto

312

hodnote je zaru¢ené optimalne
zaparkovanie do nabijacej stanice.
iMow Ruler je tiez dimenzované na 6 cm
odchylku drahy.

Spolo¢nost STIHL odportca
nemenit Standardné nastavenie

6 cm.

e |ba v pripade potreby otvorte stlacenim
tlacidla OK okno vyberu a nastavte
pozadovanU hodnotu (3 cm az 9 cm).

9. Jazyk: |E|
Nastavenie pozadovaného jazyka

textov na displeji. Standardne je
nastaveny ten jazyk, ktory bol nastaveny aj
pri Gvodnej inStalacii.

10. Kontrast:

V pripade potreby je mozné nastavit
kontrast displeja.

11. Energ. rezim
(RMI 422 PC): ;
Pri Standardnom rezime je

roboticka kosacka kedykolvek pripojena
k internetu a dosiahnutelna pomocou
aplikacie, pokial je k dispozicii dostato¢ne
nabita batéria. (= 10.)

Pri rezime EKO sa za G¢elom znizenia
spotreby energie v pokojovych fazach
deaktivuje radiokomunikacia, roboticka
kosacka teda pomocou aplikacie nie je
dosiahnutelna. V aplikacii sa zobrazia
naposledy dostupné data.

11.12 Nastavenie dazd'ového senzora

5-Urovnovy senzor nastavite il
stla¢anim smerového ovladaca I
smerom dolava alebo doprava.
Aktudlne nastavena hodnota je zobrazena
v ponuke ,Nastavenia“ vo forme
pruzkového ukazovatela.

>

Posunutie regulatora ovplyvriuje

— citlivost dazdového senzora,

— ¢as, ako dlho ma roboticka kosacka
¢akat, kym po dazdi neuschne kosena
plocha.

Pri strednej arovni citlivosti
je roboticka kosacka
pripravena na prevadzku

v beznych poveternostnych
podmienkach.

& 3¢
%
oot "

i n

Ak sa chystate kosit _\‘o_
pri vysSej vlhkosti, posurite KR
prazok na ukazovateli I:I]]:I
smerom dolava. Ked' je

pruzok Uplne vlavo, roboticka

kosacka bude kosit aj vo velmi mokrych
podmienkach a kosenie sa neprerusi ani
v pripade, ak na senzor dopadnt kvapky
dazda.

Ak sa chystate kosit pri nizSej ,
vihkosti, posurite prazok 9 -:é‘-
na ukazovateli smerom D]]:I
doprava. Ak je prizok

nastaveny Uplne vpravo,

roboticka kosacka bude kosit iba v Uplne
suchych podmienkach.

11.13 Nastavenie indikatora stavu

Ak chcete konfigurovat indikator stavu,
pomocou smerového ovladaca vyberte
lavy, resp. pravy indikator, a vyber
potvrdte stlac¢enim tlacidla OK.

Stav nabitia: -
Zobrazenie symbolu akumulatora fg
spolu so stavom nabitia

v percentach

ZvySny cas: @
Zostavajace trvanie kosenia

v prebiehajucom tyzdni v hodinach
a minatach
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Cas a datum:
Aktualny datum a ¢as

Cas zaciatku:

Start dalgieho naplanovaného
kosenia. Pri prebiehajucej dobe
¢innosti sa zobrazi text ,aktivne”.

Fazy kosenia: [#]
Pocet véetkych doteraz vykonanych @™
faz kosenia

Prevadz. cas: R
Trvanie véetkych doteraz ©™
vykonanych faz kosenia

Usek drahy: At
Celkovo prejdeny Gsek drahy ©™»
Siet

(RMI 422 PC):

Sila signalu spojenia mobilného
telefénu s rozpoznanou sietou.
Malé x, popr. otaznik signalizuje
chybajuce spojenie robotickej
kosacky s internetom. (= 11.3),
(= 11.9)

Prijem GPS

(RMI 422 PC):

Suaradnice GPS robotickej kosacky.
(= 11.9)

11.14 Instalacia

1. Koridor:

Zapnite a vypnite oneskoreny navrat
domov.

Pri zapnutom koridore ide roboticka
kosa¢ka z vnutornej strany pozdiz
obmedzovacieho vodi¢a domov

k nabijacej stanici.

Je mozné vybrat tri varianty:
Vyp. — Standardné nastavenie
Roboticka kosacka jazdi popri
obmedzovacom vodici.

Uzka — 40 cm
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Roboticka kosacka striedavo jazdi popri
obmedzovacom vodici alebo posunuta
040 cm.

Siroka — 40 - 80 cm

Vzdialenost od obmedzovacieho vodi¢a
sa nahodne vybera pri kazdej ceste domov
v ramci tohto koridora.

@ | V kombinacii s externou nabijacou
1 | stanicou, ako aj uli¢iek a zGzenych
miest je na posunuty navrat domov
potrebné nainstalovat
vyhladavacie slucky. (= 12.12)

Pri posunutom navrate domov
dodrzujte minimalnu vzdialenost
drotov 2 m.

2 ASM (manéver proti zaseknutiu):
Pri zapnutom ASM sa pri zaseknuti
robotickej kosacky spusti vyhybaci
postup.

Zap. — ASM je mozné zapnut, aby sa
prediSlo zaseknutiu.

Vyp. — Standardné nastavenie. ASM by
malo zostat vypnuté,

— ked sa na kosenej ploche nachadzaju
vacsie rovné plochy (napr. asfaltové
prijazdové cesty),

— ked roboticka kosacka pocas prace
CastejSie nec¢akane zaboci o 90 °,

— ked roboticka kosacka pocas prace bez
upevnenia zastavi s hlasenim 1131.

3. Nova instalacia: \’,

Sprievodca instalaciou sa znova \

spusti a odstrani sa existujuci plan

kosenia. (= 9.)

4. Vychodisk. body: 6
Roboticka kosacka zacina fazu

kosenia bud' pri nabijacej stanici
(Standardné nastavenie), alebo

z vychodiskového bodu.

Je nutné definovat vychodiskové body,

— ak chcete kosacku cielene naviest do
niektorych oblasti kosenej plochy
v pripade, Ze su nedostato¢ne kosené,

— pokial st oblasti dosiahnutelné iba
prostrednictvom Gzkeho priechodu.
V tychto oblastiach kosenej plochy je
nutné stanovit najmenej jeden
vychodiskovy bod.

RMI 422 PC:

K vychodiskovym bodom méze byt
prideleny polomer. Roboticka kosacka
kosi vtedy, ked proces kosenia zacina

v prislusnom vychodiskovom bode, vzdy
najprv v ramci kruhovej plochy okolo
vychodiskového bodu. AZ potom, ¢o
pokosi tieto oblasti kosenej plochy, proces
kosenia pokracuje na zostavajlcej
kosenej ploche.

e Nastavenie vychodiskovych bodov
(= 11.15)

5. Testovanie okraja: G,
Spustite jazdu po okraji na kontrolu \
spravneho polozenia drétu.

Na prislusnom pristroji sa zobrazi krok
LKontrola instalacie” v ramci sprievodcu
instalaciou. (= 9.12)

@ | Aby ste skontrolovali spravne

1 | polozenie drétu okolo zakazanych
ploch, umiestnite robotickl kosacku
na kosenu plochu prednou stranou
nasmerovanou k zakazanej ploche
a spustite prejazd po okraji.

Pocas jazdy stroja popri okraji bude
definovana domov. oblast
robotickej kosacky. V pripade
potreby bude rozSirena uz ulozena

domov. oblast. (= 14.5)
6. Kosba okraja:
Stanovte frekvenciu kosby okraja. Jﬁ

Nikdy — Okraj sa nebude kosit
nikdy.
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Raz — Standardné nastavenie, okraj sa
bude kosit raz tyzdenne.

Dvakrat — Okraj sa bude kosit dvakrat
tyzdenne.

7. Vedlajsie plochy: VD‘
Spristupnite vedlajsie plochy. a
Neaktivne — Standardné nastavenie
Aktivne — Nastavenie, ked sa maju kosit
vedlajsie plochy. Pri prikazoch ,Spustit
kosenie“ a ,,.Spustit kosenie

s oneskorenim® je nutné vybrat kosenu
plochu (hlavna plochu/vedlajSiu plochu).
(= 15.5)

a

11.15 Nastavenie vychodiskovych
bodov

Na nastavenie bud’

e spustte proces ur¢enia vychodiskovych
bodov,

alebo

e vyberte pozadovany vychodiskovy bod
a zadefinujte ho ru¢ne.

Proces urcenia vychodiskovych 6
bodov:

Po stlaceni tlacidla OK prejde

roboticka kosac¢ka skigobn( jazdu pozdiz
obmedzovacieho vodi¢a. Ak nie je
kosacka zaparkovana v nabijacej stanici,
prejde najprv k nabijacej stanici. VSetky
aktualne vychodiskové body budu
vymazané.

e | RMI 422 PC:

1 | Pocas skusobnej jazdy stroja bude
definovana domov. oblast
robotickej kosacky. V pripade
potreby bude rozSirena uz ulozena
domov. oblast. (= 14.5)

Pocas tejto jazdy mozete stlacenim
tlacidla OK po otvoreni klapky a
zadefinovat max. 4 vychodiskové body.

314

Pred otvorenim klapky sa vyhnite
stlaceniu tlacidla STOP. Tak sa
prerusi u¢ebna jazda.

Prerusenie je nutné spravidla len
na zmenu poloZenia drétu alebo na
odstranenie prekazok.

7S

PreruSenie procesu zapamatania:
Manualne — stla¢enim tlacidla STOP.
Automaticky — prekazkami pri okraji
kosenej plochy.

e Ak sa skusobna jazda prerusi
automaticky, upravte polohu
obmedzovacieho vodica,
resp. odstrarite prekazky.

e Pred pokracovanim v skiSobnej jazde
skontrolujte polohu robotickej kosacky.
Stroj sa musi nachadzat bud na
obmedzovacom vodici, alebo v ramci
kosenej plochy prednou stranou
oto¢enou smerom k obmedzovaciemu
vodicu.

Ukonc¢enie procesu zapamatania:
Manualne — po preruseni.

Automaticky — po zaparkovani do
nabijacej stanice.

Po zaparkovani do nabijacej

stanice, resp. po preruseni sa
prostrednictvom potvrdenia tlac¢idlom OK
(po otvoreni klapky) ulozia nové
vychodiskové body.

Frekvencia spustania:

Frekvencia spustania urcuje, ako ¢asto sa
pri vychodiskovom bode ma zapnut faza
kosenia. Predvolené nastavenie su 2 fazy
kosenia z 10 (2/10) pri kazdom
vychodiskovom bode.

e V pripade potreby mézete
po zapamatani upravit frekvenciu
spustania.

e Ak sa proces zapamatania ukonci
predcasne, poslite robotickl kosac¢ku
do nabijacej stanice pomocou prikazu.
(= 11.5)

e RMI 422 PC:
Okolo kazdého vychodiskového bodu
po ich nau¢eni méze byt stanoveny
polomer od 3 m az do 30 m.
K ulozenym vychodiskovym bodom
Standardne nebyva prideleny nijaky
polomer.

e | Vychodiskové body

1 | s polomerom:
Ked' proces kosenia zacina
v prislusnom vychodiskovom bode,
roboticka kosacka kosi vzdy najprv
v ramci kruhovej plochy okolo
vychodiskového bodu. Az potom
kosi zvy3nu kosenu plochu.

Ruc¢né nastavenie
vychodiskového bodu 1 az 4:
Urcte vzdialenost vychodiskovych
bodov od nabijacej stanice

a zadefinujte frekvenciu spustania.
Vzdialenost zodpoveda drahe

od nabijacej stanice po
vychodiskovy bod v metroch
meranej v smere pohybu hodinovych
ruciciek.

Frekvenciu spustania je mozné nastavit
medzi 0 fAzami kosenia z 10 (0/10)

a 10 fazami kosenia z 10 (10/10).

RMI 422 PC:
Okolo vychodiskového bodu méze byt
stanoveny polomer od 3 m do 30 m.

CloI01Q
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Nabijacia stanica je N
definovana ako ‘
vychodiskovy bod 0 a fazy
kosenia sa Standardne zacinaju
prave od tohto bodu.

Frekvencia spustania na

10 prejazdoch z 10 zodpoveda
vypocitanej zvyskovej hodnote.

7S

11.16 Bezpecnost
. Blokovanie stroja
. Uroven
. Ochrana GPS (RMI 422 PC)
. Zmenit PIN koéd

. Vystraz. tény
. Zvuky ponuky

1
2
3
4
5. Poc. signal:
6
7
8. Poistka proti hraniu
9

. Zamok tlacidiel

10.Sparovat iMow a nab.st.

1. Blokovanie stroja:

Pomocou OK sa aktivuje blokov.
stroja. Robotickd kosacku viac nie je
mozné uviest do prevadzky.
Roboticku kosacku treba zablokovat pred
vSetkymi Gdrzbarskymi, opravnymi
pracami, pred prepravou a pred kontrolou.
(= 5.2)

e Na vypnutie blokovania stroja stlacte
znazornenl kombinaciu tlacidiel.

2. Stupen:

Je mozné nastavit 4 bezpecnostné B
stupne. Podla zvolenej Grovne sa

potom aktivuja urcité blokovacie funkcie a
ochranné zariadenia.
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- Ziadna:
Roboticka kosacka nie je chranena.

— Nizka:
Je aktivna ochrana proti kradezi — na
sparovanie robotickej kosacky
s nabijacou stanicou, ako aj na
obnovenie vyrobnych nastaveni stroja
je potrebné zadat PIN kéd.

— Stredna:
Ako pri ,Nizka“, no navyse je aktivny
zamok ¢asovania.

— Vysoka:
Ako pri ,,Stredna“, no navyse je mozné
menit nastavenia az po zadani PIN
kodu.

® | Spolo¢nost STIHL odporuca
1 | nastavit jednu z bezpe&nostnych
arovni ,Nizka“, ,Stredna“ alebo
»Vysoka“.

e Vyberte pozadovanu Uroven a vyber
potvrdte stlacenim tlacidla OK,
v pripade potreby zadajte 4-miestny
PIN kod.

Ochrana proti kradezi:

Ak sa kosacka podrzi dlhsie ako

10 sekund zdvihnuta za rukovat, resp.
naklonend, zobrazi sa poziadavka

na zadanie PIN kédu. Ak sa PIN kéd
nezada do 1 minuty, spusti sa alarm a
okrem toho sa vypne automatika.
Zamok parovania:

Vyziadanie PIN kédu pred spojenim
robotickej kosacky a nabijacej stanice.
Zamok vynulov.:

Vyziadanie PIN kédu pred resetovanim
stroja na vyrobné nastavenia.

Zamok casovania:

Vyziadanie PIN kédu pre zmenu
nastavenia, pokial sa dlhsie ako 1 mesiac
nezadal ziadny PIN kéd.

Ochrana nastav.:
Vyziadanie PIN kédu, ked sa zmenia
nastavenia.

3. Ochrana GPS (RMI 422 PC): Ej
Zapnutie, popr. vypnutie kontroly
polohy. (= 5.9)

e | Odporucanie:

1 | Vzdy zapnite ochranu GPS.

Pred zapnutim zadajte mobilné
Cislo do aplikacie (= 10.) a na
robotickej kosacke

nastavte bezpecnostny stuper
~Nizka“, ,Stredna“ alebo ,Vysoka®“.

4. Zmena kodu PIN: @
V pripade potreby je mozné zmenit
4-miestny kéd PIN.

@ | Polozka ponuky ,Zmenit PIN kéd*
1 | sa zobrazuije iba pri
bezpecnostnom stupni ,,Nizka“,
~Stredna“ alebo ,,Vysoka“.

e Najskor zadajte stary PIN kod
a potvrdte ho stlac¢enim tlacidla OK.

e Nastavte novy 4-miestny PIN koéd
a potvrdte ho stlacenim tlacidla OK.

@ | Spolo¢nost STIHL odporuca, aby
1 | ste si poznatili upraveny PIN kéd.
Ak ste PIN kéd zadali 5-krat
nespravne, je potrebny 4-miestny
hlavny koéd a okrem toho sa vypne
automatika.

Pre vytvorenie hlavného kédu je
potrebné odbornému predajcovi
poskytnat 9-miestne sériové cislo
a 4-miestny datum, ¢o sa zobrazuje
vo vyberovom okne.

5. Poé¢. signal:

Zapnutie, resp. vypnutie zvukového
signalu, ktory zac¢ne zniet pred
zapnutim robotickej kosacky.

<)
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6. Vystraz. tony: 4)))
Zapnutie, resp. vypnutie zvukového
signalu, ktory za¢ne zniet, ked

roboticka kosacka narazi do prekazky.

7. Zvuky ponuky: * )))
Zapnutie, resp. vypnutie zvukového
signalu kliknutia, ktory zaznie, ked
otvorite ponuku, resp. potvrdite svoj vyber
stlacenim tlacidla OK.

8. Poistka proti hraniu:

k sa narazovy snimac pocas kratkeho
¢asu niekolkokrat za sebou spusti, zastavi
sa roboticka kosacka a zaci néz.

Ked sa narazovy snimac¢ nebude dalej
spustat, bude roboticka kosacka po

niekolkych sekundach pokracovat
v automatickom koseni.
9. Zamok tlacid.: 9
Ak je zapnuty zamok tlacid., je

mozné tla¢idla na displeji
ovladania obsluhovat iba vtedy, °
ked sa najprv stlaci a podrzi

tlacidlo Spat’ a nasledne sa stlaci smerovy
ovlada¢ dopredu.

Zamok tlacid. sa aktivuje 2 minGty po
poslednom stlaceni tlacidla.

10. Spar. iMow a nab.st.:

Roboticka kosacka funguje po

prvom uvedeni do prevadzky

vylu¢ne s nainstalovanou nabijacou
stanicou.

Po vymene nabijacej stanice, prip.
elektronickych konstrukénych dielov v
robotickej kosacke alebo na uvedenie
robotickej kosac¢ky do prevadzky na dlhsiu
kosenu plochu s inou nabijacou stanicou

sa musi spojit roboticka kosacka s
nabijacou stanicou.

0

e Nainstalujte nabijaciu stanicu a pripojte
obmedzovaci vodi¢. (= 9.8), (= 9.10)
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Pomocou drzadla na nosenie (1) mierne
nadvihnite robotick( kosac¢ku na
odlah¢enie hnacich kolies. Stroj naklornte
na predné kolesa a odtlacte ho po nich do
nabijacej stanice.

e Po stlaceni tlacidla OK zadajte @
PIN kéd, potom roboticka
kosacka automaticky vyhlada
drétovy signal a ulozi ho. Proces trva
niekolko minat. (= 9.11)

e | Pri bezpe¢nostnom stupni ,Ziadna“
1 | nie je potrebné zadavat PIN kéd.

11.17 Servis

1. Vymena nozov:
Pomocou tlacidla OK potvrdite montaz
nového Zacieho noza.

@ | Ak sa néz pouzival dlhSie ako 200
1 | hodin, zobrazi sa hlasenie

P

~Vymerite zaci n6z". (= 16.4)

2. N3jst prerus. drétu:

Ak na dokovacej stanici rychlo blika
¢erveny ukazovatel LED, doslo

k preruseniu obmedzovacieho vodica.
(= 13.1)

e Najst prerus. drétu (= 16.7)

3. Resetovat' nastavenia:

Stla¢enim tlacidla OK sa v robotickej
kosacke obnovia vyrobné nastavenia

a znovu sa spusti sprievodca instalaciou.
(= 9.6)

e Po stlaceni tla¢idla OK zadajte @
PIN kéd.

@ | Pri bezpe¢nostnom stupni ,Ziadna“
1 | nie je potrebné zadavat PIN kéd.

12. Obmedzovaci vodic

Pred natiahnutim
obmedzovacieho vodica,
a to najma pred uvodnou
instalaciou, si precitajte
celu kapitolu a presne naplanujte
natiahnutie drétu.

7S

Y~
2

Uvodnu in$talaciu vykonaijte
pomocou sprievodcu instalaciou.
(= 9.)

Ak budete potrebovat pomoc,
obratte sa na Specializovaného
predajcu vyrobkov znacky STIHL,
ktory vam ochotne pomoéze

pri priprave kosenej plochy a
inStalacii obmedzovacieho vodica.

Pred finalnym upevnenim
obmedzovacieho vodi¢a skontrolujte
instalaciu. (= 9.) Pripadné apravy
polozenia drétu su zvycajne potrebné

v oblastiach uli¢iek, zGZenych miest alebo
zakazanych pléch.

K odchylkam moze dojst,
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pri vysokych prekazkach (napr. mury,
stromy): 28 cm

minimalna vzdialenost drétu na tzkych
miestach: 44 cm

— ked su na robotickl kosacku kladené
prilis velké technické naroky, ako
napr. pri velmi dlhych ulickach alebo pri
polozeni drétu v blizkosti kovovych

12.1 Naplanovanie polozenia
obmedzovacieho vodica

Dbajte na priklady instalacie na

predmetov, resp. ak sa pod kosenou
plochou nachadza kov (na pr. vedenia
vody a prudu),

ak sa kosena plocha stavebne
Specialne upravi, aby bola vhodna na
pouzivanie robotickej kosacky.

e | Uvedené odstupy drétu v tomto
1 | navode na obsluhu st uréené na

polozenie obmedzovacieho vodi¢a
na povrch travnika.

Obmedzovaci vodi¢ je mozné
zakopat aj do hibky 10 cm
(napr. pomocou zariadenia na
kladenie kablov).

Zakopanie obmedzovacieho vodi¢a
do pbdy spravidla ovplyviuje
signalovy prijem, najma ak sa nad
obmedzovacim vodi¢om
nachadzaju plosiny alebo dlazdice.
V danom pripade jazdi roboticka
kosacka dalej pozdiz vonkajsieho
okraja obmedzovacieho vodica, ¢o
spOsobuje zvysenie potrebného
miesta pre uli¢ky, tesné oblasti a pri
prejazde pri okraji. V pripade
potreby prispésobte polozenie
drétu.

°
1 | konci navodu na obsluhu. (= 27.)

Pocas pokladania obmedzovacieho
vodi¢a nezabudnite nainstalovat aj
zakazané plochy, ulicky, vedlajsie
plochy, vyhladavacie slu¢ky

a rezervnu dizku drétu, aby ste
predisli dodato¢nym Gpravam.

e Urcenie polohy nabijacej

stanice (= 9.1)

Prekazky na kosenej ploche bud
odstrarite, alebo ich izolujte pomocou
zakazanych pléch. (= 12.9)

Obmedzovaci vodic:
Obmedzovaci vodi¢ sa musi polozit
v jednej suvislej slucke okolo celej
kosenej plochy.

Maximalna dizka:

500 m

@ | Pri kosenych plochach < 100 m?
1 | alebo dizke drétu < 175 m sa musi

nainstalovat prislusenstvo
AKM 100 spolu s obmedzovacim
vodi¢com. (= 9.9)

e Ulicky a vedlajSie plochy:

Ak chcete kosit pomocou rezimu
automatiky, vsetky oblasti kosenej
plochy vzajomne prepojte

ulickami. (= 12.11)

Ak na to nie je dostatok priestoru, je

pri vodnych plochach a miestach
s rizikom spadnutia (okraje, obrubniky):
100 cm

Rohy:
Drét nepokladajte do ostrych uhlov
(mensSie ako 90°)

Vyhladavacie slucky:

Ak sa ma pouzit funkcia posunuty
navrat domov (koridor), je nutné pri
ulickach, resp. pri externej nabijacej
stanici nainstalovat vyhladavacie
slucky. (= 12.12)

Rezervy drétu:

Aby bolo v pripade potreby mozné
dodatocne lahSie upravit polozenie
obmedzovacieho vodi¢a, odpora¢ame
nainétalovat niekolko rezervnych dizok
drétu. (= 12.15)

T

PT

Kosené plochy sa nesmu prekryvat. Je
potrebné dodrziavat minimalnu
vzdialenost 2 1 m medzi obmedzovacimi
vodi¢mi dvoch kosenych pléch.

potrebné vytvorit vedlajsie
plochy. (= 12.10)

e Pri polozeni obmedzovacieho vodi¢a
dodrziavajte vzdialenosti (= 12.5):
pri hrani¢nych zjazdnych plochach i
(vyska nerovnosti mensia ako +/- 1 cm,
napr. chodniky): 0 cm
pri ulickach: 22 cm

Navinuté zvyskové diely
obmedzovacieho vodi¢a mézu
spOsobit poruchy a je ich nutné
odstranit.
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12.2 Vytvorenie nacrtu kosenej 2
plochy 1

Pri instalovani robotickej kosacky a
nabijacej stanice sa odporuca vytvorit si
zaroven aj nacrt kosenej plochy.

Na zaciatku tohto navodu na obsluhu je
na tento Gcel vyhradena jedna strana.
Tento nacrt je potrebné pri neskorsich
zmenach aktualizovat.

Obsah nacrtu:

— Obrys kosenej plochy s doélezitymi
prekazkami, hranicami a moznymi
zakazanymi plochami, v ktorych nesmie
roboticka kosacka pracovat. (= 27.)

— Poloha nabijacej stanice. (= 9.8)

— Poloha obmedzovacieho vodic¢a
Obmedzovaci vodi¢ zakratko zarastie
do zeme a nebude ho vidno. Poznacte
si najma polozenie drétu okolo
prekazok. (= 9.9)

— Poloha drétovych spojok
Pouzité drotové spojky nebude po
kratkom Case vidno. Ich polohu si treba
poznacit, aby ste ich v pripade potreby
mohli vymenit. (= 12.16)
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12.3 Natiahnutie obmedzovacieho
vodica

@ | Pouzivajte len originalne

1 | upeviiovacie koliky a originalny
obmedzovaci vodi¢. InStalacné
supravy obsahujuce potrebny
instalacny material st dostupné
ako prislusenstvo

u Specializovaného predajcu
vyrobkov znac¢ky STIHL. (= 18.)

Podla potreby mézete drét
natahovat v smere aj proti smeru
hodinovych ruciciek.

Upevnovacie koliky nikdy
nevytahujte pomocou
obmedzovacieho vodi¢a — vzdy na
to pouzivajte vhodny nastroj
(napr. kombinované klieste).

Polozenie obmedzovacieho vodica
si poznacte do nakresu. (= 12.2)

e Nainstalujte nabijaciu stanicu. (= 9.8)

e Obmedzovaci vodi¢, ktory vychadza
smerom od nabijacej stanice,
natiahnite okolo kosenej plochy
a pripadne aj okolo vyskytujicich sa
prekazok (= 12.9) a pripevnite ho

k zemi pomocou upevnovacich kolikov.

Vzdialenosti skontrolujte pomocou
iMow Ruler. (= 12.5)
Dodrziavajte pokyny v kapitole
,Uvodna intalacia“. (= 9.9)

e Pripojte obmedzovaci vodi¢. (= 12.4)

Upozornenie:

Vyvarujte sa prili§ vysokému
tahovému napétiu
obmedzovacieho vodic¢a, aby ste
zabranili zlomeniu drétu. Obzvlast
pri polozeni pomocou stroja na
natiahnutie drétu dbajte na to, ze
obmedzovaci vodi¢ sa musi

z cievky tahat volne.

o

Obmedzovaci vodi¢ (1) sa natahuje
pozemne a pri nerovnostiach sa upeviiuje
dodato¢nymi upeviiovacimi kolikmi (2).
Tym sa zabrani tomu, Ze Zaci n0z prereze
drét.

12.4 Pripojenie obmedzovacieho

vodica

e Odpojte sietovy konektor a
potom zlozte kryt nabijacej ; B
stanice.

e Obmedzovaci vodi¢ zalozte do vedeni
kabla v zakladovej doske a prevlecte ho
cez podstavec, odizolujte konce a
zapojte ju do nabijacej stanice.
Dodrziavajte pokyny v kapitole
,Uvodna in&talacia“. (=> 9.10)
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o Namontujte kryt nabijacej »
stanice a potom pripojte ‘ D
sietovu zastrcku.

e Skontrolujte drétovy signal. (= 9.11)

e Skontrolujte pripojenie do nabijacej
stanice. (= 15.6)
V pripade potreby upravte polohu v
drétu v oblasti nabijacej stanice.

12.5 Vzdialenosti drotov — pouzitie
iMow Ruler

Obmedzovaci vodi¢ (1) mdze byt pozdiz
prejazdnych prekazok, ako napr. terasy

a chodnic¢ky, natiahnuty bez odstupu.
Roboticka kosacka potom jazdi so zadnym
kolesom mimo kosenu plochu.
Maximalna vySka nerovnosti ku korienkom
pokoseného travnika: +/- 1 cm

e | Priudrzbe okraja travnika dbajte na
1 | to, aby ste neposkodili
obmedzovaci vodi¢. V pripade
potreby instalujte obmedzovaci
vodi¢ s odstupom (2-3 cm) k okraju
travnika.
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V Sabléne iMow Ruler st
vzdialenosti definované tak, aby
mohla roboticka kosacka bez
poruchy (bez narazania do
prekazok) jazdit pozdiz okraja

s odchylkou drahy v hodnote 6 cm.
V pripade potreby (prilis vela
nepokosenej travy pri okraji) znizte
hodnotu odchylky drahy. (= 11.11)

7S

Meranie vzdialenosti vodi¢a pomocou
iMow Ruler:

Aby bol obmedzovaci vodi¢ polozeny

v spravnej vzdialenosti od okraja kosenej
plochy a prekazok, musi sa na odmeranie
vzdialenosti pouzit iMow Ruler.

STIHL RMI422

iMow Ruler

Vysoka prekazka:
Vzdialenost medzi vysokou
prekazkou a obmedzovacim
vodi¢om.

e

Vdaka vzdialenosti 28 cm jazdi roboticka
kosat¢ka bez narazania o prekazku pozdiz
obmedzovacieho vodica v rohu vysokej
prekazky.

Natiahnutie vodic¢a okolo vysokych
prekazok:

28 cm

Pri natahovani okolo vysokych

prekazok (1), ako st rohy murov alebo
vyvysené zahony, sa v rohoch musi
presne dodrzat vzdialenost drotov, aby sa
roboticka kosacka nezachytavala

na prekazkach. Obmedzovaci vodi¢ (2)
natiahnite pomocou iMow Ruler (3) podla
znazornenia na obrazku.

Vzdialenost drotu: 28 cm

Roboticka kosacka sa musi cela
pohybovat v rdmci kosenej plochy
a nesmie sa dotknut prekazky.

28 cm
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Pri polozeni obmedzovacieho vodica (1)
vo vnatornom rohu na vysokej prekazke
odmerajte vzdialenost drétu pomocou
iMow Ruler (2).

Vzdialenost drétu: 28 cm

Zmeranie vysSky prekazok:

Roboticka kosacka dokaze prejst

cez hrani¢né plochy, ako su

napr. cesti¢ky, ak ich vyska nepresiahne
+/-1cm.

Vyskovy rozdiel od prejazdnej prekazky
(1) je mensi ako +/- 1 cm: Polozte
obmedzovaci vodi¢ (2) bez odstupu od
prekazky.

12.6 Ostré rohy

V rohoch travnika s ostrym tvarom (< 90°)
sa polozi obmedzovaci vodi¢ podla
znazornenia na obrazku. Obidva uhly
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musia mat vzdialenost aspor 28 cm, aby
mohla roboticka kosacka prejst popri
okraji.

— medzi hrani¢nymi zjazdnymi plochami
s vySkou nerovnosti mensou ako +/-
1 cm, ako napr. chodni¢ky 44 cm.

12.7 ZUzZené miesta

o | Po instalacii zazenych miest
1 | vypnite posunuty navrat domov
(koridor) (= 11.14) alebo
nainstalujte vyhladavacie slucky.
(= 12.12)

Pokial bude dodrzana minimalna
vzdialenost drétov, roboticka kosacka
bude cez zUzené miesta prechadzat
automaticky. UzSie oblasti kosenej plochy
je potrebné vymedzit pomocou spravneho
polozenia obmedzovacieho vodica.

Ak su dve kosené plochy vzajomne
prepojené prejazdnou Uzkou oblastou, je
mozné instalovat ulicku. (= 12.11)

100 cm

44 cm

Minimalna vzdialenost medzi drétmi je

44 cm.

Z toho vyplyvaju v zazenych miestach

nasledujuce rozmery potrebnej plochy:

— medzi vysokymi prekazkami s vyskou
nad +/- 1 cm, ako chodni¢ky 100 cm,

12.8 Instalacia prepajacich drah

Roboticka kosacka ignoruje signal

z obmedzovacieho vodi¢a, ked' st droty

rovnobeZne polozené blizko pri sebe.

Instalacia prepajacich drah je potrebna,

— ked sa maju nainstalovat vedlajsie
plochy, (= 12.10)

— ked su potrebné zakazané plochy.
(2 12.9)

@ | Spolo¢nost STIHL odporuca, aby
1 | sa prepajacie drahy pokladali
suc¢asne v priebehu kladenia drétov
pre zakazané plochy,
resp. vedlajsie plochy.

Pri dodatocnej instalacii je potrebné
rozpojit drétovu slucku a na
opatovné pripojenie prepajacich
drah sa potom musia pouzit
dodané drétové spojky. (= 12.16)

1 it

_Lﬁ-_cﬂ_:ﬁ_

- /
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Pri prepajacich drahach sa obmedzovaci
vodi¢ (1) kladie rovnobezne, droty sa
nesmu prekrizit a musia viest tesne popri
sebe. Prepajaciu drahu pripevnite do pédy
dostatocnym poctom pripinadiel (2).

12.9 Zakazané plochy
Instalujte zakazané plochy

— okolo prekazok, ktorych sa roboticka
kosacka nesmie dotknut,

— okolo nestabilnych prekazok,

— okolo nizkych prekazok.
Minimalna vyska: 8 cm

Spolo¢nost STIHL odporica

e izolovat prekazky pomocou
zakazanych pléch alebo ich Gplne
odstranit,

e skontrolovat zakazané plochy
po uvodnej instalacii, resp. zmene
poloZenia drétu pomocou prikazu
.Testovat okraj“. (= 11.14)

Vzdialenost na poloZenie
obmedzovacieho vodi¢a okolo zakazanej
plochy: 28 cm
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Roboticka kosacka jazdi bez narazania
pozdlz obmedzovacieho vodic¢a (1) okolo
prekazky (2).

Na zarucenie robustnej prevadzky by mali
byt zakazané plochy v podstate okruhle
a nemali by mat Ziadne ovalne, rohové
alebo dovnutra zakrivené formy.

Zakazané plochy musia mat minimalny
priemer 56 cm.

Vzdialenost od okrajovej slucky (X)
musi byt vac¢sia ako 44 cm.

e | Odporucanie:

1 | Zakazané plochy by mali mat
maximalny priemer velkosti 2 —
3m.

¥

-

>2m

L

V okruhu minimalne 2 m okolo nabijacej
stanice (1) nesmie byt instalovana ziadna
zakazana plocha, aby sa zabranilo
porucham pocas parkovania do nabijacej
stanice.

- |/3 t

> . 1 ->|<_ 1

- -1 1—

Gl
-

Natiahnite obmedzovaci vodic (1) od
okraja smerom k prekazke, dodrzte pri
pokladani spravnu vzdialenost (pouzite
iMow Ruler) od prekazky (2) a pripevnite
ho do pédy dostato¢nym poctom
upeviovacich kolikov (3). Nasledne
potiahnite obmedzovaci vodi¢ spat

k okraju.

Medzi prekazkou a okrajom musi byt
obmedzovaci vodi¢ polozeny paralelne
jeden vedl'a druhého po celej prepajacej
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drahe. Pritom je délezité, aby sa okolo
zakazanej plochy dodrzal smer polozenia
(= 12.8)

12.10 VedlajsSie plochy

VedlajSie plochy st oblasti na kosenej
ploche, ktoré roboticka kosacka nedokaze
plne automaticky upravit, pretoze k nim
nie je volny pristup. Tymto spésobom je
mozné ohranicit viacero oddelenych
kosenych pléch pomocou jedného
obmedzovacieho vodic¢a. Roboticku
kosacku je pritom nutné ru¢ne preniest

z jednej kosenej plochy na druhl. Kosenie
sa spusti pomocou prikazu ,Spustit
kosenie“ (= 11.5), resp. ,Spustit kosenie s
oneskorenim® (= 11.5).

;: 1 :t
e
2

‘Ilt
| 2
IL__:___:_\___:_

Hiadl 1

| | | |

¥ g :t
| | |
l_ _ _ _ _ 2 r

Nabijacia stanica (1) sa nainstaluje

na kosenu plochu (AJ, ktora sa potom plne
automaticky pokosi podla planu kosenia.
Ved!ajsie plochy B] a [C su
prostrednictvom prepajacich drah (2)
spojené s kosenou plochou (AJ.

Na vSetkych plochach musi byt
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obmedzovaci vodi¢ polozeny rovnakym
smerom — obmedzovaci vodi¢ sa na
prepajacich drahach nesmie prekrizit.

e Aktivujte vedlajSie plochy v ponuke
»Nastavenia — Instalacia®“. (= 11.14)

12.11 Uligky

Ak je na kosenie urcenych viacero
kosenych ploch (napr. kosené plochy pred
a za domom), mézete na ich prepojenie
nainstalovat uli¢cku. Vdaka tomu bude
mozné automaticky upravit vsetky
kosené plochy.

o | Vulickach sa trava bude kosit iba
1 | pri prejazde pozdiz
obmedzovacieho vodica. V pripade
potreby zapnite automatick kosbu
okraja alebo pravidelne koste
oblast uli¢ky ru¢ne.

(= 11.5), (® 11.14)

Po instalacii uliciek vypnite
posunuty navrat domov (koridor)
(= 11.14) alebo nainstalujte
vyhladavacie slucky. (= 12.12)

Uvedené odstupy drétu a Sablény
uli¢iek su uréené na polozenie
obmedzovacieho vodic¢a na povrch
travnika. Pri velmi hlboko
polozenom obmedzovacom vodici,
napr. pod kamennou dlazbou, sa
rozmery odchyluja. Skontrolujte
funkciu a pokial je to nevyhnutné,
prispdsobte polozenie drotu.

Nevyhnutné podmienky:

— Minimalna Sirka medzi pevnymi
prekazkami v oblasti ulicky je 88 cm,
medzi cestami, po ktorych je mozné
prejst, je to 22 cm.

V zavislosti od kvality pédy je

v dlhSich ulickach nutné zohladnit
mierne zvySenu potrebu plochy.
Podla moznosti instalujte dihsie
ulicky medzi prekazkami.

o

— Cez ulicku sa da volne prejst.

— V oblasti druhej kosenej plochy je
zadefinovany aspon 1 vychodiskovy
bod. (= 11.15)

Nabijacia stanica (1) sa nainstaluje na
kosenu plochu [A). Kosena plocha B] je
prostrednictvom uli¢ky (2) prepojena

s kosenou plochou (A]. Roboticka kosacka
moze stvisle prechadzat pozdiz
obmedzovacieho vodi¢a (3). Na Upravu
kosenej plochy (B] je potrebné zadefinovat
vychodiskové body (4). (= 11.15)
Jednotlivé fazy kosenia sa potom budu
spustat na prislusnych vychodiskovych
bodoch na zaklade daného nastavenia
(frekvencia spustania).
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InStalacia zaciatku a konca ulicky:

1 6 cm
' ] |‘HL
22 cm
22 cm

Na zaciatku a na konci uli¢ky je nutné
natiahnut obmedzovaci vodic (1)
lievikovito podla znazornenia na obrazku.
Pocas procesu kosenia sa tak predide
neumyselnému vjazdu robotickej kosacky
do ulicky.

@ | Rozmery vo velkej miere zavisia od
1 | okolitého prostredia a terénu. Pri
ulickach s lievikovitym zaciatkom,
resp. ukonenim neustale
kontrolujte, ¢i nimi dokaze roboticka
kosacka prejst.

Obmedzovaci vodi¢ vlavo a vpravo
od vstupu do uli¢ky rovno natiahnite
asi na dlzku stroja.
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Na instalaciu lievikového vjazdu a vyjazdu
pouzite aj dodané Sablény uliciek (2).

InStalacia ulicky:

88 cm

FZcm

‘22 cm
Eium%

Vzdialenost drétov v ulickach: 22 cm

Z toho vyplyvaju nasledujuce rozmery
potrebnej plochy:

— medzi vysokymi prekazkami (s vySkou
nad 1 cm — napr. mary):
88 cm,

— medzi chodnikmi, resp. prekazkami
(s vySkou mensou ako 1 cm —
napr. chodnicky):

22 cm.

| o
a3~ A
1

V uli¢ckach sa obmedzovaci vodi¢ (1)
natiahne rovnobezne a pripevni sa do
pody dostato¢nym poctom upevinovacich
kolikov (2). Na zaciatku a na konci uli¢ky
je nutné instalovat lievikovity vjazd

a vyjazd.

12.12 Vyhladavacie slu¢ky pre
posunutd navratova drahu domov

Ak sa aktivuje posunuty navrat domov, su

k dispozicii vyhladavacie slucky,

— akbola nainstalovana externa nabijacia
stanica

alebo

— ak existuju v kosenej ploche uli¢ky
alebo zGzené miesta.

Spbsob ¢innosti:

Ak nasleduje roboticka kosacka
pootocena z vnutornej strany za
obmedzovacim vodi¢om, krizuje v
priebehu cesty domov jednu z
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vyhladavacich sluciek. Prejde potom k
obmedzovaciemu vodic¢u a dalej az do
nabijacej stanice.

Vyhladavacie slucky pri externej
nabijacej stanici:

Vlavo a vpravo vedla volného pristupu k
externej nabijacej stanici treba
nainstalovat k obmedzovaciemu vodicu
dve vyhladavacie slu¢ky (1) v 90°
stupfiovom uhle.

Minimalny odstup k volnému pristupu: 2 m

Vyhladavacie sluc¢ky pri uliékach:

VIlavo a vpravo vedla vstupu do uli¢ky
treba nainstalovat k obmedzovaciemu
vodi¢u dve vyhladavacie slucky (1) v 90°
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stuprfiovom uhle, a sice vzdy v casti
kosenej plochy, ktori mozno dosiahnut
cez ulicku.

Minimalny odstup od vstupu do ulicky: 2 m

Ak je za sebou nainstalovanych
niekolko uli¢iek, treba v kazdej
prislusnej kosenej ploche
nainstalovat vyhladavacie slucky.

o

InStalacia vyhladavacej slucky:

T==1
1}

"

L

L

‘\“”
o
o
-—

Vyhladavacie slu¢ky nesmu byt
nainstalované v blizkosti rohov.
Minimalna vzdialenost od rohov: 2 m

="
}

i
1 !
.

2100 cm

Vyhladavaciu slucku nainstalujte na
plochu travnika podla znazornenia na
obrazku. Obmedzovaci vodi¢ (1) musi byt

na okraji |[A] na zemi upevneny dvomi

upevinovacimi kolikmi a nesmie sa skrizit.

Minimalna dizka: 100 cm

Sirka: 1 cm

e Vyhladavaciu slu¢ku pripevnite do pody
dostato¢nym poctom pripinadiel.

12.13 Presné kosenie na hrany

e | Pozdiz vysokych prekazok vznika
1 | pri pouziti odchylky drahy

s velkostou 6 cm pas nepokosenej
travy so Sirkou 26 cm. V pripade
potreby je mozné okolo vysokych
prekazok umiestnit obrubnik.

Minimalna Sirka obrubnika:

Q%_\

LI 7
\

LJ

Polozte obmedzovaci vodi¢ do
vzdialenosti 28 cm od prekazky. Obrubnik
musi mat Sirku minimalne 26 cm, aby bolo
zarucené Uplné pokosenie okraja travnika.
PresnejSie spracovanie okraja travnika sa
dosiahne pouzitim SirSich obrubnikov.
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12.14 Klesajuci terén v ramci kosenej
plochy

e | Upozornenie:

1 | Pre robustnu instalaciu sa
odportca polozit obmedzovaci
vodi¢ maximalne po sklon +/- 10°
(17 %). Drét je mozné polozit po
sklon +/- 15° (27 %), avSak to moze
vyrazne zvysit naklady

a prispésobenie poloZenia drotu.
Tiez by sa v zahradnych nacrtoch
mali bezpodmienecne zaznacit
sklony a klesania.

Pri inStalacii obmedzovacieho vodi¢a na
klesajucom teréne dodrziavajte minimalnu
vzdialenost od okraja terénu, aby mohla
roboticka kosacka automaticky a bez
poruchy kosit na klesajucom teréne (az
15° klesanie) v kosenej ploche.

Pri vodnych plochach a miestach
spadnutia, akymi su hrany a vystupky, sa
musi dodrzat vzdialenost aspor 100 cm.

Klesajuca plocha s klesanim v rozsahu
5°-15°;

Obmedzovaci vodi¢ je mozné polozit
podla zobrazenia na obrazku pod okrajom
terénu, ak sa v ramci kosenej plochy
nachadza klesajuca plocha s klesanim

v rozsahu 5° - 15°. Na zarucenie
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bezporuchovej prevadzky robotickej
kosacky musite zohl'adnit minimalnu
vzdialenost (0,5 m) medzi okrajom terénu
a obmedzovacim vodi¢om.

Klesajuca plocha s klesanim > 15°:

.—_\

>15°

Obmedzovaci vodi¢ (1) sa odporica
polozit podla znazornenia na obrazku na
rovnu plochu nad okrajom terénu, ak sa
v ramci kosenej plochy nachadza
klesajuca oblast s klesanim s velkostou
> 15°. Okraj terénu a klesajuca oblast
nebudl pokosené.

12.15 Instalacia rezervnych dizok drétu

Rezervné dizky drdtu nainitalované

v pravidelnych odstupoch ulah¢ujua
potrebné korekcie, napr. ak chcete
dodato¢ne zmenit polohu nabijacej
stanice alebo poloZenie obmedzovacieho
vodica.

Rezervné dizky drétu odporti¢éame
nainstalovat najma v blizkosti naro¢nych
pasazi.

P g

Obmedzovaci vodi¢ (1) natiahnite
na useku s dizkou cca 1 m medzi

2 pripinadla podla znazornenia

na obrazku. Rezervnu dizku drdtu
upevnite k zemi v strede pomocou
dalSieho pripinadla.

12.16 Pouzivanie drétovych spojok

Na predizenie obmedzovacieho vodi¢a
alebo na prepojenie volnych koncov drétu
sa smu pouzivat vylu¢ne drétové spojky
s gélovou napliou dodavané ako
prislusenstvo. Zabrania pred¢asnému
opotrebovaniu (napr. korézii koncoviek
drétov) a zarucia optimalnu kvalitu
pripojenia.

Polohu drétovych spojok si poznacte
do nacrtu kosenej plochy. (= 12.2)
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12.17 Uzke vzdialenosti od okraja

Na rovnej drahe, nie v rohoch, existuje
moznost zniZenia vzdialenosti drétu od
vysokej prekazky na 22 cm. To vedie

k vacsej kosenej ploche.

Pri jazde po okraji (= 9.12), (= 11.14) je
potrebné dbat na dostato¢nu vzdialenost
(min. 5 cm) medzi robotickou kosackou

a prekazkami. Pripadne zvacsite
vzdialenost drétu od prekazok.

e | Uzke vzdialenosti od okrajov by sa
1 | mali bezpodmiene¢ne zaznatit
v zdhradnom nacrte. (= 12.2)

Uzke vzdialenosti vo vnitornom rohu:

o S € e Y = (=¥ ==y e
e
e et

e
5 gg&fg@% é i 22cm||

Volné, neizolované konce drétov (1) o5 2—
zastr¢te az na doraz do drétovych 53%823%
spojok (2). Drétovu spojku stlacte RS0
pomocou vhodnych kliesti — dbajte pritom .20
na spravne zaistenie spojky.
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& Obmedzovaci vodi¢ (1) polozte vo
G vnutornom rohu podla znazornenia na

N
obrazku: pouzite iMow Ruler (2).

Na odlahcenie napnutia elektrického kabla
pripevnite obmedzovaci vodi¢ k zemi
podla znazornenia na obrazku pomocou
dvoch upevnovacich kolikov.
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Uzke vzdialenosti vo vonkajsom rohu:
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Obmedzovaci vodi¢ (1) polozte vo
vonkajsom rohu podla znazornenia na
obrazku: pouzite iMow Ruler (2).

13. Nabijacia stanica

13.1 Ovladacie prvky nabijacej stanice

Cerveny okrahly LED ukazovatel (1)
signalizuje stav nabijacej stanice a
drétového signalu.

Funkcie tlacidla (2):

— Zapnutie a vypnutie nabijacej stanice
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— Aktivacia prikazu Domov
— Aktivovanie vyhladavania prerus. drétu
LED ukazovatel nesvieti:

— Nabijacia stanica a drét. signal su
vypnuté.

Cerveny LED ukazovatel svieti bez
prerusenia:

— Nabijacia stanica a drét. signal su
zapnuté.

— Roboticka kosacka nie je zaparkovana
v nabijacej stanici.

Ukazovatel LED blika pomaly

(2 sekundy zap. — kratko vyp.):

— Roboticka kosacka sa nachadza
v nabijacej stanici, akumulator sa v
pripade potreby nabija.

— Nabijacia stanica a drét. signal su
zapnuté.
Cerveny LED ukazovatel rychlo blika:

— Obmedzovaci drét je preruseny —
prerusenie drotu alebo drét nie je
spravne pripojeny na nabijaciu
stanicu.(= 16.7)

Ukazovatel LED svieti 3 sekundy,
sprevadzané 1-sekundovou pauzou:

— Prikaz Domov sa aktivoval.

Ukazovatel LED svieti 3-krat kratko, 3-
krat dlho, 3-krat kratko, sprevadzané

asi 5-sekundovou pauzou (signal SOS):

— Chyba v nabijacej stanici.

Zapnutie a vypnutie nabijacej |
stanice: O
V automatickej prevadzke sa

zapinanie a vypinanie vykonava
automaticky.
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Ked' roboticka kosacka nie je odstavena

v nabijacej stanici, kratkym stlacenim
tlacidla sa aktivuje nabijacia stanica.
Drétovy signal zostane aktivny po dobu
48 hodin, pokial sa predtym roboticka
kosacka nezaparkuje do nabijacej stanice.

2-sekundové dihé stlacenie tlacidla vypne
nabijaciu stanicu.

Aktivacia prikazu Domov:

Pocas Zacieho procesu stlacte
kratko tlacidlo 2-krat pocas

2 sekdnd.

Roboticka kosacka dokonci kosenie,
vyhlada obmedzovaci vodi¢ a vrati sa spat
do nabijacej stanice, v ktorej si nabije
akumulator. Pocas prebiehajucej doby
¢innosti sa uz nevykona dalSie kosenie.

o | Prikaz Domov zostava aktivny, kym
1 | sa roboticka kosa¢ka nachadza

v nabijacej stanici. Opatovné 2-
nasobné stlacenie tlacidla na
nabijacej stanici ukonci aj prikaz
Domov.

14. Pokyny pre kosenie

14.1 VSeobecné informacie

Roboticka kosacka je koncipovana

na automatickd adrzbu travnatych ploch.

Savislou Upravou sa pritom udrziava nizka
vyska travy. Vysledkom je pekny a husty

travnik.

Travnaté plochy, ktoré predtym neboli
udrziavané pomocou beznej kosacky na
travu, su kvalitne upravené az po
niekolkych fazach kosenia. Plati to najma
pre plochy s vy$sou travou, kde sa

dokonaly vzhlad pokosenej plochy
dosiahne az po niekolkych fazach
koseniach.

V hordcom a suchom podnebi nesmie byt
travnik prili$ kratky, inak sa méze vplyvom
slnecného Ziarenia spalit a ziskat nepekny
vzhlad.

Ak je rezny ndéz spravne naostreny, bude
aj vzhlad pokosenej plochy krajsi ako pri
pouzivani tupého noza. Preto sa musi
rezny n6z pravidelne menit.

14.2 Mulcovanie

Roboticka kosacka plni aj funkciu
mulCovacej kosacky.

Pri mul¢ovani sa stebla travy po pokoseni
dalej rozdrobia v priestore zacieho
mechanizmu. Nasledne padaju

ku korienkom pokoseného travnika, kde
zostavaju lezat a zhniju.

Nadrobno posekana pokosena hmota
tymto spésobom vracia pdde organické
ziviny a sluzi tak ako prirodné hnojivo.
Vyrazne sa tym znizuje spotreba hnojiva.

14.3 Doby cinnosti

Pocas nastavenych dob Cinnosti méze
roboticka kosacka kedykolvek odist

z nabijacej stanice a kosit travnik. Preto sa
pocas tejto doby striedaju fazy kosenia,
nabijania a fazy pokoja. Roboticka
kosacka automaticky prerozdeli potrebné
fazy kosenia a nabijania medzi dostupné
c¢asové ramce.

Pocas instalacie sa doby cinnosti
automaticky rozlozia v ramci celého
tyzdna. Pritom sa zohladnia aj ¢asové
rezervy — tym sa zaruci optimalna udrzba

327

ES

o

-
n
n
o



travnika, aj ked' sa ojedinele nebudd méct
vykonat niektoré z faz kosenia (napr. kvoli
dazdu).

Pocas doby ¢innosti sa musia

A osoby nachadzat mimo
nebezpecnej oblasti. Tomu je
potrebné prispdsobit doby ¢innosti.
Navy$e dodrziavajte miestne
predpisy pre pouzivanie
robotickych kosaciek, ako aj
pokyny z kapitoly ,,Pre vasu
bezpecnost” (= 6.) a upravte doby
¢innosti v ponuke ,Plan kosenia“.
(= 11.7)
Na prislusnom arade si overte
najma denné a no¢né hodiny,
pocas ktorych je povolené pouzivat
tento typ stroja.

14.4 Trvanie kosenia

Trvanie kosenia uvadza pocet hodin za
tyzden, pocas ktorych sa ma kosit travnik.
Je mozné ho predizit alebo skratit.

(= 11.8)

Trvanie kosenia sa rovna ¢asu, pocas
ktorého roboticka kosacka kosi travnik.
Do trvania kosenia sa nezapocitava Cas,
pocas ktorého sa nabija akumulator.

Pocas Gvodnej inStalacie vypocita
roboticka kosacka trvanie kosenia
automaticky na zaklade uvedenej velkosti
kosenej plochy. Tato predpisana hodnota
je urcena pre bezny travnik v suchych
podmienkach.

PlosSny vykon:

Na 100 m? roboticka kosacka potrebuje v
priemere:

RMI 422:
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120 min.

RMI 422 P,

RMI 422 PC: 100 min.

14.5 Domov. oblast (RMI 422 PC)

Roboticka kosacka pomocou
zabudovaného prijima¢a GPS rozpozna
svoje stanovisko. Pri kazdom prejazde po
okraji na kontrolu spravneho vedenia dr6tu
(= 9.12) a pri uréeni vychodiskovych
bodov (= 11.15) roboticka kosacka ulozi
suradnice zapadného, vychodného,
juzného a severného bodu.

Tato plocha je definovana ako domov.
oblast, tu sa méze pouzivat roboticka
kosacka. Pri kazdom opakovanom
prejazde po okraji su aktualizované
suradnice.

Pri aktivovanej ochrane GPS je majitel
stroja upozorneny, ze sa stroj uviedol do
prevadzky mimo domov. oblasti. Navyse
sa na displeji robotickej kosacky zobrazi
vyzva na zadanie PIN kédu.

15. Uvedenie stroja do

prevadzky

15.1 Priprava

e | Pri prvej instalacii mate
1 | k dispozicii sprievodcu instalaciou.
(=9)

@ | Roboticka kosacka sa nabija
1 | a prevadzkuije pri okolite] teplote
medzi +5°C a +40°C.

e Nainstalujte nabijaciu stanicu (= 9.8)

e Natiahnite (= 9.9) a pripojte (=> 9.10)
obmedzovaci vodi¢

e QOdstrarite z kosenej plochy cudzie
predmety ( napr. hracky, naradie)

e Nabite akumulator. (=> 15.7)
e Nastavte datum a cas. (= 11.11)

e Skontrolujte a v pripade potreby
upravte plan kosenia — predovsetkym
treba zabezpecit, aby sa po¢as dob
¢innosti nenachadzali v nebezpecnej
oblasti ziadne osoby. (= 11.6)

o | Velmi vysoku travu pokoste pred
1 | pouzitim robotickej kosa¢ky
pomocou beznej kosacky na travu
( napr. po dlhSej dobe
nepouzivania).

15.2 Klapka

Roboticka kosacka je vybavena klapkou,
ktora chrani displej pred pocasim a
neumyselnym pouzivanim. Ak sa klapka
pocas prevadzky robotickej kosacky
otvori, zastavi sa jej prevadzka a roboticka
kosacka spolu so zacim nozom sa uvedu
do stavu pokoja.

Otvorit klapku:

@ | Pred otvorenim klapky pocas

1 | prevadzky robotickej kosacky sa z
bezpec¢nostnych dovodov musi
najprv stlacit tlacidlo STOP.
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Vezmite klapku (1) vo vychodiskovom
bode (A) a uvolnite ju lahkym postréenim
smerom dohora. Otvorte klapku az na
doraz.

o | Otvorenu klapku je mozné smerom
1 | dohora odtiahnut zo stroja. Takato
konstrukcia ma bezpecnostny
vyznam: Tym je zarucené, Ze stroj
sa nebude dat zdvihnat a prenasat
pomocou klapky.

Zatvorit' klapku:

Opatrne posunte klapku smerom nadol a
nechajte ju zaklapnut.

@ | Roboticku kosacku je mozné uviest
1 | do prevadzky len s tplne
zaklapnutou klapkou.

15.3 Prisp6sobenie programovania

ktualne naprogramované nastavenia si
mbzete pozriet plane kosenia, prip. pri
modeli RMI 422 PC v aplikacii iMow App.
(= 11.6)

Plan kosenia sa vypocita pri instalacii,
resp. pri vytvoreni nového planu kosenia
na zaklade velkosti kosenej plochy.
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Parametre doby ¢innosti a trvania
kosenia je mozné zmenit individualne, no
potrebné fazy kosenia sa automaticky
rozdelia a priradia k moznym dobam
¢innosti. V pripade potreby méze pocas
jednej doby ¢innosti prebiehat aj viacero
faz kosenia a nabijania. V pripade Zelania
sa okraj kosenej plochy bude automaticky
kosit v pravidelnych odstupoch. (= 11.14)

V ramci jedného dia je mozné nastavit
maximalne tri r6zne doby Cinnosti.
(= 11.7)

Ak chcete, aby roboticka kosacka cielene
prechadzala cez urcité oblasti v ramci
kosenej plochy, je potrebné zadefinovat
konkrétne vychodiskové body. (= 11.15)

@ | Za urcitych okolnosti ( napr. pekné
1 | pocasie alebo dostato¢né ¢asové
okno) sa na optimalnu adrzbu
travnika nepouziju vietky doby
¢innosti.

Zmena dob ¢innosti: (= 11.7)

— Dodato¢né doby cinnosti pre dalSie
fazy kosenia.
— Prispésobenie ¢asového okna, aby

sa napr. zabranilo koseniu rano alebo
cez noc.

— Vynechanie jednotlivych déb cinnosti,
z dévodu pouzivania kosenej plochy
napr. na oslavu.

PrediZenie trvania kosenia: (= 11.8)

— Existuju oblasti, v ktorych je kosenie
nedostato¢né, napr. pretoze ma
kosena plocha prilis komplikovany tvar.

— Intenzivny rast travy pocas obdobia
rastu

— Mimoriadne husty travnik

Skratenie trvania kosenia: (= 11.8)

— Pomalsirast travy v dosledku vysokych
tepl6t, chladu alebo sucha

Vytvorenie nového planu kosenia:
(= 11.6)

— Zmenila sa velkost kosenej plochy.
Nova instalacia: (= 11.14)
— Nova poloha nabijacej stanice

— Prvé uvedenie do prevadzky na novej
kosenej ploche

15.4 Kosenie s rezimom automatiky
e Zapnutie automatiky:
Pri zapnutej automatike sa Aj
na displeji zobrazuje vedla L
symbolu akumulatora symbol
automatiky. (= 11.5)

e Spustenie faz kosenia:
Fazy kosenia sa automaticky
prerozdelia medzi dostupné doby
¢innosti. (= 11.7)

e Ukoncenie faz kosenia:
Ked' sa vybije akumulator, roboticka
kosacka sa automaticky presunie
do nabijacej stanice. (= 15.6)
Pomocou tlac¢idla STOP je mozné
kedykolvek ru¢ne ukongit prebiehajice
kosenie. (= 5.1)
Aktivovanim prikazu Domov
na nabijacej stanici sa tiez okamzite
ukonci prebiehajuce kosenie. (= 13.1)
RMI 422 PC:
Proces kosenia méze byt navyse
ukon¢eny pomocou aplikacie — poslite
roboticku kosacku do nabijacej stanice.
(= 10.)
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Kosené plochy, do ktorych
roboticka kosacka prechadza cez
uliéku, sa upravia len vtedy, ak su
na tychto plochach zadefinované
vychodiskové body.

7S

15.5 Kosenie nezavisle od danych dob

c¢innosti

e Nabitu robotickd kosacku aktivujte
stlacenim tlacidla. Tym sa zapne
nabijacia stanica.

Kosené plochy s nabijacou stanicou:

e Ak chcete upravit oblast kosenej
plochy, do ktorej sa da dostat len
prostrednictvom uli€ky, musite tam
robotickl kosacku preniest.

e Okamzité kosenie:
Aktivujte prikaz Spustit’ kosenie
(= 11.5).
Kosenie sa okamzite spusti a bude
trvat az do zvoleného casu.

e Kosenie s oneskorenim:
Aktivujte prikaz Spustit’ kosenie s
oneskorenim. (= 11.5)
Kosenie sa spusti po dosiahnuti
zvoleného Casu zaciatku a bude trvat
az po zvoleny ¢as ukoncenia.

e RMI 422 PC:
Spustit kosenie pomocou aplikacie.
(= 10.)
Kosenie sa spusti po dosiahnuti
zvoleného Casu zaciatku a bude trvat
az po zvoleny ¢as ukoncenia.
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Rué&né ukoncenie kosenia:

Pomocou tla¢idla STOP je mozné
kedykolvek ukon¢it prebiehajuce
kosenie. (= 5.1)

Aktivovanim prikazu Domov

na nabijacej stanici sa tiez okamzite
ukon¢i prebiehajlce kosenie. (= 13.1)
RMI 422 PC:

Proces kosenia méze byt navyse
ukonceny pomocou aplikacie — poslite
roboticku kosacku do nabijacej stanice.
(= 10.)

@ | V pripade potreby roboticka
1 | kosa¢ka medzitasom nabije

akumulator a potom bude
pokracovat v koseni az
do zvoleného ¢asu ukoncenia.

Vedlajsie plochy:

Aktivujte robotickd kosacku umiestnenu
v nabijacej stanici. Tym sa aktivuje
nabijacia stanica.

Roboticku kosacku preneste
na vedlajsiu plochu.

Aktivovat vedlajsiu plochu. (= 11.14)

Okamzité kosenie:

Aktivujte prikaz Spustit’ kosenie
(= 11.5).

Kosenie sa okamzite spusti a bude
trvat az do zvoleného Casu.

Kosenie s oneskorenim:

Aktivujte prikaz Spustit kosenie s
oneskorenim. (= 11.5)

Kosenie sa spusti po dosiahnuti
zvoleného casu zaciatku a bude trvat
az po zvoleny ¢as ukoncenia.

e Ukoncenie kosenia:
Po dosiahnuti zvoleného ¢asu
ukoncenia sa roboticka kosacka
presunie k obmedzovaciemu vodicu
a zostane stat. Stroj preneste
do nabijacej stanice, aby sa nabil
akumulator, a potvrdte zobrazené
hlasenie. (= 24.)
Pomocou tlac¢idla STOP je mozné
kedykolvek ru¢ne ukongit prebiehajice
kosenie. (= 5.1)

o | Ak sa akumulator vybije eSte

1 | pred dosiahnutim zvoleného ¢asu
ukoncenia, kosenie sa prislusne
skrati.

15.6 Zaparkovanie robotickej kosacky
do nabijacej stanice

Parkovanie do nabijacej stanice
v rezime automatiky:

Roboticka kosacka sa automaticky
presunie do nabijacej stanice, ked uplynie
doba ¢innosti, resp. ked sa vybije
akumulator.

Vynutené parkovanie do nabijacej
stanice:

e V pripade potreby zapnite |
nabijaciu stanicu (= 13.1) O

e Aktivujte prikaz Odist k nabij. stanici.
(= 11.5)
Pocas kosenia je mozné
aktivovat aj prikaz Domov Q
na nabijacej stanici.

e RMI 422 PC:
V aplikacii poslite robotickl kosacku do
nabijacej stanice. (= 10.)

@ | Pocas prebiehajlucej doby ¢innosti
1 | sa po zaparkovani do nabijacej
stanice nevykona ziadne dalSie
kosenie.
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Rucné parkovanie do nabijacej stanice:

e Roboticku kosacku ru¢ne potlacte
do nabijacej stanice.

Pomocou drzadla na nosenie (1) mierne
nadvihnite robotick( kosacku na
odlah¢enie hnacich kolies. Stroj naklorite
na predné kolesa a odtlacte ho po nich do
nabij. stanice.

15.7 Nabijanie akumulatora

Akumulator nabijajte vylu¢ne
A prostrednictvom nabijacej stanice.
Akumulator nikdy nevyberajte
a nenabijajte pomocou externej
nabijacky.
Automatické nabijanie:
Pri koseni sa nabijanie vykonava
automaticky vzdy po dokonceni kosenia,

ked sa roboticka kosacka zaparkuje
do nabijacej stanice.

Rucné spustenie nabijania:

e Po pouziti na vedlajSich plochach
umiestnite robotickl kosacku
na kosenu plochu a zaparkuijte ju
do nabijacej stanice. (= 15.6)
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e Po preruseni kosenia pripojte
roboticku kosac¢ku do nabijacej stanice.
(= 15.6)

e V pripade potreby ukoncite
pohotovostny rezim robotickej kosacky
stla¢enim niektorého z tlacidiel.
Automaticky sa spusti nabijanie.

Nabijanie:

Pocas nabijania sa na indikatore EI
stavu zobrazuje text ,Akumulator sa *E
nabija“.

Vo vsetkych zvySnych ponukach sa PEas
v informacnej oblasti displeja

zobrazi namiesto symbolu
akumulatora symbol sietovej zastreky.

Dizka nabijania je rézna a automaticky
sa prispdsobuje nasledujicemu pouzitiu.

@ | Pri problémoch s nabijanim sa
1 | na displeji zobrazi prislusné
hlasenie. (= 24.)

Akumulator sa za¢ne nabijat,
az ked klesne jeho napatie
pod urcitd hranicu.

Stav nabitia:

Na indikatore stavu si mézZete -
priamo pozriet momentalny stav *’\;
nabitia, ked' zvolite prislusné

zobrazenie. (= 11.13)

Vo vsetkych ostatnych ponukach

sltzi na zobrazenie stavu nabitia m
symbol akumulatora v informacnej
oblasti displeja. (= 11.3)

Ak je nabitie akumulatora prili$ nizke,
zobrazi sa prislusny symbol akumulatora.
V takom pripade odstavte roboticku
kosacku do nabijacej stanice, aby sa
nabila.
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16. Udrzba

Nebezpecenstvo urazu!

A Pred vSetkymi tdrzbarskymi alebo
Cistiacimi pracami na stroji si
pozorne precitajte a starostlivo
dodrziavajte vietky bezpecnostné
pokyny uvedené v kapitole ,Pre
vasu bezpecnost” (= 6.), najma
v podkapitole ,Udrzba a opravy*

(= 6.9).

Pred vSetkymi
-
Pa®

Udrzbarskymi- alebo
Cistiacimi pracami
aktivujte blokovanie
stroja. (= 5.2)

Pred adrzbarskymi
pracami na nabijacej
stanici odpojte sietovy
konektor.

Pri vSetkych
udrzbarskych pracach,
najma pri pracach

na Zacom nozi, noste
pracovné rukavice.

16.1 Plan udrzby

Intervaly Gdrzby sa okrem iného riadia
prevadzkovymi hodinami. Prislusné
pocitadlo ,,Prevadz. ¢as” je mozné
aktivovat v ponuke ,Informacie”. (= 11.9)

Zadané intervaly udrzby sa musia presne
dodrziavat.

Udrzbarske prace pocas dni
s nastavenymi dobami ¢innosti:

e Pohladom skontrolujte celkovy stav
stroja a nabij. stanice.
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e Skontrolujte zobrazenie na displeji —
aktudlny ¢as a Start nasledujiceho
kosenia.

e Skontrolujte kosenu plochu a v pripade
potreby z nej odstrante cudzie
predmety a pod.

e Skontrolujte, ¢i je nabity akumulator.
(= 15.7)

Tyzdenné udrzbarske prace:
o Vycistite stroj. (= 16.2)

o Pohladom skontrolujte zaci néz,
upevnenie noza a zaci mechanizmus,
¢i nie suU poskodené (zarezy, praskliny,
zlomené miesta atd.) a opotrebované.
(= 16.3)

Po kazdych 200 hodinach:

e Vymernte zaci n6z. Na displeji sa
zobrazi prislusné pripomenutie.
(= 16.4)

Roc¢né udrzbarske prace:

e Spoloc¢nost STIHL odport¢a nechat
vykonat ro¢nu servisnu prehliadku
pocas zimnych mesiacov
u Specializovaného predajcu vyrobkov
znacky STIHL.

Pri nej sa vykona najma Gdrzba
akumulatora, elektroniky a softvéru.

Aby mohol Specializovany predajca

@ vykonat vSetky tudrzbarske prace
podla danych predpisov, zmernite
nastavenie bezpecnostnej Grovne
na moznost ,Ziadna“ alebo
poskytnite predajcovi vami
pouzivany PIN kéd.

16.2 Cistenie stroja

Starostlivé zaobchadzanie chrani stroj
pred poskodenim a predlzuje jeho
prevadzkovu zivotnost.

Poloha na Cistenie a udrzbu:

Cistiace prace na zacich nozoch
vykonavajte len v hrubych
pracovnych rukaviciach a s
maximalnou opatrnostou.

Na vycistenie vrchnej strany stroja
(kapota, klapka) odstavte stroj na plochy,
pevny a vodorovny podklad. Na vycistenie
spodnej strany stroja (Zaci n6z, zaci
mechanizmus) naklorite roboticku
kosacku na lavu alebo pravu stranu podla
znazornenia na obrazku a oprite ju o
stenu.
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e Necistoty odstrante kefou alebo
handrou. Nezabudnite tiez vycistit Zaci
ndz a nabijaciu stanicu.

e Usadené zvySky travy v zacej skrini a
v Zacom mechanizme eSte predtym
uvolnite kiskom dreva.

e V pripade potreby pouzite Specialny
Cistiaci prostriedok (napr. Specialny
Cistiaci prostriedok znac¢ky STIHL).

e V pravidelnych intervaloch demontujte
unasaci kotuc¢ a odstrarite zvysky travy.
(= 16.6)

@ | Unasaci kotd¢ musi byt pri vihkom

1 | pocasi ¢isteny ¢astejsie. Spina
usadena medzi unasacim koti¢om
a skrifiou zacieho mechanizmu
sposobuje trenie, a tym vacsiu
spotrebu energie.

16.3 Kontrola opotrebovania zacieho
noza

Nebezpecenstvo urazu!

A Opotrebovany Zaci n6z sa méze
zlomit a spbsobit tak zavazné
Urazy. Preto je dblezité dodrziavat
pokyny na udrzbu zacieho noza.
V zavislosti od miesta pouzitia a
doby pouzitia sa moze
opotrebovanie zacich nozov
znacne lisit. Ak sa stroj ¢asto
pouziva na piesoc¢natej pode,
resp. pri suchom pocasi, dochadza
k va¢siemu namahaniu, a tym aj
k nadmernému opotrebovaniu
zacich nozov.

Zaci néz vymiefajte minimalne
kazdych 200 prevadzkovych hodin
— neostrite ho. (= 16.5)

e Aktivujte blokovanie stroja. (= 5.2)
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e Roboticku kosacku naklofte nabok a
bezpecne oprite o stabilnl stenu.
Dékladne vycistite zaci mechanizmus,
ako aj zaci n6z. (= 16.2)

Sirku noza (A) a hrabku noza
skontrolujte pomocou posuvného
meradla.

Ak je na niektorom mieste zaci néz uzsi
ako 25 mm alebo tensi ako 1,3 mm, musi
sa vymenit za novy.

16.4 Demontaz a montaz zacieho noza

Zaci néz je skonétruovany na

A Zivotnost 200 prevadzkovych
hodin. Po uplynuti tohto ¢asu sa
na displeji zobrazi prislusné
hlasenie.

e Zapnite blokovanie
stroja (= 5.2) a nasadte si
rukavice.

e Roboticku kosacku naklonte
nabok a bezpecne oprite o stabilnl
stenu. Dékladne vycistite Zzaci
mechanizmus, ako aj zaci
néz. (= 16.2)

Demontaz zacieho noza:

N

‘\ }R ‘
AR\ @)

Obe zapadky (1) na unasacom
kotuci stlacte a podrzte jednou
rukou. Druhou rukou vyskrutkujte
upeviovaciu maticu (2).
Demontujte zaci n6z spolu s upevniovacou
maticou.
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Montaz Zzacieho noza:

Pred namontovanim noza
skontrolujte, ¢i nie je posSkodeny. Ak
sU na nozi viditelné zarezy alebo
praskliny, resp. ak je na niektorom
mieste uzsi ako 25 mm alebo tensi
ako 1,3 mm, treba ho vymenit.

(= 16.3)

g Nebezpecenstvo Urazu!

Unasaci kotli¢ a upeviovacia
matica sa musia tiez vymenit za
nové, ak dojde k ich poskodeniu
(napr. zlomenim alebo
opotrebovanim). Je velmi délezité,
aby upevriovacia matica dokonale
zapadla do unasacieho kotuca.

e NOz, unasaci kotu¢ a upevriovaciu
maticu pred montazou vycistite.

Zaci néz (1) a upevfiovaciu maticu (2)
nasadte na unasaci kotu¢ (3) podla
znazornenia na obrazku. Dbajte pritom na
spravnu polohu upeviiovacich

vystupkov (4) v Zacom nozi.
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Upevriovaciu maticu (1) naskrutkujte az
na doraz. Poc¢as dotahovania budete
pocut niekolko cvaknuti. Opatrnym
pokyvanim skontrolujte bezpecné
upevnenie zacieho noza.

e Po namontovani nového Zacieho noza
potvrdte v ponuke ,Servis“ vymenu
nozov. (= 11.17)

16.5 Brusenie Zacieho noza
Zaci ndéz nikdy nebruste.

Spolo¢nost STIHL odporac¢a vzdy
nahradit tupy Zaci n6z novym nozom.

@ | Iba novy Zzaci n6z je vyvazeny s
1 | naleZitou presnostou a zaru¢uje
spravnu funkciu pristroja, ako aj
nizku hladinu hluku.

16.6 Montaz a demontaz unasacieho
kotaca

o | Unasaci kotu¢ je mozné
1 | demontovat na cely ¢istenia
zacieho mechanizmu.

e Zapnite blokovanie
stroja (= 5.2) a nasadte si
rukavice.

e Roboticku kosacku naklonte
nabok a bezpecne oprite o stabilnl
stenu. Dokladne vycistite zaci
mechanizmus, ako aj zaci
néz. (= 16.2)

Demontaz unasacieho kotuca:

e Demontujte zaci n6z. (= 16.4)

Stahovak (F) zasurite a pootocte ho az na
doraz proti smeru pohybu hodinovych
ruciciek.
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Podopierajte stroj rukou. Unasaci

kot¢ (1) demontujte potiahnutim za
stahovak (2).

Montaz unasacieho kottca:

Dékladne ocistite hriadel noza (1) a drziak
unasacieho kotuca (2). Nasunte unasaci
kot(i¢ az na doraz na hriadel noza.

e Montaz zacieho noza. (= 16.4)

0478 131 9244 C - SK

16.7 Najst prerus. droétu

o | Ak dojde k preruseniu drétu, bude
1 | na nabijacej stanici rychlo blikat
Cerveny ukazovatel LED. (= 13.1)
Na displeji robotickej kosacky sa
zobrazi prislusné hlasenie.

Ak sa vam miesto prerusenia drétu
nepodari najst podla uvedenych
pokynov, kontaktujte predajcu.

e Pred vyhladanim prerusenia dr6tu sa
musi 1-krat stlacit tlacidlo na nabijacej
stanici (LED bude nadalej rychlo
blikat).

e Zveste kryt nabijacej stanice a vyklopte
panel. (= 9.2)

& Vyklopte lavi upinaciu paku (1).
B3 Koniec kabla (2) odpojte od upinacej
konzoly a znova zatvorte upinaciu paku.

e Zaklapnite panel a nasadte kryt
nabijacej stanice. (= 9.2)

Nasledne je hladanie miesta prerusenia
drétu popisané v smere pohybu
hodinovych ruciciek, ¢o znamena, ze
obmedzovaci vodi¢ sa bude obchadzat
z nabijacej stanice v smere pohybu

hodinovych ruciciek. Hladanie je mozné
vykonat tiez proti smeru pohybu
hodinovych ruciciek, potom je nutné
odstranit pravy koniec drétu z upinacej
konzoly.

e V ponuke ,Servis* vyberte polozku
~Najst prerus. drétu” a vyber potvrdte
stlacenim tlacidla OK. (= 11.17)

Prechadzajte robotickou kosackou
smerom od nabijacej stanice pozdiz
okraja kosenej plochy v smere pohybu
hodinovych ruciciek. Pritom stroj vzadu
mierne nadvihnite pomocou drzadla

na nosenie (1), aby ste odlahdili hnacie
kolesa. Roboticki kosa¢ku naklorite

na predné kolesa a prechadzajte rou
ponad obmedzovaci vodi¢ (2). Dbajte
pritom na to, aby obmedzovaci vodi¢ (2)
neustale prechadzal popod snimace
drétu. Snimace drétu st namontované pod
ochrannym krytom nalavej a pravej strane
v prednej Casti robotickej kosacky.

Na displeji sa po¢as vyhladavania miesta
prerusenia drotu zobrazuje intenzita
signalu a snimace drétu s v optimalnej
polohe nad obmedzovacim vodi¢om
vtedy, ked je hodnota intenzity signalu
najvyssia.
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Ked snimace signalu spravne
prijimaja drétovy signal, na
displeji sa zobrazuje symbol

))))

Drétovy signal OK.

Na mieste prerusenia drotu
klesne intenzita signalu a
na displeji sa zobrazi symbol

i)

pre Kontrolu dré6t. signalu.

Drét na mieste prerusenia znovu
prepojte pomocou drétovej spojky
(= 12.16), v pripade potreby znovu
polozte obmedzovaci vodi¢ v oblasti,
kde doslo k jeho preruseniu.

Znovu pripojte lavy koniec drétu.
(= 9.10)

Ak bolo preruSenie drétu spravne
opravené, bude ¢erveny ukazovatel
LED svietit. (= 13.1)

O.K.

16.8 Uskladnenie stroja a zimna
prestavka

Pri odstaveni robotickej kosacky
(napr. zimna prestavka,
medziuskladnenie) dodrziavajte
nasledovné body:

Nabite akumulator. (= 15.7)
Vypnite automatiku. (= 11.5)

Aktivujte najvyssi bezpec¢nostny
stupen. (= 11.16)

RMI 422 PC:
Aktivujte energ. rezim EKO. (= 11.11)

Zapnite blokovanie stroja. (= 5.2)

Odpojte zastr¢ku sietového
napajacieho adaptéra od elektrickej
siete.

Dékladne vycistite vSetky vonkajsSie
diely robotickej kosacky a nabijacej
stanice.
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Nabijaciu stanicu zakryte vhodnym
vedrom. Vedro zafixujte.

o Robotickd kosacku uskladnite stojacu

na kolesach v suchej, uzavretej

a bezprasnej miestnosti. Uistite sa, zZe
je stroj bezpecne uskladneny mimo
dosahu deti.

Robotickd kosacku skladujte iba
v bezchybnom prevadzkovom stave.

Skontrolujte pevné dotiahnutie
vSetkych skrutiek, poSkodené ¢i
necitatelné vystrazné a bezpecnostné
symboly na stroji vymerite za nové,
skontrolujte celkové opotrebovanie

a riadny technicky stav celého stroja.
Opotrebované alebo poskodené diely
vymerite.

Pripadné chyby na stroji je potrebné

odstranit zasadne este pred jeho
uskladnenim.

@ | Na robotickl kosacku nikdy
1 | neodkladajte, resp. neuskladriuijte

Ziadne predmety.

Teplota v skladovacom priestore
nesmie klesnut pod 5 °C.

Opatovné uvedenie robotickej kosacky
do prevadzky po dihsej odstavke:

o | Po dlhsie trvajucej odstavke méze
1 | byt v uréitych pripadoch potrebné
spravne nastavit datum a cas.
Pocas uvedenia do prevadzky sa
zobrazia prislusné okna vyberu. Ak
sa okna vyberu nezobrazia
automaticky, skontrolujte a v
pripade potreby upravte datum a
¢as v ponuke ,Nastavenia“.

(= 11.11)

e Priprava kosenej plochy:
Odstrante z nej cudzie predmety
a pokoste velmi vysoku travu pomocou
beznej kosacky na travu.

e Uvolnite nabijaciu stanicu a pripojte
sietovy diel do elektrickej siete.

e Nabite akumulator. (=> 15.7)

e Skontrolujte plan kosenia a v pripade
potreby ho zmerite. (= 11.6)

e Zapnite automatiku. (= 11.5)

e RMI 422 PC:
V pripade potreby aktivujte Standardny
energ. rezim (= 11.11) a zapnite
ochranu GPS. (= 5.9)

16.9 Demontaz nabijacej stanice

Pri dlhSej odstavke robotickej kosacky
(napr. zimna prestavka) je mozné
demontovat aj nabijaciu stanicu.

e Priprava robotickej kosac¢ky na dlhSiu
odstavku (= 16.8)

e Odpojte zastrcku sietového
napajacieho adaptéra od elektrickej
siete.

e Zveste kryt nabijacej stanice a vyklopte
panel (= 9.2)
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B Vyklopte lav( upinaciu paku (1).
B3 Lavy koniec drétu (2) odstrarite

z upinacej konzoly.

Opat zatvorte upinaciu paku (1).

€} Vyklopte pravi upinaciu paku (3).
B} Pravy koniec drétu (4) odstrarite
z upinacej konzoly.

Opat zatvorte upinaciu paku (3).

e Zaklapnite panel (= 9.2)

e lavy a pravy koniec obmedzovacieho
vodi¢a oddelene vytiahnite z nabijacej
stanice.

e Nasadte kryt nabijacej stanice. (= 9.2)

0478 131 9244 C - SK

Vytiahnite kliny (1), nabijaciu stanicu (2)
odoberte pomocou pripojeného sietového
dielu z kosnej plochy, poriadne vycistite
(pomocou vihkej utierky) a uskladnite.

e Roboticku kosacku spolu s nabijacou
stanicou a sietovym napajacim
adaptérom uskladnite v normalnej
polohe do suchej, uzavretej a
bezpradnej miestnosti. Robotick
kosacku zaparkujte do nabijacej
stanice. Uistite sa, Ze je stroj bezpec¢ne
uskladneny mimo dosahu deti.

o Nechranené konce obmedzovacieho
vodica ochrante pred poveternostnymi
vplyvmi — napr. ich zalepte vhodnou
izola¢nou paskou.

e Pri opatovnej montazi nabijacej stanice
inStalujte tak, ako pri prvotnej
instalacii — hlavne na spravnu stranu
pripojte lavy a pravy koniec
obmedzovacieho vodi¢a. (= 9.8)

17. Bezné nahradné diely

Zaci n6z:
6301 702 0101

18. Prislusenstvo

— STIHL sﬂzprava S pre kosené plochy
do 500 m

— STIHL suprava L pre kosené plochy
velkosti 2000 m? — 4000 m?

— Upevriovacie koliky STIHL AFN 075

- Opmedzovaci vodi¢ STIHL ARB 501:
Dlzka: 500 m
Priemer: 3,4 mm

— Droétova spojka STIHL ADV 010
— Modul na malé plochy STIHL AKM 100

Pre stroj je k dispozicii dalSie
prislusenstvo.

Podrobné informacie ziskate u
Specializovaného predajcu
vyrobkov STIHL, na internete
(www.stihl.com) alebo v katalégu
vyrobkov STIHL.

e | Na stroji je z bezpecnostnych
1 | dévodov povolené pouzivat len
prislusenstvo schvalené
spolo¢nostou STIHL.

19. Opatrenia na
minimalizovanie

opotrebovania a na
zabranenie vzniku skod

Doélezité pokyny na udrzbu
a oSetrovanie skupiny vyrobkov

Roboticka kosacka pohanana
akumulatorom (STIHL RMI)

Firma STIHL v ziadnom pripade neruci za
Skody na zdravi alebo materialne $kody,
ktoré boli sp6sobené nedodrzovanim
bezpec&nostnych pokynov, predovietkym
pokynov tykajucich sa bezpecnosti,
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obsluhy a udrzby a pouzitim
neschvaleného prislusenstva alebo
neschvalenych nahradnych dielov.

Ak chcete predist poSkodeniu alebo
nadmernému opotrebovaniu stroja STIHL,
bezpodmienetne dodrziavajte
nasledujuce délezité pokyny:

1. Bezné spotrebné nahradné diely

Niektoré diely strojov STIHL podliehaja
beznému prevadzkovému opotrebeniu i
pri predpisanom pouzivani, a preto sa tieto
diely musia v zavislosti od spésobu a doby
pouzitia vzdy v€as vymenit.

Medzi tieto diely patri napr.:
— Zacinéz
— Akumulator

2. Dodrzovanie pokynov uvedenych v
tomto navode na obsluhu

Pouzivanie, tdrzba a uskladnenie stroja
STIHL musi prebiehat tak dokladne, ako je
popisané v tomto navode na obsluhu. Za
vSetky Skody, ku ktorym doslo nasledkom
nedodrzania bezpecnostnych pokynov a
pokynov pre obsluhu a tdrzbu, zodpoveda
sam uzivatel.

To plati predovsetkym pre:

— nespravne zaobchadzanie
s akumulatorom (nabijanie,
skladovanie),

— nespravne pripojenie na elektrickd siet
(nespravne napatie),

— Upravy vyrobku, ktoré neboli schvalené
spolo¢nostou STIHL,

— pouzitie naradia a prislusenstva, ktoré
pre stroj nie su schvalené, ktoré su
nevhodné alebo nekvalitné,

— pouzitie vyrobku na iny tcel,
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— pouzitie stroja na Sportovych alebo
sutaznych podujatiach,

— nasledné skody, ktoré vznikli dalsim
pouzivanim vyrobku s chybnymi
suciastkami.

3. Udrzbarske prace

Véetky prace uvedené v odstavci,,Udrzba“
sa musia vykonavat pravidelne, podla
predpisanych intervalov.

Pokial tieto udrzbarske prace neméze
vykonat sam uzivatel, musi tym poverit
Specializovaného predajcu.

Spolo¢nost STIHL odporac¢a nechat
vykonavat vsetky udrzbarske prace a
opravy len u Specializovaného predajcu
STIHL.

Odborni predajcovia STIHL budu
pravidelne ponukat Skolenia a poskytovat
technické informacie.

Zanedbanim tychto prac mézu vzniknat
Skody, za ktoré zodpoveda sam uzivatel.

K tomu okrem iného patria:

— $kody na stroji v dosledku
nedostatocného alebo nespravneho
Cistenia,

— Skody v dosledku korézie a iné
nasledné skody spbsobené
nevhodnym skladovanim,

— 8kody na stroji spdsobené pouzitim
nekvalitnych nahradnych dielov,

— S$kody v dosledku neskoro alebo
nedostato¢ne vykonanej udrzby,
resp. v désledku udrzbarskych prac
alebo oprav, ktoré nevykonal servis
Specializovaného predajcu.

20. Ochrana zivotného

prostredia

Stroj, prislusenstvo a obaly su vyrobené
z recyklovatelnych materidlov — musia sa
zlikvidovat prislusnym spoésobom.

Triedenie a ekologicka likvidacia
odpadovych materialov je zakladnym
predpokladom pre efektivnu recyklaciu
cennych surovin. Z tohto dévodu sa musi
stroj po ukonceni beznej technickej
Zivotnosti odovzdat do zberu triedeného
materidlu. Pri likvidacii stroja dodrzujte
pokyny uvedené v kapitole ,Likvidacia®.
(= 6.11)

Odpadové materialy ako
akumulatory vzdy zlikvidujte
odbornym spésobom.
Dodrzujte platné miestne
— predpisy.

&S

Litiové akumulatory nepatria do
domaceho odpadu, ale sa
musia odovzdat u
Specializovaného predajcu
alebo do komunalnej zberne
zvlastneho odpadu.

Li-lon

20.1 Demontaz akumulatora
e Aktivujte blokovanie stroja. (= 5.2)
e Otvorte klapku. (= 15.2)
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Kabel uvoltiujte a odoberajte vzdy

Nebezpecenstvo skratu!
spolo¢ne s akumulatorom.

(1) (batéria).

Odpojte zastr¢ku na kabel

Vyskrutkujte a odoberte skrutky (1).

Otacaci gombik (1) odtiahnite smerom

nahor.

Vyskrutkujte a odoberte skrutky (1) na

(1) odklopte dozadu.

Horny diel skrine

kryte (2). Kryt (2) odtiahnite smerom

nahor.
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21.1 Zdvihanie alebo prenasanie stroja 21.2 Upevnenie stroja

Kosacku na travu bezpecne upevnite
na loznej ploche. Podla znazornenia
na obrazku upevnite stroj pomocou
vhodnych upinacich prostriedkov
(popruhy, lana).

Odoberte kabel (1) a kabel (2) z kablovych

vedeni a odoberte akumulator (3). Diely sFroja, ktoré prepﬁrav'ujete S_p°|u
so strojom ( napr. nabijacia stanica,
Nebezpecenstvo poranenia! Roboticku kosacku dvihajte a prenasajte drobné suciastky), tiez zaistite proti
Zabrante poskodeniu akumulatora. na prednom drziaku na nosenie (1) a zoSmyknutiu.
zadnom drziaku na nosenie (2). Pritom

dodrziavajte oddelenie a dostato¢nu 22. Prehlasenie o zhode
vzdialenost Zacieho noza od tela,

predovsetkym od chodidiel a néh.

vyrobcom - EU

21. Preprava stroja

Nebezpecenstvo Urazu!

Pred prepravou stroja vzdy
aktivujte blokovanie stroja a
dokladne si precitajte a presne
dodrziavajte vietky bezpecnostné

22.1 Roboticka kosacka, automaticka
a pohanana akumulatorom (RMI)
s nabijacou stanicou (ADO)

pokyny uvedené v kapitole ,Pre STIHL Tirol GmbH

vasu bezpecnost” (= 6.), Hans-Peter-Stihl-StralRe 5
predovietkym podkapitolu 633§ Langkampfen
,Preprava stroja“ (= 6.5). (= 5.2) Rakusko

tymto zodpovedne vyhlasuje, ze

340 0478 131 9244 C - SK



Konstrukeny typ:

Vyrobna znacka:
Typ:

Sériové identifikacné
Cislo:

Konstrukeny typ:
Vyrobna znacka:

Typ:

Sériové identifikacné
¢islo:

Kosacka na
travu,
automaticka

a pohanana
akumulatorom
STIHL

RMI 422.0
RMI 4220 P
RMI 422.0 PC
6301

Nabijacia
stanica
STIHL
ADO 401

Firmvér VvV 1.02 —
1.07

6301

zodpoveda prislusnym ustanoveniam
smernic 2006/42/EC, 2011/65/EU,

2006/66/EC, 2014/53/EU a bola vyvinuta
a zhotovena v sulade s danymi verziami
nasledujucich noriem platnych k datumu
vyroby:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3V 2.2.1 (2017-03)
ETSIEN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

dodato¢ne pre RMI 422.0 PC:

ETSI EN 301 489-52 V 1.1.0 (2016-11)
ETSI EN 301 511 V 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303 413V 1.1.1 (2017-12)

0478 131 9244 C - SK

Notifikovany organ TUV Rheinland LGA
Products GmbH, ¢. 0197 overil zhodu
podla prilohy Ill, modulu B uvedenej
smernice 2014/53/EU a vystavil

nasledujuci certifikat o typovej skigke EU:

RT 60131603 0001

UlozZenie technickej dokumentacie:
STIHL Tirol GmbH
Povolenie vyrobku

Rok vyroby a ¢islo stroja (sér. ¢islo) su
uvedené na stroji.

Langkampfen, 02. 01.2020
STIHL Tirol GmbH

e

Matthias Fleischer, veduci odboru
vyskumu a vyvoja produktov

i. V.

Sven Zimmermann, veduci odboru kvality

23. Technické udaje

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Sériové identifikatné
Cislo
Systém kosenia

Rezné zariadenie

Sirka zaberu pri
koseni

Otacky rezného
mechanizmu

Typ akumulatora
Napdatie akumulatora
Upc

Vyska kosenia
Trieda ochrany

Druh ochrany

6301
Mul¢ovaci zaci
mechanizmus
Rotacny néz

20 cm
4450 ot./min
litiovy

18,5V

20 -60 mm
Il

IPX4

Podla smernice 2006/42/EC
a normy EN 50636-2-107:

Namerana hladina
akustického vykonu

Lwa

Tolerancia Kyya
Lwa + Kwa

Hladina akustického
tlaku LpA

Tolerancia Kpa
Dlzka

Sirka

Vyska

RMI 422.0:

Vykon

Oznacenie
akumulatora

Energia akumulatora

60 dB(A)
2dB(A)
62 dB(A)

49 dB(A)
2 dB(A)
60 cm
43 cm
27 cm

60 W

AAIl 40
42 Wh
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RMI 422.0:

Kapacita
akumulatora

Hmotnost

RMI 422.0 P:

Vykon

Oznacenie
akumulatora
Energia akumulatora

Kapacita
akumulatora

Hmotnost

RMI 422.0 PC:
Vykon
Oznacenie
akumulatora

Energia akumulatora

Kapacita
akumulatora

Hmotnost
Mobilny prijimac:
Podporované
frekvencné pasmo:

2,25 Ah
9 kg
60 W

AAIl 80
83 Wh

4,50 Ah
9 kg
60 W

AAI 80
83 Wh

4,50 Ah
10 kg

E-GSM-900
a DCS-1800

Vyzarovany maximalny vykon

vysielania:
E-GSM-900:

DCS-1800:

880 — 915 MHz:

33,0dBm
1710 -
1785 MHz:
30,0 dBm

Nabijacia stanica ADO 401:

Napatie Upc
Trieda ochrany
Druh ochrany
Hmotnost
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27V
1

IPX1
3 kg

Obmedzovaci vodic¢ a vyhladavacia
slucka:

1,0 kHZ -
Frekvenény rozsah: 90 kHz
Maximalna intenzita
pola <72 pA/m
Sietovy napajaci adaptér:
OWA-60E-27
2,23 A
Sietové napatie Upc 100-240 V
Frekvencia 50/60 Hz
Rovnomerné napétie
Upc 27V
Trieda ochrany Il
Druh ochrany IP67

Preprava akumulatorov znacky STIHL:

Akumulatory od spolo¢nosti STIHL spifiajt
predpoklady priru¢ky OSN

ST/SG/AC.10/11/rev.5 diel I, odsek 38.3.

Pouzivatel méze akumulatory STIHL
prepravovat po cestnych komunikaciach
na miesto pouzivania stroja bez potreby
dalSieho zvlastneho balenia.

Pri preprave lietadlom alebo lodou sa
musia dodrziavat prislusné narodné
predpisy.

Dalsie pokyny k preprave najdete
na stranke http://www.stihl.com/safety-
data-sheets

REACH:

REACH oznacuje nariadenie EU na
registraciu, zhodnocovanie a
schvalovanie chemikalii. Informacie o
splfiani nariadeni REACH (EU)

¢. 1907/2006 pozri na stranke
www.stihl.com/reach.

24. Hlasenia

Hlasenia poskytuju informacie
o aktivnych chybach, poruchach a |I|
odporUicaniach. Zobrazuju sa

v dialégovom okne a je mozné ich vyvolat
stlacenim tlacidla OK v ponuke ,Hlasenia“.
(= 11.9)

Odporucania a aktivne hlasenia sa
zobrazuju aj na indikatore stavu. (= 11.2)

V podrobnostiach hlasenia si mozete
pozriet kéd hlasenia, ¢as vzniku, prioritu
a frekvenciu vyskytu.

— Odporucania maju prioritu ,Nizka“ EI
alebo ,Inform.“, zobrazuju sa na
indikatore stavu striedavo s textom
~iMow prip. na prevadzku*.

Roboticku kosacku je aj nadalej mozné
pouzivat, automaticka prevadzka
pokracuje dalej.

— Poruchy maju prioritu ,,Stredna“ a EI
vyzaduju zasah pouzivatela.
Robotickd kosacku je mozné znova
pouzivat az po odstraneni poruchy.

— Pri chybach, ktorych priorita je
~Vysoka“, sa na displeji zobrazi
text ,Kontaktujte predajcu®.
Robotickl kosacku je mozné znova
pouzivat az po odstraneni chyby
Specializovanym predajcom vyrobkov
znacky STIHL.

0478 131 9244 C - SK



Ak zostane niektoré hlasenie
aktivne aj po vykonani odportucanej
napravy, je potrebné obratit sa

na Specializovaného predajcu
vyrobkov znacky STIHL.

7S

Chyby, ktoré méze odstranit
vylu¢ne Specializovany predajca
vyrobkov znacky STIHL, nie st

v nasledujucej ¢asti uvedené. Ak sa
vyskytne takyto druh chyby,
poskytnite Specializovanému
predajcovi 4-miestny kéd chyby a
text chyby.

RMI 422 PC:

Hlasenia, ktoré negativne
ovplyviuja prevadzku, budu
hlasené tiez aplikacii. (= 10.)

(7S

Roboticka kosacka po odoslani
hlaseni prejde do pohotovostného
rezimu a za Ucelom Uspory
akumulatora deaktivuje prevadzku
mobilného telefénu.

Hlasenie:
0001 — Udaje aktualizované
Na povolenie stlacte OK

Pravdepodobna pricina:
— Vykonala sa aktualizacia softvéru
Vv stroji
— Pokles napétia
— Softvérova, resp. hardvérova chyba

Odstranenie:

— Po stlaceni tlacidla OK funguje
roboticka kosacka s predvolenymi
nastaveniami — skontrolujte a opravte
nastavenia (Datum, Cas, Plan kosenia).

0478 131 9244 C - SK

Hlasenie:
0100 — Akumulator vybity
Nabit akumulator

Pravdepodobna pric¢ina:
— Napatie akumulatora je prili$ nizke.

Odstranenie:

— Odstavte roboticku kosacku
do nabijacej stanice, aby sa nabil
akumulator. (= 15.7)

Hlasenie:
0180 — Nizka teplota
Rozsah teploty nebol dosiahnuty

Pravdepodobna pric¢ina:

— Teplota vo vnutri robotickej kosacky je
prili$ nizka.

Odstranenie:

— Zohrejte robotick kosacku.

Hlasenie:
0181 — Vysoka teplota
Rozsah teploty bol prekroceny

Pravdepodobna pric¢ina:

— Teplota vnutri robotickej kosacky je
prilis vysoka.

Odstranenie:

— Roboticku kosacku nechajte
vychladnut

Hlasenie:
0183 — Vysoka teplota
Pozrite si hlasenie 0181

Hlasenie:
0185 — Vysoka teplota
Pozrite si hlasenie 0181

Hlasenie:
0186 — Nizka teplota
Pozrite si hlasenie 0180

Hlasenie:
0187 — Vysoka teplota
Pozrite si hlasenie 0181

Hlasenie:
0302 — Chyba motora pohonu
Rozsah teploty bol prekroceny

Pravdepodobna pricina:
— Teplota v lavom motore pohonu je prilis
vysoka.

Odstranenie:
— Roboticku kosacku nechajte
vychladnut.

Hlasenie:
0305 — Chyba motora pohonu
Lavé koleso je zaseknuté

Pravdepodobna pricina:
— Pretazenie lavého hnacieho kolesa

Odstranenie:

— Vycistite robotickt kosacku. (= 16.2)

— Odstrarite nerovnosti (jamy, diery)
na kosenej ploche.

Hlasenie:
0402 — Chyba motora pohonu
Rozsah teploty bol prekroceny

Pravdepodobna pricina:

— Teplota v pravom motore pohonu je
prili$ vysoka.

Odstranenie:

— Roboticku kosacku nechajte
vychladnut.
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Hlasenie:
0405 — Chyba motora pohonu
Pravé koleso je zaseknuté

Pravdepodobna pricina:
— Pretazenie pravého hnacieho kolesa

Odstranenie:

— Vycistite robotickt kosacku. (= 16.2)

— Odstrarite nerovnosti (jamy, diery)
na kosenej ploche.

Hlasenie:
0502 — Chyba zacieho motora
Rozsah teploty bol prekroeny

Pravdepodobna pricina:
— Teplota v zacom motore je prilis
vysoka.

Odstranenie:
— Roboticku kosacku nechajte
vychladnut.

Hlasenie:
0505 — Chyba zacieho motora
Zaci n6z zaseknuty

Pravdepodobna pricina:

— Znedistenia medzi unasacim kota¢om a
skrifiou Zacieho mechanizmu.

— Neda sa zapnut zaci motor.

— Pretazenie Zacieho motora.

Odstranenie:
— Vydistite zacie noze a zaci
mechanizmus. (= 16.2)
Vycistenie unasacieho kottuc¢a (= 16.6)
— Nastavte vacsiu vysku kosenia. (= 9.5)
— Odstrarite nerovnosti (jamy, diery)
na kosenej ploche.

Hlasenie:
0703 — Akumulator vybity
Pozrite si hlasenie 0100
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Hlasenie:
0704 — Akumulator vybity
Pozrite si hlasenie 0100

Hlasenie:
1000 — Preklopenie
Pripustny sklon bol prekro¢eny

Pravdepodobna pric¢ina:
— Snimac sklonu rozpoznal preklopenie
stroja

Odstranenie:

— Postavte roboticki kosacku na kolesa,
skontrolujte, ¢i sa neposkodila a
potvrdte hlasenie tlacidlom OK

Hlasenie:
1010 — iMow zdvihnuty
Na povolenie stla¢te OK

Pravdepodobna pric¢ina:
— Roboticka kosacka bola nadvihnuta
za kapotu

Odstranenie:

— Skontrolujte pohyblivost kapoty
a potvrdte hlasenie stlatenim tlacidla
OK

Hlasenie:

1030 — Chyba kapoty
Skontrolujte kapotu
Potom stlacte OK

Pravdepodobna pricina:
— Nebola rozpoznana kapota

Odstranenie:

— Skontrolujte kapotu (pohyblivost, pevné
nasadenie) a potvrdte hlasenie
stla¢enim tlacidla OK

Hlasenie:
1105 — otvorena klapka
Proces zruSeny

Pravdepodobna pricina:

— Otvorenie klapky po¢as automatickej
prevadzky

— Otvorenie klapky po¢as automatického
prejazdu po okraji

Odstranenie:
— Zatvorte klapku. (= 15.2)

Hlasenie:

1120 — Zaseknuta kapota
Skontrolujte kapotu
Potom stla¢te OK

Pravdepodobna pricina:
— Rozpoznala sa permanentna kolizia

Odstranenie:

— Uvolnite robotickd kosacku, v pripade
potreby odstrante
prekazku, resp. zmente polozenie
obmedzovacieho vodica —
potom potvrdte hlasenie stlatenim
tlacidla OK

— Skontrolujte pohyblivost kapoty
a potvrdte hlasenie stlacenim tlacidla
OK

Hlasenie:

1125 — Odstranenie prekazky

Skontrolujte polozenie drétu

Mozna pric¢ina:

— Obmedzovaci vodi¢ je polozeny
nepresne

Odstranenie:

— Skontrolujte polozenie
obmedzovacieho vodic¢a, skontrolujte
vzdialenosti pomocou Sablony
iMow Ruler (= 12.5)
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Hlasenie:

1130 — Zaseknuté
Uvolnite iMow
Potom stlacte OK

Pravdepodobna pricina:
— Roboticka kosacka je zaseknuta
— Hnacie kolesa preklzavaju

Odstranenie:

— Uvolnite robotickl kosac¢ku, odstrarite
nerovnosti na kosenej
ploche, resp. zmente polozenie
obmedzovacieho vodi¢a —
potom potvrdte hlasenie stlatenim
tlacidla OK

— Vycistite hnacie kolesa, pripadne
nepouzivajte kosacku v dazdi —
potom potvrdte hlasenie stlacenim
tlacidla OK (= 11.12)

Hlasenie:

1131 — Zaseknuté

Pri rovnych plochach:
vypnite ASM

Mozna pric¢ina:
— ASM zapnuté aj na rovnej ploche
Naprava:

— Vypnite ASM pri rovnych plochach
(= 11.14)

Hlasenie:
1135 — Mimo
Umiestnite iMow na kosenu plochu

Pravdepodobna pricina:
— Roboticka kosacka sa nachadza mimo
kosenu plochu

Odstranenie:
— Roboticku kosacku presunte na kosenu
plochu
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Hlasenie:
1140 — Prili§ strmé
Skontrolujte polozenie drétu

Pravdepodobna pric¢ina:

— RMI 422:
Snima¢ sklonu rozpoznal svah
so sklonom vac¢sim ako 35.

— RMI 422 P:
Snimac sklonu rozpoznal svah
so sklonom vac¢sim ako 40.

Odstranenie:

— RMI 422:
Zmente polozenie obmedzovacieho
vodi¢a, vyclerite kosené plochy, ktoré
maju sklon svahu vacsi ako 35.

— RMI 422 P:
Zmente polozenie obmedzovacieho
vodica, vyclerite kosené plochy, ktoré
maju sklon svahu vacsi ako 40.

Hlasenie:

1170 — Ziadny signal

Zapnite nabijaciu stanicu

Mozna pricina:

— Nabijacia stanica je vypnuta

— Pocas prevadzky doslo k preruseniu
prijmu drétového signalu

— Roboticka kosacka sa nachadza mimo
kosenej plochy

— Bola vymenena nabijacia stanica,
resp. elektronické konstrukéné diely

Naprava:

— Zapnite nabijaciu stanicu a dajte prikaz
na kosenie

— Skontrolujte napdajanie nabijacej
stanice elektrickym pradom

— Skontrolujte ukazovatel LED na
nabijacej stanici — pocas prevadzky
musi neustale svietit cerveny
ukazovatel LED (= 13.1)

— Roboticku kosacku presunte na kosenu
plochu

— Sparujte robotickt kosacku a nabijaciu
stanicu. (= 11.16)

Hlasenie:

1180 — Zaparkovat iMow do nab. st.

Automatické parkovanie do nabijacej

stanice

nie je mozné

Pravdepodobna pricina:

— Nenasla sa nabijacia stanica

— Zaciatok, resp. koniec ulicky su
nespravne nainstalované

Odstranenie:

— Skontrolujte ukazovatel LED
na nabijacej stanici, v pripade potreby
nabijaciu stanicu zapnite (= 13.1)

— Skontrolujte zaparkovanie stroja
do nabijacej stanice (= 15.6)

— Skontrolujte, ¢i ma vjazd do ulicky a
vyjazd z uli¢ky lievikovity tvar (= 12.11)

Hlasenie:
1190 — Chyba pri nabijani
Nabijacia stanica obsadena

Pravdepodobna pricina:
— Nabijacia stanica je uz obsadena
druhou robotickou kosackou

Odstranenie:

— Roboticku kosacku zaparkuijte
do nabijacej stanice, ked' sa nabijacia
stanica znova uvolni

Hlasenie:
1200 — Chyba zacieho motora
Pozrite si hlasenie 0505
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Hlasenie:
1210 — Chyba motora pohonu
Zaseknuté koleso

Pravdepodobna pric¢ina:
— Pretazenie na jednom z hnacich kolies

Odstranenie:

— Vycistite robotickt kosacku. (= 16.2)

— Odstrarite nerovnosti (jamy, diery)
na kosenej ploche.

Hlasenie:
2000 — Problém so sign.
Zaparkovat iMow do nabijacej stanice

Pravdepodobna pric¢ina:
— Chybny drétovy signal, potrebné vyladit

Odstranenie:

— Zaparkujte roboticku kosacku
do nabijacej stanice — potom stlacte
tlacidlo OK

Hlasenie:

2030 — Akumulator

Dosiahla sa pripustna zivotnost
Mozna pricina:

— Je nutné vymenit akumulator
Odstranenie:

— Nechajte akumulator vymenit

u Specializovaného predajcu vyrobkov
znacky STIHL

Hlasenie:
1220 - Zisteny dazd
Kosenie prerusené

Pravdepodobna pric¢ina:
— Kaosenie sa prerusilo kvéli dazdu,
resp. sa vlbec nezacalo

Odstranenie:

— Nie je potrebny Ziadny zasah, v pripade
potreby nastavte dazdovy senzor
(= 11.12)

Hlasenie:
1230 — Chyba prip.
Zaparkovat iMow do nab. st.

Pravdepodobna pricina:

— Nabijacia stanica sa nasla, automat.
parkovanie do nabij. stanice nie je
mozné

Odstranenie:

— Skontrolujte pripojenie do nabijacej
stanice, v pripade potreby odstavte
robotickd kosacku do nabijacej stanice
ru¢ne (= 15.6)

— Skontrolujte obmedzovaci vodi¢ —
davajte pritom pozor na spravne
polozenie v oblasti nabijacej stanice
(= 9.10)
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Hlasenie:
2010 — Vymerite zaci n6z
Dosiahla sa pripustna zZivotnost

Pravdepodobna pric¢ina:

— Zaci ndz sa pouziva viac ako 200
prevadzkovych hodin, je nutné ho
vymenit.

Odstranenie:

— Vymeiite Zaci néz, potom potvrdte
vymenu noza v ponuke ,Servis".
(= 16.4)

Hlasenie:

2020 — Odporucanie

Roc¢na prehliadka u $pecializ. predajcu
Mozna pricina:

— Odporuceny servis pristroja
Naprava:

— Vykonanie ro¢nej prehliadky
u Specializ. predajcu STIHL

Hlasenie:
2031 — Chyba nabijania
Skontrolujte nabijacie kontakty

Pravdepodobna pricina:

— Nie je mozné spustit nabijanie.

Odstranenie:

— Skontrolujte nabijacie kontakty na
nabijacej stanici a robotickej kosacke a
v pripade potreby ich ocistite — potom
potvrdte hlasenie tlacidlom OK

Hlasenie:
2032 — Teplota akumulatora
Mimo rozsahu teploty

Pravdepodobna pricina:
— Teplota v akumulatore poc¢as nabijania
je prili$ nizka, resp. vysoka

Odstranenie:

— Robotickd kosacku nechajte zohriat,
resp. vychladnit — dodrziavajte pritom
povoleny rozsah teplét akumulatora
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Hlasenie:
2040 — Teplota akumulatora
Mimo rozsah teploty

Pravdepodobna pric¢ina:
— Teplota v akumulatore pri spusteni
kosenia je prili$ nizka, resp. vysoka

Odstranenie:

— Roboticku kosacku nechajte zohriat,
resp. vychladnut — dodrziavajte pritom
povoleny rozsah teplét akumulatora
(= 6.4)

Hlasenie:
2050 — Upravit plan kosenia
Predlzte doby ¢innosti

Pravdepodobna pricina:

— Doby ¢innosti boli skratené/odstranené,
resp. sa predizilo trvanie kosenia —
ulozené doby ¢innosti nepostacuju na
potrebné fazy kosenia

Odstranenie:

— Predizte doby ¢innosti (= 11.7),
resp. skratte trvanie kosenia (= 11.8)

Hlasenie:
2060 — Kosenie dokoncené
Na povolenie stlacte OK

Pravdepodobna pricina:

— Kosenie na vedlajSej ploche Uspesne
dokoncené

Odstranenie:

— Roboticku kosacku postavte na kosent
plochu a pripojte ju k nabijacej stanici,
aby sa nabil akumulator (= 15.6)

0478 131 9244 C - SK

Hlasenie:

2070 — Signal GPS

Neprijima sa signal na okraji

Mozna pricina:

— Celkovy okraj kosenej plochy sa
nachadza v oblasti nepokrytej signalom

Odstranenie:

— Zopakovat obidenie okraja (= 11.14)

— Za ucelom podrobnej diagnostiky
kontaktujte predajcu STIHL

Hlasenie:
2071 — Signal GPS
Neprijima sa signal pri vychodisk. bode 1

Pravdepodobna pric¢ina:
— Vychodiskovy bod 1 sa nachadza
v oblasti nepokrytej signalom

Odstranenie:
— Zmernte polohu Vychodiskového
bodu 1 (= 11.15)

Hlasenie:
2072 — Signal GPS
Neprijima sa signal pri vychodisk. bode 2

Pravdepodobna pri¢ina:
— Vychodiskovy bod 2 sa nachadza
v oblasti nepokrytej signalom

Odstranenie:
— Zmerite polohu Vychodiskového
bodu 2 (= 11.15)

Hlasenie:
2073 - Signal GPS
Neprijima sa signal pri vychodisk. bode 3

Pravdepodobna pricina:
— Vychodiskovy bod 3 sa nachadza
v oblasti nepokrytej signalom

Odstranenie:
— Zmeinte polohu Vychodiskového
bodu 3 (= 11.15)

Hlasenie:
2074 — Signal GPS
Neprijima sa signal pri vychodisk. bode 4

Pravdepodobna pricina:
— Vychodiskovy bod 4 sa nachadza
v oblasti nepokrytej signalom

Odstranenie:
— Zmeinte polohu Vychodiskového
bodu 4 (= 11.15)

Hlasenie:
2075 — Signal GPS
Neprijima sa signal v pozadovanej zéne

Pravdepodobna pricina:
— Pozadovana z6na sa nachadza
v oblasti nepokrytej signalom

Odstranenie:
— Urcte novu pozadovanu zénu (= 10.)

347

ES

PT

-
n
n
o



Hlasenie:
2076 — Signal GPS
Pozadovana zéna sa nenasla

Pravdepodobna pric¢ina:
— Pozadovanu zénu nebolo mozné pri
obchadzani okraja najst

Odstranenie:

— Urcte novl pozadovanu zénu. Dbajte
na to, aby sa pozadovana zéna
a obmedzovaci vodi¢ prekryvali (= 10.)

Hlasenie:
2077 — Pozadovana zbéna
Pozadovana zéna mimo domov. oblasti

Pravdepodobna pricina:
— Pozadovana z6na sa nachadza mimo
ulozenu domovsku oblast

Odstranenie:
— Ur¢te nova pozadovanu zénu (= 10.)

Hlasenie:
2090 — Bezdrétovy modul
Kontaktujte Specializovaného predajcu

Mozna pricina:
— Porucha komunikacie s bezdrétovym
modulom

Odstranenie:

— Nie je potrebny ziadny Ukon, v pripade
potreby sa automaticky aktualizuje
firmvér

— Ak problém nadalej pretrvava,
kontaktujte predajcu vyrobkov znac¢ky
STIHL
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Hlasenie:

2100 — Ochrana GPS
Mimo domovsku oblast
Stroj zablokovany

Pravdepodobna pric¢ina:
— Roboticka kosacka sa vzdialila od
domov. oblasti

Odstranenie:

— Premiestnite robotickl kosacku spat do
domovskej oblasti a zadajte koéd PIN
(= 5.9)

Hlasenie:

2110 — Ochrana GPS
Nové stanovisko
Nutna nova instalacia

Pravdepodobna pric¢ina:

— Roboticka kosacka bola uvedena do
prevadzky na inej kosenej ploche.
Drétovy signal druhej nabijacej stanice
bol uz ulozeny.

Odstranenie:
— Nutna nova instalacia (= 11.14)

Hlasenie:
2120 — Poistka proti hraniu
Poistka proti hraniu aktivna

Pravdepodobna pric¢ina:

— Narazovy snimac aktivovany viackrat
po sebe

— Roboticka kosacka nadvihnuta pocas
jazdy

Odstranenie:

— Nie je potrebny Ziadny zasah — ak sa uz
viac neaktivuje narazovy snimac,
hlasenie sa v priebehu 1 minaty znova
deaktivuje

— Vypnite poistku proti hraniu (= 11.16)

Hlasenie:

2400 — iMow Uspesne obnovena na

vyrobné nastavenia

Mozna pricina:

— Roboticka kosacka bola obnovena na
vyrobné nastavenia

Naprava:
— Potvrdte hlasenie stlacenim tlacidla
OK.

Hlasenie:
4001 — Interna chyba
Mimo rozsah teploty

Pravdepodobna pricina:
— Teplota v akumulatore, resp. vo vnutri
stroja je prili$ nizka, resp. prilis vysoka.

Odstranenie:

— Roboticku kosacku nechajte zohriat,
resp. vychladnt — dodrziavajte pritom
povoleny rozsah teplét akumulatora.
(= 6.4)

Hlasenie:
4002 — Preklopenie
Pozrite si hlasenie 1000

Hlasenie:

4003 — Zdvihnuta kapota
Skontrolujte kapotu
Potom stla¢te OK

Pravdepodobna pricina:
— Bola zdvihnuta kapota.

Odstranenie:
— Skontrolujte kapotu a potvrdte hlasenie
stlacenim tlacidla OK.
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Hlasenie:
4004 — Interna chyba
Na povolenie stlacte OK

Pravdepodobna pricina:

— Chyba v priebehu programu

— Vypadok elektrického pradu pocas
automatickej prevadzky

— Roboticka kosacka sa nachadza mimo
kosenu plochu

Odstranenie:

— Potvrdte hlasenie stlacenim tlacidla OK

— Skontrolujte napdajanie nabijacej
stanice elektrickym pradom — pocas
prevadzky musi neustale svietit
Cervena LED kontrolka, potom stlacte
tlacidlo OK (= 13.1)

— Roboticku kosacku presunte na kosenu
plochu, potom stlacte tlacidlo OK

Hlasenie:
4005 — Interna chyba
Pozrite si hlasenie 4004

Hlasenie:
4006 — Interna chyba
Pozrite si hlasenie 4004

Hlasenie:
4027 — Stlacené tla¢. STOP
Na povolenie stla¢te OK

Pravdepodobna pricina:
— Bolo stlacené tlacidlo STOP

Odstranenie:
— Potvrdte hlasenie stlacenim tlacidla OK
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25. Hl'adanie poruch

Podpora a pomoc pri aplikacii

Podpora a pomoc pri aplikacii st dostupné
u Specializovaného predajcu STIHL.

Kontaktné moznosti a dalSie informacie
najdete na https://support.stihl.com/ oder
https://www.stihl.com/.

% pripadne vyhladajte Specializovaného
predajcu. Spolo¢nost STIHL odporuc¢a
Specializovaného predajcu vyrobkov
STIHL.

Porucha:
Roboticka kosacka funguje v nespravnom
Case

Pravdepodobna pric¢ina:

— Nespravne nastaveny datum a cas

— Nespravne nastavené doby cinnosti

— Stroj bol uvedeny do prevadzky
neopravnenou osobou

Odstranenie:

— Nastavte datum a ¢as (= 11.13)

— Nastavte doby €innosti (= 11.6)

— Nastavte bezpecnostnu Groven
LStredna® alebo ,Vysoka“ (= 11.16)

Porucha:

Roboticka kosacka nefunguje po¢as doby

¢innosti.

Mozna pricina:

— Akumulator sa nabija

— Automatika vypnuta

— Doba ¢&innosti vypnuta

— Zisteny dazd

— Dosiahla sa doba trvania kosenia
potrebna na tyzden, v tomto tyzdni uz
nie je potrebné ziadne kosenie

— Hlasenie je aktivne

Klapka je otvorena alebo nie je poruke
Nabijacia stanica nie je pripojena

k elektrickej sieti

Mimo povoleného rozsahu teploty
Vypadok pradu

Naprava:

Nechaijte Gplne nabit akumulator

(= 15.7)

Zapnite automatiku (= 11.5)

Povolte dobu ¢&innosti (= 11.7)
Nastavte dazdovy senzor (= 11.12)
Nie je potrebné vykonat Ziadnu dalSiu
¢innost, fazy kosenia sa automaticky
prerozdelia na dany tyzden — v pripade
potreby spustite kosenie pomocou
prikazu ,Kosenie“ (= 11.5)

Odstrante zobrazend poruchu

a hlasenie potvrdte stlacenim tlacidla
OK (= 24.)

Zatvorte klapku (= 15.2)

Skontrolujte napajanie nabijacej
stanice elektrickym pradom (= 9.8)
Roboticku kosacku nechajte zohriat,
resp. vychladnat — dodrziavajte pritom
normalny rozsah teplét pre prevadzku
robotickej kosacky: +5 °C az +40 °C
Podrobné informacie vam poskytne
Specializovany predajca. %
Skontrolujte dodavku pradu. Roboticka
kosacka pokracuje v koseni, ak po
periodickej kontrole znova rozpozna
drétovy signal. Po vypadku siete moze
trvat aj niekolko minut, kym bude
roboticka kosacka automaticky
pokracovat v koseni. Odstupy medzi
jednotlivymi periodickymi kontrolami sa
dizkou vypadku zvac¢suja.
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Porucha:

Roboticka kosacka nekosi po zadani
prikazov ,Spustit kosenie®, resp. ,Spustit
kosenie s oneskorenim®.

Pravdepodobna pricina:

— Nedostato¢ne nabity akumulator

— Zisteny dazd

— Klapka nie je zatvorena alebo nie je k
dispozicii.

— Hlasenie je aktivne.

— Aktivujte prikaz Domov na nabijacej
stanici.

Odstranenie:

— Nabite akumulator. (= 15.7)

— Nastavte dazdovy senzor. (= 11.12)

— Zatvorte klapku. (= 15.2)

— Odstrarite zobrazenu poruchu
a hlasenie potvrdte stlacenim tlacidla
OK. (= 24.)

— Ukoncite prikaz Domov, resp. po
zaparkovani stroja do nabijacej stanice
znovu vykonajte prikaz.

Porucha:
Roboticka kosacka nefunguje a na displeji
sa ni¢ nezobrazuje

Pravdepodobna pricina:
— Stroj je v pohotovostnom rezime
— Akumulator je chybny

Odstranenie:

— Zapnite roboticku kosacku stlac¢enim
fubovolného tlacidla — zobrazi sa
indikator stavu (= 11.2)

— Vymente akumulator (%)

Porucha:
Roboticka kosacka je hlu¢na a vibruje

Pravdepodobna pricina:
— Zaci noz je poskodeny
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— Zaci mechanizmus je velmi znecisteny

Odstranenie:
— Vymente zaci n6z — odstrarite
z travnika prekazky (= 16.4), (%)
— Vycistite Zaci mechanizmus (= 16.2)

Porucha:
Nekvalitné mulCovanie, resp. kosenie

Pravdepodobna pricina:

— Trava je prilis vysoka vzhladom
na danu vysku kosenia.

— Trava je prilis mokra.

— Tupy alebo opotrebovany zaci néz.

— Doby ¢innosti su nedostatoc¢né, prilis
kratka doba kosenia.

— Nespravne nastavena velkost kosenej
plochy.

— Kosena plocha s velmi vysokou travou.

— DIlhé obdobia dazda.

Odstranenie:

— Nastavte vysku kosenia. (= 9.5)

— Nastavte dazdovy senzor. (= 11.12)
Posurite doby ¢innosti. (= 11.7)

— Vymente zaci n6z. (= 16.4), (%)

— Predizte, resp. doplrite doby &innosti.
(= 11.7)
Predizte dobu kosenia. (= 11.8)

— Vytvorte novy plan kosenia. (= 11.6)

— Na dosiahnutie kvalitného pokosenia
potrebuje roboticka kosacka
v zavislosti od velkosti kosenej plochy
az 2 tyzdne.

— Povolte kosenie pocas dazda.
(= 11.12)
Predizte doby ¢innosti. (= 11.7)

Porucha:
Zobrazenie na displeji je v cudzom jazyku

Pravdepodobna pricina:
— Zmenilo sa nastavenie jazyka

Odstranenie:
— Nastavte jazyk (= 11.11)

Porucha:
Na kosenej ploche vznikajua hnedé
(zemité) miesta

Pravdepodobna pricina:

— Doba kosenia je prili§ dlha vzhladom
na danu kosenu plochu

— Obmedzovaci vodi¢ bol polozeny
v obltkoch s prili§ tzkym priemerom

— Nespravne nastavena velkost kosenej
plochy

Odstranenie:

— Skratte dobu kosenia. (= 11.8)

— Opravte polozenie obmedzovacieho
vodica. (= 9.9)

— Vytvorte novy plan kosenia. (= 11.6)

Porucha:
Fazy kosenia su vyrazne kratSie nez
zvycajne

Pravdepodobna pricina:

— Trava je velmi vysoka alebo prilis
mokra

— Stroj (zaci mechanizmus, hnacia
kolesa) su velmi znecistené

— Akumulator dosiahol koniec svojej
zivotnosti

Odstranenie:

— Nastavte vysku kosenia (= 9.5)
Nastavte dazdovy senzor (= 11.12)
Posunte doby ¢Cinnosti (= 11.7)

— Vycistite stroj (= 16.2)
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Vymerite akumulator — precitajte si
zodpovedajuce odporucanie na displeji
(X), (= 24.)

Porucha:
Roboticka kosacka sa nachadza
v nabijacej stanici, akumulator sa
nenabija.

Pravdepodobna pricina:

Akumulator nevyzaduje nabijanie.
Nabijacia stanica nie je pripojena
k elektrickej sieti.

Pripojenie k nabijacej stanici je chybné.

Nabijacie kontakty st zhrdzavené.
Stroj je v pohotovostnom rezime.

Odstranenie:

Nie je potrebny Ziadny zasah
pouzivatela — nabijanie akumulatora
prebieha automaticky, ked jeho napéatie
klesne pod urcita hranicu.

Skontrolujte napajanie nabijacej
stanice elektrickym pradom. (= 9.8)
Roboticku kosacku postavte na kosenu
plochu a poslite ju spat do nabijacej
stanice (= 11.5), pritom skontrolujte
spravne pripojenie k nabijacej stanici —
v pripade potreby upravte polohu
nabijacej stanice. (= 9.1)

Vymeirite nabijacie kontakty. (%)
Zapnite robotickd kosacku stlacenim
lubovolného tlacidla - zobrazi sa
indikator stavu. (= 11.13)

Porucha:
Zaparkovanie do nabijacej stanice
nefunguje

Pravdepodobna pricina:

Nerovnosti v oblasti vjazdu

do nabijacej stanice

Znecistené hnacie koles3a,

resp. znecistena zakladova doska
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Obmedzovaci vodi¢ je v oblasti
nabijacej stanice nespravne polozeny
Konce obmedzovacieho vodi¢a nie su
skratené

Odstranenie:

Odstrante nerovnosti v oblasti vjazdu
(= 9.1)

Vycistite hnacie kolesa a zakladovu
dosku nabijacej stanice (= 16.2)
Znovu natiahnite obmedzovaci vodi¢ —
davajte pritom pozor na spravne
polozZenie v oblasti nabijacej stanice
(= 9.9)

Obmedzovaci vodi¢ skratte podla
uvedenych pokynov a polozte ho
bez rezervnych dizok drétu —
precnievajuce konce nenavijajte

(= 9.10)

Porucha:

Roboticka kosacka prejde okolo nabijacej
stanice alebo do nabijacej stanice
zaparkuje Sikmo.

Pravdepodobna pric¢ina:

Vplyvy okolia ovplyviuju drétovy signal.

Obmedzovaci vodi¢ je v oblasti
nabijacej stanice nespravne polozeny.

Odstranenie:

Znova sparujte robotick kosacku a
nabijaciu stanicu — dbajte pritom na to,
aby roboticka kosacka stala v nabijacej
stanici priamo. (= 11.16)

Znovu natiahnite obmedzovaci vodi¢ —
davajte pritom pozor na spravne
poloZenie v oblasti nabijacej stanice.
(= 9.9)

Skontrolujte spravne pripojenie koncov
obmedzovacieho vodi¢a na nabijacej
stanici. (= 9.10)

Porucha:

Roboticka kosacka presla

za obmedzovaci vodi¢

Mozna pricina:

— Obmedzovaci vodi¢ je nespravne
polozeny, vzdialenosti sU nespravne

— Kosena plocha ma prilis velky sklon
svahu

— Rusivé polia ovplyviiuju ¢innost
robotickej kosacky

Odstranenie:

— Skontrolujte polozenie
obmedzovacieho vodica (= 11.14),
skontrolujte vzdialenosti pomocou
Sablény iMow Ruler (= 12.5)

— Skontrolujte polozenie
obmedzovacieho vodic¢a, zablokujte
oblasti s prilis velkym sklonom svahu
(= 11.14)

— Kontaktujte Specializovaného predajcu

STIHL ()

Porucha:
Roboticka kosacka sa ¢asto zasekava.

Pravdepodobna pricina:

— VySka kosenia je prili$ nizka.

— Znecistené hnacie kolesa

— Jamy a prekazky na kosenej ploche

Odstranenie:

— Zvadsite vysku kosenia. (= 9.5)

— Ocistite hnacie kolesa. (= 16.2)

— Zasypte a vyrovnajte jamy na kosenej
ploche, okolo volne polozenych
prekazok vytvorte zakazané plochy,
pripadne prekazky odstrarte. (= 9.9)
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Porucha:

Ked roboticka kosacka narazi

do prekazky, narazovy snimac sa
neaktivuje.

Pravdepodobna pricina:
— Prekazka je nizka (nizSia ako 8 cm).
— Prekazka nie je pevne spojena
s podkladom — napr. napadané ovocie
alebo tenisova lopticka.

Odstranenie:

— Odstrante prekazku alebo ju izolujte
pomocou zakazanej plochy. (= 12.9)

— Odstrante prekazku.

Porucha:
Stopy po prejazde na okraji kosenej
plochy

Pravdepodobna pricina:

— Prilis ¢asta kosba okraja

— Pouzité vychodiskové body

— Akumulator sa ku koncu svojej
Zivotnosti prili$ ¢asto nabija

— Posunuty navrat domov (koridor) nie je
zapnuty

Odstranenie:

— Vypnite kosbu okraja alebo znizte jej
frekvenciu na jedenkrat tyzdenne
(= 11.14)

— Na vhodnych kosenych plochach
zacinajte vsetky fazy kosenia
od nabijacej stanice (= 11.15)

— Vymente akumulator — precitajte si
prisludné odporacanie na displeji ().
(= 24)

— Zapnite funkciu posunuty navrat domov
(koridor) (= 11.14)
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Porucha:

Nepokosena trava na okraji kosenej

plochy

Mozna pricina:

— Je vypnuta kosba okraja

— Obmedzovaci vodic je polozeny
nepresne

— Trava je mimo pracovného dosahu
Zacieho noza

Odstranenie:

— Okraj travnika koste raz, resp. dvakrat
do tyzdia. (= 11.14)

— Skontrolujte poloZenie
obmedzovacieho vodica (= 11.14),
skontrolujte vzdialenosti pomocou
Sablony iMow Ruler (= 12.5)

— Nepokosené oblasti pravidelne pokoste
vhodnym vyzinacom travy

I?orucha:
Ziadny drétovy signal

Pravdepodobna pricina:

— Vypnuta nabijacia stanica — nesvieti
ziadny ukazovatel LED.

— Nabijacia stanica nie je pripojena
k elektrickej sieti — nesvieti ukazovatel
LED.

— Obmedzovaci vodi¢ nie je pripojeny
k nabijacej stanici — blika ¢ervena LED
kontrolka.(= 13.1)

— PreruSeny obmedzovaci vodi¢ — blika
Cervena LED kontrolka.(= 13.1)

— Roboticka kosacka a nabijacia stanica
nie suU sparované.

— Porucha elektroniky — ukazovatel LED
blika SOS(= 13.1)

Odstranenie:

— Zapnite nabijaciu stanicu. (= 13.1)

— Skontrolujte napajanie nabijacej
stanice elektrickym pradom. (= 9.8)

— Pripojte obmedzovaci vodi¢ k nabijacej
stanici. (= 9.10)

— Najdite miesto preruSenia drétu
(= 16.7), potom opravte obmedzovaci
vodi¢ pomocou drétovych spojok.
(= 12.16)

— Sparujte robotick kosacku a nabijaciu
stanicu. (= 11.16)

— Kontaktujte Specializovaného predajcu.
(X)

Porucha:
LED ukazovatel na nabijacej stanici blika
SOS

Pravdepodobna pricina:

— nedosiahnuta minimalna dizka
obmedzovacieho vodi¢a

— Porucha elektroniky

Odstranenie:

— Nainstalujte prislusenstvo (AKM 100)
(X)

— Kontaktujte Specializovaného predajcu
(X)

Porucha:
Roboticka kosacka neprijima ziadny signal
GPS

Pravdepodobna pricina:

— Prave sa vytvara spojenie so satelitmi

— 3 alebo menej satelitov v pracovhom
dosahu

— Stroj sa nachadza v oblasti nepokrytej
signalom

Odstranenie:

— Nie je potrebné prevadzat nijaki dalSiu
akciu, naviazanie spojenia méze trvat
niekolko minat

— Obidite alebo odstrante zavadzajuce
prekazky (napr. stromy, pristresky)
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Porucha:
Robotickej kosacke sa nedari nadviazat
spojenie s mobilnym telefénom

Mozna pric¢ina:

— Kosena plocha sa nachadza v oblasti
nepokrytej signalom

— Bezdrotovy modul nie je aktivovany

Odstranenie:

— Nechajte skontrolovat bezdrétovy
modul $pecializovanym predajcom
STIHL (%)

26. Servisny plan

Porucha:
Roboticka kosacka nie je pomocou
aplikacie dostupna

Mozna pric¢ina:

— Neaktivny bezdrétovy modul

— Roboticka kosacka v pohotovostnom
rezime

— Ziadne internetové spojenie

— Roboticka kosacka nie je priradena
k spravnej e-mailovej adrese

Naprava:

— Bezdrétovy modul sa po¢as parovania
vypne, potom sa opat aktivuje
a roboticka kosacka je opat dostupna

— Aktivujte roboticki kosacku stlacenim
tlacidla, nastavte energ. rezim
JStandard” (= 11.11)

— Stroj, na ktorom je nainstalovana
aplikacia, spojte s internetom

— Opravte e-mailova adresu (= 10.)
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26.1 Potvrdenie o prevzati

1 00 000000

Datum: | || |

Dalsi servis
Datum: |

26.2 Potvrdenie o vykonani =2
servisnych prac 2

Tento navod na obsluhu dajte
Specializovanému predajcovi vyrobkov
STIHL pri vykonavani udrzbarskych prac.
Do predtlacenych poli poskytne
potvrdenie o vykonani servisnych prac.

[** Servis vykonany diia

}ﬂ Datum nasledujuceho servisu
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27. Priklady instalacie

[
J
7
L
N

Obdiznikova kosena plocha s jednym
stromom a bazénom

Nabijacia stanica:
Stanovisko (1) priamo pri dome

Zakazana plocha:

InStalacia okolo volne stojaceho
stromu (3), vychadzajuc z prepajacej
drahy nainstalovanej v pravom uhle
smerom k okraju.

Bazén:

Z bezpecnostnych dévodov (predpisana
vzdialenost drétov) je potrebné natiahnut
obmedzovaci vodi¢ (2) okolo celého

bazéna B.
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Vzdialenosti drétov: (= 12.5)
Vzdialenost od okraja: 28 cm
Vzdialenost od hrani¢nej zjazdnej plochy
(napr. chodnik) s vyskou nerovnosti
mensou ako +/- 1 cm: 0 cm

Vzdialenost okolo stromu: 28 cm
Vzdialenost od vodnej plochy 100 cm

Programovanie:
Po urceni velkosti kosenej plochy nie st
potrebné Ziadne dalSie Upravy.

Zvlastnosti:

Nepokosené oblasti okolo bazéna
pravidelne pokoste ru¢ne, resp. vhodnym
vyzinacom.
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Kosena plocha v tvare U s viacerymi
volne stojacimi stromami

Nabijacia stanica:
Stanovisko (1) priamo pri dome

Zakazané plochy:

Instalacia okolo volne stojacich stromov,
zakazdym vychadzajuc z prepajacich drah
nainstalovanych v pravom uhle smerom
k okraju (2), 2 zakazané plochy su
prepojené prostrednictvom prepajacej
drahy.

Vzdialenosti drétov: (= 12.5)
Vzdialenost od okraja: 28 cm
Vzdialenost od hrani¢nej zjazdnej plochy
(napr. chodnik) s vyskou nerovnosti
mensou ako+/- 1 cm: 0 cm

Vzdialenost okolo stromov: 28 cm
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Programovanie:
Po ur¢eni velkosti kosenej plochy nie st
potrebné Ziadne dalSie Upravy.

Zvlastnosti:

Strom v rohu kosenej plochy — oblast
za vymedzenym stromom pravidelne
koste vhodnym vyzinac¢om travy alebo
nechajte zarast vysSou travou.
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Dvojdielna kosena plocha s jazierkom
a volne stojacim stromom

Nabijacia stanica:
Stanovisko (1) priamo pri dome

Zakazana plocha:

InStalacia okolo volne stojaceho stromu,
vychadzajlc z prepajacej drahy
nainstalovanej v pravom uhle smerom

k okraju.

Jazierko:

Z bezpec¢nostnych dévodov (predpisana
vzdialenost drétov) je potrebné polozit
obmedzovaci vodi¢ (2) okolo jazierka [B).

Vzdialenosti drotov: (= 12.5)
Vzdialenost od okraja: 28 cm
Vzdialenost od hrani¢nej zjazdnej plochy
(napr. chodnik) s vyskou nerovnosti
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mensou ako +/- 1 cm: 0 cm

Okolo stromu: 28 cm

Vzdialenost od vodnej plochy: 100 cm
Ulicka:

InStalacia ulicky (3). Vzdialenost drétov:
22cm (= 12.11)

Vyhladavacie slucky:

Instalacia dvoch vyhladavacich sluciek (4)
na vyuzitie funkcie posunutého navratu
domov.(= 11.14)

Minimalna vzdialenost od vjazdu do ulicky:
2m

Dodrziavajte minimalnu vzdialenost od
rohov. (= 12.12)

Programovanie:

Stanovte celkovu velkost kosenej plochy,
naprogramujte 2 vychodiskové body (5)
(v blizkosti nabijacej stanice a v zahnutom
rohu pri jazierku) (= 11.15)

Zvlastnosti:

Nepokosené oblasti, napr. okolo jazierka,
pravidelne pokoste ruc¢ne, resp. vhodnym
vyzinacom travy.
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Dvojdielna kosena plocha — roboticka
kosacka nedokaze sama prejst z jednej
kosenej plochy na druhu.

Nabijacia stanica:
Stanovisko (1) rovno vedla domov

Zakazané plochy:

Instalacia okolo volne stojaceho stromu a
okolo zeleninovej zahrady [B),
vychadzajlc z prepajacej drahy
nainstalovanej v pravom uhle smerom

k okraju.

Vzdialenosti drétov: (= 12.5)
Vzdialenost od hrani¢nej zjazdnej plochy
(napr. terasa) s vyskou nerovnosti
mensou ako +/- 1 cm: 0 cm

Vzdialenost od vysokych prekazok: 28 cm
Vzdialenost od stromu: 28 cm

0478 131 9244 C - SK

Minimalna vzdialenost drétu v zdzenych
miestach za zeleninovou zahradkou:
100 cm

Vedl'ajs. plocha:

Intalacia vedlajsej plochy (C), prepajaciu
drahu (3) na terase domu umiestnite

do jedného kablového kanala.

Programovanie:

Stanovte velkost kosenej plochy (bez
ved[ajs. plochy), naprogramujte 1
vychodiskovy bod (4) v izkom mieste na
vyuzivanie funkcie posunutého navratu
domov (= 11.14) —frekvencia spustania 2
z 10 vyjazdov (= 11.15)

Zvlastnosti:

Niekolkokrat do tyzdna preneste roboticku
kosacku na vedlajsiu plochu a aktivujte
prikaz ,Spustit kosenie®. (= 11.5)

Zohladnite pritom plosny vykon stroja.
(= 14.4)
V pripade potreby nainstalujte na dve
samostatné kosené plochy 2 nabijacie
stanice.
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Kosena plocha s externou nabijacou
stanicou (1)

Nabijacia stanica:
Stanovisko (1) priamo na garazi aza
domom (A].

Vzdialenosti drotov: (= 12.5)
Vzdialenost od okraja: 28 cm
Vzdialenost od hrani¢nej zjazdnej plochy
(napr. terasa) s vyskou nerovnosti
mensou ako +/- 1 cm: 0 cm

Vzdialenost od vodnej plochy: 100 cm

Vyhladavacie slucky:

InStalacia dvoch vyhladavacich sluciek (2)
na vyuzitie funkcie posunutého navratu
domov.Minimalna vzdialenost od vjazdu
do uli¢ky: (= 11.14)

Minimalna vzdialenost od vjazdu do uli¢ky:
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Dodrziavajte minimalnu vzdialenost od
rohov. (= 12.12)

Programovanie:

Stanovte velkost kosenej plochy

a stanovte aspon jeden vychodiskovy bod
mimo uli¢ky nabijacej stanice.(= 11.15)

Zvlastnosti:

InStalacia ulicky (4) s lievikovitym
vjazdom (3). (= 12.11)
Vzdialenost drétov: 22 cm

Ulicka (4) vedie k externej nabijacej
stanici (1). Jeden meter od nabijacej
stanice je potrebné zvacsit vzdialenost
obmedzovacieho vodica v ulicke na Sirku
zakladovej dosky (5). (= 9.9)

Dbajte na potrebny priestor v ulicke

a vedla nabijacej stanice.
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Vazena zakaznice, vazeny zakazniku,

tési nas, Ze jste se rozhodli pro

firmu STIHL. Vyvijime a vyrabime nase
vyrobky ve Spickové kvalité odpovidajici
potfebam nasich zakaznikd. Tim vznikaji
vyrobky s vysokym stupném spolehlivosti i
pfi extrémnim namahani.

STIHL je zarukou 3pickové kvality také v
servisnich sluzbach. Nas odborny prodej
zajistuje kompetentni poradenstvi a

instruktaz jakoz i obsahly technicky suport.

Dékujeme Vam za Vasi divéru a prejeme
mnoho spokojenosti s Vasim
vyrobkem STIHL.

(Jis ¢

Dr. Nikolas Stihl

DQL@?lTE! PﬁEQ POUZITIM sl ’NAVOD
PRECIST A ULOZIT PRO DALSI
POTREBU.
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2. O tomto navodu k pouziti

2.1 VSeobecné informace

Tento navod k pouZziti plati jako originalni
navod k pouziti vyrobce ve smyslu
smérnice ES 2006/42/EC.

Spole¢nost STIHL neustale pracuje na
dalSim technickém vyvoji a rozsifovani
sortimentu svych vyrobk, proto si
vyhrazujeme pravo na zmény obsahu
dodavek tykajici se vzhledu, konstrukce
a vybaveni.

Z udaju a vyobrazeni uvedenych v tomto
katalogu nemohou byt z tohoto divodu
vyvozeny zadné pravni naroky.

V tomto navodu k pouziti jsou pfipadné
popsany modely, které nejsou dostupné
v kazdé zemi.

Tento navod k pouziti je chranén
autorskymi pravy. VSechna prava jsou
vyhrazena, zvlasté pravo na
rozmnozovani, pfeklady a zpracovani
elektronickymi systémy.

2.2 Provedeni podle zemé vyvozu

Spole¢nost STIHL dodava stroje
s rtznymi elektrickymi zastrckami
a spinaci v zavislosti na zemi vyvozu.
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Na obrazcich jsou stroje zobrazeny
s eurozastrékami; stroje s jinym
provedenim zastréek se pfipojuji do
elektrické sité podobnym zplsobem.

2.3 Navod ke cteni tohoto navodu k
pouziti

Obrazky a texty popisuji urcité
manipulacni kroky.

V navodu k pouziti jsou vysvétleny také
veskeré obrazkové symboly umisténé na
stroji.

Smér pohledu:

Smér pohledu pfi ozna¢eni sméru ,vlevo*
a ,vpravo“ je v tomto navodu k pouziti
definovan takto:

Obsluha stoji za strojem a diva se dopfedu
ve sméru jizdy.

Odkaz na prisluSnou kapitolu:

Sipka ukazuje na souvisejici kapitoly a
podkapitoly, ve kterych Ize najit dalsi
vysvétleni. V nasledujicim pfikladu je
uveden odkaz na pfislusnou kapitolu:
(= 3.)

Oznaceni jednotlivych textovych blok:

Popsané pokyny mohou byt ozna¢eny
podle nasledujicich pfikladu.

Manipulaéni kroky vyzadujici pfimy zakrok
obsluhy:

e Pomoci Sroubovaku uvolnéte Sroub (1),
stisknéte paku (2)...

VSeobecny vycet:

— Pouziti stroje pfi sportovnich nebo
soutéznich akcich

0478 1319244 C-CS

Texty se zvlastnim vyznamem:

Textové bloky se zvlastnim vyznamem
jsou za uc¢elem zdlraznéni zvlastniho

vyznamu oznaceny v navodu k pouziti
jednim z nasledujicich symbolt.

Nebezpeci!

A Nebezpeci nehody a tézkych Grazl
osob. Zde je nutno dodrzovat urcita
pravidla nebo se néco zakazuje.

Varovani!
Nebezpeci Grazu osob.

Dodrzovanim predepsanych
pravidel Ize moznym nebo
pravdépodobnym drazdm zabranit.

Pozor!
Dodrzovanim predepsanych

pravidel Ize zabranit lehkym
Graz(m, resp. vzniku materialnich
Skod.

o | Upozornéni

1 | Informace pro lepsi vyuziti funkci
stroje a pro zabranéni pfipadné
nespravné obsluhy.

Texty k obrazku:

Obrazky, které vysvétluji pouziti stroje, se
nachazeji na zac¢atku Navodu k pouziti.

Symbol kamery slouzi k propojeni =2
urcitého obrazku v obrazkové &asti 1

s odpovidajicim textem v Navodu
k pouziti.
Obrazky s textovymi Useky:

Manipulac¢ni kroky s pfimym vztahem
k obrazku naleznete hned za obrazkem
s pfislusnymi ¢isly polozek.

Priklad:

o

-

CtyFsmérové ovladaci tlacitko (1) slouZi

k prochazeni nabidek, tlacitko OK (2)

k potvrzeni nastaveni a otevirani nabidek.
Stisknutim tlacitka Zpét (3) mlzete opustit
nabidku.
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3. Popis stroje

3.1 Roboticka sekacka

1 Volné ulozena kapota (= 5.4), 7 Hnaci kolo 13 Oboustranné brouseny zaci nGz
(= 5.5) 8 Drzadlo pro noseni vzadu (VE> 16.4)
2 Ochranna ligta (vestavéno do pohyblivé kapoty) 14 Zaci Gstroji
3 Nabijeci kontakty: = v2,1 '1,) ..
kontakty pro pfipojeni k dobijeci 9  Destové cidlo (= 11.12)
stanici 10 Kfidlova matice k sefizeni vySky
4  Drzadlo pro no$eni vpiedu seCeni (= 9.5)
(vestavéno do pohyblivé kapoty) 11 Typovy Stitek se sériovym Cislem
(= 21.1) stroje
5 Tlacgitko STOP (= 5.1) 12 Predni kolo

6 Klapka (= 15.2)
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3.2 Dobijeci stanice

1 Zakladova deska

2 Kabelova vedeni k vlozeni
omezovaciho dratu (= 9.10)

3 Sitovy zdroj
4 Snimatelny kryt (= 9.2)

5 Nabijeci kontakty:
kontakty pro pfipojeni k robotické
sekacce

6 Ovladaci panel
s tla¢itkem a kontrolkou (= 13.1)

7 Tlacitko
8 Kontrolka

0478 1319244 C-CS
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3.3 Displej

1
#& Hlavni menu 14:28 (A} D

EN.-.
Piikazy Vyzinaci plan
® | W

Informace Nastaveni

364

Graficky displej

CtyFsmérové ovladaci tlagitko:
Navigace v nabidkach (= 11.1)
Tlacitko OK:

Navigace v nabidkach (= 11.1)
Tlacitko Zpét:

Navigace v nabidkach
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4. Jak roboticka sekacka

pracuje

4.1 Princip funkce

Roboticka sekacka (1) je koncipovana pro
automatické sekani travnatych ploch.
Sece travnik podle ndhodného vzorce
pohybu.

Aby roboticka sekacka rozpoznala okraj
secené plochy (A}, musi byt pfislusna
plocha ohrani¢ena omezovacim

dratem (2). Dratem prochazi signal dratu
vysilany z dobijeci stanice (3).

Roboticka sekacka je vybavena
narazovym cidlem (4), které bezpecné
rozpozna pevné pfekazky na secené
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plo3e. Oblasti (5), do nichz sekacka nesmi
vjet, a pfekazky, do nichz nesmi narazit, je
treba ohranicit omezovacim dratem

a oddélit je tak od se¢ené plochy.

Pokud je automatika zapnuta, roboticka
sekacka samostatné opusti v aktivnich
dobach, které jste stanovili (= 14.3),
dobijeci stanici a sece travnik. Kdyz je
akumulator témér vybity, roboticka
sekacka automaticky zajede do dobijeci
stanice. Pocet etap seceni a dobijeni

a doba jejich trvani v ramci stanovenych

aktivnich dob se pfitom zcela automaticky
pfizplsobi. Tim je zaru¢eno, aby byl
travnik kazdy tyden secen po nezbytné
nutnou dobu.

Pokud je automatika vypnuta nebo
pokud chcete posekat travnik mimo
aktivni doby, mlzete rezim seceni
aktivovat pfikazem ,Spustit se¢eni“ nebo
,Spustit se¢eni se zpozdénim®. (= 11.5)
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Robotické sekacky STIHL
Ize spolehlivé provozovat
v bezprostfedni blizkosti
jinych robotickych
W sekacek. Signal dratu
spliuje standard EGMF
(Svaz evropskych
vyrobct zahradnich stroja) tykajici se
elektromagnetickych emisi.

5. Bezpecnostni zarizeni

Stroj je za U¢elem bezpecné obsluhy a pro
ochranu pfed neodbornym pouzivanim
vybaven nékolika bezpe¢nostnimi
zafizenimi.
Nebezpeci urazu!
Pokud se u nékterého
z bezpecnostnich zafizeni zjisti
zavada, nesmi se stroj uvést do
provozu. V tomto pfipadé se
obratte na odborného prodejce.
STIHL doporucuje odborného
prodejce STIHL.

5.1 Tlacitko STOP

Stisknutim €erveného tlacitka STOP na
horni strané robotické sekacky se
okamzité zastavi provoz stroje. Zaci ntiz
se béhem nékolika sekund zastavi a na
displeji se zobrazi hlaseni ,Stisknuto
tlac¢itko STOP*. Dokud je hlaseni aktivni,
nelze robotickou sekacku uvést do
provozu a pfistroj se nachazi

v bezpe¢ném stavu. (» 24.)

Je-li zapnuta automatika,
zobrazi se na displeji po A-l
potvrzeni hlaseni stisknutim L
tlacitka OK dotaz, zda chcete

pokracovat v automatickém provozu.
Pokud zvolite moznost Ano, bude

366

roboticka sekacka pokracovat v seceni
travniku podle vyzinaciho planu.

Pokud zvolite moznost Ne, zlstane
roboticka sekacka stat na secené plose
a automatika se vypne. (® 11.5)

Podrzenim tlac¢itka STOP aktivujete

5.2 Blokovani pristroje

Funkci blokovani pfistroje je

o

1 | funkci blokovani pristroje. (= 5.2)
tfeba aktivovat vzdy pred

zahdjenim udrzbarskych praci

nebo opravy, pfed pfevozem

robotické sekacky a pred jeho kontrolou.
Pokud je funkce blokovani pfistroje
aktivni, nelze robotickou sekac¢ku uvést do
provozu.

Aktivace funkce blokovani pfistroje:

— stisknutim a podrzenim tlacitka STOP,
— pomoci nabidky Prikazy,

— pomoci nabidky Bezpec¢nost.

Aktivace funkce blokovani pfistroje
pomoci nabidky ,,Prikazy“:

e Zvolte v nabidce ,Pfikazy” moznost
~Zablokovani iMow" a volbu potvrdte
stisknutim tlac¢itka OK. (= 11.5)

Aktivace funkce blokovani pristroje
pomoci nabidky ,,Bezpecnost“:

e Otevrete v nabidce ,Nastaveni“
podnabidku ,Bezpecnost®. (= 11.16)

e Zvolte moznost ,Blok. pfistr.” a volbu
potvrdte stisknutim tlacitka OK.

Deaktivace funkce blokovani pfistroje:

e V pfipadé potfeby uvedte stroj
stisknutim libovolného tlacitka do
aktivniho stavu.

e Robotickou sekacku odblokujte
pomoci zobrazené kombinace @
tla¢itek. V poradi uvedeném na 9
displeji stisknéte tlacitko OK
a tlacitko Zpét.

5.3 Ochranné kryty

Roboticka sekacka je vybavena
ochrannymi kryty, jez zabranuiji
neumysinému kontaktu s zacim nozem a
vyhazovanou posecenou hmotou.

5.4 Narazové cidlo

Roboticka sekacka je vybavena
pohyblivou kapotou, ktera pini funkci
narazového cidla. Pokud roboticka
sekacka v automatickém rezimu narazi na
pevnou prekazku vyssi nez 8 cm, ktera je
pevné spojena se zemi, ihned se zastavi.
Nasledné zméni smér jizdy a pokracuje

v seceni. Pokud se narazové ¢idlo aktivuje
prilis ¢asto, zastavi se pohyb Zaciho noze.

Pfi narazu do prekazky stroj vyvine

A urcitou silu. Kfehké prekazky,
ptipadné predméty o nizsi
hmotnosti (napf. mensi kvétinace)
mohou byt pfeklopeny nebo
poskozeny.

Spole¢nost STIHL doporucuje, aby
byly pfekazky bud odstranény,
nebo vymezeny pomoci
uzavienych ploch. (= 12.9)

5.5 Ochrana proti zvedani

Kdyz robotickou sekacku zvednete za
kapotu ze zemé, etapa seceni se ihned
prerusi. Zaci n(iz se béhem nékolika
sekund zastavi.
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5.6 Cidlo sklonu

Pokud je pfi provozu stroje zaznamenano
prekroceni povoleného sklonu svahu,
zméni roboticka sekacka okamzité smér.
Pti pfeklopeni stroje se vlastni pojezd i
zaci motor okamzité vypnou.

5.7 Osvétleni displeje

Bé&hem provozu stroje je displej osvétlen.
Diky svétlu robotickou seka¢ku snadno
rozpoznate i za tmy.

5.8 Ochrana proti kradezi

Pokud je aktivni ochrana proti kradezi,
zazni pfi zvednuti robotické sekacky
vystrazny signal v pfipadé, ze do jedné
minuty nezadate kod PIN. (= 11.16)

Roboticka sekacka pracuje vyhradné

s dodanou dobijeci stanici. Dalsi dobijeci
stanici je nutné s robotickou sekac¢kou
sparovat. (= 11.16)

Spole¢nost STIHL doporucuje

@ nastavit ,,Nizky*“, ,Stfedni“ nebo
,Vysoky“ bezpec€nostni stupen.
Tim je zaru¢eno, aby neopravnéna
osoba robotickou sekac¢ku nemohla
pouzivat spolu s jinou dobijeci
stanici a aby nemohla ménit
nastaveni nebo naprogramované
hodnoty.

5.9 Ochrana GPS

Model RMI 422 PC je vybaven pfijimacem
GPS. V pfipadé aktivované ochrany GPS
je majitel stroje vyrozumén o tom, ze je
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stroj uvadén do provozu mimo domovskou
oblast. Kromé toho se na displeji zobrazi
vyzva k zadani kédu PIN. (= 14.5)

e | Doporuceni:
1 | Funkce ochrany GPS by méla byt
trvale aktivovana. (= 11.16)

6. Pro vasi bezpecnost

6.1 VSeobecné

PFi praci se strojem
bezpodminecné dodrzujte tyto
bezpecnostni pfedpisy.

PFed prvnim uvedenim stroje do

provozu si pozorné prectéte

cely navod k pouziti. Navod

k pouziti peclivé ulozte pro
pozdéjsi potiebu.

Tato bezpecnostni opatieni je nutno
bezpodminec¢né dodrzovat v zajmu vasi
vlastni bezpecnosti, aviak jejich vycet
neni konecny. Pouzivejte stroj vzdy s
rozumem a s védomim zodpovédnosti a
pamatujte na to, Ze uzivatel zodpovida za
Urazy dalSich osob nebo poskozeni jejich
majetku.

Pojem ,pouziti“ zahrnuje vSechny prace na
robotické sekacce, dobijeci stanici
a omezovacim dratu.

Pojem ,uzivatel“ je definovan jako:

— Osoba, ktera robotickou sekacku nové
programuje nebo kterd méni stavajici
naprogramovani.

— Osoba, ktera provadi prace na
robotické sekacce.

— Osoba, kterad uvadi stroj do provozu
nebo jej zapina.

— Osoba, ktera poklada nebo vyzvedava
omezovaci drat, pfipadné instaluje
nebo odstrafiuje dobijeci stanici.

Také pouziti aplikace iMow spada pod
pojem ,pouziti“ ve smyslu tohoto navodu
k pouziti.

Stroj pouzivejte pouze tehdy, pokud jste
odpocinuti a v dobré télesné i dusevni
kondici. V pfipadé, Ze jste zdravotné
handicapovani, méli byste se dotazat
svého |ékare, zda smite se strojem
pracovat. Se strojem se nesmi pracovat po
poziti alkoholu, drog nebo Iéka, které
ovliviuji reakéni schopnost.

Dlkladné se seznamte s ovladacimi prvky
a pouzitim stroje.

Stroj smi pouzivat pouze osoby, které si
precetly navod k pouziti a jsou
obeznameny s ovladanim stroje. Pred
prvnim uvedenim stroje do provozu musi
uzivatel absolvovat odborné a praktické
zaskoleni. Uzivateli musi byt ze strany
prodejce nebo jiné odborné zpusobilé
osoby vysvétleno, jak se musi stroj
obsluhovat.

PFi tomto zaskoleni musi byt uzivateli
zvlasté zdlraznéno, Ze je pro praci se
strojem nezbytna nejvyssi opatrnost
a koncentrace.

Zbytkova rizika nebude nikdy mozno zcela
vyloucit ani tehdy, jestlize tento stroj
budete obsluhovat pfedepsanym
zpusobem.

Riziko smrti udusenim!

Déti by se mohly pfi hfe s obalovym
materialem udusit. Bezpodminecné
tedy zabrarite détem v pfistupu

k obalovému materialu.
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Stroj svétujte, resp. pljcujte pouze
osobam, které jsou s timto modelem a
jeho obsluhou dlkladné seznameny.
Navod k pouziti je soucasti stroje a musi
byt vzdy pfedan spole¢né s nim.

Zajistéte, Ze je uzivatel fyzicky, smyslové
a mentalné schopny se strojem pracovat

a obsluhovat jej. Pokud je uzivatel fyzicky,
smyslové nebo mentalné omezen, mlze s
nim pracovat pouze pod dohledem nebo

podle pokynt odpovédné osoby.

Zajistéte, aby byl uzivatel pInolety nebo byl
v souladu s vnitrostatnimi pfedpisy
vyskolen pod dohledem v praci.

g Pozor — nebezpedci Urazu!

Z bezpecnostnich divodu je

zakazano, s vyjimkou odborné montaze
prislusenstvi a pfidavnych zafizeni
schvalenych spole¢nosti STIHL, provadét
na stroji jakékoli zmény, kromé toho ma
takové jednani za nasledek zruseni vsech
naroku vyplyvajicich ze zaruky. Informace
o schvaleném pfisluSenstvi a ptidavnych
zafizenich obdrzite u svého odborného
prodejce produktt STIHL.

Zajistéte, aby se déti béhem
seceninezdrzovaly v blizkosti
stroje ani v blizkosti se¢ené
plochy.

Zajistéte, aby se psi a jina
domaci zvifata b&hem seceni
nezdrzovali v blizkosti stroje
ani v blizkosti se¢ené plochy.

Zejména je zakazana jakakoli manipulace
se strojem, ktera by zménila vykon nebo
otacky elektromotord.

Na stroji se nesmi provadét zadné zmény,
které vedou ke zvySeni hlu¢nosti.
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Software stroje nesmi byt z
bezpecnostnich divodl nikdy ménén ani
upravovan.

PFi pouziti stroje na vefejnych zelenych
plochach, v parcich, na sportovistich,
vefejnych komunikacich a v zemédélském
¢i lesnim hospodafistvi se musi pracovat s
nejvyssi opatrnosti.

Se strojem neni dovoleno transportovat
zadné predméty, zvifata nebo osoby,
obzvlasté déti.

Nikdy nedovolte, aby se jiné osoby,
zejména déti, vozily na robotické sekacce
nebo na ni sedaly.

Pozor — nebezpeci turazu!

Roboticka sekacka je ur¢ena

k automatické tdrzbé travniku. Jiné
pouziti neni dovoleno — jinak hrozi
nebezpeci Urazu nebo poskozeni stroje.

Nebezpecdi Urazu zabranite tak, Ze stroj
nebudu pouzivat k nasledujicim pracim
(vycet ptikladd neni Gplny):

— stiihani housti, zivych plotd a krovi,
— sekani popinavych rostlin,

— udrzba travnikd na stfechach
a v balkénovych kvétinovych truhlicich,

— drceni a rozmélnéni odrezkd vétvi
strom0 a kerq,

— cisténi chodnikd (vysavani,
vyfukovani),

— vyrovnavani nerovnosti pady,
napf. krtincu.

6.2 Odév a prislusenstvi

Noste vzdy pevnou obuv
n. s drsnou podrazkou a nikdy

nepracujte bosi ani napfiklad
v sandalech,

— kdyz se pfiblizujete k robotické
sekacce, ktera je v provozu.

Pfi instalaci, tdrzbé a vSech
ostatnich pracich na stroji nebo
dobijeci stanici noste vhodny
pracovni odév.

Nikdy nenoste volné obleceni, které by se
mohlo zachytit o pohybuijici se dily stroje,
ani zadné Sperky, kravaty a Saly.

Noste dlouhé kalhoty, a to zejména tehdy,

— kdyz se pfiblizujete k robotické
sekacce, ktera je v provozu.

PFi provadéni udrzby a oprav,
pfi praci s omezovacim dratem
(pokladani dratu a jeho
vyzvedavani) a pfi upevnovani
dobijeci stanice pouzivejte pracovni
rukavice z pevného materialu.
Chrarite své ruce zejména pfi manipulaci
s Zacim nozem a zarazeni kolik(, jakoz
i pfi upeviiovani dobijeci stanice pomoci
skob.

P¥i vSech pracich na stroji si lidé

s dlouhymi vlasy musi vlasy svazat

a upravit (pouzit Satek na hlavu, ¢epici
atd.).

&

PFi zarazeni kolik( a pfi
upevinovani dobijeci stanice
pomoci skob pouzivejte
ochranné bryle.

0478 1319244 C-CS



6.3 Varovani — nebezpeci GUrazu
elektrickym proudem

Pozor!
A Nebezpeci urazu elektrickym
proudem!

Obzvlast dulezité pro
bezpec&nost provozu jsou
neporuseny sitovy kabel

a sitovy konektor u

sitového zdroje. Pro zabranéni
nebezpeci Urazu elektrickym
proudem neni dovoleno pouzivat
poskozené kabely, spojky a vidlice
nebo pfedpisim nevyhovujici
ptivodni kabely.

Z toho davodu pravidelné
kontrolujte privodni kabel, zda
nevykazuje znamky poskozeni ¢i
starnuti materialu (praskliny).

Pouzivejte pouze originalni sitovy zdroj.
Sitovy zdroj nepouzivejte,
— je-li poskozeny nebo opotiebeny,

— jsou-li poskozené nebo opotiebené
kabely. Kontrolujte zejména pfivodni
sitovy kabel, zda neni poskozen
mechanicky ¢i nasledkem starnuti
materialu.

VSechny udrzbarské prace a opravy
pfivodniho sitového vedeni a sitového
zdroje smi provadét vylu¢né odborny
prodejce.

Nebezpeci urazu elektrickym proudem!
Poskozeny kabel nezapojujte do elektrické
sité a poSkozeného kabelu se dotykejte az
poté, co byl odpojen od elektrické sité.

Ptivodni kabely sitového zdroje nesmi byt
upravovany (napf. zkraceny). Je
zakazano prodluzovat kabel mezi sitovym
zdrojem a dobijeci stanici.

0478 1319244 C-CS

Sitovy zdroj a kabel nepokladejte na
mokry podklad.

Nebezpeci urazu elektrickym proudem!
Neni dovoleno pouzivat poskozené
kabely, spojky, vidlice nebo pfedpisim
nevyhovujici pfivodni kabely.

Vzdy pfedem zkontrolujte, zda je pouzité
pfivodni sitové vedeni dostatecné jisténo.
P¥i rozpojovani pfivodniho kabelu uchopte
vzdy pfimo téleso vidlice a zasuvky, nikdy
netahejte za pfivodni kabely.

Stroj zapojujte pouze do elektrické sité,
kterou doporucujeme vybavit proudovym
chrani¢em se jmenovitym vybavovacim
rozdilovym proudem max. 30 mA. V
pfipadé nejasnosti se obratte na
odbornika s elektrotechnickou kvalifikaci.

Pokud je sitovy zdroj pfipojen k
elektrickému napajeni mimo budovy, musi
byt tato zasuvka schvalena pro provoz ve
venkovnim prostfedi. Blizsi informace
ohledné specifickych pfedpist dané zemé
Vam poskytne elektroinstalatér.

Pokud je stroj pfipojen k elektrickému

agregatu, dbejte na to, aby nedoslo k
poskozeni v disledku kolisani proudu.

6.4 Akumulator
Pouzivejte pouze originalni akumulator.

Akumulator je ur€en pouze k pevnému
zabudovani do robotické sekacky STIHL.
Roboticka sekacka zajistuje jeho optimalni
ochranu, a pokud stoji v dobijeci stanici,
akumulator se nabiji. Je zakazano
pouzivat jinou nabije¢ku. PFi pouziti
nevhodné nabijecky muze dojit k Urazu
elektrickym proudem, k prehfati stroje
nebo k Uniku elektrolytu z akumulatoru.

Akumulator nikdy neotevirejte.

Akumulator nesmi spadnout.

0n
Nepouzivejte poskozeny nebo w
deformovany akumulator.
Akumulator uskladrujte mimo dosah déti. E

Nebezpeci vybuchu!
Chrante akumulator pred
pusobenim pfimého
slune¢niho zareni, horka
a ohné — v Zadném piipadé jej
nehazejte do ohné.
Akumulator pouzivejte a

skladujte jen pfi teplotach v
rozsahu -10 °C az max. +50 °C.

Akumulator chrante pred
destém a vlhkosti — neponotujte
jej do kapalin.

Akumulator nevystavujte
mikrovinnému zafeni nebo plasobeni
vysokého tlaku.

Kontakty akumulatoru nikdy nespojujte
kovovymi pfedméty (zkratovani).
Zkratovanim se mlze akumulator
poskodit.

Nepouzivany akumulator ulozte tak, aby
se nemohl dostat do kontaktu s kovovymi
prfedméty (jako napt. hfebiky, mince,
Sperky). K pfepravé nepouzivejte kovové
prepravky — Nebezpeci exploze a
pozaru!

PFi nespravném pouziti mdze dojit k tniku
elektrolytu z akumulatoru — zabrante
kontaktu s vyteklou kapalinou! PFi
nahodném kontaktu postizena mista
okamzité oplachnéte vodou. Pokud dojte k
zasazeni oci, vyhledejte Iékafskou pomoc.
PFi kontaktu s vyteklou akumulatorovou
kapalinou mize dojit k podrazdéni,
popaleni nebo poleptani pokozky.

Do vétracich otvord akumulatoru
nestrkejte zadné predméty.
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Dalsi souvisejici bezpe¢nostni pokyny
najdete na adrese
http://www.stihl.com/safety-data-sheets.

6.5 Preprava stroje

Pred pfepravou, zejména pokud je
roboticka sekacka zvedana, vzdy aktivujte
funkci blokovani pfistroje. (= 5.2)

Pted transportem nechte stroj
vychladnout.

Pti zvedani a pfenaseni stroje zabrante
kontaktu se Zacim nozem. Robotickou
sekacku zvedejte vyhradné za obé drzadla
— nikdy nesahejte pod stroj.

Berte v ivahu hmotnost stroje a podle
potfeby pouzivejte pro nakladani vhodné
nakladaci pomtcky (zdvihaci zafizeni).

Stroj spole¢né s transportovanym
pfislusenstvim (napf. dobijeci stanici)
zajistéte na lozné plose pomoci
dostate¢né dimenzovanych vazacich
prostfedku (upinaci popruhy, lana apod.) k
upevhovacim bodiim, popsanym v tomto
navodu k pouziti. (= 21.)

Pti transportu stroje dodrzujte platné
regionalni zakonné predpisy, zejména
predpisy o bezpecnosti a zajisténi nakladu
béhem transportu a zptsobu dopravy
predmétd na lozné plose.

Akumulator nenechavejte lezet v auté
a nikdy ho nevystavujte plisobeni pfimého
slune¢niho zareni.

S lithium-iontovymi akumulatory se musi
pfi transportu zachazet zvlast opatrné.
Dbejte zejména na zajisténi spravné
ochrany proti zkratu. Akumulator
prepravujte pouze v robotické sekacce.
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6.6 Pfed uvedenim stroje do provozu

Se strojem smi pracovat pouze osoby,
které se seznamily s obsahem navodu k
pouziti.

Postupujte podle pokyn( k instalaci
dobijeci stanice (= 9.1) a omezovaciho
dratu (= 12.).

Omezovaci drat a sitovy kabel musi byt
dobfte pfipevnény k zemi, aby o né nebylo
mozné zakopnout. Nepokladejte ho pokud
mozno pies hrany (napf. chodniky,
dlazebni kostky). Pfi ulozeni dratu v oblasti
povrchu, do néhoz nelze zarazit koliky
(napf. dlazebni kostky, chodniky), pouzijte
kabelovy kanal.

Pravidelné kontrolujte spravné ulozeni
omezovaciho dratu.

Koliky zarazejte az na doraz, aby o né
nebylo mozné zakopnout.

Dobijeci stanici neinstalujte na
nepfehledném misté, kde by o ni snadno
mohl nékdo zakopnout (napf. za rohem
domu).

Dobijeci stanici nainstalujte pokud mozno
mimo dosah drobnych zvitat, jako jsou
mravenci nebo Sneci. Vyhybejte se
zejména oblastem kolem mravenist

a kompostu.

Oblasti, kterymi roboticka sekacka
nemdUze projet bez rizika (napf. kvdli
nebezpeci padu), je nutné ohranicit
ulozenim omezovaciho dratu.
Spole¢nost STIHL doporucuje uvadét
robotickou sekac¢ku do provozu pouze na
travnatych plochach a zpevnénych
cestach (napt. na dlazdénych vjezdech).

Roboticka sekacka nedokaze rozpoznat
mista, ktera mohou vést k padu, jako jsou
hrany, schody, bazény nebo jezirka.

Pokud je omezovaci drat ulozen podél
mist, kterd mohou vést k padu stroje, musi
byt z bezpecnostnich dlivodd mezi
omezovacim dratem a nebezpe¢nym
mistem udrzena vzdalenost vice nez 1 m.

Pozemek, na kterém se ma se sekackou
pracovat, pravidelné kontrolujte a
odstranujte vSechny kameny, vétve, draty,
kosti ¢i jina cizi télesa, ktera by mohla byt
strojem odmrsténa.

Po instalaci omezovaciho dratu odstrarte
ze setené plochy predevsim viechno
naradi. Zlomené nebo poskozené koliky
vytahnéte z travniho drnu a odpovidajicim
zplsobem zlikvidujte.

Pravidelné kontrolujte, zda na se¢ené
plose nejsou nerovnosti. V pfipadé
potfeby je odstrarite.

Nikdy stroj nepouzivejte v pfipadé, Ze jsou
bezpecnostni zafizeni poSkozena nebo
nejsou namontovana.

Na stroji nainstalované bezpecnostni
spinace a bezpecnostni zafizeni nesméji
byt odstranény ani pfemostény.

Pred pouzitim stroje se musi vyménit
vSechny vadné, opotfebené a poSkozené
soucasti. Neprodlené vymérite necitelné ¢i
poskozené vystrazné a bezpecnostni
symboly na stroji. Specializovany prodejce
stroju STIHL ma k dispozici nahradni
samolepky s upozornénim i vSechny dalsi
nahradni dily.

Pred uvedenim stroje do provozu je nutné
zkontrolovat:

— zda je stroj v fadném provoznim stavu;
to znamena, Ze se kryty, bezpecnostni
zatizeni a klapka nachazeji na svych
mistech a jsou v bezchybném stavu;
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— zda je dobijeci stanice v fadném
provoznim stavu; vSechny kryty musi
byt Fadné namontovany a byt
v bezchybném stavu;

— zda je elektricky pfivodni kabel
sitového zdroje pfipojen podle pfedpisu
do nainstalované elektrické zasuvky;

— zda je u sitového zdroje izolace
pfivodniho kabelu a sitového
konektoru neporusena;

— zda neni cely stroj opotfebeny nebo
poskozeny (skfifi, kapota, klapka,
upevhnovaci dily, zaci ndiz, nozovy
htidel atd.);

— zda jsou zaci ndz a upevnéni noze
neporusené (pevné dosednuti,
poskozeni, opotiebeni); (= 16.3)

— zda jsou vSechny Srouby, matice a jiné
upeviiovaci prvky na svych mistech
a fadné dotazené. Uvolnéné Srouby
a matice pfed uvedenim do provozu
pevné dotahnéte. (Dodrzujte utahovaci
momenty.)

V pfipadé potfeby provedte veSkeré nutné
prace, pfip. vyhledejte odborného
prodejce. Spole¢nost STIHL doporucuje
odborného prodejce produktt STIHL.

6.7 Programovani

Dodrzujte platné komunalni pfedpisy pro
provozni dobu zahradni techniky s
elektromotorem a odpovidajicim
zplsobem upravte aktivni doby. (= 14.3)

Stroj je tfeba naprogramovat tak, aby se v
rezimu seceni na sec¢enych plochach
nezdrzovaly zadné dalSi osoby, zvlasté
déti nebo zvifata.
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Zména programovani pomoci aplikace
iMow muze mit u modelu RMI 422 PC za
nasledek provadéni aktivit, které jiné
osoby nebudou ocekavat. Zmény ve
vyzinacim planu je proto nutné pfedem
sdélit vSem osobam, kterych se to tyka.

Roboticka sekacka se nesmi pouzivat
soucasné se zavlazovacim zatizenim.
Odpovidajicim zpisobem upravte
nastaveni stroje.

Zajistéte, aby bylo v robotické sekacce
uloZzeno spravné datum a ¢as. V pfipadé
potfeby odpovidajicim zplsobem upravte
nastaveni stroje. Pokud nebudou
nastaveny spravné hodnoty, mlize se
roboticka sekacka aktivovat v nespravnou
dobu.

6.8 Béhem provozu
® Zajistéte, aby treti osoby,
I [Hl zejména pak déti
€| azvifata, nevstupovaly béhem
provozu zafizeni
do pracovni oblasti.

Nikdy nedovolte, aby se déti priblizovaly k
robotické sekacce b&hem provozu nebo si
s ni hraly.

Zahajeni etapy seceni pomoci aplikace
iMow u modelu RMI 422 PC muze byt pro
tfeti osoby neoc¢ekavané. Osoby, kterych
se to tyka, je proto nutné pfedem
informovat o mozné aktivité robotické
sekacky.

Nenechte robotickou sekacku nikdy
pracovat bez dozoru, pokud vite, zZe v jeji
blizkosti budou dalsi osoby, zejména déti
nebo zvifata.

P¥i provozu robotické sekacky na
vefejnych mistech je nutné kolem secené
plochy umistit Stitky s timto upozornénim:

LVarovani! Automaticka sekacka na travu!

Nepfiblizujte se ke stroji! Déti méjte pod m
dohledem!”
Pozor — nebezpeci Urazu! -
Rukama ani nohama nikdy o

nesahejte na otacejici se dily
ani pod né. Nedotykejte se
rotujiciho fezného noze.

A

V pfipadé, Ze se schyluje k boutce nebo
hrozi nebezpeci blesku, odpojte sitovy
zdroj od elektrické sité. Robotickou
sekacku nebude mozné v této dobé uvést
do provozu.

Pokud je elektromotor robotické sekacky v
provozu, nesmi byt sekacka preklopena
ani zvednuta ze zemé.

Pokud je néktery z elektromotortl v
provozu, v zadném pfipadé nemérite
nastaveni stroje.

RMI 422:

Z bezpecnostnich davodl nepouzivejte
stroj (RMI 422) na svazich s vétSim
sklonem nez 19,3° (35 %).

Nebezpeci zranéni! Sklon svahu 19,3°
odpovida svislému stoupani o 35 cm na
vodorovné vzdalenosti 100 cm.

A9
et

35cm

100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:

Z bezpecnostnich divodl nepouzivejte
stroj (RMI 422 P, RMI 422 PC) na svazich
s vétsim sklonem nez 21,8° (40 %).
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Nebezpeci zranéni! Sklon svahu 21,8°
odpovida svislému stoupani o0 40 cm na
vodorovné vzdalenosti 100 cm.

ook ne 7‘(

40 cm

100 cm

£, Pamatujte na to, Ze po vypnuti
{ . ’\ motoru trva nékolik sekund, nez
\a_7 se prestanou fezné nastroje
STOP otacet.
Pokud je stroj v provozu,
tlacitko STOP (= 5.1) stisknéte
v pfipadé, Ze chcete

— otevfit kryt.

Funkci blokovani pristroje
aktivujte (= 5.2):

— pred nadzvednutim a pfenasenim
stroje,

— pred pfemistovanim stroje,

— nez zacnete uvoliovat zablokované
dily nebo ¢istit ucpany vyhazovaci
kanal,

— nez budete provadét prace na zacim
nozi,

— pred zahajenim kontroly nebo ¢isténi
stroje,

— pokud doslo ke stfetu s cizim télesem
nebo v pfipadé, Ze roboticka sekacka
abnormalné silné vibruje. V takovych
pfipadech zkontrolujte stroj, pfedevsim
fezné Ustroji (fezné noze, nozovy
htidel, upevnéni fezného noze),

z hlediska poskozeni a provedte
nezbytné opravy dfive, nez stroj znovu
spustite a zahajite praci.
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n Nebezpeci Grazu!
Silné vibrace zpravidla poukazuji

na néjakou zavadu.

Roboticka sekacka nesmi byt
uvedena do provozu zejména

s poskozenym nebo deformovanym
nozovym htidelem nebo

s poskozenym, resp.
deformovanym Zzacim nozem.
Pokud nemate potfebné znalosti,
nechte provést nutné opravy
odbornikem — spole¢nost STIHL
doporucuje odborného prodejce
produktt STIHL.

Nez od robotické sekacky odejdete,
provedte potfebna bezpecnostni
nastaveni, aby ji nemohly pouZzivat
neopravnéné osoby. (= 5.)

Stroj a jeho pfislusenstvi pfi obsluze nikdy
nenaklanéjte. Vzdy dbejte na udrzeni
rovnovahy a dobré stability ve svazich,

a pohybujte se pouze krokem, nikdy
nebéhejte.

6.9 Udrzba a opravy

Pred zahajenim cisténi, opravy
nebo Udrzbarské prace aktivujte
funkci blokovani pfistroje a
postavte robotickou sekacku na
pevny a rovny povrch.

pAo)

Pfed zahajenim vSech praci na
dobijeci stanici a omezovacim
dratu odpojte sitovy konektor
od sitového zdroje.

Pred provadénim udrzbarskych praci
nechte robotickou sekacku
pfiblizné 5 minut vychladnout.

Privodni sitovy kabel smi opravit, resp.
vyménit vylu¢né autorizovany odbornik s
elektrotechnickou kvalifikaci.

Po ukon¢eni vSech praci na stroji
zkontrolujte a v pfipadé potifeby upravte
naprogramovani robotické sekacky drive,
nez ji znovu uvedete do provozu. Nastavte
zejména datum a cas.

Cisténi:
Cely stroj se musi v pravidelnych
intervalech peclivé cistit. (=> 16.2)

Proudem vody (pfedevsim

z vysokotlakého cisticiho %
zafizeni) nikdy nestfikejte na

¢asti motoru, té€snéni, elektrické

soucasti nebo loziska. Mohlo by to mit za
nasledek poskozeni a nakladné opravy!
Stroj nikdy necistéte pod tekouci vodou
(napf. rozstfikem pomoci zahradni
hadice).

Nepouzivejte agresivni Cistici prostfedky.
Tyto Cistici prostfedky mohou poskodit
plastové a kovové dily a tim negativné
ovlivnit bezpec¢ny provoz vaseho stroje
STIHL.

Udrzbaiské prace:

Smi se provadét pouze Udrzbarské prace,
které jsou popsany v tomto Navodu

k pouziti, dalsi prace nechejte provést u
odborného prodejce.

Potfebujete-li odborné informace nebo
nemate-li k dispozici potfebné naradi, Vas
odborny prodejce Vam vzdy rad pom0Gze.
STIHL doporucuje nechat provést viechny
udrzbarské prace a opravy vylu¢né
prostfednictvim odborného prodejce
STIHL.

Odborni prodejci STIHL jsou pravidelné
Skoleni a disponuji vSemi potfebnymi
technickymi informacemi.

Pouzivejte jen naradi, pfislusenstvi a
nastavby, které byly pro tento stroj

schvaleny firmou STIHL, nebo technicky
identické dily, jinak muze dojit k nehodam
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s Ujmou na zdravi osob nebo poskozenim
stroje. V pripadé dotaz( se obracejte na
odborného prodejce.

Vlastnosti originalniho naradi,
pfislusenstvi a nahradnich dild STIHL jsou
optimalné sladény se strojem a se viemi
pozadavky uzivatele. Originalni nahradni
dily STIHL Ize poznat podle ¢isla
nahradnich dill STIHL, podle napisu
STIHL a pfipadné podle znacky oznacujici
nahradni dily STIHL. Na malych dilech
muze byt toto oznaceni také samostatné.

Samolepici informacni a vystrazné
piktogramy na stroji udrzujte vzdy Cisté a
neposkozené. Poskozené nebo ztracené
samolepici Stitky se musi vyménit za nové
originalni stitky od Vaseho odborného
prodejce STIHL. Pfi vyméné urcitého dilu
za novy dbejte na to, aby byl tento novy dil
opatfen stejnou nalepkou.

Na fezném Ustroji pracujte jen v pevnych
pracovnich rukavicich a pfi praci
postupujte s nejvy3si opatrnosti.

Udrzujte vSechny Srouby a matice pevné
dotazené, zejména pak vSechny Srouby a
upevhovaci prvky fezného Ustroji, aby se
stroj vzdy nachazel v bezpe¢ném
provoznim stavu.

Pravidelné kontrolujte cely stroj, zejména
pred uskladnénim (napf. pred zimni
prestavkou) z hlediska opotfebeni a
poskozeni. Opotfebené nebo poskozené
soucasti stroje se musi z bezpec¢nostnich
dlvodu ihned vyménit, aby se stroj vzdy
nachazel v bezpe¢ném provoznim stavu.

Pokud musely byt pfi udrzbarskych
pracich demontovany nékteré soucasti
nebo ochranna zatizeni, je nutno tyto
soucasti neprodlené a podle pfedpisu
namontovat zpét na plvodni misto.
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6.10 Uskladnéni p¥i delSich provoznich
prestavkach

Pred uskladnénim
— Nabijte akumulator (= 15.7).

— Nastavte nejvyssi bezpecnostni stuperi
(= 11.16).

— Aktivujte funkci blokovani pristroje
(= 5.2).

Vzdy se ujistéte, ze je stroj zajistén proti
neopravnénému pouziti (napf. pred
détmi).

Stroj uskladnéte v fadném provoznim
stavu.

Pred uskladnénim (napf. zimni pfestavka)
stroj dukladné vycistéte.

Nez stroj ulozite v uzaviené mistnosti,
nechte jej cca 5 minut vychladnout.

Mistnost pro uskladnéni stroje musi byt
sucha a chranéna pfed mrazem a vstupem
nepovolanych osob.

Stroj nikdy neskladujte v blizkosti
otevieného ohné nebo silnych zdrojl tepla
(napf. kamen).

6.11 Likvidace pouzitych materiala

Odpadni materialy mohou byt skodlivé pro
lidi, zvifata nebo Zivotni prostiedi a je
nutné je spravnym zplGsobem likvidovat.

Chcete-li se dozvédét vice o odborné
likvidaci odpadnich material(i, obratte se
na mistni recykla¢ni podnik nebo na
odborného prodejce. Spole¢nost STIHL
doporucuje odborného prodejce STIHL.

Zajistéte, aby byl pouzity a nepotiebny
stroj odevzdan do specializované sbérny
pro ekologickou likvidaci odpadu. Stroj
pred likvidaci zneskodnéte tak, aby byl
nepouzitelny. Moznym Uraz(m predejdete
odpojenim kabelu sitového zdroje

a vyjmutim akumulatoru z robotické
sekacky.

Nebezpeci Grazu Zacim nozem!

Nikdy nenechavejte bez dozoru ani
sekacku na travu, ktera je vyfazena z
provozu. Zajistéte bezpec¢né uskladnéni
stroje a zejména zaciho noze mimo dosah
déti.

Akumulator je nutno odevzdat do sbérny
oddélené od stroje. Je tfeba zajistit
bezpecnou a ekologickou likvidaci
akumulatora.

7. Popis symbolt

A\ S

Pred uvedenim stroje do provozu si
prectéte navod k pouziti.

LA

Varovani!

Pokud je stroj v provozu, udrzujte si od néj
bezpecny odstup.

Zabrante pfistupu tretich osob do
nebezpecné oblasti.
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A L

Varovani!

Zajistéte stroj pfed nadzvednutim nebo
nez na ném zacnete provadét jakékoli
prace.

A®

Varovani!
Na stroj nesedejte ani nestoupejte.

A

Varovani!
Nikdy se nedotykejte rotujiciho fezného
noze.

Varovani!

Déti se béhem seceni nesmi zdrzovat v
blizkosti stroje ani v blizkosti se¢ené
plochy.

Varovani!

Psi a jina domaci zvifata se béhem seceni
nesmi zdrzovat v blizkosti stroje ani v
blizkosti se¢ené plochy.
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8. Rozsah dodavky

Poz. Oznaceni ks
Roboticka sekacka
Dobijeci stanice

Sitovy zdroj

Pravitko iMow

Skoba pro dobijeci stanici

Stahovak na unaseci
kotouc

Navod k pouziti 1
- Sablona pro uzké prichody 1

mTmoONnw>
AN 2 a2

—_

9. Prvni instalace

Pro dosazeni jednoduché, rychlé

a spravné instalace dodrzujte vSechna
zadani a pokyny, zejména vzdalenost
dratu 28 cm pfi jeho ukladani. (= 12.)

Existuje moznost zvétSeni sec¢ené plochy
ulozenim omezovaciho dratu blize

k okraji. (= 12.17) Pro zajisténi bezpecné
funkce je nutné pfi ukladani pfizpusobit
vzdalenost dratu mistnim podminkam.

9.1 Pokyny k dobijeci stanici

PozZzadavky na misto, kde se bude
dobijeci stanice nachazet:

— chranéné, ve stinu
Pokud by byl stroj vystaven pfimému
slune¢nimu zareni, mohlo by dojit
k jeho prehfati a prodlouzeni doby
nabijeni akumulatoru.
K dobijeci stanici Ize pfimontovat
slunecni stfechu, ktera se dodava jako
prislusenstvi. Roboticka sekacka tak
bude Iépe chranéna pred
povétrnostnimi vlivy.

— prehledné
Dobijeci stanice by méla byt na
pozadovaném stanovisti dobre
rozpoznatelnd, aby o ni nikdo nemohl
zakopnout.
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— v bezprostredni blizkosti vhodné
zasuvky
Elektricka zasuvka se od dobijeci
stanice smi nachazet pouze v takové
vzdalenosti, aby mohly byt pfislusné
napajeci kabely pfipojeny jak k dobijeci
stanici, tak k elektrické siti (napajeci
kabel sitového zdroje nesmi byt
upravovan).
Doporucujeme pouzit zasuvku
s prepétovou ochranou.

— bez zdroju ruseni
Kovové predméty, oxidy Zeleza nebo
magneticky, popf. elektricky vodivé
materialy nebo staré ulozeni
omezovaciho dratu mohou provoz
sekacky rusit. Doporucujeme tyto
zdroje ruseni odstranit.

— vodorovné a rovné
Pripravna opatreni:

e Pred prvni instalaci posecte travu
bé&Znou sekackou na travu (optimalni
vyska travy je max. 6 cm).

e Pokud je podklad tvrdy a suchy,
sec¢enou plochu mirné pokropte vodou,
¢imz usnadnite zarazeni kolika.

T

Secené plochy se nesmi prekryvat. Mezi
omezovacimi draty dvou se¢enych ploch
je nutné dodrzet minimalni vzdalenost
21m.
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Dobijeci stanice mGze byt naklonéna
nanejvys o 8 cm dozadu a 2 cm dopfedu.
Zakladovou desku nikdy neprohybejte.
Odstrante nerovnosti pod zakladovou
deskou, aby mohla celou svoji plochou
pfilehnout k zemi.

Varianty instalace:

Dobijeci stanice maze byt instalovana
uvnitf i vné secené plochy.

Dobijeci stanice uvnitf se¢ené plochy:

Dobijeci stanice (1) je nainstalovana uvnitf
secené plochy (A) pfimo u jejiho okraje.

N

Pted dobijeci stanici (1) se musi nachazet
volna rovna plocha (2) o poloméru
nejméné 1 m. V uvedené oblasti odstrarite
vSechny nerovnosti.
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Pted a za dobijeci stanici (1) vedte
omezovaci drat (2) rovné a ve vzdalenosti
0,6 m jej ulozte v pravém Uhlu k zakladové
desce. Poté vymezte omezovacim dratem
okraj se¢ené plochy.

Dobijeci stanice mimo secenou plochu:

Dobijeci stanice (1) je nainstalovana mimo
secenou plochu (A).

e | Pfi umisténi dobijeci stanice mimo
1 | se¢enou plochu je pro funkci
odsazeni od okraje nutné
nainstalovat vyhledavaci smyc¢ku.
(= 12.12)
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Pozadavky na umisténi dobijeci stanice
mimo secenou plochu:

<12m
1 wm

Y

SR
@ 250cm
=
22cm 2

40 cm

Aby se sekacka mohla k dobijeci stanici
spravné pripojovat a opét z ni vyjizdét,
muUze byt dobijeci stanice (1)
nainstalovana s tzkym priichodem (2) tak,
jak je zobrazeno na obrazku. Oblasti

v okoli dobijeci stanice a mimo omezovaci
drat musi byt rovné a volné sjizdné.

V uvedené oblasti odstrarite vsechny
nerovnosti.

K vytvoreni zkého prachodu (2) pouzijte
Sablonu pro uzké prichody (3). (= 12.11)

Minimalni vzdalenost od zakladové
desky k zacatku uzkého prichodu:
250cm

Sitka volné plochy po stranach: 40 cm
Maximalni vzdalenost od sec¢ené plochy:
<12m

Instalace dobijeci stanice na sténu:

Iz

Pokud dobijeci stanici instalujete na sténu,
je nutné na zakladové desce pomoci
kombinovanych klesti vylomit levy nebo
pravy mustek (1), aby bylo kudy pfivést
napajeci kabel (2).
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9.2 Pripojky dobijeci stanice
Sejméte kryt:

Otacejte krytem (1) mirné doleva
i doprava, jak je znazornéno na obrazku,
a pfitom jej sejméte pohybem nahoru.

0478 1319244 C-CS

Vyklopte panel: Zaklapnéte panel:

ES

Panel (1) vyklopte smérem dopfedu. Panel (1) zaklapnéte smérem dozadu —
Panel ve vyklopené poloze pfidrzujte, jinak dejte pfitom pozor, abyste nepfiskFipli
jej zavésné pruziny opét samocinné zadné kabely.

zaklapnou.

Zavieny panel chrani pfipojky pro
omezovaci drat (1) a napajeci kabel (2)
pred povétrnostnimi vlivy.
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Nasadte kryt:

Nasadte kryt (1) na dobijeci stanici
a zacvaknéte jej — dejte pfitom pozor,
abyste nepfiskfipli kabely.

9.3 Pfipojeni napajeciho kabelu
k dobijeci stanici

e | Upozornéni:
1 | Konektor i zasuvka musi byt ¢isté.

e Sejméte kryt z dobijeci stanice
a vyklopte panel. (= 9.2)
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PFipojte konektor sitového zdroje (1)
k zakladni desce dobijeci stanice.

Napajeci kabel provedte skrz vedeni
kabelu (1) na panelu.

e Zaklapnéte panel. (= 9.2)

Napajeci kabel zatla¢te do vedeni

kabelu (1) tak, jak je znazornéno na
obrazku, a poté jej navedte skrz odlehceni
tahu kabelu (2) a kabelovy kanal (3)

k sitovému zdroji.

e Zaviete kryt dobijeci stanice. (= 9.2)

9.4 Instalac¢ni material

Pokud omezovaci drat neni pokladan
odbornym prodejcem, je k uvedeni
robotické sekacky do provozu potfeba
dalsi instala¢ni material, ktery neni
soucasti dodavky. (= 18.)
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Instala¢ni sada obsahuje omezovaci drat
na roli (1), koliky (2) a elektrické
konektory (3). Instala¢ni sada maze
obsahovat jesté dalsi soucasti, které jsou
k instalaci potfeba.

9.5 Nastaveni vysSky seceni

@ | V prvnich tydnech, nez omezovaci
1 | drat zaroste do travy, nastavuijte
vysku seceni minimalné na
stupen 4, abyste neposkodili
omezovaci drat a zajistili bezpec¢ny
provoz sekacky.

Stupné 1, 2 a 3 jsou specialni vysky
pro velmi rovné travnaté plochy
(nerovnosti terénu < +/- 1 cm).

Nejmensi vyska seceni:

Stupen 1 (20 mm)

Nejvyssi vyska seceni:

Stupen 8 (60 mm)

— Otevrete kryt. (=> 15.2)

Otocte knoflik (1). Znacka (2) signalizuje
nastavenou vysku seceni.
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Knoflik mizete sejmout z hiidelky
smérem nahoru. Tento zpusob
konstrukce pfispiva k vyssi
bezpecnosti (je diky nému
zaruceno, Ze stroj nelze zvednout
a prenaset za knoflik) a také slouzi
jako ochrana proti zméné vysky

7S

9.6 Pokyny pro prvni instalaci

Pri instalaci robotické sekacky

seceni neopravnénou osobou.
postupujte podle pokyn(
uvedenych v instala¢ni

&+
+
+\

pfirucce. Tento program vas

provede celym procesem prvni instalace,
ktery sestava z:

e nastaveni jazyka, data a ¢asu,
e instalace dobijeci stanice,

e uloZzeni omezovaciho dratu,

e pfipojeni omezovaciho dratu,

e propojeni robotické sekacky a dobijeci
stanice,

e kontroly instalace,
e programovani robotické sekacky,
e dokonceni prvni instalace.

Roboticka sekacka je pfipravena k pouziti
teprve v okamziku, kdy jsou provedeny
vSechny pokyny uvedené v instala¢ni
pfirucce.

o | Instala¢ni pfiruc¢ka se znovu
1 | aktivuje po resetu (obnové
vyrobniho nastaveni). (= 11.17)

Pripravna opatreni:

e Pfed prvni instalaci posecte travu
bé&znou sekackou na travu (optimalni
vyska travy je max. 6 cm).

e Pokud je podklad tvrdy a suchy,
sec¢enou plochu mirné pokropte vodou,
¢imz usnadnite zarazeni kolikud.

e RMI 422 PC:
Roboticka sekacka musi byt aktivovana
odbornym prodejcem STIHL
a pfifazena k e-mailové adrese
majitele. (= 10.)

@ | Pfi prochazeni nabidek dodrzujte
1 | pokyny popsané v Gvodu kapitoly
~Pokyny k obsluze®. (= 11.1)

Ctyfsmérové ovladaci tla¢itko
slouzi k volb& moznosti, polozek
nabidky nebo tlacitek.

Stisknutim tlacitka OK
muzete otevrit podnabidku
nebo potvrdit volbu.

Stisknutim tlacitka Zpét
opustite aktivni nabidku nebo
pfejdete v instalacni pfiru¢ce
o jeden krok zpét.

Pokud dojde pfi prvni instalaci

k chybé& nebo zavadé, zobrazi se
na displeji odpovidajici hlaseni.
(= 24))

9.7 Nastaveni jazyka, data a ¢asu

e Stisknutim libovolného tlacitka na
displeji aktivujte stroj a spustte
instalacni prirucku.
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4 Datum 10:09 | | S Dobij. stanice 15:33 I
Romana ~ N "
Bbnrapcku 23 - 2018
Instalace
iMow- Deutsch m 05 2017 |.l| dobijeci stanice
English 2v1 it 20:6
Francais v

Zvolte pozadovany jazyk displeje a @
volbu potvrdte stisknutim tlacitka
OK.

Vitejte
Nastaveny jazyk

Cesky

| o< |

Zménit

Zvoleny jazyk potvrdte stisknutim
tlacitka OK nebo zvolte moznost @
~Zménit“ a vyberte novy jazyk.

e V/ pfipadé potfeby zadejte 9mistné
sériové Cislo robotické sekacky.
Sériové Cislo je vytiSténo na typovém
Stitku (viz popis stroje). (= 3.1)
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Pomoci ¢tyfsmérového ovladaciho
tlacitka nastavte aktualni datum @
a hodnotu potvrdte stisknutim

tlacitka OK.

Q dCas 00:00 I
A A
16 33
B
14 31
v v
Hodina Minuta
Nastavte aktualni ¢as pomoci @
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka

a potvrdte jej stisknutim tlacitka OK.

9.8 Instalace dobijeci stanice

o | Dodrzujte pokyny uvedené
1 | v kapitolach ,Pokyny k dobijeci
stanici“ (= 9.1) a v ptikladech pro
instalaci (= 27.) uvedenych v tomto
navodu k pouziti.

e K dobijeci stanici pfipojte napajeci
kabel. (= 9.3)

e Pokud dobijeci stanici instalujete na
sténu, polozte napajeci kabel pod
zakladovou desku. (= 9.1)

Dobijeci stanici (B) zajistéte na
pozadovaném stanovisti Ctyfmi
skobami (E).

e Sitovy zdroj nainstalujte mimo se¢enou
plochu tak, aby byl chranén pred
ptimym slune¢nim zafenim, vihkosti
a mokrem — v pfipadé potfeby jej
muzete upevnit na zed.
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Radnou funkci sitového zdroje Ize
zarucit pouze pfi teploté okoli
v rozsahu 0 °C az 50 °C.

e V/Sechny napajeci kabely vedte mimo
secenou plochu tak, aby byly mimo
pracovni dosah zaciho noze,

a pfipevnéte je k zeminebo je ulozte do
kabelového kanalu.

e V blizkosti dobijeci stanice vedte
napajeci kabely tak, aby bylo
zamezeno ruseni signalu dratu.

e Pripojte sitovy konektor.

e | V pfipadé, Ze k dobijeci stanici neni
1 | pfipojen omezovaci drat, bude na
stanici rychle blikat ¢ervena
kontrolka. (= 13.1)

e Po ukonceni praci stisknéte @
tla¢itko OK.

e | U dobijeci stanice mimo secenou
1 | plochu:

Po dokonceni prvni instalace
urcete alespon jeden vychozi bod
mimo Uzky prachod k dobijeci
stanici. Cetnost startti by méla byt
definovana tak, aby zadna

z 10 etap seceni (0/10) nebyla
zahajovana u dobijeci stanice
(vychozi bod 0). (= 11.15)

X Nabijeni 15:40 (I

Postavit iMow
do dobij. stanice

LL]
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Mirnym nadzvednutim robotické sekacky
za drzadlo pro noSeni (1) uvolnéte hnaci

kola. Pfesunte stroj na pfednich kolech do
dobijeci stanice.

Poté stisknéte tlacitko OK na @
displeji.

o | V pfipadé, zZe je akumulator =
1 | vybity, zobrazi se po

pfipojeni do dobijeci stanice

v pravém hornim rohu displeje
misto symbolu akumulatoru symbol
sitového konektoru a akumulator
se bude nabijet, zatimco se bude
pokladat omezovaci drat. (== 15.7)

9.9 UloZeni omezovaciho dratu

o | Predinstalaci omezovaciho dratu si
1 | prectéte vdechny pokyny uvedené
v kapitole ,Omezovaci drat*

a dodrzujte je. (= 12.)

Naplanujte pfedevsim trasu
vedeni dratu a pfi ukladani

a instalaci dodrzujte doporuc¢ované
rozestupy, uzaviené plochy,
pamatujte na rezervy dratu,
propojovaci cesticky, vedlejsi
plochy a uzké prichody.

U secenych ploch < 100 m2 nebo pfi délce
dratu < 175 m je nutné spole¢né

s omezovacim dratem nainstalovat také
prislusenstvi AKM 100.

ES

Pouzivejte pouze originalni koliky
a omezovaci drat. Instala¢ni sady
s potfebnym instala¢nim
materialem jsou k dostani jako
prislusenstvi u odborného prodejce
produkta STIHL. (= 18.)

UlozZeni dratu zakreslete do nakresu
zahrady. Co musi nakres obsahovat:

7S

— Obrys secené plochy s dulezitymi
prekazkami, hranicemi a pfipadnymi
uzavienymi plochami, do nichz
roboticka sekacka nesmi vjet (= 27.)

— Polohu dobijeci stanice (= 9.1)

— Polohu omezovaciho dratu
Omezovaci drat po kratké dobé zaroste
do travniku a nebude vidét. Do nakresu
zaznamenejte zejména trasu vedeni
dratu kolem piekazek.
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— Polohu elektrickych konektort
Elektrické konektory, které pouzijete,
brzy zarostou a nebudou vidét. Jejich
polohu si poznamenejte, abyste je
mohli v pfipadé potfeby vyménit.

(= 12.16)

Omezovaci drat musi byt ulozen kolem
celé secené plochy v podobé pribézné
smycky.

Maximalni délka smycky: 500 m

@ | Roboticka sekacka se v zadném
1 | bodé nesmi vzdalit od
omezovaciho dratu na vice nez
17 m, nebot ve vétsi vzdalenosti
neni schopna rozpoznat signal
dratu.

&& Omezeni 15:40 D)

Ulozeni
omezov. dratu

PFi pokladani omezovaciho dratu zacnéte
od dobijeci stanice. Existuji dva typy
dobijecich stanic: dobijeci stanice
nachazejici se uvniti se¢ené plochy

a dobijeci stanice nachazejici se mimo
secenou plochu.
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Zahajeni u dobijeci stanice uvnitf
secené plochy:

Omezovaci drat (1) pfipevnéte kolikem (2)
k zemi vlevo nebo vpravo vedle
zakladové desky, pfimo u vystupu dratu.

Myslete na to, Zze vam musi zbyt volny
konec dratu (1) o délce pfiblizné 1,5 m.

Pred a za dobijeci stanici (1) vedte
omezovaci drat (2) rovné a ve vzdalenosti
0,6 m jej ulozte v pravém Uhlu k zakladové
desce. Poté vymezte omezovacim dratem
okraj se¢ené plochy.

o | Pokud budete vyuzivat funkci
1 | odsazeni od okraje pti navratu
domu (koridor), je nutné omezovaci
drat ulozit pfed a za dobijeci stanici
alespori 1,5 m rovné a v pravém
Uhlu k zakladové desce. (= 11.14)
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Zahajeni u dobijeci stanice mimo
secenou plochu:

Omezovaci drat (1) pfipevnéte kolikem (2)
k zemi vlevo nebo vpravo za zakladovou
desku, ptfimo u vystupu dratu.

Pamatujte na to, ze vam musi zbyt volny
konec dratu (1) o délce pfiblizné 2 m.

0478 1319244 C-CS

1 40 cm ‘ZSOcm‘
e TooA ]
2
g/ B
© @9°_°__/
|
40 cm 2

Pred a za dobijeci stanici (1) ulozte
omezovaci drat (2) ve vzdalenosti 50 cm
v pravém uhlu k zakladové desce.
Nasledné Ize vytvofit tzky prachod

(® 12.11) nebo omezovacim dratem
vymezit okraj sec¢ené plochy.

Po stranach vedle zakladové desky (3)
musi byt volné sjizdna plocha o minimalni
Sifce 40 cm.

o | Dalsi informace o instalaci dobijeci
1 | stanice mimo se&enou plochu jsou
uvedeny v kapitole s pfiklady
instalace. (= 27.)

Ulozeni dratu na secené plose:

wn
w
1— 2 a

Omezovaci drat (1) ulozte po obvodu
secené plochy, vedte jej kolem pfipadnych
prekazek (= 12.9) a koliky (2)

pfipevnéte k zemi. Vzdalenosti kontrolujte
pomoci pravitka iMow. (= 12.5)

°
1

Roboticka sekacka se v zadném
bodé nesmi vzdalit od
omezovaciho dratu na vice nez
17 m, nebot ve vétsi vzdalenosti
neni schopna rozpoznat signal
dratu.

90°
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Drat nepokladejte v ostrych thlech
(mensich nez 90°). Pokud okraje travniku
vybihaji do Spicky, pfipevnéte omezovaci
drat (1) k zemi koliky (2) tak, jak je
zobrazeno na obrazku. (= 12.6)

Nez provedete instalaci dalSiho rohu, musi
byt za rohem s Uhlem 90° omezovaci drat
uloZen rovné alespon v délce jednoho
pravitka iMow.

28 cm

Pti pokladani dratu okolo vysokych
prekazek, jako jsou napf. rohy zdi nebo
vyvySené zahony (1), musi byt v rozich
dodrzena vzdalenost dratu, aby roboticka
sekacka na prekazku nenarazila.
Omezovaci drat (2) ulozte pomoci
pravitka iMow (3), jak je zobrazeno na
obrazku.

e V pfipadé potfeby muzete délku
omezovaciho dratu prodlouzit pomoci
dodanych elektrickych konektor(.

(= 12.16)

e V piipadé nékolika sousedicich
secenych ploch vytvoite vedlejsi plochy
(= 12.10) nebo secené plochy propojte
Uzkymi priachody. (= 12.11)
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Posledni kolik u dobijeci stanice uvnitf
secené plochy:

Posledni kolik (1) zarazte do zemé vlevo
nebo vpravo vedle zakladové desky, ptimo
u vystupu dratu. Omezovaci drat (2)
ofiznéte tak, aby vam zbyly volné konce
pfiblizné o délce 1,5 m.

Posledni kolik u dobijeci stanice mimo
secenou plochu:

Posledni kolik (1) zarazte do zemé vlevo
nebo vpravo za zakladovou deskou, pfimo
u vystupu dratu. Omezovaci drat (2)
ofiznéte tak, aby vam zbyly volné konce
priblizné o délce 2 m.

Dokonceni ukladani dratu:

e Zaijistéte, aby byl natazeny omezovaci
drat pripevnén koliky k zemi pfiblizné
po metru. Omezovaci drat musi vzdy
spocivat celou svou délkou na plose
travniku. Koliky zarazte az na doraz.

e Po ukonceni praci stisknéte @
tlacitko OK.

Pokud neni akumulator dostate¢né
@ nabity, aby mohly byt provedeny
zbyvajici kroky instala¢ni pFirucky,
zobrazi se odpovidajici hlaseni.
V takovém pfipadé nechte
robotickou sekacku stat v dobijeci
stanici a pokracujte v nabijeni
akumulatoru.
K dalsimu kroku instala¢ni pfiru¢ky
budete moci prejit stisknutim
tlacitka OK teprve ve chvili, kdyz je
akumulator nabity na pozadovanou
hodnotu napéti.

9.10 Pripojeni omezovaciho dratu

3& Dobij. stanice 16:10 I

—

Postavit iMow
na se¢enou plochu

0478 1319244 C-CS
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3& Dobij. stanice 16:12 110

Sejmout kryt
dobijeci stanice

LL]

Robotickou sekacku (1) odstavte za
dobijeci stanici (2) uvniti se¢ené @
plochy, jak je zobrazeno na obrazku,

a stisknéte tlacitko OK.

L Dobij. stanice 16:11 I

Vytahnout
sitovy konektor

pAD

Odpojte konektor sitového zdroje od
elektrické sité a stisknéte tlacitko
OK.

0478 1319244 C-CS

Sejméte kryt. (= 9.2)
Stisknéte tlacitko OK. @

X\, Dobij. stanice 16:12 1)

Pripojit
| I drat

Omezovaci drat u dobijeci stanice
uvnitf sec¢ené plochy:

ES

Vlozte omezovaci drat (1) do vedeni
kabelll na zakladové desce a protahnéte
jej podstavcem (2).
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Omezovaci drat u dobijeci stanice
mimo secenou plochu:

Omezovaci drat (1) ulozte do prostoru (2)
pod zakladovou desku. Drat pfitom
navlecte do vystupu (3, 4) — v pfipadé
potfeby uvolnéte skoby.

386

Vlozte omezovaci drat (1) do vedeni
kabelli na zakladové desce a protahnéte
jej podstavcem (2).

Pripojeni omezovaciho dratu:

o | Upozornéni:
1 | Dbejte na ¢istotu kontakttl
(nekorodujici, neznecisténé...).

Levy konec dratu (1) a pravy konec
dratu (2) zkratte na totoznou délku. Délka
od vystupu dratu ke konci dratu: 40 cm

1
I — T/

Pomoci vhodného nastroje odizolujte levy
konec dratu (1) na ptedepsanou délku
a splette lanka dratu.

=10-12 mm

Volné konce dratu (1) splette dohromady
tak, jak je znazornéno na obrazku.

e Vyklopte panel a podrzte jej. (= 9.2)
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& Levou upinaci packu (1) vyklopte. & Pravou upinaci packu (1) vyklopte.
Odizolovany konec dratu (2) zasurite B} Odizolovany konec dratu (2) zasurite
az na doraz do svorkovnice. az na doraz do svorkovnice.

Upinaci packu (1) zavrete. E) Upinaci packu (1) zavrete.

Pomoci vhodného nastroje odizolujte Zkontrolujte uchyceni konct dratu ve
pravy konec dratu (1) na pfedepsanou svorkovnici: Oba konce dratu musi byt
délku (X] a splette lanka dratu. pevné pfichycené.

=10-12 mm e Zaklapnéte panel. (= 9.2)

0478 1319244 C-CS

Zavrete kryt kabelového kanalu (1).

e Po ukonceni praci stisknéte @
tlacitko OK.
S\, Dobij. stanice 16:15 111

Nasadit kryt
| | I dobijeci stanice

Namontujte kryt. (= 9.2)
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Stisknéte tlacitko OK. @

; Dobij. stanice 16:15 I

Pripojit
sitovy konektor

&0

Zapojte konektor sitového zdroje do @
elektrické sité a stisknéte tlacitko
OK.

Pokud je omezovaci drat spravné
nainstalovan a dobijeci stanice je
pfipojena k elektrické siti, rozsviti se
kontrolka (1).

e | Dodrzujte pokyny uvedené

1 | v kapitole ,Ovladaci prvky dobijeci
stanice”, zejména v pfipadé, Ze se
kontrolka nerozsviti. (= 13.1)
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N Nabijeni 16:20 ICT

Postavit iMow
|ll| do dobij. stanice

Kontrola
signalu dratu

Preruseni pomoci
tlac. STOP

Mirnym nadzvednutim robotické sekacky
za drzadlo pro noSeni (1) uvolnéte hnaci

kola. Presurite stroj na prednich kolech do
dobijeci stanice.

Poté stisknéte tlacitko OK na @
displeji.

9.11 Propojeni robotické sekacky
a dobijeci stanice

@ | Robotickou sekacku je mozné
1 | uvést do provozu teprve tehdy,
kdyz spravné pfijima signal dratu
vysilany z dobijeci stanice.

(= 11.16)

Kontrola signalu dratu maze trvat nékolik
minut. Proces propojeni prerusite
stisknutim ¢erveného tlacitka STOP na
horni strané stroje. Vyvola se pfedchozi
krok instala¢ni ptirucky.

Bézny pfrijem

N\“ Dobij. stanice 16:22

N signal dritu OK
-
o~

Signal dratu OK:
Y~

Na displeji se zobrazi text o~
L,Signal dratu OK*. Roboticka _?_
sekacka je spravné propojena

s dobijeci stanici.

Pokracujte v instalaci stisknutim @
tlacitka OK.

o | RMI 422 PC:

1 | Po Uspé&&ném propojeni se aktivuje
energ. rezim ,Standardni*.

(= 11.11)
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Ruseny pftijem

Roboticka sekacka nepfijima
zadny signal dratu:

Na displeji se zobrazi text
,Zadny signal dratu”.

)).)}'

Roboticka sekacka pfijima
ruSeny signal dratu:

Na displeji se zobrazi text

~Zkontrolovat signal dratu®.

’@@

Roboticka sekacka pfijima
signal dratu s prepolovanou
fazi:

Na displeji se zobrazi text
LPFipojeni vyménéno nebo iMow mimo*.

1)

Mozna pricina:
— Docasna porucha.

— Roboticka sekacka se nenachazi
v dobijeci stanici.

— Omezovaci drat je pfipojen
s prepolovanou fazi (obraceng).

— Dobijeci stanice je vypnuta, ptipadné
neni pfipojena k elektrické siti.

— Chybné pfipojeni konektora.

— Nedosazena minimalni délka
omezovaciho dratu.

— V blizkosti dobijeci stanice se nachazi
navinuty sitovy kabel.

— Konce omezovaciho dratu jsou pfilis
dlouhé nebo nejsou dostate¢né
spletené.

— Preruseni omezovaciho dratu.

— Ruseni jinymi signaly, napf. mobilniho
telefonu nebo jiné dobijeci stanice.
— Podzemni elektrické kabely,

Zelezobeton nebo rusivé kovové
pfedméty v pudé pod dobijeci stanici.

0478 1319244 C-CS

— Piekro¢ena maximalni délka
omezovaciho dratu. (= 12.1)

Jak odstranit problém:

— Bez dalSich opatfeni zopakujte pokus
o pfipojeni.

— Pripojte robotickou sekacku k dobijeci
stanici. (= 15.6)

— Pfipojte spravné konce omezovaciho
dratu. (= 9.10)

— Zkontrolujte pfipojeni dobijeci stanice
k siti a odvirite sitovy kabel z blizkosti
dobijeci stanice, pfipadné jej odlozte
nenavinuty.

— Zkontrolujte uchyceni konct dratu ve
svorkovnici; pfili§ dlouhé konce dratu
zkratte, pfipadné konce dratu splette
dohromady. (= 9.10)

— U secenych ploch < 100 m2 nebo pfi
délce dratu < 175 m je nutné spole¢né
s omezovacim dratem nainstalovat
také prislusenstvi AKM 100. (= 9.9)

— Zkontrolujte kontrolku na dobijeci
stanici. (= 13.1)

— Opravte pferuseny drat.

— Vypnéte mobilni telefon nebo blizkou
dobijeci stanici.

— Zmérnte polohu dobijeci stanice,
pfipadné odstrarte zdroje ruseni pod
dobijeci stanici.

— Pouzijte omezovaci drat s vétsim
prifezem (zvlastni prislusenstvi).

Po provedeni pfislusnych opatreni

stisknutim tla¢itka OK zopakujte

pokus o pfipojeni.

©

o | Pokud nelze spravné pfijimat signal
1 | dratu a popsana opatieni nevedou
k vyfeSeni problému, kontaktujte
odborného prodejce.

9.12 Kontrola instalace

N& Omezeni 16:23 D

Objet okraj

Objizdéni okraje spustite stisknutim
tlac¢itka OK — zaci ndz nebude
aktivovan.

o | Roboticka sekacka objede za
1 | provozu po prvni instalaci okraj
secené plochy stfidavé v obou
smérech. Proto je nutné pfi prvni
instalaci ovéfit objizdéni okraje
rovnéz v obou smérech.

Zavrit klapku

\
7~

Zavrete klapku robotické

sekacky. (= 15.2) Teprve po zavieni
klapky se roboticka sekactka samocinné
spusti a objede okraj podél omezovaciho
dratu.
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RMI 422 PC:

Prostfednictvim objizdéni okraje
bude definovana domovska oblast
robotické sekacky. (= 14.5)

7S

V pfipadé, Ze roboticka sekacka
pred spusténim objizdéni okraje
nepfijima signal GPS, zobrazi se
na displeji text ,Cekani na GPS*.
Nebude-li pfijat zadny signal GPS,
roboticka sekacka presto po
nékolika minutach zahaji objizdéni
okraje. Abyste mohli pouzivat
ochranu GPS, je nutné pozdéji
spustit funkci ,, Test okraje”

(= 11.14), jinak nebude definovana
domovska oblast.

iMow objizdi
okraj

Zastaveni pomoci
tlac. STOP

Pti objizdéni okraje jdéte za robotickou
sekackou a dbejte na to,
— aby roboticka sekacka objizdéla okraj
secené plochy podle planu,
— aby byly vzdalenosti od prekazek
a hranic se¢ené plochy rovnomérné,
— aby do dobijeci stanice zajizdéla
a vyjizdéla spravné.
Na displeji se zobrazi ujeta vzdalenost —
tento Udaj v metrech je nutny pro

nastaveni vychozich bodi na okraji
secené plochy. (= 11.14)
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e Na pozadovaném misté odectéte
zobrazenou hodnotu a poznamenejte si
ji. Vychozi bod nastavte ru¢né po prvni
instalaci.

Proces objizdéni okraje se automaticky
prerusi kontaktem s pfekazkou nebo
najetim do svahu s pfilis velkym sklonem,
ptipadné jej mlzete prerusit ru¢né
stisknutim tlacitka STOP.

e Pokud bylo objizdéni okraje preruseno
automaticky, upravte polohu
omezovaciho dratu nebo odstrarite
prekazky.

e Nez bude roboticka sekacka
pokracovat v objizdéni okraje,
zkontroluijte jeji polohu. Stroj se musi
nachazet nad omezovacim dratem
nebo uvnitf se¢ené plochy tak, aby jeho
predni strana smérfovala
k omezovacimu dratu.

Pokracovani po preruseni:

Po preruseni pokracujte v objizdéni okraje
stisknutim tlacitka OK.

@ | Spole¢nost STIHL doporucuje
1 | objizdéni okraje neprerusovat. P¥i
objizdéni okraje secené plochy
nebo pfi pfipojeni stroje k dobijeci
stanici se mGze stat, Ze nebudou
odhaleny pfipadné problémy.

Objizdéni okraje Ize ptipadné
spustit po prvni instalaci znovu.
(= 11.14)

Po prvnim kompletnim okruhu kolem
secené plochy se roboticka sekacka vrati
do dobijeci stanice. Poté se zobrazi dotaz,
zda ma byt spustén druhy okruh, tentokrat
v opac¢ném smeéru.

Automatické ukonceni objizdéni
okraje:

Po pfipojeni stroje k dobijeci stanici se po
absolvovani druhého celého okruhu, pfip.
pfi odmitnuti objizdéni okraje v protisméru
zobrazi dalsi krok instala¢ni pfirucky.

9.13 Programovani robotické sekacky

16:40 I

y—N - L,
0, Secena plocha

A
300 m?

200 m?2
v

Zadejte velikost plochy travniku
a potvrdte ji stisknutim tlacitka OK.

o | Uzaviené plochy a vedlejsi plochy
1 | se do velikosti se¢ené plochy
nezapocitavaji.

Vypocet nového
vyzinaciho planu

Preruseni pomoci
tlac. STOP

Vypocet nového vyzinaciho planu:
Proces mUzete prerusit stisknutim
Cerveného tlacitka STOP na horni strané
stroje.
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Vyzinaci plan

Kazdy den potvrdte jednotlivé
nebo zméite aktivni doby

Upozornéni ,.Kazdy den potvrdte
jednotlivé nebo zmérite aktivni
doby*“ potvrdte stisknutim tlacitka
OK.

0

™™ Aktivni doby 16:36 IC

UT ST €T PA SO NE

™ Potvrdit aktivni doby

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
9 Nova aktivni doba

Zobrazi se aktivni doby pro pondéli @
a aktivuje se polozka nabidky
Potvrdit aktivni doby.

Stisknutim tlac¢itka OK potvrdte
vSechny aktivni doby. Zobrazi se
nasledujici den.

©

@ | Pokud je secend plocha mala,
1 | nebude seceni probihat v&echny
dny v tydnu. V tomto pfipadé se
nezobrazi aktivni doby a zmizi
polozka nabidky ,,Vymazat vSechny
akt. doby”. Dny bez stanovenych
aktivnich dob je tfeba rovnéz
potvrdit tlacitkem OK.
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Zobrazené aktivni doby muzete
zmeénit. Zvolte pozadované ¢asové
rozmezi pomoci ¢tyfsmérového
ovladaciho tlagitka a otevrete je stisknutim
tlacitka OK. (= 11.7)

[ ®

Pokud chcete stanovit dalSi aktivni
doby, zvolte polozku nabidky

Nova aktivni doba a stisknutim
tlacitka OK ji otevrete. V okné

s moznostmi vybéru stanovte zacatek
a konec nové aktivni doby a udaje
potvrdte stisknutim tlacitka OK. Pro jeden
den miZzete stanovit az tfi aktivni doby.

X

Pokud chcete vymazat vSechny
zobrazené aktivni doby, zvolte
polozku nabidky Vymazat vSechny
akt. doby a volbu potvrdte stisknutim
tlacitka OK.

™ Aktivni doby 16:36 IC1I)

PO UT sT ¢&T PA som

™ Potvrdit aktivni doby

& Nova aktivni doba

Po potvrzeni nedélnich aktivnich
dob se zobrazi vyzinaci plan.

Uy »r - z
Vyzinaci plan

Zménit

Zobrazeny vyzinaci plan potvrdte
stisknutim tla¢itka OK. Zobrazi se
zavérecny krok instalacni pfirucky.

0

Pokud budete chtit provést zmény, zvolte
moznost Zménit a upravte jednotlivé
aktivni doby.

Zajistéte, aby v aktivnich dobach
A nevstupovaly do oblasti pracovni

zény nepovolané osoby. Aktivni

doby odpovidajicim zptisobem

upravte.

Dodrzujte mistni platna nafizeni

upravujici pouzivani robotickych

sekacek a pokyny uvedené

v kapitole ,,Pro vasi

bezpecnost* (= 6.) a stanovené

aktivni doby v ptipadé potfeby

ihned nebo po dokonceni prvni

instalace upravte v nabidce

LVyzinaci plan®. (= 11.6)

U pfislusného Uradu zjistéte, v jaké

denni a no¢ni dobé mUizete stroj

pouzivat.

9.14 Dokonceni prvni instalace

Odstrante ze secené plochy
A vSechna cizi télesa (napf. hracky,
naradi).

iMow je pripraven ke spusténi

Doporuceni:
zvysSit bezpe€nostni
stupen

Prvni instalaci dokoncete stisknutim
tlac¢itka OK.
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Po dokonceni prvni instalace se
aktivuje bezpecnostni stupen
LZadny*.

Doporuceni:

Nastavte bezpecnostni stuperi
LNizky*, ,,Stredni“ nebo ,,Vysoky*.
Tim je zaru¢eno, aby neopravnéna
osoba nemohla ménit nastaveni

a aby robotickou sekac¢ku nebylo
mozné pouzivat spolu s jinou
dobijeci stanici. (= 11.16)

RMI 422 PC:
Mimoto aktivujte funkci ochrany
GPS. (= 5.9)

RMI 422 PC:

Spustit aplikaci

Nyni Ize
spustit aplikaci
iMow

Aby bylo mozné vyuzivat vSechny funkce
robotické sekacky, je nutné mit v chytrém
telefonu nebo tabletu s internetovym
pfipojenim a pfijimac¢em GPS
nainstalovanou a spusténou aplikaci
iMow. (= 10.)

Dialogové okno zavrete stisknutim
tlacitka OK.
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9.15 Prvni proces seceni po prvni
instalaci

Pokud okamzik dokon¢eni prvni instalace
spada do stanovené aktivni doby, za¢ne
roboticka sekacka ihned sekat uré¢enou
plochu.

Spustit seceni

‘ Ne ] Ano

Pokud okamzik dokon¢eni prvni
instalace nespada do stanovené @
aktivni doby, muzete spustit proces
seceni travy stisknutim tlac¢itka OK. Pokud
nechcete, aby roboticka sekacka zacala
sekat travnik, zvolte moznost ,Ne*.

10. Aplikace iMow

Model RMI 422 PC Ize obsluhovat pomoci
aplikace iMow.

Aplikace je dostupna pro vSechny
nejbéznéjsi operacni systémy

v pfislusnych obchodech s aplikacemi.

e | BlizSiinformace najdete na webové
1 | strance
web.imow.stihl.com/systems/.

Predpisy v kapitole ,,Pro vasi
bezpecnost” plati pfedevsim také
pro vSechny uzivatele aplikace
iMow. (= 6.)

Aktivace:

Aby si aplikace a roboticka seka¢ka mohly
vyménit data, je nutné, aby odborny
prodejce aktivoval stroj spole¢né s e-
mailovou adresou majitele. Na e-mailovou
adresu bude odeslan odkaz pro aktivaci.
Aplikace iMow by méla byt nainstalovana
na chytrém telefonu nebo tabletu

s pfipojenim k internetu a pfijimacem
GPS. Prijemce e-mailu bude stanoven
jako administrator a hlavni uzivatel
aplikace, ma plny pfistup ke véem
funkcim.

o | E-mailovou adresu a heslo

1 | bezpe&né uschoveijte, aby mohla
byt aplikace iMow po vyméné
chytrého telefonu nebo tabletu
znovu nainstalovana

(napt. v pfipadé ztraty mobilniho
komunika¢niho zafizeni).

Tok dat:

Ptenos dat z robotické sekacky nainternet
(servis M2M) je zahrnut v kupni cené.
Pfenos dat neprobiha permanentné,

a proto muze trvat nékolik minut.

Z duvodu zprostfedkovani dat
prostfednictvim aplikace na internet
vznikaji v zavislosti na vasi smlouvé

s mobilnim operatorem nebo
poskytovatelem internetu naklady, které
nesete vy sami.

e | Bez pfipojeni mobilniho telefonu
1 | a aplikace je ochrana GPS

k dispozici pouze bez oznameni
prostfednictvim e-mailu a SMS
a bez oken s oznamenim.

Hlavni funkce aplikace:
— prohlizeni a Uprava vyzinaciho planu,
— spusténi seceni,

— zapnuti a vypnuti automatiky,
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— poslani robotické sekacky do dobijeci
stanice,

— zména data a c¢asu,

Zména vyzinaciho planu, zahajeni
& etapy seceni, zapnuti a vypnuti

automatiky, poslani robotické

sekacky do domovské oblasti

a zména data a ¢asu muze vést

k aktivitam, které jiné osoby

nebudou ocekavat. Osoby, kterych

se to tyka, je proto nutné vzdy

predem informovat o moznych

aktivitach robotické sekacky.

— zjisténi informaci o pfistroji a stanovisti
robotické sekacky.

11.1 Pokyny k obsluze

o

-

Ctyfi smérova tla¢itka tvofi ovladaci

kfiz (1). Ten slouzi k prochazeni nabidek
a tlacitko OK (2) slouzi k potvrzeni
nastaveni a otevirani nabidek. Stisknutim
tlacitka Zpét (3) mazete opustit nabidku.

0478 1319244 C-CS

‘ Hlavni menu

14:57 Al C

[

Vyzinaci plan

[l

Prikazy

Y

Nastaveni

®

Informace

Hlavni menu zahrnuje 4 podnabidky, které
maji podobu tlacitek. Aktualné zvolena
podnabidka je zobrazena na ¢erném
pozadi a muzete ji otevfit stisknutim
tlacitka OK.

t¥ Nastaveni 15:03 {Al ICT

o & S »

e

iMow

Destové ¢idlo <"I">
Doba seceni 00:30
Zpozdéni 00:00

Na druhé Urovni nabidky jsou pfislusné
podnabidky zobrazeny jako zalozky.
Zalozky muzete zvolit stisknutim levé nebo
pravé casti ctyfsmérového ovladaciho
tlacitka a podnabidky zvolite stisknutim
dolni nebo horni ¢asti ¢tyfsmérového
tlacitka.

Aktudlné zvolené zalozky nebo polozky
nabidky jsou zobrazeny na ¢erném
pozadi.

Posuvnik u pravého okraje displeje
signalizuje, ze stisknutim dolni nebo horni
¢asti ¢tyfsmeérového ovladaciho tla¢itka
muzete zobrazit dalsi polozky.

Podnabidky oteviete stisknutim tlacitka
OK.

@ Aktivni doba

PO 08:00-12:00

@ Aktivni doba vyp
,f Zménit aktivni dobu
X Vymazat aktivni dobu

Podnabidky obsahuji seznam dostupnych
moznosti. Aktualné zvolené polozky
seznamu jsou zobrazeny na ¢erném
pozadi. Stisknutim tlacitka OK se otevie
okno s moznostmi vybéru nebo dialogové
okno.

Okno s moznostmi vybéru:

Datum 10:09 t_ﬂml
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v
Den Mésic Rok

Sefizovaci hodnoty Ize ménit
Ctyfsmérovym ovladacim tlacitkem.
Aktualné zvolena hodnota je zobrazena na
¢erném pozadi. Stisknutim tlacitka OK
potvrdite vdechny hodnoty.
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Dialogové okno:

Novy kéd PIN
1234

Zmeénit

)

Pokud je tfeba ulozit provedené zmény
nebo potvrdit hlaseni, zobrazi se na
displeji dialogové okno. Aktualné zvolené
tlacitko se zobrazi na ¢erném pozadi.

Pokud je k dispozici moznost volby,
muzete na pozadované tlacitko prejit
stisknutim pravé nebo levé ¢asti
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka.

Aktualné zvolenou moznost potvrdite
stisknutim tlacitka OK a piejdete na vyssi
Uroven nabidky.

11.2 Indik. stavu

e

Cas spusténi
PO 10:00

@

Zbyvajici ¢as
30:00

iMow pripraven k prov.
Automatika zapnuta

Indikator stavu se zobrazi, kdyz

— ukoncite pohotovostni rezim robotické
sekacky stisknutim libovolného tlacitka,

394

— v hlavnim menu stisknete tlacitko Zpét,

— Za provozu.

e

Cas spusténi
PO 10:00

@

Zbyvaijici ¢as
30:00

V horni oblasti indikatoru se nachazeji dvé
konfigurovatelna pole, kde se mohou
zobrazit rizné informace o robotické
sekacce nebo etapach seceni. (= 11.13)

Informace o stavu bez probihajici
aktivity — RMI 422, RMI 422 P:

V4l iMow pfipraven k prov.
Automatika zapnuta

V dolni oblasti indikatoru se zobrazi v
text ,iMow pfipraven k prov.” .
spole¢né se zobrazenym symbolem

a stavem automatiky. (= 11.5)

Informace o stavu bez probihajici
aktivity — RMI 422 PC:

Ml 422 PC
iMow pfipraven k prov.

Automatika zapnuta

Ochrana GPS Zap

V dolni oblasti indikatoru se zobrazi
nazev robotické sekacky (= 10.),
text ,iMow pfipraven k prov.*

spole¢né se zobrazenym symbolem,
stavem automatiky (= 11.5)
a informacemi o ochrané GPS (= 5.9).

Informace o stavu béhem probihajicich
aktivit — vSechny modely:

DN NNNNNNINNNNT]

|) . ..
i iMow sece travnik

©™

Bé&hem probihajici etapy seceni se =
na displeji zobrazi text ,iMow sece @™
travnik” a odpovidajici symbol.

Textova informace a symbol se méni
podle procesu, ktery je v aktualné aktivni.

Pozor
iMow se spousti

Pfred zahajenim etapy seceni se zobrazi
text ,Pozor — iMow se spousti“ a varovny
symbol.

o | Kromé toho na start Zaciho motoru
1 | upozorfiuje blikajici podsviceni
displeje a vystrazny ton. Zaci niiz
se aktivuje teprve nékolik sekund
poté, co se roboticka sekacka
rozjede.

Seceni u okr.:

Po dobu, béhem které roboticka d
sekacka upravuje okraj se¢ené

plochy, je na displeji zobrazen text ,,Okraj
se sele”.
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Jet do dobijeci stanice:
Pfi navratu robotické sekacky do @
dobijeci stanice je na displeji

uveden davod (napf. vybity akumulator,
seceni ukonceno).

Nabijeni akumulatoru:
P¥i nabijeni akumulatoru je na f
displeji zobrazen text ,,Akumulator

se nabiji“.

Zobrazeni hlaseni — vSechny modely:

Mimo
Postavit iMow
na sec¢enou plochu

7 14.05.2017 12:33 M1135

Chyby, poruchy nebo doporuceni se
zobrazi spole¢né s varovnym symbolem,
Udaji o datu a ¢asu a kédem hlaseni.
Pokud je aktivnich nékolik hlaseni,
zobrazuji se sttidavé. (= 24.)

o | Je-li roboticka sekacka pfipravena
1 | k provozu, zobrazuje se stidavé
hlaseni a informace o stavu.
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11.3 Informacni oblast

all14:28 1Al Cm

R )
[[L]] [E3]
7| 69

(o 1 o

V pravém hornim rohu displeje se zobrazi
tyto informace:

1. Stav nabiti akumulatoru, popf. proces
nabijeni

2. Stav automatiky

3. Cas

4. Mobilni signal (RMI 422 PC)

1. Stav nabiti: (|
Symbol akumulatoru slouzi (|
k indikaci stavu nabiti. cn
Zadna &arka — vybity akumulator %
1 az 5 ¢arek — ¢aste¢né vybity
akumulator
6 carek — zcela nabity akumulator

Béhem procesu nabijeni se misto =

symbolu akumulatoru zobrazi
symbol sitového konektoru.

2, Stav automatiky:
Pokud je automatika zapnuta,
zobrazi se symbol automatiky.

2

3. Cas:
Aktualni ¢as se zobrazi ve 24hodinovém
formatu.

4. Mobilni signal:

Sila signalu spojeni mobilniho .III I

telefonu se zobrazi ve formé H

4 ¢arek. Cim vice ¢arek je ' |I I

plnych, tim lepsi je pijem. HH X”
M I

Symbol pFijmu s malym x H

signalizuje chybéjici pfipojeni = I H H

k internetu. H
Sl

Béhem inicializace radiového y)

modulu (kontrola hardwaru |

a softwaru — napf. po zapnuti

robotické sekacky) se zobrazi otaznik.

11.4 Hlavni menu

A& Hlavni menu

14:57 @r_rm

[

Vyzinaci plan

[

Prikazy

Y

Nastaveni

®

Informace

Hlavni menu se na displeji zobrazi, ‘
kdyz

— opustite indikator stavu (= 11.2)
stisknutim tlacitka OK,
— je aktivovan pfikaz ,Hlavni menu®,

— nadruhé arovni menu stisknete tlacitko
Zpét.

1. Prikazy (= 11.5)
Hlavni menu |1|
Zablokovani iMow

Zapnout a vypnout automatiku
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Jet do dobijeci stanice

Spustit se¢eni

Spustit se¢eni se zpozdénim
Vynechat nasledujici aktivni dobu
Seceni u okr.

2. Vyzinaci plan (= 11.6) u_U
Zobrazeni tydenniho planu, Uprava
aktivnich dob a doby seceni

3. Informace (= 11.9)
Hlaseni @
Udalosti

Stav iMow

Stav travniku

Stav radiového modulu (RMI 422 PC)

4. Nastaveni (= 11.10) i
iMow ﬂ
Instalace

Bezpecnost

Servis

Pro prodejce

11.5 Prikazy

[N prikazy 10:27 {Al (T

>
tAY 4] 3llo slie

Hlavni menu

Zvolte pozadovany pfikaz pomoci
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka
a aktivujte jej stisknutim tlacitka OK.

1. Hlavni menu
2. Zablokovani iMow

3. Zapnout/vypnout automatiku
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. Jet do dobijeci stanice
. Spustit seceni
. Spustit seCeni se zpozdénim

. Vynechat nasledujici aktivni dobu

0 N o U b~

. Seceni u okr.

1. Hlavni menu:
Stisknutim tlacitka OK se vratite
do hlavniho menu.

2. Zablokovani iMow:
Aktivujte funkci blokovani

*
pristroje.
Stroj odblokujte pomoci

zobrazené kombinace tlacitek. (= 5.2)
Po zapnuti automatiky se LAj
zobrazi na indikatoru stavu text
~Automatika zapnuta“ a vedle symbolu
akumulatoru se v menu zobrazi symbol
automatického rezimu. Roboticka sekacka
sece plochu zcela automaticky.

Po vypnuti automatiky se zobrazi na
indikatoru stavu text ,Automatika vypnuta“
a aktivni doby ulozené ve vyzinacim planu
se zobrazi na Sedém pozadi (jako
neaktivni). Roboticka sekacka nesece
plochu automaticky. Etapy sec¢eni

aktivujete pfikazem ,Spustit se¢eni“ nebo
ptikazem ,Spustit se¢eni se zpozdénim®“.

o | RMI 422 PC:

1 | Automatiku mdzete zapnout

a vypnout také pomoci aplikace. Po
vypnuti automatiky pomoci aplikace
se roboticka sekacka vrati zpét do

dobijeci stanice. (= 10.)
#

3. Zapnout/vypnout
automatiku:

4. Jet do dobijeci stanice:
Roboticka sekacka se vrati zpét
do dobijeci stanice, aby se nabil

akumulator. Po zapnuti automatiky bude
roboticka sekacka pokracovat v sec¢eni
plochy v nejblizSi mozné aktivni dobé.

o | RMI 422 PC:

1 | Robotickou sekacku Ize poslat do
dobijeci stanice také pomoci
aplikace. (= 10.)

5. Spustit seceni:

Aktivaci této moznosti zahaji
roboticka sekacka automaticky
etapu seceni. Je tfeba stanovit
konec etapy seceni.

V pfipadé, Ze byla nainstalovana vedlejsi
plocha, musi byt po stisknuti tlac¢itka OK
stanoveno, zda se etapa seceni kona na
vedlej$i nebo na hlavni plose. (= 11.14)
Standardni nastaveni doby seceni je
mozné zménit v nastaveni stroje v ¢asti
,Doba seceni“. (= 11.8)

mllo

@ | Pokud je dobijeci stanice
1 | nainstalovana mimo se¢enou
plochu a je se se¢enou plochou
spojena Uzkym prlichodem, pted
aktivaci ptikazu ,.Spustit seCeni
pfeneste robotickou sekacku na
secCenou plochu.

RMI 422 PC:
Prikaz ,Spustit se¢eni“ mlze byt
aktivovan také v aplikaci. (=> 10.)

mll®

6. Spustit seceni se
zpozdénim:

Po aktivaci této moznosti zahaji
roboticka sekacka automaticky
etapu seceni, avSak az po uplynuti urcité
doby. Je tfeba stanovit ¢as spusténi

a konec etapy seceni.

V pfipadé, Ze byla nainstalovana vedlejsi
plocha, musi byt po stisknuti tlac¢itka OK
stanoveno, zda se etapa seceni kona na
vedlejSi nebo na hlavni plose. (= 11.14)
Standardni nastaveni doby nebo zpozdéni
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secenilze zménitv nastaveni stroje v ¢asti
»,Doba seceni“ nebo v ¢asti ,,Zpozdéni“.
(= 11.8)

e | Pokud je dobijeci stanice
1 | nainstalovana mimo se¢enou
plochu a je se se¢enou plochou
spojena uzkym prichodem, pied
aktivaci ptikazu ,Spustit seceni se
zpozdénim® pfeneste robotickou
sekacku na secenou plochu.

RMI 422 PC:
Ptikaz ,Spustit seCeni se
zpozdénim“ maze byt aktivovan

také v aplikaci. (= 10.)
/‘\
all

7. Vynechat nasleduijici aktivni
dobu:

Zadanim tohoto pfikazu nebude
roboticka sekacka v dalsi aktivni
dobé pracovat (napt. z dlivodu zahradni
party).

Aktivaci této moznosti nebude stroj

v nasledujici aktivni dobé sekat travu.
Zablokovana aktivni doba se zobrazi ve
vyzinacim planu na $edém pozadi.
PtisluSnou dobu seceni je mozné znovu
aktivovat v menu ,Denni plan®. (= 11.7)
Pokud je tento pfikaz pouzit opakované,
zablokuje se vzdy nasledujici aktivni doba.
Pokud v daném tydnu nezbyva zadna
aktivni doba, zobrazi se na displeji hlaseni
LPTisti tyden se nesece®.

8. Seceni u okr.:

Aktivaci této moznosti seCe
roboticka sekacka okraj secené
plochy. Po objeti jednoho kola se
vrati zpét do dobijeci stanice, aby se nabil
akumulator.

—~
=1
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11.6 Vyzinaci plan

11.7 Aktivni doby

Vyzinaci plan 17:301_nl__|“|

™ Aktivni doby 15:32 A} (T

Aktivni doby
Doba seceni

PO UT ST CT g
08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
(q} Nova aktivni doba

SO NE

X Vymazat vSechny akt. doby

Ulozeny vyzinaci plan Ize vyvolat

v hlavnim menu prostfednictvim @
polozky ,Vyzinaci plan“. Pravouhlé
plochy pod pfislusnym dnem znazorfiuji
uloZené aktivni doby. V aktivnich dobach
zobrazenych na ¢erném pozadi mlize
probihat se¢eni, Sedé pole oznacuje
aktivni doby bez etap seceni —

napf. pokud je aktivni doba vypnuta nebo

byl zadan pfikaz ,Vynechat aktivni dobu®.
(= 11.5)

@ | Po vypnuti automatiky neni
1 | vyzinaci plan aktivni a véechny
aktivni doby se zobrazi na Sedém
pozadi.

Stisknutim horni nebo dolni ¢asti
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka mlzete
zvolit podnabidku Aktivni doby (= 11.7)
nebo Doba seceni (= 11.8) a stisknutim
tlacitka OK ji otevfit.

Pokud chcete upravit aktivni doby
urcitého dne, aktivujte dany den
stisknutim levé nebo pravé casti
Ctyfsmérového ovladaciho tlacitka

a otevrete podnabidku Aktivni doby.

V aktivnich dobach oznac¢enych
zatrzitkem mU(Zze probihat seceni.
Tyto doby jsou ve vyzinacim planu
zobrazeny na ¢erném pozadi.

V aktivnich dobach neoznac¢enych
zatrzitkem seceni probihat D
nemuze. Tyto doby jsou ve

vyzinacim planu zobrazeny na Sedém
pozadi.

Dodrzujte pokyny uvedené

A v kapitole , Aktivni doby*. (= 14.3)
Ve stanovenych aktivnich dobach
nesmi na se¢enou plochu
vstupovat nepovolané osoby.

e | RMI 422 PC:

1 | Aktivni doby mohou byt
zpracovavany také pomoci
aplikace. (= 10.)

UloZené aktivni doby mazete jednotlivé
oznacit a upravit.

Polozku menu Nova aktivni doba
muzete zvolit, pokud pro dany den 9
dosud nebyly ulozeny 3 aktivni

doby. Dodate¢né zvolena aktivni doba se
nesmi prekryvat s jinymi aktivnimi dobami.
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Pokud nechcete, aby roboticka
sekacka ve zvoleny den pracovala, X
zvolte polozku menu Vymazat

vSechny akt. doby.

Uprava aktivni doby:

@ Aktivni doba
PO 08:00-12:00

@ Aktivni doba vyp
f Zménit aktivni dobu
X Vymazat aktivni dobu

Vybérem moznosti Aktivni doba
vyp nebo Aktivni doba zap bude
zvolena aktivni doba zablokovana
nebo odblokovana pro automatické
seceni.

Vybérem polozky Zménit aktivni
dobu muzete upravit ¢asovy
interval.

Pokud nechcete, aby byla zvolena
aktivni doba dale pouzivana, zvolte
polozku menu Vymazat aktivni
dobu.

X & 08

@ | Pokud nejsou stanovena ¢asova
1 | rozmezi dostate¢na pro to, aby
probéhly vSechny nezbytné etapy
seceni a nabijeni, musite aktivni
doby prodlouzit nebo doplnit,
pripadné zkratit dobu seceni. Na
displeji stroje se zobrazi
odpovidajici hlaseni.
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11.8 Doba seceni

11.9 Informace

[THT)

Doba seceni 11:02@@]

0 Pfizplsobit dobu seceni

8%  Novy vyzinaci plan

@ Informace
0 ™

10:324A} (I
o

Hlaseni

Byl rozpoznan dést PA 13:52

Doporuceni NE 15:00
Tydenni plan doby se¢eni mlzete c 1. Hlaseni: m
nastavit v ¢asti PFizpasobit dobu Seznam vsech aktivnich chyb,

seceni. Nastavena hodnota se
pfizpusobi velikosti se¢ené plochy.
(=2 14.4)

Dodrzujte pokyny uvedené v kapitole
,Uprava naprogramovanych hodnot".
(= 15.3)

o | RMI 422 PC:
1 | Dobu se¢eni mlzete upravit také
pomoci aplikace. (= 10.)

Pfrikazem Novy vyzinaci plan Eq
vymazete vdechny ulozené aktivni ¢
doby. Zobrazi se krok instala¢ni

pfirucky ,Programovani robotické
sekacky”. (= 9.13)

@ | Pokud doba ukonceni nového

1 | programovani spada do aktivni
doby, zahaji roboticka sekacka po
potvrzeni jednotlivych dennich
pland automatickou etapu seceni.

poruch a doporuceni; zobrazeni
spole¢né s okamzikem jejich
vygenerovani.

PFi bezporuchovém provozu se zobrazi
text ,Zadna hlaseni®.

Podrobnosti o hlasenich zobrazite
stisknutim tlacitka OK. (= 24.)

2. Udalosti:

Seznam poslednich aktivit robotické
sekacky.

Podrobnosti o udalostech (doplfujici text,
okamzik vygenerovani a kéd) zobrazite
stisknutim tlacitka OK.

@ | Pokud nékteré cinnosti probihaji
1 | nezvykle ¢asto, vyzadejte si
podrobné informace u odborného
prodejce. Chyby pfi bézném
provozu se ulozi jako hlaseni.

3. Stav iMow:
Informace o robotické sekacce. @
— Stav nabiti:

nabiti akumulatoru v procentech

— Zbyvajici ¢as:
zbyvajici doba se¢eni v daném tydnu
v hodinach a minutach

— Datum a ¢as
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— Cas spusténi:
spusténi dalsi planované etapy seceni
— Pocet v3ech ukoncenych etap seceni

— Hodiny seceni:
doba vsech ukoncenych etap seceni
v hodinach

— Usek drahy:
celkova ujeta vzdalenost v metrech

— Sér. cislo:
sériové Cislo robotické sekacky, tento
Udaj je uveden také na typovém Stitku
(viz popis stroje) (= 3.1)

— Akumulator:
sériové Cislo akumulatoru

— Software:
nainstalovany software stroje

4. Stav travniku:
Informace o ploSe travniku

1)

— Secena plocha v metrech ¢tverecnich:
hodnotu je tfeba zadat pfi prvni, resp.
nové instalaci (= 9.)

— Doba okruhu:
doba trvani jednoho okruhu kolem
secené plochy v minutach a sekundach

— Vychozi body 1-4:
vzdalenost pfislusného vychoziho bodu
od dobijeci stanice v metrech, méreno
ve sméru pohybu hodinovych ruci¢ek
(= 11.15)

— Rozsah:
rozsah secené plochy v metrech

— Seceni u okr.:
Cetnost seceni u okraje v jednom tydnu

(= 11.14)
Talldw

5. Stav radiového modulu
(RMI 422 PC):
informace o radiovém modulu
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Druzice:
pocet druzic v pracovnim dosahu

Poloha:

aktualni poloha robotické sekacky;
k dispozici v pfipadé dostate¢ného
druzicového spojeni

Sila signalu:

sila signalu spojeni mobilniho telefonu;
¢im vice znakl plus (max. ,++++“) se
zobrazuje, tim lepsi je spojeni

Sit:

rozpoznani sité, sklada se z kédu zemé
(MCC) a kédu mobilniho operatora
(MNC)

Mobilni telefonni ¢.:
mobilni telefonni ¢islo majitele; zadava
se v aplikaci (= 10.)

IMELI:

sériové c¢islo hardwaru radiového
modulu

IMSI:

mezinarodni identifikace mobilniho
Ucastnika

SW:

verze softwaru radiového modulu

Sér. ¢islo:
sériové cislo radiového modulu

11.10 Nastaveni

t¥ Nastaveni 15:03 {Al ICT
ol o & & »
iMow

Destové Cidlo

Doba seceni

00:30

Zpozdéni 00:00
1. iMow:
Uprava nastaveni stroje ”@
(= 11.11)
2. Instalace:
Uprava a testovani instalace [l[-‘@
(= 11.14)

3. Bezpecnost: E]
Uprava bezpecnostnich nastaveni
(= 11.16)

4. Servis: ®
Udrzba a servis (= 11.17) ain

5. Pro prodejce:
< (1)

Nabidka je chranéna kédem
prodejce. Pomoci této nabidky

provadi odborny prodejce rGizné ukony
udrzby a opravy.

11.11 iMow — nastaveni stroje
1. Destové ¢idlo: a
Destové cidlo mlzete nastavit tak,

aby byl proces seceni v desti
prerusen, ptipadné aby ani nezacal.

e Nastaveni destového cidla (= 11.12)
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2. Doba seceni:

Nastaveni standardni doby etapy 9
seceni po aktivaci pfikazu ,,Spustit
seCeni“. (= 11.5)

3. Zpozdéni: @
Nastaveni standardni doby

zpozdéni seceni po aktivaci pfikazu
»Spustit se¢eni se zpozdénim®. (=> 11.5)

4. Indik. stavu: E
Vybér informaci, které se maji
zobrazit v indikatoru stavu. (= 11.2)

e Nastaveni indikatoru stavu (= 11.13)

5. Cas:

Nastaveni aktualniho ¢asu. c
Nastaveny ¢as musi odpovidat
skute¢nému ¢asu, aby seceni robotické
sekacky neprobihalo v nespravném case.

e | RMI 422 PC:
1 | Cas mlizete upravit také pomoci
aplikace. (= 10.)

6. Datum:

Nastaveni aktualniho data. @
Nastavené datum musi odpovidat
skute¢nému kalendarnimu datu, aby
seceni robotické sekacky neprobihalo

v nespravnou dobu.

e | RMI 422 PC:
1 | Datum mazete upravit také pomoci
aplikace. (= 10.)

7. Format data: O]
Nastavte pozadovany format data.
8. Presaz. stopy: Ih]
Roboticka sekacka se standardné

pohybuje podél omezovaciho dratu

s pfesahem 6 cm dovnitf se¢ené plochy.
Timto zplisobem Ize zarucit optimalni
pfipojeni k dobijeci stanici. Pravitko iMow
bylo rovnéz vytvoreno s ohledem na
presazeni stopy o 6 cm.

400

se standardni nastaveni 6 cm
nemeénilo.

@ Spole¢nost STIHL doporucuje, aby

e Pouze pokud to bude nutné, oteviete
okno stisknutim tlacitka OK a nastavte
pozadovanou hodnotu v rozmezi 3 cm
az9cm.

9. Jazyk: |E|
Nastavte pozadovany jazyk displeje.
Standardné je nastaven jazyk, ktery
zvolite pfi prvni instalaci.

10. Kontrast:

Kontrast displeje I1ze ménit podle O
potfeby.

11. Energ. rezim

(RMI 422 PC): ;
V rezimu ,,Standardni je roboticka
sekacka vzdy pripojena k internetu a je

k dosazeni pomoci aplikace za
predpokladu, ze je akumulator dostate¢né
nabity. (= 10.)

V rezimu ECO se za Ucelem snizeni
spotfeby energie v klidovych fazich
deaktivuje radiokomunikace, roboticka
sekacka tedy pomoci aplikace neni

k dosazeni. V aplikaci se zobrazi
naposledy dostupna data.

11.12 Nastaveni destového cidla

Pétistuprové cidlo nastavite il
stisknutim levé nebo pravé I
strany ¢tyfsmérového

ovladaciho tlacitka. Aktualni hodnota se
zobrazi v nabidce ,,Nastaveni® v podobé
symbolu.

>

Posunuti regulatoru ovliviiuje:
— citlivost destového cidla,

— dobu, po kterou bude roboticka
sekacka po desti ¢ekat na vysuSeni
plochy ¢idla.

P¥i volbé stredni citlivosti e
nastaveni je roboticka KR

sekac¢ka pfipravena k pouziti D]]:I
za normalnich vnéjSich

provoznich podminek.

Pokud posunete sloupec dale 1y

doleva, bude se seceni # .:?‘-
provadét pfi vy3si vihkosti. Po I:I]]:I
nastaveni sloupce do krajni

levé polohy bude roboticka

sekacka pracovat i za mokra a nepferusi

etapu seceni ani tehdy, kdyz budou na
destové cidlo dopadat destové kapky.

Pokud posunete sloupec dale e
doprava, bude setravasekat ¢ 210
pfi nizsi vihkosti. Po

nastaveni sloupce do krajni

pravé polohy bude roboticka

sekacka pracovat pouze tehdy, bude-li
destové cidlo zcela suché.

11.13 Nastaveni indikatoru stavu

Pti konfiguraci indikatoru stavu zvolte
pomoci ¢tyfsmérového ovladaciho
tlacitka, zda se ma zobrazovat vlevo nebo
vpravo, a volbu potvrdte stisknutim
tlacitka OK.

Stav nabiti:

zobrazeni symbolu akumulatoru
a stavu nabiti akumulatoru

v procentech

NN
]

Zbyvajici ¢as:
zbyvajici doba se¢eni v daném
tydnu v hodinach a minutach

Cas a datum:

aktualni datum a ¢as

Cas spusténi:

spusténi dalsi planované etapy
seceni. Pti probihajici aktivni dobé
se zobrazi text ,aktivni.

SO O
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Etapy seceni:
pocet véech dosud probéhlych etap @™
seceni

Hodiny seceni: %
doba trvanivéech dosud prob&hlych @
etap seceni

Usek drahy: a—r
celkovy ujety Usek drahy ©™»
Sit’ T H
(RMI 422 PC): .II

sila signalu spojeni mobilniho
telefonu s rozpoznanim sité. Malé x,
popf. otaznik signalizuje chybégjici
spojeni robotické sekacky

s internetem. (= 11.3), (= 11.9)
Pfijem GPS

(RMI 422 PC):

soufadnice GPS robotické sekacky
(= 11.9)

Tl
12

&y

11.14 Instalace

1. Koridor:

Zapnuti/vypnuti odsazeni od okraje pfi
navratu domda.

Po zapnuti funkce koridoru se roboticka
sekacka vyda v urcité vzdalenosti podél
omezovaciho dratu k dobijeci stanici.

Lze zvolit jednu ze tfi variant:

Vyp — standardni nastaveni

Roboticka sekacka jede u omezovaciho
dratu.

Uzky — 40 cm

Roboticka sekacka stfidavé jede

u omezovaciho dratu nebo ve vzdalenosti
40 cm.

Siroky — 40 - 80 cm

Vzdalenost od omezovaciho dratu se pfi
kazdém odsazeni od kraje zvoli v ramci
tohoto koridoru nahodné.
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Pokud se dobijeci stanice nachazi
mimo secenou plochu nebo jsou
pouzity Uzké priichody a Uzka
mista, je pro funkci odsazeni od
okraje nutné nainstalovat
vyhledavaci smycky. (= 12.12)

7S

U odsazeného okraje dodrzuijte
minimalni vzdalenost dratu 2 m.

2. ASM (manévr zabranujici uviznuti):
Se zapnutou funkci ASM zah4ji roboticka
sekacka v pfipadé uviznuti Uhybny
manévr.

Zap — ASM Ize zapnout, aby nedoslo

k uviznuti.

Vyp — standardni nastaveni. Funkce ASM
by méla zUstat vypnuta,

— kdyz se na se¢ené plose nachazeji
vétsi rovné plochy (napf. asfaltové
pfijezdové cesty),

— kdyz se roboticka sekacka pti praci
Casto neocekavané otaci o 90°,

— kdyz roboticka sekacka zlstane pfi
praci stat a zobrazi se hlaseni 1131.

3. Nova instalace: \’,
Instala¢ni pfirucka se spusti znovu \
a aktualni vyzinaci plan bude

vymazan. (= 9.)

4. Vychozi body: 6
Roboticka sekacka zahajuje etapy

seceni bud' u dobijeci stanice

(standardni nastaveni), nebo u vychoziho
bodu.

Je nutné definovat vychozi body,

— pokud chcete sekacku cilené navést do
nékterych oblasti sec¢ené plochy
v pfipadé, Ze jsou nedostate¢né
seceny,

— pokud jsou oblasti dosazitelné pouze
prostifednictvim Gzkého priichodu.
V téchto oblastech secené plochy je
nutné stanovit nejméné jeden vychozi
bod.

RMI 422 PC:

K vychozim bodlm muze byt ptidélen
polomér. Roboticka sekacka sece tehdy,
kdyz etapa seceni zacina u pfislusného
vychoziho bodu, vzdy nejdfive uvnitf
kruhové plochy okolo vychoziho bodu.
Teprve poté, co posekala tyto oblasti
secené plochy, pokracuje etapa se¢eni na
zbyvajici se¢ené plose.

e Nastaveni vychozich bodd (= 11.15)

5. Test okraje: C,
Zahajte objizdéni okraje pro ‘\
kontrolu spravného ulozeni dratu.

Vyvola se krok ,Kontrola instalace”
instala¢ni pfirucky. (= 9.12)

@ | Chcete-li zkontrolovat spravné
1 | uloZeni dratu okolo uzavfenych
ploch, umistéte robotickou sekacku
v seCené plose tak, aby jeji pfedni
strana sméfovala k uzaviené plose,
a spustte objizdéni okraje.

P¥i objizdéni okraje bude
definovana domovska oblast
robotické sekacky. V ptipadé

potfeby bude rozsifena jiz ulozena
domovska oblast. (= 14.5)

6. Seceni u okr.:

Zvolte cetnost seceni u okraje. d
Nikdy — Okraj se nebude sekat

nikdy.

Jednou — Okraj se sece jednou tydné
(standardni nastaveni).
Dvakrat — Okraj se sece dvakrat tydné.

7. Vedlejsi plochy: U
Zpristupnéte vedlejsi plochy. N\
Neaktivni — Standardni nastaveni
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Aktivni — Nastaveni, kdyz ma byt
provadéno seceni vedlejsich ploch.

U prikazl ,.Spustit se¢eni“ a ,,Spustit
seceni se zpozdénim*“ je nutné vybrat
secenou plochu (hlavni plochu / vedlejsi
plochu). (= 15.5)

11.15 Nastaveni vychozich bodu

Pfi nastaveni bud

e spustte proces uceni vychozich bodd,
nebo

e zvolte pozadovany vychozi bod
a zadejte jej ru¢né.

Naucit vychozi body: 5
Po stisknuti tlacitka OK zahaji

roboticka sekacka zkuSebni jizdu

podél omezovaciho dratu. Pokud se
zrovna nenachazi v dobijeci stanici,
nejprve k ni pfijede. VSechny stavajici
vychozi body budou odstranény.

e | RMI 422 PC:

1 | B&hem zkusebni jizdy bude
definovana domovska oblast
robotické sekacky. V pfipadé
potfeby bude rozsitena jiz ulozena
domovska oblast. (= 14.5)

Béhem této jizdy mlzete stisknutim
tla¢itka OK (po otevieni krytu) urcit az
4 vychozi body.

o | Davejte pozor, abyste pred

1 | otevienim krytu nestiskli tla¢itko
STOP, protoze by doslo k preruseni
zkuSebni jizdy.
Preruseni je zpravidla nutné jen
tehdy, kdyz je potfeba zménit
umisténi dratu nebo odstranit
prekazku.
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Preruseni procesu nastavovani:
Ruc¢né — stisknutim tlacitka STOP.
Automaticky — kvuli pfekazce na okraji
secené plochy.

e Pokud byla zkuSebni jizda pferusena
automaticky, upravte polohu
omezovaciho dratu nebo odstrante
prekazky.

e Pred pokracovanim zkusebni jizdy
zkontrolujte polohu robotické sekacky.
Stroj se musi nachazet nad
omezovacim dratem nebo uvnitf
secené plochy tak, aby jeho predni
strana sméfovala k omezovacimu
dratu.

Ukon¢eni procesu nastavovani:
Rucné — po preruseni.

Automaticky — po navratu do dobijeci
stanice.

Po navratu do dobijeci stanice nebo po
preruseni zkusebni jizdy ulozite nové
vychozi body stisknutim tlac¢itka OK (po
otevieni krytu).

Cetnost starta:

Cetnost startl udava, jak ¢asto ma ve
vychozim bodé zacinat etapa seceni.
Vychozi nastaveni je 2 z 10 etap seceni
(2/10) v kazdém vychozim bodé.

e Po dokonc¢eni procesu uceni mlzete
Cetnost start(l v pfipadé potreby upravit.

e Pokud je proces uc¢eni ukoncen
predcasné, zadejte robotické sekacce
pfikaz, aby se vratila do dobijeci
stanice. (= 11.5)

e RMI 422 PC:
Okolo kazdého vychoziho bodu po
jejich ur¢eni maze byt stanoven
polomér od 3 m az do 30 m.
K ulozenym vychozim bodiim
standardné nebyva pfidélen zadny
polomér.

Vychozi body s polomérem:
Kdyz etapa seceni zacina

u prislusného vychoziho bodu,
roboticka sekacka sece vzdy
nejdfive plochu kruhové vysece
okolo vychoziho bodu. Teprve
potom sece zbyvajici secenou
plochu.

o

Ruéni nastaveni vychozich bodt
1az 4:

Urcete vzdalenost vychozich bod
od dobijeci stanice a ¢etnost startt.
Vzdalenost odpovida délce trasy od
dobijeci stanice k vychozimu bodu
v metrech, méfeno po sméru
hodinovych rucicek.

Cetnost starti Ize nastavit na hodnotu 0
z 10 etap seceni (0/10) az 10 z 10 etap
seceni (10/10).

RMI 422 PC:
Okolo vychoziho bodu miize byt stanoven
polomér od 3 m az do 30 m.

CloIoQ

o | Dobijeci stanice je N
1 | definovana jako vychozi ‘
bod 0, etapy seceni jsou
standardné zahajovany u ni.
Cetnost startt pro stanici je
vypocitana podle toho, kolik startt
schazi do hodnoty 10/10.

11.16 Bezpecnost

. Blok. pfistr.

. Stupen

. Ochrana GPS (RMI 422 PC)
. Zménit kéd PIN

. Pocat. signal

. Varovné tony

N o o1 A W N =

. Tony menu
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8. Bezpecnostni vypnuti
9. Blok. tlac.
10.Spojit iMow + dobij.

1. Blokovani pristroje:

Stisknutim tlacitka OK se aktivuje
funkce blokovani pfistroje a
robotickou sekacku jiz nebude mozné
uvést do provozu.

Funkci blokovani pfistroje je tfeba
aktivovat vzdy prfed zahajenim
udrzbarskych praci nebo ¢isténi, pred
prevozem robotické sekacky a pred jeji
prohlidkou. (= 5.2)

e Funkci blokovani pfistroje deaktivujete
stisknutim uvedené kombinace tlacitek.

2. Stupen:

Muzete nastavit 4 bezpecnostni @

stupné. Nastaveny stupen urcuje,

které bezpecnostni prvky a zafizeni se

aktivuji.

— Zadny:
Roboticka sekacka neni chranéna.

— Nizky:
Ochrana proti kradezi je aktivni;
sparovani robotické sekacky s dobijeci
stanici a obnoveni vyrobniho nastaveni
stroje je mozné az po zadani koédu PIN.

— Stredni:
Stejny jako ,Nizky*, navic je aktivni
¢asova pojistka.

— Vysoky:
Stejny jako ,,Stfedni, navic Ize ménit
nastaveni stroje teprve po zadani kédu
PIN.

@ | Spole¢nost STIHL doporucuje
1 | nastavit ,Nizky*, ,Stredni“ nebo
,Vysoky“ bezpecnostni stuperi.
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e Zvolte pozadovany stuperi a volbu
potvrdte stisknutim tlac¢itka OK.
V pfipadé potfeby zadejte 4mistny kéd
PIN.

Ochr. pr. kradezi:

Pokud je sekacka na vice nez 10 sekund
zvednuta za drzadlo nebo preklopena,
zobrazi se vyzva k zadani kodu PIN.
Pokud kéd PIN nezadate do 1 minuty,
zazni vystrazny tén a vypne se
automatika.

Blokov. spojeni:

Vyzva k zadani kédu PIN pred sparovanim
robotické sekacky a dobijeci stanice.
Blokov. resetu:

Vyzva k zadani kédu PIN pred
resetovanim stroje na vyrobni nastaveni.
Casova pojistka:

Vyzva k zadani kédu PIN pro zménu
nastaveni, pokud neni kéd PIN zadan déle
nez 1 mésic.

Nastav. ochrana:

Vyzva k zadani kédu PIN pfi zméné
nastaveni.

3. Ochrana GPS (RMI 422 PC): E]
Zapnuti, popf. vypnuti kontroly
polohy. (= 5.9)

e | Doporuceni:

1 | Vzdy zapinejte ochranu GPS.
Pfed zapnutim zadejte do aplikace
¢islo mobilniho telefonu majitele
(= 10.) a na robotické sekacce
nastavte bezpecnostni stupen
LNizky“, ,,Stfedni“ nebo ,Vysoky*.

4. Zménit kod PIN: @
4mistny kéd PIN mUzete v pfipadé
potfeby zménit.

o | Polozka menu ,Zménit kod PIN“ se
1 | zobrazi, pouze pokud je nastaven
bezpecnostni stuper ,Nizky*,
LStredni“ nebo ,,Vysoky*“.

e Zadejte nejprve puavodni kéd PIN
a potvrdte jej stisknutim tlacitka OK.

e Poté zadejte novy 4mistny kéd PIN
a potvrdte jej stisknutim tlacitka OK.

@ | Spole¢nost STIHL doporucuje,
1 | abyste si zménény koéd PIN
poznamenali.

Pokud totiz 5krat zadate nespravny
kéd PIN, bude nutné zadat 4mistny
hlavni kéd a vypne se automatika.
Hlavni kéd vam v ptipadé potireby
sdéli odborny prodejce spole¢nosti
STIHL na zakladé 9mistného
sériového c¢isla a 4mistného data,
ktera se nachazi v okné

S moznostmi vybéru.

5. Pocatecni signal:

Zapnuti nebo vypnuti akustického
signalu, ktery zazni pfed zapnutim
zaciho noze.

<)

6. Varovné tony:

Aktivace a deaktivace akustického
signalu, ktery zazni pfi narazu
robotické sekacky do prekazky.

©)

7. Tény menu:

Aktivace a deaktivace akustického
zvuku cvaknuti, ktery zazni pfi
otevieni menu nebo potvrzeni volby
stisknutim tlacitka OK.

<)

8. Bezpecnostni vypnuti:

Pokud narazové cidlo béhem kratké doby
opakované zasle signal, Zaci n(iz se vypne
a roboticka sekacka zUstane stat.
Jakmile narazové Cidlo pfestane zasilat
signaly, bude roboticka sekacka po
nékolika sekundach pokrac¢ovat

v automatickém rezimu.

9. Blokovani tlacitek:

Pokud je funkce blokovani tla¢itek
aktivni, je mozné tlacitka na
displeji pouzivat az po stisknuti

R
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a podrzeni tla¢itka Zpét a nasledném
stisknuti horni €asti ¢tyfsmérového
ovladaciho tlacitka.

Funkce blokovani tlacitek se aktivuje

2 minuty po poslednim stisknuti tlacitek.
10. Spojit iMow + dobijeci stanici: =
Roboticka sekacka pracuje po =
prvnim uvedeni do provozu

vyhradné s nainstalovanou dobijeci
stanici.

Po vyméné dobijeci stanice nebo
elektronickych soucasti robotické sekacky
nebo pfi uvedeni robotické sekacky do
provozu na nové sec¢ené plose s jinou
dobijeci stanici je tfeba propojit robotickou
sekacku s dobijeci stanici.

e Instalujte dobijeci stanici a pfipojte
omezovaci drat. (= 9.8), (= 9.10)

Mirnym nadzvednutim robotické sekacky
za drzadlo pro noSeni (1) uvolnéte hnaci

kola. Pfesunte stroj na pfednich kolech do
dobijeci stanice.

e Stisknéte tlacitko OK a zadejte @
kéd PIN. Roboticka sekacka
vyhleda signal dratu
a automaticky si jej ulozi. Proces muze
trvat nékolik minut. (= 9.11)
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e | Pokud je nastaven bezpecnostni
1 | stupefi,Zadny*, neni zadani kédu
PIN vyzadovano.
11.17 Servis

1. Vyména noze:

Po namontovani nového zaciho noze
potvrdte vymeénu noze stisknutim tlacitka
OK.

e | Pokud byl niiz v provozu déle nez
1 | 200 hodin, zobrazi se na displeji
hlaseni ,Vyména zaciho noze“.
(= 16.4)

2. Hledani zalomeni dratu:

Pokud na dobijeci stanici rychle blika
¢ervena kontrolka, byl omezovaci drat
prerusen. (= 13.1)

o Hledani zalomeni dratu (= 16.7)

3. Reset nastaveni:

Stisknutim tlacitka OK se obnovi vyrobni
nastaveni robotické sekacky a instala¢ni
ptiruc¢ka se spusti znovu. (= 9.6)

e Po stisknuti tlacitka OK zadejte @
koéd PIN.

e | Pokud je nastaven bezpecnostni
1 | stupeni ,.Zadny*, neni zadani kédu
PIN vyzadovano.

12. Omezovaci drat

Pred ulozenim
omezovaciho dratu,
zejména pred jeho prvni
instalaci, si prectéte
celou kapitolu a pfesné naplanujte,
kudy drat povedete.

o

o~
=

PFi prvni instalaci postupujte podle
pokynQ uvedenych v instala¢ni
pfirucce. (= 9.)

V pfipadé potfeby se obratte na
odborného prodejce produktt
STIHL, ktery vam rad pomlize pfi
ptipravé secené plochy a instalaci
omezovaciho dratu.

Pred definitivnim uchycenim omezovaciho
dratu zkontrolujte, zda byla instalace
provedena spravné. (= 9.) Ulozeni dratu
je nutné upravit zpravidla v Uzkych
prichodech, uzkych mistech nebo na
uzavienych plochach.

K odchylkam muze dojit:

— pti pfekroceni technickych omezeni
robotické sekacky — napfiklad ve velmi
dlouhych Gzkych prachodech, pfi
polozeni dratu v blizkosti kovovych
predmétll nebo kdyz se pod sekanou
plochou nachazi kov (napf. vodni nebo
elektrické vedeni);

— pfi konstruk&nim pfizpasobeni secené
plochy specialné pro pouziti robotické
sekacky.
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Vzdalenosti uvedené v tomto
navodu k pouziti jsou odladény

7S

k pokladani omezovaciho dratu na
povrch travniku.

Omezovaci drat muzete ulozit také
do zemé do hloubky max. 10 cm
(napf. pokladacim strojem).

Ulozeni do zemé zpravidla
ovliviiuje pfijem signalu, a to
zejména v pripadé, Zze se nad
omezovacim dratem nachazi desky
nebo dlazebni kostky. Roboticka
sekacka mUze ptipadné vjet dale
mimo secenou plochu, takze je pfi
vytvareni Gzkych prachodu

a ohrani¢ovani okrajli nutné pocitat
s vétSimi prostorovymi naroky.

V pfipadé potfeby zménte ulozeni
dratu.

e Omezovaci drat:

Omezovaci drat musi byt ulozen kolem
celé secené plochy v podobé priibézné
smycky.

Maximalni délka:

500 m

@ | U secenych ploch <100 m2 nebo
1 | pfi délce dratu < 175 m je nutné

12.1 Planovani trasy omezovaciho

dratu

e | Dodrzujte priklady pro instalaci
1 | uvedené na konci navodu

k pouziti. (= 27.)

Uzaviené plochy, uzké prachody,
vedlejsi plochy, vyhledavaci
smycky a rezervy dratu urcujte

s ohledem na ulozeni omezovaciho
dratu, abyste nemuseli provadét
dodatec¢né Upravy.

e Zvolte misto uloZeni dobijeci
stanice. (= 9.1).

e Odstrarite prekazky ze secené plochy
nebo definujte uzaviené
plochy. (= 12.9)
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spole¢né s omezovacim dratem
nainstalovat také pfislusenstvi
AKM 100. (= 9.9)

o Uzké prichody a vedlejsi plochy:

Pfi seeni v automatickém rezimu
propojte vSechny oblasti se¢ené plochy
uzkymi prachody. (= 12.11)

Pokud pro to neni k dispozici dostatek
prostoru, instalujte vedlejsi

plochy. (= 12.10)

Pfi pokladani omezovaciho dratu
dodrzujte vzdalenosti (= 12.5):

u sousednich sjizdnych ploch (vyska
nerovnosti nepfesahuje +/- 1 cm,
napf. chodnicky): 0 cm

u uzkych priichod(: 22 cm

u vysokych prekazek (napf. zdi,
strom(): 28 cm

minimalni vzdalenost dratd v uzkych
mistech: 44 cm

u vodnich ploch a mist, kde mdze dojit
k padu (hrany, schody): 100 cm

Rohy:
Drat nepokladejte v ostrych thlech
(mensich nez 90°).

e Vyhledavaci smycky:

Ma-li byt pouzivana funkce odsazeni od
okraje pfi navratu dom (koridor), je
nutné u Gzkych prachodu a dobijecich
stanic umisténych mimo secenou
plochu nainstalovat vyhledavaci
smycky. (= 12.12)

e Rezervy dratu:
K pozdéjsimu usnadnéni instalace
omezovaciho dratu instalujte vétsi
rezervy dratu. (= 12.15)

T

Secené plochy se nesmi prekryvat. Mezi
omezovacimi draty dvou secenych ploch
je nutné dodrzet minimalni vzdalenost
21m.

o | Navinuté zbylé ¢asti omezovaciho
1 | dratu mohou zp(isobit rugent,
a proto je nutné je odstranit.

12.2 Nakres secené plochy =2

Pfi instalaci robotické sekacky a 1

dobijeci stanice se doporucuje
zhotovit si nakres se¢ené plochy. Na

zacatku tohoto navodu k pouziti pro to byla

vyhrazena stranka.
Pokud dojde pozdéji ke zméng, je tfeba
nakres aktualizovat.

Co musi nakres obsahovat:

— Obrys secené plochy s dulezitymi
prekazkami, hranicemi a pfipadnymi

uzavienymi plochami, do nichz sekacka

nesmi vjet (= 27.)
— Polohu dobijeci stanice (= 9.8)
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— Trasu vedeni omezovaciho dratu:
Omezovaci drat po kratké dobé zaroste
do travniku a nebude vidét. Do nakresu
zaznamenejte zejména trasu vedeni
dratu a prekazky. (= 9.9)

— Polohu elektrickych konektoru:
Elektrické konektory, které pouzijete,
brzy zarostou. Jejich polohu si
poznamenejte, abyste je mohli v
pfipadé potfeby vyménit. (= 12.16)

12.3 Ulozeni omezovaciho dratu

e | Pouzivejte pouze originalni koliky
1 | a omezovaci drat. Instalaéni sady
s potfebnym instala¢nim
materialem jsou k dostani jako
pfislusenstvi u odborného prodejce
produktt STIHL. (= 18.)

Smér ulozeni dratu (po sméru nebo
proti sméru hodinovych rucicek) si
muzete zvolit podle potreby.

Koliky nikdy nevytahujte pomoci
omezovaciho dratu, ale vzdy
pouzijte vhodny nastroj

(napf. kombinované kleste).

Trasu vedeni omezovaciho dratu si
zakreslete a uchovejte. (= 12.2)

e Instalace dobijeci stanice. (= 9.8)

e Omezovaci drat polozte po obvodu
secené plochy, vedte jej od dobijeci
stanice kolem pfipadnych pfekazek
(= 12.9) a koliky pfipevnéte k zemi.
Vzdalenosti kontrolujte pomoci
pravitka iMow. (= 12.5)

Dodrzujte pokyny uvedené v kapitole
LPrvni instalace”. (= 9.9)

e Pripojeni omezovaciho dratu. (= 12.4)
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Upozornéni:

Aby nedoslo k pferuSeni
omezovaciho dratu, vyhnéte se
pfilis vysokému tahovému napéti
omezovaciho dratu. Zejména pfi
pokladani dratu pomoci
pokladaciho stroje dbejte na to, aby
nebyl omezovaci drat pfi odvijeni

z civky napnuty.

7S

A
N7,
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Omezovaci drat (1) se uklada na povrch
zemé, a pokud jsou zde nerovnosti,
pfipevni se k zemi pomoci dalSich

koliktl (2). Tim se zabrani pteseknuti dratu
Zacim nozem.

12.4 Pripojeni omezovaciho dratu

+0

e Vlozte omezovaci drat do kabelovych
vedeni na zakladové desce,
proviéknéte jej podstavcem, odizolujte
konce a pripojte je k dobijeci stanici.

Dodrzujte pokyny uvedené v kapitole
LPrvni instalace”. (= 9.10)

o Odpojte sitovy konektor a
sejméte kryt z dobijeci
stanice.

o Na dobijeci stanici nasadte »
kryt a pfipojte sitovy
konektor. ‘

e Zkontrolujte signal dratu. (= 9.11)

e Zkontrolujte pfipojeni k dobijeci stanici.
(= 15.6)
V ptipadé potfeby upravte polohu
omezovaciho dratu v ramci dobijeci
stanice.

12.5 Vzdalenosti dratu — pouziti
pravitka iMow

Podél sjizdnych prekazek, jako jsou terasy
nebo nékteré cesty, Ize omezovaci drat (1)
ulozit bez odstupu. Roboticka sekacka

v takovém pripadé vyjede zadnim kolem
mimo secenou plochu.

Maximalni vyska nerovnosti k travnimu
drnu: +/-1cm

@ | Pri péci o hranu travniku dbejte na
1 | to, aby nedoslo k poskozeni
omezovaciho dratu. V ptipadé
potfeby polozte omezovaci drat

v urcité vzdalenosti (2-3 cm) od
hrany travniku.

Vzdalenosti na pravitku iMow byly
ur€eny tak, aby roboticka sekacka
dokazala bez potizi (bez narazu do
prekazky) prejet okraj pfi 6cm
presazeni stopy. V pfipadé potfeby
(prilis neposecené travy na
okrajich) Ize pfesazeni stopy
zmensSit. (= 11.11)

7S
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Méreni vzdalenosti dratu
pravitkem iMow:

Aby byl omezovaci drat ulozen ve spravné
vzdalenosti od okraje travniku a pfekazek,
pouzijte pti méfeni vzdalenosti

pravitko iMow.

STIHL RMI422

iMow" Ruler

Vysoka prekazka:
Vzdalenost mezi vysokou
prekazkou a omezovacim
dratem.

e

Roboticka sekactka se musi pohybovat
zcela uvnitf se¢ené plochy a nesmi se
dotknout prekazky.

Diky vzdalenosti 28 cm projede roboticka
sekacka podél omezovaciho dratu v rohu
kolem vysoké prekazky, aniz by do ni
narazila.

Ulozeni dratu kolem vysokych
prekazek:

0478 1319244 C-CS

28 cm

28 cm

PFi pokladani dratu okolo vysokych
prekazek (1), jako jsou napft. rohy zdi nebo
vyvysené zahony, musi byt v rozich
pfesné dodrzena vzdalenost dratu, aby
roboticka sekacka do pfekazky nenarazila.
Omezovaci drat (2) ulozte pomoci
pravitka iMow (3), jak je zobrazeno na
obrazku.

Vzdalenost dratu: 28 cm

28 cm

Pfti pokladani omezovaciho dratu (1)
kolem vnitfniho rohu vysoké prekazky
odmérte vzdalenost dratu pomoci pravitka
iMow (2).

Vzdalenost dratu: 28 cm

Méreni vysSky prekazek:
Roboticka sekacka dokaze prejet prilehlé

plochy, jako napfiklad cesti¢ky, pokud
vyska nerovnosti nepfesahuje +/- 1 cm.

Vyskovy rozdil vii¢i zdolatelné

prekazce (1) je mensi nez +/- 1 cm:
Omezovaci drat (2) polozte bez odstupu
od prekazky.

12.6 Rohy s ostrym uhlem

EEe—
28 cm‘

.

o

Pokud okraje travniku vybihaji do Spicky
(< 90°), pfipevni se omezovaci drat podle
zobrazeni na obrazku. Aby mohla
roboticka sekacka jet podél okraje, musi
mit oba Uhly vzdalenost minimalné 28 cm.
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12.7 Uzka mista

@ | Pokud se na plose nachazeji izka
1 | mista, vypnéte funkci odsazeni od
okraje pfi navratu domu (koridor)
(= 11.14) nebo nainstalujte
vyhledavaci smycky. (= 12.12)

Roboticka sekacka vjede do uzkych mist
automaticky, pokud je dodrzena minimalni
vzdalenost dratu. Uzsi oblasti se¢ené
plochy je tfeba ohranicit omezovacim
dratem.

Pokud jsou dvé sec¢ené plochy propojeny
Uzkou, sjizdnou oblasti, je mozné
nainstalovat tzky prichod. (= 12.11)

100 cm

44 cm

Minimalni vzdalenost omezovacich dratd
je 44 cm.

Proto je tfeba v tzkych mistech zajistit
nasledujici vzdalenosti:

— mezi vysokymi prekazkami s vyskou
nad +/- 1 cm, jako jsou zdi: 100 cm,

— mezi sousednimi sjizdnymi plochami
s vyskou nerovnosti nepfesahujici +/-

1 cm, jako jsou napftiklad chodnicky:
44 cm.

408

12.8 Instalace propojovacich cesti¢ek

Roboticka sekacka ignoruje signal
omezovaciho dratu v pfipadé, Ze jsou jeho
¢asti polozeny paralelné blizko sebe.
Propojovaci cesti¢ky je nutné vytvofit

k propojeni:

— vedlejSich ploch, (= 12.10)
— uzavfenych ploch. (= 12.9)

@ | Spolec¢nost STIHL doporucuje,
1 | abyste propojovaci cesti¢ky

z omezovaciho dratu nainstalovali
soucasné pfi vyty¢eni uzavienych
nebo vedlejSich ploch.

Pfi dodatecné instalaci je nutné
prerusit smycku dratu a propojovaci
cesticky zaclenit do vytyceni
pomoci dodanych elektrickych
konektor(l. (= 12.16)

int

2—#
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Pti instalaci propojovacich cesti¢ek ulozte
¢asti omezovaciho dratu (1) paralelné
blizko sebe tak, aby se nekfizily.
Propojovaci cesti¢ku pfipevnéte pomoci
dostate¢ného poctu kolikd (2) k zemi.

12.9 Uzaviené plochy
Instalace uzavienych ploch je nutna:

— kolem prekazek, které jsou pro
robotickou sekacku nesjizdné;

— kolem prekazek, které nejsou
dostate¢né stabilni;

— kolem piekazek, které jsou prilis nizké.
Minimalni vyska: 8 cm

Spolecnost STIHL doporucuje:

e prekazky bud odstranit, nebo vymezit
pomoci uzavienych ploch;

e po prvni instalaci, pfipadné po zméné
ulozeni dratu provést kontrolu

uzavfenych ploch pomoci ptikazu , Test
okraje”. (= 11.14)

Vzdalenost pfi pokladani omezovaciho
dratu kolem uzaviené plochy: 28 cm
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Roboticka sekacka projede podél
omezovaciho dratu (1), aniz by narazila do
prekazky (2).

Pro zajisténi vykonného provozu musi mit
uzaviené plochy obecné kruhovy tvar

a nesmi byt ovalné, hranaté nebo
vyklenuté dovnitt.

Uzaviené plochy musi mit minimalni
pramér 56 cm.

Vzdalenost od obvodové smycky (X)
musi byt vétsi nez 44 cm.

e | Doporuceni:
1 | Uzavfené plochy musi mit
maximalni prdmér 2 - 3 m.

1—fa-{

>2m
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Z duvodu zajisténi spolehlivého pripojeni
k dobijeci stanici (1) se ve vzdalenosti
nejméné 2 m od stanice nesmi nachazet
zadna uzavrena plocha.

-~ |/3 t

> . ! -'l<_ L

4 -,
-

Navedte omezovaci drat (1) od okraje
secCené plochy k pfekazce, ulozte jej ve
spravné vzdalenosti (pouzijte

pravitko iMow) kolem prekazky (2)

a pfipevnéte k zemi pomoci dostate¢ného
poctu kolik( (3). Nasledné vedte
omezovaci drat zpét k okraji se¢ené
plochy.

Zajistéte, aby omezovaci drat vedl mezi
prekazkou a obvodem rovnobézné vedle
sebe. Pritom je dllezité, aby byl dodrzen
smér ulozeni dratu okolo uzaviené plochy.
(= 12.8)
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12.10 VedlejSi plochy

Sousedici instalace jsou ¢asti secené
plochy, které nedokaze roboticka sekacka
posekat zcela automaticky, protoze k nim
nema pristup. Timto zplsobem lze vytycit
nékolik oddélenych secenych ploch
pomoci jednoho omezovaciho dratu.
Robotickou sekacku musite ru¢né prenést
z jedné secené plochy na druhou. Etapu
seceni aktivujete ptikazem ,Spustit
seCeni“ (® 11.5) nebo pfikazem ,Spustit
seceni se zpozdénim“ (= 11.5).

Dobijeci stanice (1) je uloZzena na se¢ené
ploge (A), ktera je se¢ena zcela
automaticky podle vyzinaciho planu.
Sousedici instalace B a (C] jsou spojeny
propojovacimi cestickami (2) se se¢enou
plochou (A]. Omezovaci drat musi byt na
vSech plochach kazdopadné ulozen ve
stejném sméru — zajistéte, aby se
omezovaci drat na propojovacich
cesti¢kach nekfizil.

e Aktivujte vedlejsi plochy v nabidce
,Nastaveni — Instalace®. (= 11.14)

12.11 Uzké prichody

Pokud je tfeba upravovat nékolik
secenych ploch (napf. se¢ené plochy pred
a za domem), je mozné plochy propojit
Uzkym prichodem. VSechny se¢ené
plochy tak bude mozné sekat
automaticky.
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V Uzkych prachodech je travnik
secen pouze pfi objizdéni
omezovaciho dratu. V pfipadé
potfeby aktivujte automatické
seceni u okraje secené plochy
nebo travu v Uzkém prichodu
pravidelné se¢te manualné.

(= 11.5), (= 11.14)

7S

Pokud se na plose nachazeji uzké
prichody, vypnéte funkci odsazeni
od okraje pfi navratu doma (koridor)
(= 11.14) nebo nainstalujte
vyhledavaci smycky. (= 12.12)

Uvedené vzdalenosti dratu

a Sablona pro Gzké prichody jsou
nastaveny na pokladani
omezovaciho dratu na povrch
travniku. Pokud je omezovaci drat
ulozen velmi hluboko, napt. pod
kamennou dlazbou, mohou se
rozméry liSit. Zkontrolujte funkci

a v pripadé nutnosti upravte
uloZeni dratu.

Predpoklady:

— Minimalni Sitka mezi pevnymi
prekazkami v oblasti Uzkého priichodu
musi byt 88 cm, mezi sjizdnymi
cestickami 22 cm.

e | V delSich uzkych prichodech je
1 | nutné v zavislosti na vlastnostech
pady pocitat s mirnym narGstem
potfebného mista. Delsi uzké
prichody vytvarejte pokud mozno
uprostfed mezi pfekazkami.

— Uzky priichod je volné sjizdny.

— V oblasti druhé secené plochy je tfeba
definovat nejméné 1 vychozi bod.
(= 11.15)
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Na secené plose (Al je nainstalovana
dobijeci stanice (1). Se¢ena plocha B) je
propojena se secenou plochou [A] tzkym
prlichodem (2). Roboticka sekacka mlze
jet podél omezovaciho dratu (3). Aby bylo
mozné posekat se¢enou plochu B), je
treba definovat vychozi body (4).

(= 11.15)

Jednotlivé etapy seceni pak za¢nou

v zavislosti na nastaveni (Cetnosti start(l)
u pfislusnych vychozich bodu.

Vytvoreni zac¢atku a konce uzkého
prachodu:

1 6 cm
| 4
22 cm

22 cm

Na zacatku a konci tzkého prachodu je
nutné polozit omezovaci drat (1) do tvaru
nalevky (viz obrazek). Tim zamezite tomu,
aby roboticka sekacka béhem etapy
sec¢eni omylem vjela do Uzkého priichodu.

@ | Rozméry zavisi na okolnich

1 | a terénnich podminkach. U uzkych
prachodl se zacatkem, popf.
koncem ve tvaru nalevky je vzdy
nutno zkontrolovat, zda roboticka
sekacka muze projizdét také témito
prachody.

Omezovaci drat ulozte po levé
a pravé strané vjezdu do uzkého
prachodu pfimo asi na délku stroje.
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K vytvofeni nalevkovitého najezdu
a vyjezdu Ize pouzit také dodanou Sablonu
pro Uzké priichody (2).

Vytvoreni izkého prichodu:

88 cm

22 cm‘

22cni
[ ]

L™ |

Vzdalenost mezi draty v uzkych
prichodech: 22 cm

Proto je tfeba zajistit nasledujici
vzdalenosti:
— mezi vysokymi pfekazkami (vyssi nez
1 cm — napt. zdi):
88 cm,

0478 1319244 C-CS

— mezi chodni¢ky nebo sjizdnymi
prekazkami (s vyskou do 1 cm —
napf. cesticky):

22 cm.

| —
E\Tru—n/m
1

V Uzkych prachodech je tfeba ulozit
omezovaci drat (1) paralelné a pfipevnit
jej k zemi pomoci dostate¢ného poctu
kolik(i (2). Na zacatku a na konci izkého
priichodu je tfeba vytvofit ndjezd a vyjezd
ve tvaru nalevky.

12.12 Vyhledavaci smyc¢ky pro funkci
odsazeni od okraje pfi navratu domu

Pokud je zapnuta funkce odsazeni od
okraje pfi navratu dom, je nutné stanovit
vyhledavaci smycky za predpokladu,

— Ze byla dobijeci stanice instalovana
mimo sec¢enou plochu

nebo

— Ze se na setené plose nachazeji uzké
prichody nebo Uzka mista.

Princip funkce:

Kdyz se roboticka sekacka pohybuje

v urcité vzdalenosti od omezovaciho dratu
smérem dovnitt se¢ené plochy, pfejede
bé&hem navratu do dobijeci stanice
nékterou z vyhledavacich smycek. Poté
se vyda k omezovacimu dratu a dale

k dobijeci stanici.

Vyhledavaci smycky u dobijeci stanice
mimo secenou plochu:

1 1
AN
i i
190, fov
I Bl S I S |
>2m . 1 >2m

Vlevo a vpravo vedle pfistupu k dobijeci
stanici nachazejici se mimo secenou
plochu je tfeba v Uhlu 90° k omezovacimu
dratu nainstalovat dvé vyhledavaci
smycky (1).

Minimalni vzdalenost od pfistupu: 2 m
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Vyhledavaci smycky u uzkych
prichodu:

Vlevo a vpravo vedle vjezdu do Uzkého
priichodu je tfeba v thlu 90°

k omezovacimu dratu nainstalovat dvé
vyhledavaci smycky (1), a to vzdy v té
¢asti seCené plochy, do které Ize vjet
pouze jednim Gzkym prdchodem.
Minimalni vzdalenost od vjezdu do tizkého
prichodu: 2 m

Pokud se za sebou nachazi vice
Uzkych prachodd, je nutné
vyhledavaci smyc¢ky nainstalovat
do kazdé pfislusné secené plochy.

(7S

Instalace vyhledavaci smycky:

w ez <
/
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Vyhledavaci smy¢ky nesmi byt
nainstalovany v blizkosti rohd.
Minimalni vzdalenost od roh(: 2 m

-_—

2100 cm

Podle obrazku nainstalujte vyhledavaci
smycku do sec¢ené plochy. Omezovaci
drat (1) musi byt na okraji pfipevnén
dvéma koliky k zemi a nesmi se kfizit.

Minimalni délka: 100 cm

Sitka: 1 cm

e Vyhledavaci smycku pfipevnéte k zemi
dostate¢nym poctem kolik(.

12.13 Presné seceni na hranach

@ | Pii 6cm presazeni stopy vznika
1 | kolem vysokych prekazek az 26 cm
Siroky pas, ve kterém neni trava
posefena. V pfipadé potreby je
mozné kolem vysokych prekazek
polozit obrubniky.

Minimalni Sitka obrubniku:

7
LY Fr)
\

LJ

Omezovaci drat polozte ve vzdalenosti
28 cm od prekazky. Aby byla hrana
travniku dobfe posecena, musi byt
obrubniky Siroké alespon 26 cm. Pokud
polozite Sirsi obrubniky, posece se hrana
travniku jesté presnéji.

12.14 Terénni zlomy na secené plose

e | Upozornéni:

1 | Pro zajisténi dobré instalace
doporucujeme ukladat omezovaci
drat maximalné ve sklonu +/- 10°
(17 %). Drat je mozné ukladat se
sklonem az +/- 15° (27 %), to vSak
muze vyrazné zvysit naro¢nost

a nutnost Uprav ulozeni dratu. Také
stoupani a klesani terénu je nutné
zaznacit do nakresu zahrady.

Aby roboticka sekacka dokazala
automaticky a bez potizi posekat i mista
na secené plose s terénnimi zlomy (az do
sklonu 15°), je nutné pfi pokladani
omezovaciho dratu ve svahu dodrzet
minimalni vzdalenosti od terénniho zlomu.

U vodnich ploch a mist, kde mize dojit
k padu, jako jsou hrany a vystupky, je
nutné dodrzet vzdalenost minimalné
100 cm.
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Svah se sklonem 5° - 15°:

Pokud se secena plocha nachazi v misté
se sklonem do 5° - 15°, Ize omezovaci
drat polozit na svazujici se plochu pod
terénni zlom, jak je zobrazeno na obrazku.
Pro bezporuchovy provoz robotické
sekacky je pfitom potfeba dodrzet
minimalni vzdalenost 0,5 m mezi
omezovacim dratem a terénnim zlomem.

Svah se sklonem > 15°:

Pokud se se¢ena plocha nachazi v misté
se sklonem vétSim nez 15°, doporuc€ujeme
umistit omezovaci drat (1) na rovnou
plochu pfed terénni zlom, jak je zobrazeno
na obrazku. V misté terénniho zlomu a na
svahu pod nim nebude trava posecena.

0478 1319244 C-CS

12.15 Instalace rezervy dratu

Rezervy dratu, instalované v pravidelnych
vzdalenostech, usnadnuji pozdéjsi
potfebné Gpravy, napfiklad umisténi
dobijeci stanice nebo pribéh
omezovaciho dratu.

Rezervy dratll museji byt instalovany

b

)

2

7

Umistéte omezovaci drat (1) v délce cca
1 m mezi 2 koliky tak, jak je vidét na
obrazku. Rezervu dratu upevnéte
uprostied k zemi dal$im kolikem.

12.16 Pouziti elektrickych konektor

K prodlouzeni omezovaciho dratu nebo
propojeni jeho volnych konct pouzivejte
vyhradné elektrické konektory naplnéné
gelem, které jsou dostupné jako
pfislusenstvi. Brani pfed¢asnému
opotiebeni dratu (napt. vzniku koroze na
jeho koncich) a zarucuji optimalni spojeni.

Polohu elektrickych konektort zaneste do
nakresu sec¢ené plochy. (= 12.2)

Zasurite volné, neodizolované konce
dratu (1) az na doraz do elektrického
konektoru (2). Elektricky konektor
secvaknéte vhodnymi klestémi— dbejte na
to, aby spravné zacvakl.

S
S

Z duvodu odleh¢eni tahu kabelu
pfipevnéte omezovaci drat k zemi dvéma
koliky.
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12.17 Tésné vzdalenosti od okraju

Na ptimych trasach bez rohl je mozné
snizit vzdalenost dratu od vysoké
prekazky na 22 cm. To umozfiuje posict
vétsi plochy.

Pti objizdéni okraje (= 9.12), (= 11.14) je
nutné dodrzovat dostate¢nou vzdalenost
(min. 5 cm) mezi robotickou sekackou

a prekazkami. V pfipadé potreby
vzdalenost dratu od prekazek zvétSete.

o | Tésné vzdalenosti od okrajl je
1 | bezpodmine¢né nutné zaznadit do
nakresu zahrady. (= 12.2)

Tésné vzdalenosti kolem vnitfniho
rohu:

e o e o e e
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Omezovacidrat (1) ulozte ve vnitinim rohu
podle zobrazeni na obrazku. Pouzijte
pravitko iMow (2).
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Tésné vzdalenosti kolem vnéjsSiho
rohu:

2—i i
‘ | 22cm||
L m e e o
e TR R

&

Omezovaci drat (1) ulozte kolem vnéjsiho
rohu podle zobrazeni na obrazku. Pouzijte
pravitko iMow (2).

13. Dobijeci stanice

13.1 Ovladaci prvky dobijeci stanice

Cervena kruhova kontrolka (1) informuje
o stavu dobijeci stanice a signalu dratu.

Funkce tlacitka (2):

— Zapnuti/vypnuti dobijeci stanice.

— Aktivace vychozi polohy.
— Aktivace hledani zalomeni dratu.
Kontrolka nesviti:

— Dobijeci stanice a signal dratu jsou
vypnuty.
Kontrolka sviti nepretrzité:

— Dobijeci stanice a signal dratu jsou
zapnuty.

— Roboticka sekacka se nenachazi
v dobijeci stanici.

Kontrolka pomalu blika (2 sekundy
sviti, kratce nesviti):

— Roboticka sekacka je pfipojena
k dobijeci stanici, akumulator se
v pfipadé potieby nabiji.

— Dobijeci stanice a signal dratu jsou
zapnuty.

Kontrolka blika rychle:

— Omezovaci drat je pferusen nebo neni
spravné pfipojen k dobijeci
stanici.(= 16.7)

Kontrolka sviti 3 sekundy, poté
1 sekundu nesviti:

— Bylo aktivovana vychozi poloha.

Kontrolka blika 3krat kratce, 3krat
dlouze, 3krat kratce a poté cca
5 sekund nesviti (signal SOS):

— Zavada v dobijeci stanici.

Zapnout a vypnout dobijeci |
stanici: O
V automatickém rezimu se dobijeci
stanice zapina a vypina automaticky.

Pokud neni roboticka sekacka v dobijeci
stanici, kratkym stisknutim tlacitka
dobijeci stanici zaktivujete. Signal dratu
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zUstane aktivni 48 hodin, pokud se
roboticka sekacka nestihne vratit do
dobijeci stanice dfive.

Podrzenim tla¢itka na 2 sekundy dobijeci

stanici vypnete.

Aktivace vychozi polohy:

V prabéhu etapy seceni 2krat
bé&hem 2 sekund kratce stisknéte
tlacitko.

Roboticka sekacka dokon¢i probihajici
Ukon seceni, vyhleda omezovaci drat

a vrati se zpét do dobijeci stanice, aby se
nabila. V probihajici aktivni dobé zadna
dalsi etapa seceni neprobéhne.

@ | Vychozi poloha zistane aktivni,
1 | dokud se roboticka sekacka
nepfipoji k dobijeci stanici.
Opétovnym dvojitym stisknutim
tla¢itka na dobijeci stanici mlzete
vychozi polohu ukongit.

14. Pokyny pro seceni

14.1 VSeobecné informace

Roboticka sekacka je koncipovana pro
automatické sekani travnatych ploch.
Trava je diky prabézné Gpravé nizka.
Vysledkem je pékny a husty travnik.
Plochy travniku, které nebyly pfedem
upraveny pomoci bézné sekacky na travu,
budou vypadat upravené az po nékolika
etapach seceni. Upraveného vzhledu
posecené plochy dosahnete tedy
predevsim u vysSi travy az ¢asem.

Za horkého a suchého pocasi nesecte
travnik pfilis nakratko, protoze jinak v ném
slunce vypali nevzhledné plochy.

0478 1319244 C-CS

Vzhled posecené plochy bude

naostfené. Z toho duvodu je nutno fezné
noze pravidelné vyménovat.

14.2 Mulcovani
Roboticka sekacka je mul¢ovaci sekacka.

PFi mul€ovani jsou posecena stébla travy
dale rozmélnéna ve skfini zaciho Ustroji.
Poté spadnou zpét na travni drn, kde
zUstanou lezet a zetleji.

Najemno posecena hmota vraci zpét do
pudy organické ziviny, a tim slouzi jako
pfirodni hnojivo. Vyrazné se tak snizuje
potfeba pouzivat uméla hnojiva.

14.3 Aktivni doby

Ve stanovenych aktivnich dobach muze
roboticka sekacka kdykoli opustit dobijeci
stanici a zacit sekat travu. V této dobé tedy
probihaji etapy se€eni, dobijeni a klidové
faze. roboticka sekacka automaticky
rozdéli dostupné ¢asové intervaly na etapy
seceni a dobijeni.

Pri instalaci se stanovenim aktivni doby
dojde k automatickému rozlozeni na cely
tyden. Zohlednény jsou také ¢asové
rezervy —tim je zaru¢ena optimalni udrzba
travnikd, pfestoze nékteré etapy seceni
neprobé&hnou (napf. kvuli desti).

Zajistéte, aby v aktivnich dobach
A nevstupovaly do oblasti pracovni
zbny nepovolané osoby. Aktivni
doby odpovidajicim zptisobem
upravte.
Dodrzujte mimo to také mistni
platna nafizeni upravujici pouzivani
robotickych sekacek a pokyny
uvedené v kapitole ,Pro vasi
bezpec¢nost” (= 6.). Aktivni doby v
ptipadé potfeby upravte v nabidce
LVyzinaci plan®. (= 11.7)
U pfislusného Gfadu zjistéte, v
kterou denni a no¢ni dobu muzete
stroj pouzivat.

14.4 Doba seceni

Doba seceni udava, kolik hodin tydné se
ma travnik sekat. Mlzete ji prodlouzit nebo
zkratit. (= 11.8)

Doba seceni je doba, po kterou roboticka
sekacka sece travu. Doba seceni
nezahrnuje dobu nabijeni akumulatoru.

PFi prvni instalaci roboticka sekacka
automaticky vypocita dobu sec¢eni na
zakladé zadané velikosti se¢ené plochy.
Tato hodnota se vztahuje k normalni
suché travé.

PloSny vykon:

Na 100 m? roboticka sekacka potfebuje
v praméru:

RMI 422: 120 min.
RMI 422 P,
RMI 422 PC: 100 min.
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14.5 Domovska oblast (RMI 422 PC)

Roboticka sekacka pomoci zabudovaného
pfijimace GPS rozpozna své stanovisté.
Pti kazdém objizdéni okraje ke kontrole
spravného vedeni dratu (= 9.12) a pfi
urceni vychozich boda (= 11.15)
roboticka sekacka ulozi soufadnice
zapadniho, vychodniho, jizniho

a severniho bodu.

Tato plocha je definovana jako domovska
oblast, zde se smi pouzivat roboticka
sekacka. Pfi kazdém opakovani objizdéni
okraje jsou aktualizovany soufadnice.

V pfipadé aktivované ochrany GPS je
majitel stroje vyrozumén o tom, Ze je stroj
uvadén do provozu mimo domovskou
oblast. Kromé toho se na displeji robotické

sekacky zobrazi vyzva k zadani kédu PIN.

15. Uvedeni stroje do

provozu

15.1 Priprava

e | Priprvniinstalaci postupujte podle
1 | pokyn( uvedenych v instala¢ni
pfiru¢ce. (= 9.)

@ | Roboticka sekacka se musi nabijet
1 | a provozovat pfi teploté okoli od
+5 °C do +40 °C.

e Nainstalujte dobijeci stanici. (= 9.8)

e Ulozte omezovaci drat (= 9.9)
a pfipojte ho. (= 9.10)

e Odstrarite ze secené plochy cizi télesa
(napf. hracky, naradi).

e Nabijte akumulator. (= 15.7)

e Nastavte ¢as a datum. (= 11.11)
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e Zkontrolujte a pfipadné upravte
vyzinaci plan — pfedevsim je tfeba
zajistit, aby na secenou plochu
nevstupovaly v aktivnich dobach
nepovolané osoby. (= 11.6)

o | Pokud je trava prilis vysoka, zkratte
1 | ji pred pouzitim robotické sekacky
pomoci bézné sekacky na travu
(napf. po delsi necinnosti stroje).

Otevienou klapku Ize zatazenim
smérem nahoru sejmout ze stroje.
Tato konstrukce zarucuje
bezpec¢nost: Klapku tak neni mozné
pouzit ke zvednuti a pfenaseni
stroje.

o

Zavreni klapky:

Klapku opatrné navedte smérem dold
a zacvaknéte ji.

15.2 Klapka

Roboticka sekacka je vybavena klapkou,
ktera chrani displej pred vlivy poc¢asi

a stroj pfed nezamérnym ovladanim.
Pokud klapku b&éhem pouzivani robotické
sekacky otevrete, pracovni proces se
prerusi a Zzaci n0iz i roboticka sekacka se
zastavi.

Otevieni klapky:

o | Je-li roboticka sekacka pravé
1 | v provozu, je z bezpeénostnich
dlvodud nutné pred otevienim
klapky stisknout tlacitko Stop.

Uchopte klapku (1) v misté (A) a mirnym
trhnutim smérem nahoru ji pooteviete.
Poté klapku oteviete az na doraz.

@ | Robotickou sekacku Ize uvést do
1 | provozu pouze s fadné zaji$ténou
klapkou.

15.3 Uprava naprogramovanych
hodnot

Aktualné naprogramované hodnoty si
mUzete prohlédnout ve vyzinacim planu,
popi. u modelu RMI 422 PC v aplikaci
iMow. (= 11.6)

Vyzinaci plan se pfi instalaci nebo
sestaveni nového vyzinaciho planu
rozplanuje na zakladé zadané velikosti
secené plochy.

Aktivni doby a dobu seceni Ize
individualné ménit, pozadované etapy
seceni se automaticky rozdéli na mozné
aktivni doby. V ptipadé potfeby probéhne
bé&hem jedné aktivni doby nékolik etap
seceni a nabijeni. Okraj se¢ené plochy
muze byt se¢en automaticky

v pravidelnych intervalech. (= 11.14)

Pro jeden den mUliZete stanovit az tfi rlizné
aktivni doby. (= 11.7)

Pokud ma roboticka sekacka cilené jezdit
do urcitych oblasti se¢ené plochy, je tfeba
definovat konkrétni vychozi body.

(= 11.15)
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Za urcitych okolnosti (napf. za
pékného pocasi nebo béhem
dostacujiciho ¢asového rozmezi)
se mUlze stat, Ze nebudou pfi
zajisténi optimalni adrzby travniku
vyuzity vdechny aktivni doby.
Zmeéna aktivnich dob: (= 11.7)

— dodatecné aktivni doby pro dalsi etapy
seceni,

7S

— Uprava ¢asovych rozmezi, aby
nedochazelo k se¢eni napt. rano nebo
V noci,

— vynechani jednotlivych aktivnich dob,
béhem kterych ma na secené plose
prob&hnout napt. party.

Prodlouzeni doby seceni: (= 11.8)

— nékteré oblasti nejsou seceny
dostate¢né, napt. v disledku
vyrazného ¢lenéni secené plochy,

— pfi intenzivnim rastu travy v hlavnim
rlstovém obdobi,

— U obzvlasté silnych stébel travy.
Zkraceni doby seceni: (= 11.8)

— pomalejsi rlist travy v dusledku
vysokych nebo nizkych teplot nebo
sucha.

Sestaveni nového vyzinaciho planu:
(= 11.6)

— pfi zméné velikosti se¢ené plochy.
Nova instalace: (= 11.14)
— nové misto ulozeni dobijeci stanice,

— prvni uvedeni stroje do provozu na
nové secené plose.
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15.4 Seceni v automatickém rezimu

e Zapnout automatiku:
Po zapnuti automatiky se Aj
zobrazi na displeji vedle L
symbolu akumulatoru symbol

automatického rezimu. (= 11.5)

e Zahajeni etap seceni:
Etapy seceni se automaticky rozdéli na
dostupné aktivni doby. (= 11.7)

e Ukonceni etap seceni:
Kdyz je akumulator vybity, roboticka
sekacka se automaticky vrati zpét do
dobijeci stanice. (=> 15.6)
Aktualni etapu seceni mlzete kdykoli
ru¢né ukoncit stisknutim tlacitka
STOP. (= 5.1)
Stejné tak probihajici etapu seceni
okamzité ukoncite aktivaci funkce
volani na dobijeci stanici. (= 13.1)
RMI 422 PC:
Etapa seceni mlize byt navic ukon¢ena
pomoci aplikace — poslete robotickou
sekacku do dobijeci stanice. (= 10.)

@ | Secené plochy, do kterych

1 | roboticka sekacka vjizdi pres uzky
prachod, budou udrzovany, pouze
pokud v nich zadate vychozi body.

15.5 Seceni nezavislé na aktivnich
dobach

e Stisknutim libovolného tlacitka aktivujte
robotickou sekacku pfipojenou
k dobijeci stanici. Tim se zapne také
samotna dobijeci stanice.

Secené plochy s dobijeci stanici:

e Aby bylo mozné posekat cast sec¢ené
plochy dosazitelné pouze uzkym
prichodem, je nutné na ni robotickou
sekacku prenést.

o Okamzité seceni:
Zvolte ptikaz Spustit seceni (= 11.5).
Etapa seceni se zahaji okamzité a trva
do zvoleného casu.

e Seceni se zpozdénim:
Zvolte ptikaz Spustit seceni se
zpozdénim. (= 11.5)
Etapa seceni se zahdji ve stanoveny
¢as spusténi a trva do zvoleného ¢asu
konce seceni.

e RMI 422 PC:
Zahaijte se¢eni pomoci aplikace.
(= 10.)
Etapa seceni se zahdji ve stanoveny
¢as spusténi a trva do zvoleného ¢asu
konce seceni.

e Ukonceni sec¢eni ru¢né:
Aktualni etapu se¢eni muzete kdykoli
ukongit stisknutim tlacitka STOP.
(= 5.1)
Stejné tak probihajici etapu seceni
okamzité ukoncite aktivaci funkce
volani na dobijeci stanici. (= 13.1)
RMI 422 PC:
Etapa seceni mlze byt navic ukon¢ena
pomoci aplikace — poSlete robotickou
sekacku do dobijeci stanice. (= 10.)

o | V pfipadé potfeby dobije roboticka
1 | sekacka akumulator v mezi¢ase

a nasledné bude v seceni
pokrac¢ovat do stanovené doby
konce seceni.

Vedlejsi plochy:

e Aktivujte robotickou sekacku na kolech
nachazejici se v dobijeci stanici. Tim se
aktivuje také samotna dobijeci stanice.

e Pieneste robotickou sekacku na
vedlejsi plochu.

e Aktivujte vedlejsi plochu. (= 11.14)
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o Okamzité seceni:
Zvolte ptikaz Spustit seceni (= 11.5).
Etapa seceni se zahaji okamzité a trva
do zvoleného casu.

e Seceni se zpozdénim:
Zvolte ptikaz Spustit seceni se
zpozdénim. (= 11.5)
Etapa seceni se zahdji ve stanoveny
¢as spusténi a trva do zvoleného ¢asu
konce seceni.

e Ukonceni seceni:
Pti dosazeni zvolené doby konce
seceni roboticka sekacka pojede
k omezovacimu dratu a zGstane stat.
Umistéte stroj do dobijeci stanice, aby
se nabil akumulator, a potvrdte
zobrazené hlaseni. (= 24.)
Aktualni etapu seceni mizete kdykoli
ru¢né ukondit stisknutim tlacitka
STOP. (= 5.1)

o | Dojde-li k vybiti akumulatoru pred
1 | zvolenym ¢asem konce secent,
etapa seceni se o odpovidajici
dobu zkrati.

15.6 Pripojeni robotické sekacky
k dobijeci stanici

Pripojeni stroje k dobijeci stanici
v automatickém rezimu:

Kdyz je konec aktivni doby nebo je

akumulator vybity, roboticka sekacka se
automaticky vrati zpét do dobijeci stanice.

Odeslani stroje k dobijeci stanici:

e V pfipadé potfeby zapnéte |
dobijeci stanici. (= 13.1) O
e Aktivujte pfikaz Jet do dobijeci
stanice. (= 11.5)
Béhem etapy seceni mlzete
rovnéz na dobijeci stanici Q
aktivovat funkci volani.
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e RMI 422 PC:
Poslete robotickou sekacku pomoci
aplikace do dobijeci stanice. (= 10.)

o | Vaktualni aktivni dobé po navratu
1 | stroje do dobijeci stanice zadna
dalsi etapa seceni neprobéhne.

Manualni pfipojeni stroje k dobijeci

stanici:

e Posunte robotickou sekacku ru¢né do
dobijeci stanice.

Mirnym nadzvednutim robotické sekacky
za drzadlo pro noSeni (1) uvolnéte hnaci

kola. Pfesunte stroj na pfednich kolech do
dobijeci stanice.

15.7 Nabiti akumulatoru

Akumulator nabijejte vyhradné
pomoci dobijeci stanice.
Akumulator nedemontujte ani jej
nenabijejte pomoci externi
nabijecky.

Automatické nabijeni:

Po kazdé etapé seceni se spusti nabijeni
automaticky, kdyz se roboticka sekacka
pfipoji k dobijeci stanici.

Ru¢éni spusténi procesu nabijeni:

e Po pouziti robotické sekacky na
vedlejSich plochach sekacku
pfeneste zpét na secenou plochu
a pripojte ji k dobijeci stanici. (= 15.6)

e Po preruSeni etapy seceni pfipojte
robotickou sekacku k dobijeci stanici.
(= 15.6)

e \/ pfipadé potfeby ukoncite
pohotovostni rezim robotické sekacky
stisknutim libovolného tlagitka.

Proces nabijeni se spusti automaticky.

Proces nabijeni:

Béhem procesu nabijeni se na a
indikatoru stavu zobrazi hlaseni fE
LAkumulator se nabiji“.

Ve vSech zbyvajicich nabidkach se PEay
v informacni oblasti displeje namisto
symbolu akumulatoru zobrazi

symbol sitového konektoru.

Proces nabijeni trva rizné dlouho
a automaticky se pfizplsobuje dalsimu
cyklu pouziti.

o | Pokud dojde k problému
1 | s nabijenim, zobrazi se na displeji
odpovidajici hlaseni. (= 24.)

Akumulator se za¢ne nabijet, kdyz
hodnota napéti klesne pod urcitou
hodnotu.

Stav nabiti:

Na indikatoru stavu Ize zvolenim EI
ptislusného zobrazeni zjistit aktualni *E
stav nabiti akumulatoru. (= 11.13)

Ve vSech zbyvajicich nabidkach

signalizuje symbol akumulatoru
v informacni oblasti displeje stav
nabiti. (= 11.3)

(Im
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Je-li stav nabiti akumulatoru pfilis nizky,
zobrazuje se odpovidajici symbol
akumulatoru.

V takovém ptipadé je robotickou sekacku
nutno postavit do dobijeci stanice, aby se
zacala nabijet.

16. Udrzba

Nebezpeci arazu!

Pred zahajenim vSech
udrzbarskych nebo cisticich praci
na stroji si peclivé prectéte kapitolu
»Pro vasi bezpe¢nost” (= 6.),
zejména podkapitolu ,Udrzba a
opravy” (= 6.9) a dodrzujte pfesné

bezpecénostni pokyny.

Pred zahajenim -

adrzbatskych praci ‘( E]

odpojte sitovy konektor.

Pred zahajenim vSech
udrzbarskych nebo
Cisticich praci aktivujte
funkci blokovani
pristroje. (= 5.2)

PFi vdech udrzbarskych
pracich, predevsim pfi
pracich na Zzacim nozi,
pouzivejte pracovni
rukavice.
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16.1 Plan adrzby

Intervaly Udrzby se fidi mimo jiné podle
provoznich hodin. Pfislusné pocitadlo
LHodiny sec¢eni“ vyvolate v nabidce
Lnformace®. (2 11.9)

Predepsané intervaly Gdrzby je nutno
presné dodrzovat.

Udrzbarské prace ve dnech s aktivnimi
dobami:

e vizualni kontrola obecného stavu stroje
a dobijeci stanice,

e kontrola zobrazeni na displeji — kontrola
aktualniho ¢asu a zac¢atku pristi etapy
seceni,

e kontrola secené plochy, v pfipadé
potfeby odstranéni cizich téles,

e kontrola, zda se dobiji akumulator.
(= 15.7)

Udrzbarské prace, které by mély
probéhnout kazdy tyden:

e (isténi stroje, (» 16.2)

e vizualni kontrola se zaméfenim na
poskozeni (vroubky, praskliny,
vylomena mista atd.) a opotiebeni
zaciho noze, upevnéni noze a zaciho
astroji. (= 16.3)

Kazdych 200 hodin:

e Vyménte zaci nliz. Na displeji se
zobrazi odpovidajici upominka.
(= 16.4)

Udrzbaiské prace, které by mély
probéhnout jednou ro¢né:

e Spolecnost STIHL doporucuje, abyste
nechali stroj kazdy rok b&éhem zimnich
mésicu prohlédnout u odborného
prodejce produktd STIHL.

V ramci této prohlidky je provedena
predevsim udrzba akumulatoru,
elektroniky a softwaru.

Aby mohl odborny prodejce fadné
provést vSechny pozadované
udrzbarské prace, nastavte
bezpe¢nostni stupefi ,Zadny“ nebo
mu sdélte kéd PIN, ktery pouzivate.

16.2 Cisténi stroje

Pecliva udrzba chrani stroj pred

poskozenim a prodluzuje jeho Zivotnost.

Poloha stroje pfi ciSténi a udrzbé:
Cist&ni zaciho noze provadéjte jen

A v pevnych pracovnich rukavicich
a s maximalni opatrnosti.
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Pii ¢isténi horni ¢asti stroje (kapota,
klapka) postavte stroj na vodorovnou
plochu s pevnym podkladem. Pfi ¢isténi
dolni ¢asti stroje (zaci nz, zaci ustroji)
preklopte robotickou sekac¢ku na levou
nebo pravou stranu, jak je zobrazeno na
obrazku, a oprete ji o zed.

e Necistoty odstrante pomoci kartace
nebo hadru. Nezapomerite vycistit zaci
nGz a dobijeci stanici.

e Usazené zbytky travy ve skfini
a v zacim Gstroji pfedem uvolnéte
dievénou tyci.

e V piipadé potieby pouzijte specialni
Cistici prostredek (napfr. specialni ¢istici
prostfedek STIHL).

e V pravidelnych intervalech demontujte

unaseci kotou¢ a odstranujte zbytky
travy. (= 16.6)

420

Za vlhkého pocasi je nutné unaseci
kotou¢ Cistit Caste&ji. Necistoty
usazené mezi unasecim kotoucem
a skfini zaciho Ustroji zpUsobuji
tfeni, a vedou tim padem k vyssi
spotfebé energie.

7S

16.3 Kontrola pfipustnych hranic
opotrebeni zaciho noze

Nebezpeci urazu!

Opotfebeny Zaci niz se mlze
zlomit a zpUsobit tézka zranéni.

Z tohoto dlivodu je dulezité
dodrzovat pokyny k tudrzbé zaciho
noze. Zaci noze podléhaji rizné
intenzivnimu opotfebeni v zavislosti
na misté pouziti a na dobé pouziti.
V pfipadé, Ze je stroj pouzivan na
piscité pldé nebo je ¢asto
pouzivan za suchého pocasi,
dochazi k vy§§imu namahani
zacich nozl a k jejich nadmérné
rychlému opotiebeni.

Zaci niz vyménujte pfinejmensim
po kazdych 200 provoznich
hodinach (nenabrusuijte jej).

(= 16.5)

e Aktivujte funkci blokovani
pfistroje. (= 5.2)

e Robotickou sekacku preklopte na bok
a bezpecné ji oprete o stabilni sténu.
Peclivé vycistéte zaci Ustroji a zaci
naz. (= 16.2)

Sitku noze (A) a tloustku noze
zkontrolujte pomoci posuvného méfitka.
Jestlize je nGiz v nékterém misté uzsi nez
25 mm nebo ten¢i nez 1,3 mm, je nutné
jej vymeénit.

16.4 Demontaz a montaz zaciho noze
Zivotnost Zaciho noZe byla

A stanovena na 200 hodin. Po
uplynuti této doby se na displeji
zobrazi odpovidajici hlaseni.

e Aktivujte funkci blokovani
pristroje (= 5.2) a nasadte si
pracovni rukavice.

e Robotickou sekacku
preklopte na bok a bezpecné ji oprete
o stabilni sténu. Peclivé vycistéte zaci
astroji a zaci nGz. (= 16.2)
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Demontaz zaciho noze:

e Po dokon¢eni montaze nového Zaciho
noze potvrdte v nabidce ,Servis*, Ze byl
ndz vyménén. (= 11.17)

16.5 Ostieni zaciho noze
Zaci noze nikdy neostfete.

Spole¢nost STIHL doporucuje vzdy
vymeénit tupy zaci nGz za novy.

ES

PT

Jednou rukou stlacte a podrzte 3
obé zapadky (1) na unasecim @
kotouci. Druhou rukou

vysroubujte pojistnou matici (2). 4
Vyjméte souc¢asné zaci nGz i pojistnou
matici.

Montaz zaciho noze:

Nebezpeci arazu!

Pfed montazi zkontrolujte
bezchybny stav nozd. Pokud na
nozi naleznete vroubky ¢i praskliny
nebo pokud je ostti noze

v nékterém misté uzsi nez 25 mm
nebo tenci nez 1,3 mm, je nutné
nGz vyménit. (= 16.3)

V pfipadé poskozeni

(napf. zlomeni nebo opotfebovani)
unaseciho kotouce nebo pojistné
matice je nutné vymeénit také tyto
dily. Pojistna matice musi bez potizi
zapadnout do unaseciho kotouce.

e Pred montazi vycistéte ndz, unaseci
kotou¢ i pojistnou matici.

0478 1319244 C-CS
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@ | Pouze novy Zaci niiz je vyvazen
1 | s pozadovanou presnosti

a zarucuje spravnou funkci stroje
i nizsi hlu¢nost.

Podle znazornéni na obrazku nasadte
zaci ndz (1) a pojistnou matici (2) na
unaseci kotou¢ (3). Dbejte na spravnou
montazni polohu upeviiovacich
vystupk( (4) v Zacim nozi.

CLICK

16.6 Demontaz a montaz unaseciho
kotouce

@ | Za Ucelem cisténi zaciho Ustroji Ize
1 | unaseci kotou¢ demontovat.

Pojistnou matici (1) nadroubujte az na
doraz. Pfi dotahovani matice nékolikrat
cvakne. Mirnym pohybem ze strany na
stranu ovérte, zda je Zzaci niz pevné
uchycen na misté.

Aktivujte funkci blokovani
pfistroje (= 5.2) a nasadte si
pracovni rukavice.

Robotickou sekacku

preklopte na bok a bezpecné ji oprete
o stabilni sténu. Peclivé vycistéte zaci
Ustroji a zaci ntz. (= 16.2)

Demontaz unaseciho kotouce:

e Demontujte zaci nGz. (= 16.4)
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Nasadte stahovak (F) a proti sméru
hodinovych ruci¢ek jim otocte az na doraz.

Stroj jednou rukou podepiete. Zatazenim
za stahovak (2) vytahnéte unaseci
kotou¢ (1).

422

Montaz unaseciho kotouce:

Dukladné ocistéte nozovy htidel (1)

a uchyceni na unasecim kotouci (2).
Unaseci kotou¢ nasurite az na doraz na
nozovy htidel.

e Namontujte zaci nlz. (= 16.4)

16.7 Hledani zalomeni dratu

o | Pokud dojde k zalomeni dratu,
1 | za¢ne na dobijeci stanici rychle
blikat ¢ervena kontrolka. (= 13.1)
Na displeji robotické sekacky se
zobrazi odpovidajici hlaseni.

Pokud nedokazete najit misto
zalomeni dratu podle uvedenych
pokyn(, kontaktujte odborného
prodejce.

e Pted zahajenim hledani zalomeni dratu
je nutno jednou stisknout tlacitko na
dobijeci stanici (kontrolka nadale rychle
blika).

o Sejméte kryt z dobijeci stanice
a vyklopte panel. (= 9.2)

€D Odklopte levou upinaci packu (1).
Vyjméte konec dratu (2) ze svorkovnice
a upinaci packu zavrete.

e Zaklapnéte panel a na dobijeci stanici
nasadte kryt. (= 9.2)

Nize je hledani mista zalomeni dratu
popsano ve sméru pohybu hodinovych
ruci¢ek, coz znamena, ze omezovaci drat
se bude objizdét z dobijeci stanice ve
sméru pohybu hodinovych rucic¢ek. Hledat
Ize také proti sméru pohybu hodinovych
ruci¢ek, pak je ovsem nutné odpojit ze
svorkovnice pravy konec dratu.
e V nabidce ,Servis" zvolte moznost
+Hledani zalomeni dratu“ a volbu

potvrdte stisknutim tlacitka OK.
(= 11.17)

0478 1319244 C-CS



Vyjedte s robotickou sekackou z dobijeci
stanice a vedte ji po okraji se¢ené plochy
ve sméru pohybu hodinovych rucicek.
Mirnym nadzvednutim stroje za zadni
drzadlo pro noseni (1) uvolnéte hnaci kola.
Robotickou sekacku opfenou jen o predni
kola vedte podél omezovaciho dratu (2).
Dbejte na to, aby omezovaci drat (2) ved|
pod dratovymi senzory. Dratové senzory
jsou namontovany na levé a pravé strané
pfedni ¢asti robotické sekacky.

Pti hledani zalomeni dratu se na displeji
zobrazuje intenzita signalu. Kdyz je
hodnota nejvyssi, mély by se dratové
senzory optimalné nachazet nad
omezovacim dratem.

Pokud dratové senzory pfijimaji
signal dratu spravné, zobrazi se
na displeji symbol hlaseni
Signal dratu OK.

V misté zalomeni dratu signal
zeslabne a na displeji se
zobrazi symbol hlaseni
Zkontrolovat signal dratu.

))))

i)

e Misto zalomeni pfemostéte pomoci
elektrickych konektorti (= 12.16),
v pfipadé potfeby polozte v oblasti
zalomeni dratu novy omezovaci drat.
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e Levy konec dratu znovu pfipojte.
(= 9.10)

e Pokud bylo zalomeni dratu Uspésné
opraveno, rozsviti se Cervena
kontrolka. (= 13.1)

16.8 Uskladnéni stroje a zimni
prestavka

Pfi uskladnéni robotické sekacky
(napf. pres zimu, do¢asné uskladnéni)
dodrzujte nasledujici pokyny:

e Nabijte akumulator. (= 15.7)
e Vypnéte automatiku. (= 11.5)

o Nastavte nejvyssi bezpecnostni
stupen. (= 11.16)

e RMI 422 PC:
Aktivujte energ. rezim ECO. (= 11.11)

e Aktivujte funkci blokovani pfristroje.
(= 5.2)

e Odpojte konektor sitového zdroje od
elektrické sité.

o Peclivé vycistéte vSechny vnéjsi dily
robotické sekacky a dobijeci stanice.

O.K.

Dobijeci stanici ptikryjte vhodnym védrem
a zajistéte védro proti pohybu.

e Robotickou sekac¢ku uskladnéte
v suchém, uzavieném a bezprasném
prostoru tak, aby stala na kolech.
Zajistéte uskladnéni stroje tak, aby byl
mimo pracovni dosah déti.

e Robotickou sekacku skladujte vzdy jen
v provozuschopném stavu.

e Kontrolujte pevné dotazeni viech
Sroubll, poskozené ¢i necitelné
vystrazné a bezpec¢nostni symboly na
stroji vymérite za nové, pravidelné
kontrolujte celkové opottebeni a radny
technicky stav celého stroje.
Opotiebované nebo poskozené dily
vymeénte.

e Piipadné zavady na stroji je nutno vzdy
odstranit jeSté pred uskladnénim.

o | Na robotickou sekacku nikdy
1 | nepokladeijte zadné predméty ani je
na ni neskladujte.

Teplota v mistnosti s uskladnénym
strojem by neméla klesat pod 5 °C.

Opétovné uvedeni robotické sekacky
do provozu po del$i dobé necinnosti:

@ | Po delsi dobé necinnosti je nutné
1 | ptipadné opravit idaj o datu

a Case. PFi uvedeni do provozu se
zobrazi odpovidajici okna

s moznostmi vybéru. Pokud se
okna s moznostmi vybéru
nezobrazi automaticky, zkontrolujte
datum a ¢as v menu ,Nastaveni“

a v pfipadé potreby Udaje opravte.
(= 11.11)

e Ptiprava sec¢ené plochy:
Odstrante ze se¢ené plochy cizi télesa.
Pokud je trava pfilis vysoka, zkratte ji
pomoci bézné sekacky na travu.
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e Uvolnéte dobijeci stanici a sitovy zdroj
pfipojte k elektrické siti.

e Nabit akumulator (= 15.7)

e Zkontrolujte vyzinaci plan a v pfipadé
potfeby ho upravte. (= 11.6)

e Zapnout automatiku (= 11.5)

e RMI 422 PC:
V pfipadé potfeby aktivujte energ.
rezim ,,Standardni“ (= 11.11)
a zapnéte ochranu GPS. (= 5.9)

16.9 Demontaz dobijeci stanice

Pti uskladnéni robotické sekacky na
delSi dobu (napf. pfes zimu) Ize dobijeci
stanici demontovat.

e Robotickou sekacku je tfeba na delSi
uskladnéni pfipravit. (= 16.8)

e Odpojte konektor sitového zdroje od
elektrické sité.

e Sejméte kryt z dobijeci stanice
a vyklopte panel. (= 9.2)
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) Odklopte levou upinaci packu (1).

B3 Ze svorkovnice vytahnéte levy konec
dratu (2).

Upinaci packu (1) zavrete.

E) Odklopte pravou upinaci packu (3).
B3 Ze svorkovnice vytahnéte pravy konec
dratu (4).

Upinaci packu (3) zaviete.

Zaklapnéte panel (= 9.2).

Levy a pravy konec dratu vyviéknéte
z dobijeci stanice oddélené.

Na dobijeci stanici nasadte kryt.
(= 9.2)

Vytahnéte skoby (1) a dobijeci stanici (2)
s pfipojenym sitovym zdrojem odeberte ze
secCené plochy, dikladné ocistéte (vihkym
hadfikem) a uskladnéte.

o Robotickou sekacku uskladnéte spolu
s dobijeci stanici a sitovym zdrojem
v suché, uzaviené a bezprasné
mistnosti v normalni poloze. Pfipojte
robotickou sekacku k dobijeci stanici.
Zajistéte uskladnéni stroje tak, aby byl
mimo dosah déti.

e VoIné konce omezovaciho dratu
chrarite pted povétrnostnimi
podminkami (napf. omotanim vhodnou
izola¢ni paskou).

e P¥i opétovné montazi dobijeci stanice
postupujte stejné jako pti prvni instalaci
— dbejte zejména na spravné zapojeni
pravého a levého konce omezovaciho
dratu. (= 9.8)

17. Bézné nahradni dily

Zaci naz:
6301 702 0101

18. Prislusenstvi

— Sada STIHL S pro secené plochy do
500 m?

— Sada STIHL L pro se¢ené plochy od
2 000 m? do 4 000 m?

— Koliky STIHL AFN 075

— Omezovaci drat STIHL ARB 501:
Délka: 500 m
Pramér: 3,4 mm

— Elektricky konektor STIHL ADV 010

— Modul pro malé plochy
STIHL AKM 100

Pro stroj je k dispozici cela fada dalSiho
prislusenstvi.

Blizsi informace obdrzite u svého
odborného prodejce STIHL, na internetu
(www.stihl.cz) nebo v katalogu STIHL.

@ | Z bezpecnostnich divodl je mozné
1 | pouzivat pouze ptislusenstvi
schvalené spole¢nosti STIHL.

0478 1319244 C-CS



19. Opatreni pro

minimalizovani opotrebeni a
zabranéni vzniku Skod

DuleZité pokyny pro udrzbu a
oSetfovani skupiny vyrobkd

Roboticka sekacka pohanéna
akumulatorem (STIHL RMI)

Firma STIHL v Zzadném pfipadé neruci za
zranéni nebo materialni skody, které byly
zpUsobeny nedodrzovanim pokynu

v navodu na obsluhu, zejména pokynl
tykajicich se bezpec¢nosti, obsluhy a
udrzby, nebo pouzitim neschvalenych
nastaveb nebo neschvalenych nahradnich
dild.

Abyste zabranili poskozeni nebo
nadmérnému opotfebeni Vaseho stroje
STIHL, vzdy dodrzujte nasledujici dalezité
pokyny:

1. Bézné spotrebni nahradni dily

Nékteré dily stroji STIHL podléhaji
bé&znému provoznimu opotfebeni i pfi
predepsaném pouziti. Tyto dily se proto
musi v zavislosti na zptlsobu a dobé
pouziti vzdy v€as vymeénit.

Mezi tyto soucasti patfi mj. také:
— zacin@z,
— akumulator.

2. Dodrzovani pokynt uvedenych
v tomto navodu k pouziti

P¥i pouzivani, tdrzbé a uskladnéni stroje
STIHL postupujte tak peclivé, jak to
popisuje tento navod k pouziti. Za viechny
Skody, ke kterym doslo nedodrzenim
bezpecnostnich pokynt a pokyn( pro
obsluhu a udrzbu, odpovida uzivatel.

To plati zejména pro:

0478 1319244 C-CS

— nespravnou manipulaci
s akumulatorem (nabijeni, skladovani),

— nespravné elektrické pfipojeni (napéti),

— Upravy stroje, které neschvalila
spole¢nost STIHL,

— pouziti neschvaleného, nevhodného
nebo kvalitativné nevyhovujiciho naradi
nebo pfislusenstvi stroje,

— pouziti stroje v rozporu s ur€enim,

— pouziti stroje pfi sportovnich nebo
soutéznich akcich,

— nasledné Skody vzniklé dalSim
pouzivanim stroje s vadnymi
soucastmi.

3. Udrzbaiské prace

VSechny prace uvedené v kapitole
,Udrzba“ provadéijte pravidelné
v pfedepsanych intervalech.

Pokud tyto tdrzbarské prace nem(ize
provést sam uzivatel, musi povéfit
odborného prodejce.

STIHL doporucuje nechat provést viechny
udrzbarské prace a opravy vylu¢né
prostfednictvim odborného prodejce
STIHL.

Odborni prodejci STIHL jsou pravidelné
Skoleni a disponuji vSemi potfebnymi
technickymi informacemi.

Zanedbanim téchto praci mohou
vzniknout $kody, za které odpovida
uzivatel.

K tomu patfi kromé jiného:

— S$kody na stroji v dusledku
nedostate¢ného nebo nespravného
zpUsobu cisténi,

— koroze a jiné Skody zpusobené
nasledkem neodborného uskladnéni,

— poskozeni stroje zplsobené pouzitim
nekvalitnich nahradnich dild,

— $kody v dusledku pozdé nebo
nedostatecné provedené Udrzby, resp.
v dlsledku servisnich praci nebo oprav,
které nebyly provedeny v servisni dilné
odborného prodejce.

20. Ochrana zivotniho

prostredi

Obalové materialy, stroj a pfislusenstvi
jsou vyrobeny z recyklovatelnych
materialll, tyto je nutno likvidovat podle
prislusnych ptedpisU.

Ttidény ekologicky sbér a likvidace
odpadovych materialt umoznuje opétovné
pouziti cennych surovin. Z toho divodu je
nutno pouzity stroj po ukonceni obvyklé
technické Zivotnosti odevzdat do
ttidéného sbéru druhotnych surovin. Pfi
likvidaci stroje dodrzujte pokyny uvedené v
kapitole ,Likvidace pouzitych material(i“.
(= 6.11)

Odpadni materialy jako

akumulatory odevzdejte do

sbérny tfidénych surovin.

Dodrzujte platné mistni
— predpisy.

Pouzité lithiové akumulatory
nepatii do domaciho odpadu,
odevzdejte je u odborného
prodejce nebo odneste do
komunalni sbérny zvlastniho

Ay

&

Li-lon

odpadu.

20.1 Demontaz akumulatoru

e Aktivujte funkci blokovani pfistroje.
(= 5.2)

e Otevrete klapku. (= 15.2)
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VySroubuijte a sejméte Srouby (1).

1) odklopte smérem

(

Horni dil skiiné

dozadu.

1) smérem nahoru.

(

Zatahnéte za knoflik
1&
1

1) na

(

2). Zatahnéte za kryt (2) smérem

(

Vysroubuijte a sejméte Srouby

krytu
nahoru.
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Kabel (1) a kabel (2) vyjméte z vedeni
kabelu a vyjméte akumulator (3).

Nebezpeci arazu!
Dejte pozor, abyste akumulator
neposkodili.

21. Preprava stroje

Nebezpeci arazu!

Pred zahajenim prepravy stroje si
peclivé prectéte kapitolu ,,Pro vasi
bezpecnost” (= 6.), zejména
podkapitolu ,Pfeprava stroje”

(= 6.5), a dodrzujte pfesné
vSechny bezpecnostni pokyny —
funkce blokovani pfistroje musi byt
vzdy aktivni. (= 5.2)

0478 1319244 C-CS

21.1 Zvedani nebo prenaseni stroje

21.2 Upevnéni stroje

Robotickou sekacku zvedejte a pfenasejte
uchopenim za pfedni (1) a zadni (2)
drzadlo. Vzdy pfitom dbejte na to, aby zaci
nuz nepfisel do kontaktu s vasim télem,
zejména s chodidly a nohama.

Bezpecné upevnéte sekacku na travu na
lozné plose. Stroj pfitom zajistéte pomoci
vhodnych vazacich prostfedkl (upinacich
popruhd, lan), jak je zobrazeno na
obrazku.

Proti posunuti zajistéte také pfislusenstvi
(napf. dobijeci stanici, malé dily), které
pfepravujete spole¢né se strojem.

22. Prohlaseni o shodnosti

vyroby EU

22.1 Roboticka sekacka, automaticka
a pohanéna akumulatorem (RMl)
s dobijeci stanici (ADO)

STIHL Tirol GmbH

Hans Peter Stihl-StraRe 5
6336 Langkampfen
Rakousko

timto na svoji vyhradni zodpovédnost
prohlasuje, ze

427
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automaticka
sekacka natravu
s akumulatoro-
vym pohonem

Druh konstrukce:

Vyrobni znacka: STIHL

Typ: RMI 422.0
RMI 422.0 P
RMI 422.0 PC

Sériové identifika¢ni 6301

¢islo:

Druh konstrukce: dobijeci stanice

Vyrobni znacka: STIHL

Typ: ADO 401
Firmware verze
1.02-1.07

Sériové identifikacni 6301

¢islo:

splfiuje pfislusna natizeni smérnic
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU a byla vyvinuta a vyrobena
v souladu s nasledujicimi normami
platnymi vzdy k datu vyroby:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3 V 2.2.1 (2017-03)
ETSI EN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

navic pro RMI 422.0 PC:

ETSI EN 301 489-52 V 1.1.0 (2016-11)
ETSI EN 301 511 V 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303 413V 1.1.1 (2017-12)
Notifikovany organ TUV Rheinland LGA

Products GmbH, ¢. 0197, ovéfil soulad
podle pfilohy Il modulu B smérnice

428

2014/53/EU a vydal nasledujici osvédceni
o homologaci v ramci EU:
RT 60131603 0001

Ulozeni technické dokumentace:
STIHL Tirol GmbH
Odbor schvalovani vyrobki

Rok vyroby a Cislo stroje (sériové ¢islo)
jsou uvedeny na stroji.

Langkampfen, 2. 1.2020
STIHL Tirol GmbH

v zastoupeni

A

Matthias Fleischer, vedouci odboru
vyzkumu a vyvoje

v zastoupeni

Sven Zimmermann, vedouci odboru
kvality

22.2 Servisni organizace

Zaru¢ni a pozarucni servis vam poskytne
vas prodejce. Informace o dalSich
prodejnich a servisnich mistech vam sdéli
v zastoupeni firmy A. STIHL pro CR:
Andreas STIHL, spol. sr. o.

Chrlicka 753

664 42 Modfice

22.3 Adresa reditelstvi spole¢nosti
STIHL

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Postfach 1771
D-71301 Waiblingen

22.4 Adresy prodejnich organizaci
STIHL

NEMECKO

STIHL Vertriebszentrale AG & Co. KG
Robert-Bosch-StraRe 13

64807 Dieburg

Telefon: +49 6071 3055358

RAKOUSKO

STIHL Ges.m.b.H.
FachmarktstralRe 7

2334 Vosendorf

Telefon: +43 1 86596370

SVYCARSKO

STIHL Vertriebs AG
IsenrietstralRe 4

8617 Monchaltorf
Telefon: +41 44 9493030

CESKA REPUBLIKA

Andreas STIHL, spol. s r.o.
Chrlicka 753
664 42 Modfice

22.5 Adresy importért produktt STIHL
BOSNA A HERCEGOVINA
UNIKOMERC d. 0. o.

Bisce polje bb

88000 Mostar

Telefon: +387 36 352560
Fax: +387 36 350536

CHORVATSKO

0478 1319244 C-CS



UNIKOMERC - UVOZ d.o.o0.

Sjediste:

AmruSeva 10, 10000 Zagreb

Prodaja:

Ulica Kneza Ljudevita Posavskog 56,

10410 Velika Gorica

Telefon: +385 1 6370010

Fax: +385 1 6221569
TURECKO

SADAL TARIM MAKINALARI DIS

TICARET A.S.

Alsancak Sokak, No:10 I-6 Ozel Parsel

34956 Tuzla, istanbul

Telefon: +90 216 394 00 40

Fax: +90 216 394 00 44

23. Technické udaje

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Sériové identifika¢ni
Cislo
Systém seceni

Rezné Ustroji
Sitka zabéru pii
seceni

Otacky rfezného
Ustroji

Typ akumulatoru
Napéti akumulatoru
USS

Vyska seceni
Trida ochrany
Kryti

6301
Mul¢ovaci zaci
ustroji

Rota¢ni ndz

20 cm

4450 ot./min
lithium-iontovy

18,5V

20 - 60 mm
1]

IPX4

Podle smérnice 2006/42/EC
a normy EN 50636-2-107:

Namérena hladina
akustického vykonu

Lwa

0478 1319244 C-CS

60 dB(A)

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Tolerance Kyya

Lwa + Kwa
Hladina akustického
tlaku LpA

Tolerance Kpa
Délka
Sitka
Vyska

RMI 422.0:

Vykon

Oznaceni
akumulatoru

Energie akumulatoru

Kapacita
akumulatoru

Hmotnost

RMI 422.0 P:

Vykon

Oznaceni
akumulatoru

Energie akumulatoru

Kapacita
akumulatoru

Hmotnost

RMI 422.0 PC:
Vykon

Oznaceni
akumulatoru

Energie akumulatoru

Kapacita
akumulatoru

Hmotnost

Mobilni spojeni:
Podporovana
frekvencni pasma:

2 dB(A)
62 dB(A)

49 dB(A)
2 dB(A)
60 cm
43 cm
27 cm
60 W

AAl 40
42 Wh

2,25 Ah
9 kg
60 W

AAIl 80
83 Wh

4,50 Ah
9 kg
60 W

AAl 80
83 Wh

4,50 Ah
10 kg

E-GSM-900
a DCS-1800

Maximalni vyzarovany vysilaci vykon: )
E-GSM-900: 880-915 MHz:
33,0 dBm
DCS-1800: 1710- -
1785 MHz: o
30,0 dBm
-
Dobijeci stanice ADO 401: n
Napéti Ugg 27V
T¥ida ochrany 1] %
Kryti IPX1

S

Hmotnost 3 kg
]
Omezovaci drat a vyhledavaci smycka:

Frekvencni rozsah: 1,0 kHz — 90 kHz

Maximalni intenzita

pole <72 pA/m
Sitovy zdroj:
OWA-60E-27
2,23A
Sitové napéti Ugy 100-240 V
Frekvence 50/60 Hz
Stejnosmérné napéti
Ugs 27V
T¥ida ochrany I
Kryti IP67

Pfeprava akumulatort STIHL:

Akumulatory STIHL splfiuji vSechny
pozadavky uvedené v pfiru¢ce UN
ST/SG/AC.10/11/Rev. 5, dil lll,
odstavec 38.3.

V pfipadé silni¢ni pfepravy maze uzivatel
tyto akumulatory bez dalSich opatfeni
dopravit do mista pouziti stroje.

V pfipadé letecké nebo namotini prepravy
je nutno dodrzovat platné narodni pfedpisy
prisludné zemé.
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Dalsi souvisejici pokyny tykajici se
premistovani stroje najdete na adrese
http://www.stihl.com/safety-data-sheets.

REACH:

REACH je oznaceni pro pfislusné nafizeni
EU k registraci, hodnoceni a schvalovani
chemikalii. Informace ohledné splnéni
podminek Nafizeni REACH (EU)

¢. 1907/2006, viz www.stihl.com/reach

24. Hlaseni

Hlaseni upozoriiuji na aktivni
zavady, poruchy a doporuceni. m
Zobrazuji se v dialogovém okné

a mohou byt vyvolana stisknutim tlacitka
OK v nabidce ,Hlaseni“. (= 11.9)

Doporuceni a aktivni hlaseni se zobrazuji
také pomoci indikatoru stavu. (= 11.2)

V ¢asti s podrobnostmi o hlaseni je mozné
vyvolat koéd hlaseni, okamzik jeho
vygenerovani, prioritu a ¢etnost vyskytu.

— Doporuceni maji prioritu ,,Nizka“ lII
nebo ,Info“ a zobrazuji se pomoci
indikatoru stavu stfidavé s textem
~IMow pfipraven k prov.®.

Roboticka sekacka muaze dale
pokracovat v provozu, obnovi se
automaticky rezim.

— Poruchy maji prioritu ,Stredni” lE
a vyzaduji zasah uzivatele.
Roboticka sekacka mize dale
pokra¢ovat v provozu az po odstranéni
poruchy.

— P¥i vyskytu zavady s prioritou
,Vysoka“ se na displeji zobrazi text
,Kontaktovat prodejce”.

Robotickou sekacku Ize uvést znovu do
provozu az po odstranéni zavady
u odborného prodejce produktd STIHL.

430

Pokud zlstane hlaseni aktivni i po
provedeni navrhovaného opatfeni,
kontaktujte odborného prodejce
produktt STIHL.

Zavady, které mize odstranit pouze
odborny prodejce produkta STIHL,
nejsou v pirehledu uvedeny. Pokud
dojde k takové zavadé, predejte
odbornému prodejci 4mistny koéd

a text zavady.

RMI 422 PC:

Hlaseni, ktera negativné ovliviuji
bézny provoz, budou nahlasena
také aplikaci. (= 10.)

7S

(7Y

Roboticka sekacka po odeslani
hlaseni prejde do pohotovostniho
rezimu a za Ucelem Uspory
akumulatoru deaktivuje provoz
mobilniho telefonu.

Hlaseni:

0001 — Data aktualizovana

Pro uvolnéni stisknéte OK

Mozna pricina:

— byla provedena aktualizace softwaru
stroje,

— pokles napéti,

— chyba softwaru nebo hardwaru.

Odstranéni problému:

— Po stisknuti tlacitka OK bude roboticka
sekacka pracovat podle pfedem
nastavenych parametr(i — zkontrolujte
a pfipadné upravte nastaveni (datum,
¢as, vyzinaci plan).

Hlaseni:

0100 — Vybity akumulator

Nabit akumulator

Mozna pricina:

— P¥iliS nizké napéti akumulatoru
Jak odstranit problém:

— Postavit robotickou sekacku do dobijeci
stanice (= 15.7)

Hlaseni:

0180 — Nizka teplota

Nebylo dosazeno teplotniho rozsahu
Mozna pric¢ina:

— Nizka teplota uvnitf robotické sekacky

Jak odstranit problém:
— Zahiat robotickou sekacku

Hlaseni:

0181 — Vysoka teplota

Teplotni rozsah byl pfekro¢en

Mozna pric¢ina:

— Vysoka teplota uvnitf robotické sekacky
Jak odstranit problém:

— Ponechat robotickou sekacku
vychladnout

Hlaseni:
0183 — Vysoka teplota
viz hlaseni 0181

Hlaseni:
0185 — Vysoka teplota
viz hlaseni 0181

Hlaseni:
0186 — Nizka teplota
viz hlaseni 0180

0478 1319244 C-CS



Hlaseni:
0187 — Vysoka teplota
viz hlaSeni 0181

Hlaseni:

0302 — Chyba hnaciho motoru

Teplotni rozsah byl ptekrocen

Mozna pric¢ina:

— Vysoka teplota v levém hnacim motoru
Jak odstranit problém:

— Ponechat robotickou sekacku
vychladnout

Hlaseni:

0305 — Chyba hnaciho motoru

Levé kolo je zaseklé

Mozna pricina:

— Pretizeni levého hnaciho kola

Jak odstranit problém:

— Vyistit robotickou sekac¢ku (= 16.2)

— Odstranit nerovnosti (vymoly, jAmy) na
secené plose

Hlaseni:

0402 — Chyba hnaciho motoru

Teplotni rozsah byl ptekrocen

Mozna pricina:

— Vysoka teplota v pravém hnacim
motoru

Jak odstranit problém:
— Ponechat robotickou sekacku
vychladnout

0478 1319244 C-CS

Hlaseni:

0405 — Chyba hnaciho motoru

Pravé kolo je zaseklé

Mozna pricina:

— Pretizeni pravého hnaciho kola

Jak odstranit problém:

— Vycistit robotickou sekacku (= 16.2)

— Odstranit nerovnosti (vymoly, jamy) na
seCené plose

Hlaseni:
0502 — Chyba zaciho motoru
Teplotni rozsah byl pfekrocen

Mozna pricina:
— Vysoka teplota v zacim motoru

Jak odstranit problém:
— Ponechat robotickou sekac¢ku
vychladnout

Hlaseni:

0505 — Chyba zaciho motoru

Zaci ndiz je zasekly

Mozna pricina:

— Necistoty mezi unasecim kotoucem
a skfini zaciho Ustroji

— Nelze zapnout Zaci motor

— Pretizeni zaciho motoru

Jak odstranit problém:

— Vycistit Zaci ndz a zaci Ustroji (= 16.2).

Vycistit unaseci kotou¢ (= 16.6).

— Nastavit vétsi vysku secCeni (= 9.5).

— Odstranit nerovnosti (vymoly, jamy) na
seCené plose.

Hlaseni:
0703 — Vybity akumulator
viz hlaseni 0100

Hlaseni:
0704 — Vybity akumulator
viz hlaseni 0100

Hlaseni:

1000 — Preklopeni

Ptipustny byl prfekroc¢en

Mozna pric¢ina:

— Cidlo sklonu zaznamenalo pieklopeni
stroje.

Jak odstranit problém:

— Postavit robotickou sekacku na kola,
zkontrolovat, zda neni poskozena, a
potvrdit hlaseni stisknutim tlac¢itka OK

Hlaseni:

1010 — iMow zvednuty

Pro uvolnéni stisknéte OK

Mozna pric¢ina:

— Roboticka sekacka byla zvednuta za
kapotu.

Odstranéni problému:
— Zkontrolovat pohyblivost kapoty a
potvrdit hlaseni stisknutim tlac¢itka OK

Hlaseni:

1030 — Zavada krytu

Zkontrolovat kapotu

Poté stisknout OK

Mozna pric¢ina:

— Nelze rozpoznat kapotu.

Jak odstranit problém:

— Zkontrolovat pohyblivost a upevnéni
kapoty a potvrdit hlaseni stisknutim
tlacitka OK
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Hlaseni:

1105 — Kryt otevien

Proces pferusen

Mozna pricina:

— Béhem automatického provozu byl
otevien kryt.

— Béhem automatického objizdéni okraje
byl otevien kryt.

Jak odstranit problém:
— Zaviit klapku (= 15.2).

Hlaseni:

1120 — Kapota blokovana

Zkontrolovat kapotu

Poté stisknout OK

Mozna pricina:

— Doslo ke kolizi, ktera zablokovala stroj.

Jak odstranit problém:

— Uvolnit robotickou sekacku, v pfipadé
potfeby odstranit pfekazku nebo zménit
trasu vedeni omezovaciho dratu — poté
potvrdit hlaseni stisknutim tlac¢itka OK

— Zkontrolovat pohyblivost kapoty a
potvrdit hlaseni stisknutim tlac¢itka OK

Hlaseni:
1125 — Odstranit prekazku
Zkontrol. vedeni dratu

Mozna pric¢ina:
— Nepresné ulozeni omezovaciho dratu

Jak odstranit problém:

— Zkontrolujte trasu ulozeni omezovaciho
dratu, zkontrolujte vzdalenosti pomoci
pravitka iMow. (= 12.5)

432

Hlaseni:

1130 — Je zaseklé

Uvolnit iMow

Poté stisknout OK

Mozna pricina:

— Roboticka sekacka stoji zasekla na
misté.

— Hnaci kola se protaci.

Jak odstranit problém:

— Uvolnit robotickou sekacku, odstranit
nerovnosti na secené plose nebo
zménit trasu vedeni omezovaciho dratu
— poté potvrdit hlaseni stisknutim
tlacitka OK

— Vyistit hnaci kola, v pfipadé potfeby
zablokovat provoz v desti — poté
hlaseni potvrdit stisknutim tlacitka OK
(= 11.12)

Hlaseni:

1131 — Je zaseklé

Na rovnych plochach: Vypnout funkci

ASM

Mozna pricina:

— Funkce ASM byla zapnuta i na rovné
plose.

Jak odstranit problém:
— Na rovnych plochach vypnéte funkci
ASM. (= 11.14)

Hlaseni:

1135 — Mimo

Postavit iMow na secenou plochu

Mozna pricina:

— Roboticka sekacka se nachazi mimo
secenou plochu.

Odstranéni problému:
— Vratit robotickou sekacku na se¢enou
plochu

Hlaseni:

1140 — Prilis prikré

Zkontrol. uloz. dratu

Mozna pricina:

— RMI 422:
Cidlo sklonu zaznamenalo svah se
sklonem nad 35 %.

— RMI 422 P:
Cidlo sklonu zaznamenalo svah se
sklonem nad 40 %.

Jak odstranit problém:

— RMI 422:
Zmeénit ulozeni omezovaciho dratu
a vyclenit plochy travniku se sklonem
nad 35 %.

— RMI 422 P:
Zménit ulozeni omezovaciho dratu
a vyclenit plochy travniku se sklonem
nad 40 %.

Hlaseni:

1170 — Zadny signal

Zapnéte dobijeci stanici

Mozna pric¢ina:

— Dobijeci stanice je vypnuta.

— Bé&hem provozu stroje doslo
k pferuseni pfijmu signalu dratu.

— Roboticka sekacka se nachazi mimo
sec¢enou plochu.

— Dobijeci stanice, popt. elektronické
soucasti byly vyménény.

Jak odstranit problém:

— Zapnéte dobijeci stanici a dejte pfikaz
k seceni.

— Zkontrolujte napajeni dobijeci stanice.

— Zkontrolujte funk&nost kontrolky na
dobijeci stanici — ¢ervena kontrolka ma
svitit po celou dobu provozu stroje.
(= 13.1)

— Vratte robotickou sekac¢ku na se¢enou
plochu.
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— Sparujte robotickou sekacku a dobijeci
stanici. (= 11.16)

Hlaseni:

1180 — Zadokovani iMow

Automatické pfipojeni k dobijeci stanici

neni mozné

Mozna pricina:

— Dobijeci stanice nebyla nalezena.

— Zacatek nebo konec Gzkého prichodu
byl nespravné nainstalovan.

Jak odstranit problém:

— Zkontrolujte funk¢&nost kontrolky na
dobijeci stanici, v pfipadé potfeby
dobijeci stanici zapnéte. (= 13.1)

— Zkontrolujte, zda se stroj spravné
pfipojuje k dobijeci stanici. (= 15.6)

— Zkontrolujte najezd a vyjezd ve tvaru
nalevky do Uzkého prichodu a z néj.
(= 12.11)

Hlaseni:

1190 — Chyba dokovani

Dob. stanice obsazena

Mozna pric¢ina:

— Dobijeci stanice je obsazena druhou
robotickou sekackou.

Jak odstranit problém:
— Pfipojit robotickou sekacku k dobijeci
stanici, az bude volna

Hlaseni:
1200 — Chyba zaciho motoru
viz hlageni 0505
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Hlaseni:

1210 — Chyba hnaciho motoru

Kolo je zaseklé

Mozna pricina:

— Pretizeni hnaciho kola

Jak odstranit problém:

— Vycistit robotickou sekacku (= 16.2)

— Odstranit nerovnosti (vymoly, jamy) na
seCené plose

Hlaseni:
1220 — Byl rozpoznan dést
Seceni pferuseno

Mozna pricina:
— Etapy seceni byly pferuSeny destém
nebo nebyly zahajeny.

Jak odstranit problém:

— Neprovadét zadnou dalsi ¢innost, v
pfipadé potfeby nastavit destové cidlo
(= 11.12)

Hlaseni:

1230 — Chyba pfipojeni k dobijeci stanici

Zadokovani iMow

Mozna pricina:

— Dobijeci stanice nebyla nalezena,
automatické pripojeni k dobijeci stanici
neni mozné.

Jak odstranit problém:

— Zkontrolujte proces pfipojovani
k dobijeci stanici a v pfipadé potfeby
robotickou sekacku pfipojte k dobijeci
stanici ru¢né. (= 15.6)

— Zkontrolujte omezovaci drat. Dbejte na
spravnou instalaci v oblasti dobijeci
stanice. (= 9.10)

Hlaseni:

2000 — Problém se signalem

Zadokovani iMow

Mozna pricina:

— Chyba signalu dratu, nutné sefizeni.

Opatreni:

— Postavit robotickou sekacku do dobijeci
stanice a poté stisknout tlacitko OK.

Hlaseni:

2010 — Vyména zaciho noze

Bylo dosazeno pfipustné zivotnosti

Mozna pric¢ina:

— Zaci ndiz je v provozu vice nez
200 hodin a je nutna jeho vyména.

Jak odstranit problém:

— Vyménit zaci ntiz, poté potvrdit polozku
~-Vyména noze“ v nabidce ,Servis“
(= 16.4).

Hlaseni:
2020 — Doporuceni
Ro¢ni kontrola u odborného prodejce
Mozna pricina:
— Doporuceny servis stroje
Jak odstranit problém:
— Nechte provést ro¢ni kontrolu
u odborného prodejce produktl STIHL.

Hlaseni:
2030 — Akumulator
Bylo dosazeno pfipustné zivotnosti
Mozna pricina:
— Je nutné vyménit akumulator.
Jak odstranit problém:
— Nechte akumulator vyménit
u odborného prodejce produktl STIHL.
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Hlaseni:

2031 — Chyba pfi nabijeni

Kontrola nabijecich kontaktl

Mozna pricina:

— Nelze spustit proces nabijeni.

Jak odstranit problém:

— Zkontrolujte nabijeci kontakty na
dobijeci stanici a na robotické sekacce
a v pfipadé potieby je ocistéte. Poté

potvrdte hlaseni stisknutim tlacitka OK.

Hlaseni:

2032 - Teplota akumulatoru

Mimo teplotni rozsah

Mozna pricina:

— Teplota akumulatoru dosahla pfi
dobijeni pfilis nizké nebo pfilis vysoké
hodnoty.

Jak odstranit problém:

— Nechat robotickou sekacku zahfat nebo
vychladnout — dodrzovat pfipustny
rozsah teplot akumulatoru.

Hlaseni:

2040 — Teplota akumulatoru

Mimo teplotni rozsah

Mozna pric¢ina:

— Teplota akumulatoru byla pfi zahajeni
seceni pfilis nizka nebo pfilis vysoka.

Jak odstranit problém:

— Nechatrobotickou sekacku zahfat nebo
vychladnout — dodrzovat ptipustny
rozsah teplot akumulatoru. (= 6.4)
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Hlaseni:

2050 — Prizpus. vyzin. plan

Prodlouzit aktiv. doby

Mozna pricina:

— Byly zkraceny nebo vymazany aktivni
doby, pfipadné byla prodlouzena doba
secCeni — ulozené aktivni doby nejsou
dostacujici pro nezbytné etapy seceni.

Jak odstranit problém:

— Prodlouzit aktiv. doby (= 11.7) nebo
zkratit dobu seceni (= 11.8)

Hlaseni:

2060 — Seceni ukonc¢eno

Pro uvolnéni stisknéte OK

Mozna pricina:

— Seceni na vedlejsi plose Uspésné
ukonceno

Jak odstranit problém:

— Robotickou sekacku postavte na
secenou plochu a pfipojte ji k dobijeci
stanici, aby se nabil akumulator
(= 15.6)

Hlaseni:

2070 — Signal GPS

Zadny ptijem na okraji

Mozna pricina:

— Cely okraj secené plochy se nachazi
v oblasti nepokryté signalem.

Jak odstranit problém:

— Zopakujte objizdéni okraje. (= 11.14)

— Za ucelem podrobné diagnostiky
kontaktujte odborného prodejce
produktt STIHL.

Hlaseni:

2071 — Signal GPS

Zadny pfijem u Vychozi bod 1

Mozna pricina:

— Vychozi bod 1 se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

Jak odstranit problém:
— Zménte polohu Vychoziho bodu 1
(= 11.15)

Hlaseni:

2072 — Signal GPS

Zadny piijem u Vychozi bod 2

Mozna pricina:

— Vychozi bod 2 se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

Jak odstranit problém:
— Zménte polohu Vychoziho bodu 2
(= 11.15)

Hlaseni:

2073 — Signal GPS

Zadny pfijem u Vychozi bod 3

Mozna pric¢ina:

— Vychozi bod 3 se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

Jak odstranit problém:
— Zménte polohu Vychoziho bodu 3
(= 11.15)
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Hlaseni:

2074 - Signal GPS

Zadny pifjem u Vychozi bod 4

Mozna pricina:

— Vychozi bod 4 se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

Jak odstranit problém:
— Zménte polohu Vychoziho bodu 4
(= 11.15)

Hlaseni:

2077 — Pozadovana zbéna

Pozadovana zéna mimo domov. oblast

Mozna pricina:

— Pozadovana z6na se nachazi mimo
ulozenou domovskou oblast

Jak odstranit problém:
— Urcete novou pozadovanou zénu
(= 10.)

Hlaseni:

2075 - Signal GPS

Zadny pifjem v pozadované zéné

Mozna pricina:

— Pozadovana z6na se nachazi v oblasti
nepokryté signalem

Jak odstranit problém:
— Urcete novou pozadovanou zénu
(= 10.)

Hlaseni:

2076 — Signal GPS

Pozadovana zéna nebyla nalezena

Mozna pricina:

— Pozadovanou z6nu nebylo mozné pfi
objizdéni okraje nalézt

Jak odstranit problém:

— Urcete novou pozadovanou zénu.
Dbejte na to, aby se pozadovana zéna
a omezovaci drat prekryvaly (= 10.)
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Hlaseni:
2090 — Radiovy modul
Kontaktovat prodejce

Mozna pricina:
— Ruseni komunikace s radiovym
modulem

Jak odstranit problém:

— Neni nutné podnikat zadné kroky,
firmware se v pfipadé potfeby
aktualizuje automaticky.

— Pokud problém pretrvava, kontaktujte
prodejce produktt STIHL.

Hlaseni:

2100 — Ochrana GPS

Mimo domovskou oblast

Stroj zablokovan

Mozna pricina:

— Roboticka sekacka se vzdalila od
domov. oblasti

Jak odstranit problém:

— Premistéte robotickou sekac¢ku zpét do
domovské oblasti a zadejte kéd PIN
(= 5.9)

Hlaseni:

2110 — Ochrana GPS

Nové stanovisté

Nutna nova instalace

Mozna pric¢ina:

— Roboticka sekacka byla uvedena do
provozu na jiné seCené plose. Signal
dratu druhé dobijeci stanice byl jiz
ulozen.

Jak odstranit problém:
— Provedte novou instalaci (= 11.14)

Hlaseni:

2120 — Bezpecnostni vypnuti

Bezpecnostni vypnuti aktivni

Mozna pric¢ina:

— Narazové cidlo opakované vyslalo
signal.

— Roboticka sekacka byla za jizdy
zvednuta.

Jak odstranit problém:

— Neni tfreba provadét zadnou Cinnost —
pokud se narazové cidlo znovu
neaktivuje, hlaseni do 1 minuty
automaticky zmizi.

— Vypnéte funkci bezpec¢nostniho
vypnuti. (= 11.16)

Hlaseni:

2400 — U sekacky iMow bylo Uuspésné

obnoveno vyrobni nastaveni

Mozna pric¢ina:

— U robotické sekacky bylo obnoveno
vyrobni nastaveni

Jak odstranit problém:
— Potvrdit hlaseni stisknutim tlacitka OK.
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Hlaseni:

4001 — Interni chyba

Mimo teplotni rozsah

Mozna pficina:

— P¥ili$ nizka nebo vysoka teplota v
akumulatoru nebo uvnitf stroje

Jak odstranit problém:

— Nechat robotickou sekacku zahtat nebo
vychladnout — dodrzovat ptipustny
rozsah teplot akumulatoru (= 6.4)

Hlaseni:
4002 — Preklopeni
viz hlaseni 1000

Hlaseni:

4003 — Zvednuta kapota

Zkontrolovat kapotu

Poté stisknout OK

Mozna pric¢ina:

— Kapota byla zvednuta.

Jak odstranit problém:

— Zkontrolovat kapotu a potvrdit hlaseni
stisknutim tlacitka OK

Hlaseni:
4004 — Interni chyba
Pro uvolnéni stisknéte OK

Mozna pric¢ina:

— Chyby v programu

— Vypadek proudu béhem automatického
provozu

— Roboticka sekacka se nachazi mimo
secenou plochu.

Jak odstranit problém:
— Potvrdit hlaseni stisknutim tlacitka OK
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— Zkontrolovat napajeni dobijeci stanice
— Cervena kontrolka LED musi svitit po
celou dobu provozu stroje, poté
stisknout tlacitko OK (= 13.1)

— Postavit robotickou sekacku na
secenou plochu a stisknout tla¢itko OK

Hlaseni:
4005 — Interni chyba
viz hlaseni 4004

Hlaseni:
4006 — Interni chyba
viz hlaseni 4004

Hlaseni:

4027 — Stisknuto tlacitko STOP
Pro uvolnéni stisknéte OK
Mozna pricina:

— Bylo stisknuto tlacitko STOP.

Jak odstranit problém:
— Potvrdit hlaseni stisknutim tla¢itka OK

25. Hledani zavad

Podpora a napovéda k pouzivani

Podporu a napovédu k pouzivani obdrzite
u odborného prodejce STIHL.

Moznosti kontaktu a dalsi informace jsou k
dispozici na adrese
https://support.stihl.com/ nebo
https://www.stihl.com/.

% Ptipadné se obratte na odborného
prodejce, STIHL doporucuje
odborného prodejce STIHL.

Zavada:

Roboticka sekacka pracuje v nespravny

cas

Mozna pricina:

— Nespravné nastaveni ¢asu a data

— Nespravné nastaveni aktivnich dob

— Stroj uvedla do provozu neopravnéna
osoba.

Jak odstranit problém:

— Nastavit ¢as a datum (= 11.13)

— Nastavit aktivni doby (= 11.6)

— Nastavit bezpec¢nostni stupen ,Stfredni*
nebo ,Vysoka“ (= 11.16)

Zavada:

Roboticka sekacka béhem aktivni doby

nepracuje.

Mozna pric¢ina:

— Akumulator se nabiji.

— Automatika je vypnuta.

— Aktivni doba byla deaktivovana.

— Byl rozpoznan dést.

— Travnik byl dany tyden secen po
nezbytné nutnou dobu a neni tfeba
aktivovat dalsi etapu seceni.

— Na displeji je zobrazeno hlaseni.

— Kiryt je otevieny nebo sejmuty.

— Dobijeci stanice neni pfipojena
k elektrické siti.

— Teplota se nachazi mimo pfipustny
rozsah.

— Vypadek proudu.

Jak odstranit problém:

— Nechejte akumulator nabit. (= 15.7)
— Zapnéte automatiku. (= 11.5)
Aktivujte pfislusnou aktivni dobu.
(= 11.7)

Nastavte destové cidlo. (= 11.12)
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— Neni tfeba provadét zadnou dalsi akci,
etapy seceni se automaticky rozlozi po
celém tydnu — v pfipadé potfeby
spustte etapu seceni pfikazem
,Seceni“. (= 11.5)

— Odstrarite zobrazenou poruchu
a hlaseni potvrdte stisknutim tlacitka
OK. (= 24))

— Zaviete kryt. (= 15.2)

— Zkontrolujte napajeni dobijeci stanice.
(= 9.8)

— Robotickou sekacku nechte zahrat
nebo vychladnout na teplotu
v piipustném rozsahu pro provoz
robotické sekacky: +5 °C az +40 °C.
Podrobné informace vam poskytne
odborny prodejce. %

— Zkontrolujte napajeni. Pokud roboticka
sekacka béhem opakovanych kontrol
znovu rozpozna signal dratu, bude
v pferusené etapé seceni pokracovat.
Automatické obnoveni provozu po
vypadku proudu muze trvat nékolik
minut. Intervaly mezi opétovnym
ovéfovanim dostupnosti napajeni se
s prodluzujici dobou vypadku proudu
zveétsuji.

Zavada:

Roboticka sekacka nereaguje na pfikazy

LSpustit se¢eni®, resp. ,Spustit sec¢eni se

zpozdénim®.

Mozna pric¢ina:

— Nedostate¢né nabity akumulator.

— Byl rozpoznan dést.

— Kryt neni zavfen nebo nasazen.

— Na displeji je zobrazeno hlaseni.

— Na dobijeci stanici byla aktivovana
funkce volani.

Odstranéni problému:

— Nabijte akumulator (= 15.7).

— Nastavte destové ¢idlo (= 11.12).
— Zavrete kryt (= 15.2).
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— Odstrarite zobrazenou poruchu
a hlaseni potvrdte stisknutim tlacitka
OK (= 24.).

— Ukoncete funkci volani nebo piikaz po
pfipojeni stroje k dobijeci stanici
zopakujte.

Zavada:
Roboticka sekacka nepracuje a na displeji
neni nic zobrazeno.

Mozna pricina:
— Stroj je v pohotovostnim rezimu.
— Vadny akumulator

Odstranéni problému:

— Stisknutim libovolného tlacitka uvedte
robotickou sekacku do aktivniho stavu
— zobrazi se indikator stavu (= 11.2)

— Vyménit akumulator (%)

Zavada:
Roboticka sekacka je hlu¢na a vibruje.

Mozna pricina:

— Poskozeny Zaci nGiz

— Silné znecisténé zaci ustroji

Jak odstranit problém:

— Vyména zaciho noze — odstranit
prekazky z plochy travniku (= 16.4),
(%)

— Vycistit zaci Gstroji (= 16.2)

Zavada:

Horsi kvalita mul€ovani nebo seceni

Mozna pricina:

— P¥ilis vysoka trava v poméru
k nastavené vysce seceni

— Velice mokra trava

— Otupeny nebo opotfebovany zaci naz

— Nedostate¢ny pocet aktivnich dob,
prilis kratka doba seceni

— Nespravné nastavena velikost se¢ené
plochy

— P¥ilis vysoka trava na se¢ené plose
— Dlouhé klidové faze

Jak odstranit problém:

— Nastavit vysku seceni (= 9.5)

— Nastavit destové cidlo (= 11.12)
Posunout aktivni doby (= 11.7)

— Vyména zZaciho noze (= 16.4), (¥X)

— Prodlouzit nebo doplnit aktiv. doby
(= 11.7)
Prodlouzit dobu seceni (= 11.8)

— Vytvofit novy vyzinaci plan (= 11.6)

— Aby bylo mozné dosahnout co
nejlepSich vysledkd seceni, potfebuje
roboticka sekacka k poseceni urcité
velikosti se¢ené plochy az 2 tydny.

— Povolit se¢eni v desti (= 11.12)
Prodlouzit aktiv. doby (= 11.7)

Zavada:

Zobrazeni na displeji v cizim jazyce
Mozna pric¢ina:

— Jazyk byl zménén.

Jak odstranit problém:

— Nastavit jazyk (= 11.11)

Zavada:

Na secené ploSe vznikaji hnéda mista

(odkryva se zemina).

Mozna pricina:

— Nadmérna doba seceni v poméru
k se¢ené plose

— Omezovaci drat byl polozen v prilis
Uzkych polomérech.

— Nespravné nastavena velikost sec¢ené
plochy

Jak odstranit problém:

— Zkratit dobu seceni (= 11.8)

— Upravit trasu vedeni omezovaciho
dratu (= 9.9)

— Vytvofit novy vyZzinaci plan (= 11.6)
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Zavada:
Etapy seceni jsou vyrazné kratsi nez
obvykle.

Mozna pricina:

P¥ilis vysoka nebo mokra trava

Silné znecistény stroj (zaci ustroji,
hnaci kola)

Akumulator je u konce své Zivotnosti.

Jak odstranit problém:

Nastavit vysku seceni (= 9.5)

Nastavit destové cidlo (= 11.12)
Posunout aktivni doby (= 11.7)
Vycistit stroj (= 16.2)

Vymeénit akumulator — postupovat v
souladu s doporu¢enim zobrazenym na
displeji (%), (= 24.)

Zavada:
Roboticka sekacka je pfipojena k dobijeci
stanici, akumulator se v3ak nenabiji.

Mozna pricina:

Akumulator je dostate¢né nabity.
Dobijeci stanice neni pfipojena

k elektrické siti.

Chybné pfipojeni stroje k dobijeci
stanici.

Zkorodované nabijeci kontakty.
Stroj je v pohotovostnim rezimu.

Jak odstranit problém:

Neni tfeba provadét zadnou dalsi
¢innost — nabijeni akumulatoru probiha
automaticky v okamziku, kdy napéti
poklesne pod urcitou hodnotu.
Zkontrolovat napajeni dobijeci stanice
(= 9.8).

Odstavit robotickou sekacku na se¢ené
plose, odeslat ji zpét do dobijeci stanice
(= 11.5) a zkontrolovat, zda se spravné
pfipoji k dobijeci stanici — pokud ne,

upravit polohu dobijeci stanice (= 9.1).

Vymeénit nabijeci kontakty (%).
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Stisknutim libovolného tlacitka uvést
robotickou sekac¢ku do aktivniho stavu
— zobrazi se indikator stavu (= 11.13).

Zavada:
Vadny proces zadokovani stroje

Mozna pricina:

Nerovnosti v oblasti pfijezdu k dobijeci
stanici

Znecisténa hnaci kola nebo zakladova
deska

Nespravné ulozeny omezovaci drat v
oblasti dobijeci stanice

Nezkracené konce omezovaciho dratu

Jak odstranit problém:

Odstranit nerovnosti v oblasti pfijezdu k
dobijeci stanici (= 9.1)

Vycistit hnaci kola a zakladovou desku
dobijeci stanice (= 16.2)

Znovu ulozit omezovaci drat — dbat na
spravnou instalaci v oblasti dobijeci
stanice (= 9.9)

Zkratit omezovaci drat podle
uvedeného popisu a ulozit ho tak, aby
volné konce nebyly pfilis dlouhé —
zbyvajici délku nenavijet (= 9.10)

Zavada:
Roboticka sekacka mine dobijeci stanici
nebo se k ni pfipoji Sikmo.

Mozna pricina:

Signal dratu je rusen vlivem prostredi.
Nespravné ulozeny omezovaci drat
v oblasti dobijeci stanice.

Jak odstranit problém:

Provést pfipojeni robotické sekacky

k dobijeci stanici znovu — dbejte na to,
aby roboticka sekacka stala pfi
pfipojovani k dobijeci stanici rovné

(= 11.16).

— Znovu ulozitomezovaci drat — dbejte na
spravnou instalaci v oblasti dobijeci
stanice (= 9.9).

Zkontrolovat spravné pfipojeni
omezovaciho dratu k dobijeci stanici
(= 9.10).

Zavada:

Roboticka sekacka prejela omezovaci drat

Mozna pric¢ina:

— Nespravné ulozeny omezovaci drat,
nespravné zvolené vzdalenosti.

— P¥ilis velky sklon secené plochy.

— Na robotickou sekacku plisobi rusivé
pole.

Jak odstranit problém:

— Zkontrolujte trasu ulozeni omezovaciho
dratu (= 11.14), zkontrolujte
vzdalenosti pomoci pravitka iMow
(= 12.5).

— Zkontrolujte trasu ulozeni omezovaciho
dratu, vymezte zoény s pfilis velkym
sklonem svahu (= 11.14).

— Kontaktujte odborného prodejce
produktd STIHL. (%)

Zavada:

Roboticka sekacka ¢asto stoji zasekla na
misté.

Mozna pric¢ina:

— P¥ilis mala vyska seceni

— Znecisténa hnaci kola

— Jamy nebo prekazky na secené plose

Odstranéni problémd:

— Nastavit vétsi vysku seceni (= 9.5)

— Vyistit hnaci kola (= 16.2)

— Vyplnit jamy na se¢ené plose,
nainstalovat uzaviené plochy kolem
prekazek, jako napt. kofen(, odstranit
prekazky (= 9.9)
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Zavada:

Narazové cidlo se neaktivuje, kdyz

roboticka sekacka narazi na prekazku.

Mozna pricina:

— Prekazka je nizsi nez 8 cm.

— Prekazka neni pevné spojena se zemi
— napt. spadené ovoce nebo tenisovy
micek.

Jak odstranit problém:

— Odstranit ptekazku nebo ji ohradit jako
uzavienou plochu (= 12.9).

— Odstranit pfekazku.

Zavada:

Stopy po kolech u obvodu se¢ené plochy

Mozna pricina:

— Prilis ¢asté seceni u okraje se¢ené
plochy.

— Vyuzivani vychozich bodu.

— Akumulator je u konce své zivotnosti a
dobiji se tedy velmi ¢asto.

— Odsazeni od okraje pfi navratu doml
(koridor) neni zapnuté.

Jak odstranit problém:

— Vypnout se¢eni u okraje sec¢ené plochy
nebo nastavit interval seceni na
jedenkrat tydné. (= 11.14)

— Pokud to se¢ena plocha umoznuje,
zajistit, aby se vSechny etapy seceni
zahajovaly u dobijeci stanice.

(= 11.15)

— Vyménit akumulator — postupovat
v souladu s doporuc€enim zobrazenym
na displeji (%). (= 24.)

— Zapnéte odsazeni od okraje pfi navratu
dom (koridor). (= 11.14)
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Zavada:
Neposecena trava u okraje secené plochy

Mozna pricina:

— Vypnuta funkce seceni u okraje

— Nepresné ulozeni omezovaciho dratu
— Trava mimo dosah Zaciho noze

Jak odstranit problém:

— Secte travu u okraje jednou nebo
dvakrat tydné. (= 11.14)

— Zkontrolujte trasu uloZzeni omezovaciho
dratu (= 11.14), zkontrolujte
vzdalenosti pomoci pravitka iMow
(= 12.5).

— Neposecené oblasti pravidelné
upravujte pomoci vhodného vyzinace.

Zavada:

Zadny signal dratu

Mozna pricina:

— Dobijeci stanice je vypnuta — kontrolka
nesviti.

— Dobijeci stanice neni pfipojena
k elektrické siti — kontrolka nesviti.

— Omezovaci drat neni pfipojen k dobijeci
stanici — blika ¢ervena kontrolka
(= 13.1).

— Omezovaci drat byl prerusen — blika
cervena kontrolka (= 13.1).

— Roboticka sekacka neni sparovana
s dobijeci stanici.

— Zavada elektroniky — kontrolka blika
signal SOS (= 13.1).

Odstranéni problému:

— Zapnéte dobijeci stanici (= 13.1).

— Zkontrolujte napajeni dobijeci stanice
(= 9.8).

— K dobijeci stanici pfipojte omezovaci
drat (= 9.10).

— Vyhledejte misto preruseni dratu
(= 16.7) a poté omezovaci drat opravte
pomoci elektrickych konektort
(= 12.16).

— Sparujte robotickou sekacku a dobijeci
stanici (= 11.16).

— Kontaktujte odborného prodejce ().

Zavada:

Kontrolka na dobijeci stanici blika signal

SOS.

Mozna pricina:

— Nedosazena minimalni délka
omezovaciho dratu.

— Zavada elektroniky.

Odstranéni problému:

— Nainstalujte pfislusenstvi (AKM 100)
(%).

— Kontaktujte odborného prodejce ().

Zavada:

Roboticka sekacka nepfijima signal GPS

Mozna pric¢ina:

— Pravé se vytvafi spojeni s druzicemi

— 3 nebo méné druzic v pracovnim
dosahu

— Stroj se nachazi v oblasti nepokryté
signalem

Jak odstranit problém:

— Neni tfeba provadét zadnou dalsi akci,
navazani spojeni muze trvat nékolik
minut

— Obejdéte nebo odstrarite stinici
prekazky (napf. stromy, pfistfesky)

Zavada:

Robotické sekacce se nedafi navazat

spojeni s mobilnim telefonem

Mozna pric¢ina:

— Secena plocha se nachazi v oblasti
nepokryté signalem.
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Radiovy modul neni aktivovan.

Jak odstranit problém:

Radiovy modul nechte zkontrolovat
odbornym prodejcem STIHL. (%)

26. Servisni plan

Porucha:
Roboticka sekacka neni dohledatelna
pomoci aplikace

Mozna pricina:

Neaktivni radiovy modul

Roboticka sekacka je v pohotovostnim
rezimu.

Chybi internetové spojeni.

Roboticka sekacka neni pfifazena ke
spravné e-mailové adrese.

Jak odstranit problém:

Radiovy modul se béhem procesu
parovani vypne, poté se znovu aktivuje
a roboticka sekacka je opét dostupna.
Aktivujte robotickou sekacku stisknutim
tlacitka, nastavte energ. rezim
LStandardni“. (= 11.11)

Stroj, na kterém je nainstalovana
aplikace, spojte s internetem.

Opravte e-mailovou adresu. (= 10.)
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26.1 Potvrzeni predani

L0 000000

Datum: | |l ||

Dalsi servis
Datum: |

26.2 Potvrzeni servisu =2

Pfi provadéni udrzbarskych praci 2
odevzdejte tento navod k pouziti
Vasemu odbornému prodejci STIHL.
Ten pak do predtisténych poli potvrdi
provedeni servisnich praci.

[ Servis proveden dne

P Datum dalsiho servisu
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27. Priklady pro instalaci

[
J
7
L
N

Obdélnikova se¢ena plocha s jednim
stromem a bazénem

Dobijeci stanice:
Stanovisté (1) v bezprostredni blizkosti

domu

Uzaviena plocha::

Omezovaci drat nainstalujte kolem
samostatné stojiciho stromu (3) tak, aby
vychazel z propojovaci trasy vedené
kolmo k okraji se¢ené plochy.

Bazén:

Z bezpecnostnich divodUl (pfedepsana
vzdalenost dratu) je omezovaci drat (2)
veden mimo bazén [B).

0478 1319244 C-CS

Vzdalenosti dratu: (= 12.5)
Vzdalenost od okraje: 28 cm
Vzdalenost od sousedni sjizdné plochy
(napf. chodniku) s vySkou nerovnosti
nepfesahujici +/- 1 cm: 0 cm
Vzdalenost kolem stromu: 28 cm
Vzdalenost od vodni plochy: 100 cm

Programovani:
Po stanoveni velikosti se¢ené plochy neni
treba provadét zadna dalsi nastaveni.

Zvlastnosti:

Neupravované oblasti kolem bazénu
pravidelné manualné secte, popf.
upravujte pomoci vhodného vyzinace.
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Secena plocha tvaru U s nékolika Programovani:

samostatné stojicimi stromy

Dobijeci stanice:
Stanovisté (1) v bezprosttedni blizkosti

domu

Uzaviené plochy:

Omezovaci drat nainstalujte kolem
samostatné stojicich stromu tak, aby vzdy
vychazel z propojovaci trasy vedené
kolmo k obvodu sec¢ené plochy (2).
Propojovaci trasa spoji 2 uzaviené plochy.

Vzdalenosti dratu: (= 12.5)
Vzdalenost od okraje: 28 cm
Vzdalenost od sousedni sjizdné plochy
(napf. chodniku) s vySkou nerovnosti
nepfesahujici +/- 1 cm: 0 cm
Vzdalenost kolem strom(: 28 cm
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Po stanoveni velikosti se¢ené plochy neni
treba provadét zadna dalsi nastaveni.

Zvlastnosti:

Strom v rohu secené plochy — Travu za
vymezenym stromem pravidelné udrzujte
pomoci vhodného vyZzinace nebo ji nechte
volné rist.
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Secena plocha rozdélena na dvé casti
s rybnickem a samostatné stojicim
stromem

Dobijeci stanice:
Stanovisté (1) v bezprosttedni blizkosti

domu

Uzaviena plocha:

Omezovaci drat nainstalujte kolem
samostatné stojiciho stromu tak, aby
vychazel z propojovaci trasy vedené
kolmo k okraji se¢ené plochy.

Rybnicek:

Z bezpecnostnich davodl (pfedepsana
vzdalenost dratu) je omezovaci drat (2)
veden mimo rybni¢ek B).

Vzdalenosti dratu: (= 12.5)
Vzdalenost od okraje: 28 cm
Vzdalenost od sousedni sjizdné plochy
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(napt. chodniku) s vyskou nerovnosti
nepfesahujici +/- 1 cm: 0 cm

Okolo stromu: 28 cm

Vzdalenost od vodni plochy: 100 cm

Uzky priichod:
Vytvoreni tzkého priichodu (3).
Vzdalenost mezi draty: 22 cm (= 12.11)

Vyhledavaci smycky:

Instalace dvou vyhledavacich smycek (4)
k pouzivani funkce odsazeni od okraje pfi
navratu domu.(= 11.14)

Minimalni vzdalenost od vjezdu do uzkého
prichodu: 2 m

Dodrzujte minimalni vzdalenost od rohu.
(= 12.12)

Programovani:

Urcete celkovou velikost se¢ené plochy,
naprogramujte 2 vychozi body (5)

(v blizkosti dobijeci stanice a v klikatém
rohu u rybnic¢ku). (= 11.15)

Zvlastnosti:

Neupravované oblasti, napf. kolem
rybnicku, pravidelné manualné secte nebo
je upravujte pomoci vhodného vyzinace.
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Secena plocha rozdélena na dvé casti —
roboticka sekacka nemlze samostatné
prejet z jedné ¢asti na druhou.

Dobijeci stanice:
Stanovisté (1) v bezprosttedni blizkosti

domt

Uzaviené plochy:

Omezovaci drat nainstalujte kolem
samostatné stojiciho stromu a zeleninové
zahradky ([B) tak, aby vychazel

z propojovaci trasy vedené kolmo k okraji
secené plochy.

Vzdalenosti dratu: (= 12.5)

Vzdalenost od sousedni sjizdné plochy
(napf. terasy) s vyskou nerovnosti
nepresahujici +/- 1 cm: 0 cm

Vzdalenost od vysokych prekazek: 28 cm
Vzdalenost od stromu: 28 cm
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Minimalni vzdalenost dratu v tzkych
mistech za zeleninovou zahradkou:
100 cm

Vedlejsi plocha:

P¥i instalaci vedlej$i plochy (€] uloZte drat
propojovaci trasy (3) na terase domu do
kabelového kanalu.

Programovani:

Urcete velikost sec¢ené plochy (bez
vedlejsi plochy), naprogramujte 1 vychozi
bod (4) v izkém misté k pouzivani funkce
odsazeni od okraje pfi navratu doma

(= 11.14) — Cetnost startd 2 z 10 vyjezdu
(= 11.15).

Zvlastnosti:

Robotickou sekacku preneste nékolikrat
tydné na vedlejsi plochu a aktivujte ptikaz
~Spustit se¢eni®. (= 11.5)

Zohlednéte ploSny vykon. (= 14.4)

V pfipadé potfeby vytvorte dvé oddélené
secCené plochy a do kazdé z nich umistéte
jednu dobijeci stanici.
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Seclena plocha s dobijeci stanici mimo
secenou plochu (1)

Dobijeci stanice:
Stanovisté (1) pfimo u garaze aza
domem (A].

Vzdalenosti dratu: (= 12.5)
Vzdalenost od okraje: 28 cm
Vzdalenost od sousedni sjizdné plochy
(napf. terasy) s vyskou nerovnosti
nepfesahujici +/- 1 cm: 0 cm
Vzdalenost od vodni plochy: 100 cm

Vyhledavaci smycky:

Instalace dvou vyhledavacich smycek (2)
k pouzivani funkce odsazeni od okraje pfi
navratu domd. (= 11.14)

Minimalni vzdalenost od vjezdu do Uzkého
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prichodu: 2 m
Dodrzujte minimalni vzdalenost od rohu.
(= 12.12)

Programovani:

Stanoveni velikosti se¢ené plochy

a stanoveni alespon jednoho vychoziho
bodu mimo uzky prichod k dobijeci
stanici. (= 11.15)

Zvlastnosti:

Instalace Uzkého priichodu (4)

s trychtyfovitym vjezdem (3). (= 12.11)
Vzdalenost mezi draty: 22 cm

Uzky prachod (4) vede k dobijeci stanici

mimo secenou plochu (1). Jeden metr od
dobijeci stanice je tfeba zvétsit vzdalenost
omezovaciho dratu v tzkém priichodu na

Sitku zakladni desky (5). (= 9.9)
Dbejte na potfebny prostor v Uzkém
priichodu a vedle dobijeci stanice.
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